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PATENTE DE INVENCION

Memorigasas descriptiva

t—

Con motivo del progrese de la crianza, los ani-
meles reciben los mds numerosos cuidados y, por ello, se
deben desplazar y_ﬁanipular més frecuentemente,

Ya se conocen dispositives que permiten mante-
ner los animales vueltos del revés con las patas arriba.
Tales dispositivos Son inmdviles y no hacen ningdin trans-
porte de animales, En consecuencia, e8 necesario colocar
dichos dispositivos en los corredores y escoger prévia-
mente los animales, Estas operaciones penosas y largas
no pueden Sser efectuadad mds que por personal cunlifica-
do y robusto, Otro inconveniente de éstos dispositivos
fijos consiste en que el apnimal no puede ser ocompletamen-—
te inmovilizade y no se encuentra nunca una'buenn altura
para elropefador.

El dispositivo constituido de acuerdo con la
presente invencidn elimina dichos inconvenientes, Ln efeg
to, el mismo permite capturar un cuadripedo vivo en un
rebafio, luego inclinar el enimal capturado hacia atrds
hasta una posicidn deseada en la que Se halla completa~-
mente vuelto del revés y levantarlo hasta la posicidn
elegida a una altura'conveniente para ser sometido a di-
ferentes cuidedos o tratamientos veterinarios. Ademds,
los cuadrdpedos capturados temporalmente pueden ser le-
vantados y transportados, ventajosamente en posicidn San~—
tada, hacia otros puesto de cuidados o tratamiento, Ln

cada una de las precitadas operaciones el animal es man-
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tenido sin treumatismo.

El dispositivo segin la invencidn se caractrri-
za esencialmente porque comprende:

~ dos brazos principales sensiblemenie parale-
los, unidos mediante travesalios y doblados sensiblemente
en escuadra hacia abajo por sus extremos posteriores, cu-
yos brazos por sus extremos delanteros estdn curvados uno
hacia el otro y se hallan vinculados a un elemento que
permite levantar el dispositivo, pudiendo estar tendida
entre las ramas dobladas en dichos bfazos una handa,

~ elementos laterales fijados a los brazes prin-
cipales y aptos para que la parte posterior del disposi-
tivo pueda encajar Sobre el cuarto trasero del animal a
capturar, ¥y .

- un elemento de apresamiento del animal al ni-
vel del cuello, que une los brazos principales por su
parte delantera y tiene la flexibilidad necesaria para
seguir los movimientos del cuello del animal prisionero
que e8 levantado y bajado en posicidn sentada, o comple=-
tamente vuelto del revés,

Segin una primorsa forma de renlizacidn del dis-
positivo segin la invencidn, los elementos laterales con-
sistirdn, por ejemplo, para cada brazo principal, en una
barra curvada hacia arriba que une la rama principal de
dicho brazo a la base de su rama doblada, Asi, se prevén
barras laterales arqueadas y fijadas a las ramas princi-
pales sensiblemente en su mitad y barras laterales dobla-

das en escuadra y unidas mds hacia adelante a dichas mis-
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mas ramas, Esta Segunda variante define uns forma general
del dispositivo segin la invencidn, que encaja mds y que
estd destinada, por ejomplo, a los animales mds pesados,

Por lo demds, un braze principal y la barra la-
teral asociade con el mismo podrdn estar formndes por una
sola barra metdlica convenientemente doblada,

Segdin un modo de realizecidn particularmente
preferido, la Zona limitada por la barra lateral y el
brazo al gque estd asociada, serd maciza, A tal efecto,
serd previsto una placa convenientemente cortada, Los pa-
neles laterales asi formades podrén estar dotados de me-
diog para impedir que se revuelva el animal,

Sobre los citados elementos lateralds se adap-
tard eventualmenie una correa enrollable o cualquier otro
medio.que tengn le misma funcidn con el fin de sostener el
vientre el animal captureado s5i es necesarioﬂ

Segin una Segunda forma de realizacidn del dis-
positivo de acuerdo con la invencidn, los elementos late-
rales han sido concebidos , no sdlo para sujetar el cuar—
to trasero del animal capturado, sind también para neutra-
lizar cualquier movimiento de sus patas. Dichos elementos
consisten en cuatro brazoes latcrales, dos fijos y dos mé-
viles, perpendiculares a los brazos principales, cuyos
elementos se extienden por ¢l mismo lado que sus ramas
dobladas, cuyos brazos laterales fijos estdn situndos
opuestos a los brazos laterales mdviles que, ademas, eS-—
tdn doblados en escuadra en la base del dispositivo de

tal manera que, para la captura, éste ultimo puede ser
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aplicado sobre el lomo del animal que, entonces, es apri=-
sionado mediantd la maniobra de los brazos mdviles cuyos
extremos se aplican contra los extremecs de los brazos fi-
jos, impidiendo cualquier movimiento de las patus del
enimal, al ser colocados, uno detrds de las patas delan-
teras y el otro delante de las patas traseras,

El elcménto de apresamiento o sujecidn del ani=-
mal al nivel del cuello estéd constituido por uﬁn cadena
o una correa perforada, unida a uno de los brazos princi=-
pales y susceptible de ser retenida al otro brazo, ence-
rrando el cuello del animal, cuya cadena o coorrea estd
provista de un elemento eldstico del tipo de anillo elas-

tico o resorte,

No obs@ante, el citado elemento de apresamiento
estard constituido preferiblemente por una cadena unida
por uno de sﬁs extremos a un anillo desplazable a lo lar-
go de uno de los brazos principales y susceptible de ser
suspendids de manera que encierra el cuello del animal
por medio de un eslabdn que, en la proximidad de su otro
extremo, prende en un gancho mdvil a lo largo de una vari-
1la paralela al otro hrazo principal ¥y solidaria de tal
brazo. Dicho gancho termina en un tope que se aplica con-—
tre el brazo principal en el mémento del desenganche,
Ademgs, cerca del anillo desplazable, uno de los eslabones
de la cadens se substituye por una anilla eldstica o por
un muelle, o bien por una varilla elastica solidaria de
dicho anillo despluzable, La cadena puede ser susbtituida

por una correa perforada,
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Mds adelante se propondrdn otros modos equiva-
lentes de montaje de la cadena scbre los hrazos principa=-
les,

De acuerdo con otra caracteristica del disposi-
tivo segin la presente invencidn, los travesafios superio-
res que unen los brazos principales, que son dos, uno de
ellos situado hacia el medio del aparato y el‘ofro detrds,
¢erca de la banda que recibe las nalges del animal, serdn
arqueados para la mejor adaptacidn a la forma del lemo
del animal,

La cadena flexible de apresamiento del animal
al nivel del cuello o cualquier otro medio equivalente és
otra caracteristica muy importante del dispositivo sepmin
la presente invencidn, ya que asume en forma eficaz, igual
mente en combinacidn-con los brazos laterales fijos, In
funcidn de sujecidn del animal,

A este respec£o, se anoterd como ejemplo de ma-
nipulacidn que ilustra perfectamente el papel Tundamental
que juega la citada cadena, la pesadn del animal viviente
hecho asi prisionero y que se encuentra on posicidn de
sentado, efectuada con ayuda de una romana, Es la primera
vez que puede utilizarse una romana para la pesada de un
animal vivo. las difercntes opernciones de bajada y de
elevacidn que intervienen en una pesada de este tipo son
posibles s8in que se ocasione dafio al animal en la wedida
en- que dicha cadena sigue el cuello del animal en los hun-
dindentos sucesivos de su columna vertebral, Asi, el ani=-

mal prisionero se leganta primero del suelo, luego se
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hace bajar para ser aplicado a la romana, despuéds se le;
vanta de nuove para ser rotiradoe de la romana y 8o hnco
bajar otra vez al suelo.

Esta nueva posibilidad de pesaje de animales
vivos es muy interesante porque proporciona una considera-
ble ganancia de tiempo, princ¢ipalmente en el caﬁo de re~
bafios muy grandes,

A continuacidn se describirdn con mayor detalle
5dlo o t{tulo de ejemplo no limitative, otras caracteris=—
ticas y ventajas del dispositive segin la invencidn, con
referencia a los dibujos adjuntes, en los ques

Las figuras 1 y 2 muestran en perspectiva sen-
das variantes de un dispositivo con elementos laterales
fijos, ‘

La figura 3 es una vista en perspectiva de un
dispesitivo ﬁue impide cualguier movimiento de las patas
del animal capturade.

La figura 4 es una vista aumentada en seccidn
considerada por ia linea IV-iV de la figura 3.

El dispositivo ilustrado en la figura 1 compren
de un bastidor constituido por dos brazos principales
—~lg~ y -1lb- y dos elementos laterales -2a~ y ~2b-,

Los braz&s principales =la=- y =1b= estdn dobla-

dos hacia abajo en dngulo recto por sus extremos posterio=

res, '

Se puede hacer de maners que las ramas prinei-
pales de los brazos ~la-y —1b= formen con sus ramas do-

bladas un dngulo ligeramente inferior al dngulo recto,



io

15

20

25

domo en la variante que se ilustre en la figura 2, para
que el animal capturado pueda ser mds tarde desplazado
mds hacia atrds,

Sensiblemente paralelos en sus regiones mediea
y posterior, los braZos ~la-— y ~1b- se aproximan en la
zong delantera del dispositivo donde terminan en escuadra.
con curvatura hacia abajo para que sea facilitadgq la cap
tura de un enimal en el seno de un rebaflo, Dicha curvatu-
ra ﬁuede ser vuelta hacia el interior del dispositive, cgo
mo ilustrae el dibujo, pudiendo ser también, sin desventa=-
ja, vuelta hacia el exterior,

Las ramas dobladas de los brazos ~la~ y =1b-
estdn relacionandas por una banda =3- deStinédn el apoyo
de las nalgas del animal y susceptible ﬂe poderse quitar
principalmente para capturar el animal con el dispositi-
vo colocado en posicidn horizontal (tal como la represen-—
tada en el dibujo) o pata liberar al animal con el dispo-
sitivo colocado en posicidn vertical, .

Los brazos principales =la= y -1b~ estdn rela-
cionados también por medio de dos travesailos =4a= y =4bL-
de los cuanles el primecro de ellos se halla shtuado RHacice
la mitad del dispositivo, en tanto que el segundo esta
situado hacie atrds, derca de la banda =3-~, Diches tra-
vesplios -4a= y —-41b- son ventajosamente arqueados hacia
arriba.

Ademds, el travesafio ~4a= ostd provisto en su
centro de una estampilla =5=- intercambiable util para

marcar los animales,
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Los extremos delanteros de los bruzos'~1u- ¥
~1b= son solidarios de las partes terminales de una va-
rilla doblada en V -6~ que se articula o tales brazos -la-
¥y =1b~ y mediente la cual puede ser levantado el disposi-
tiko, habiéndose previsto un muelle de retorno =7- que
une una de las ramas de la varilla en V ~6« a uno de los
brazos ~la= o =1b-,

Los elementos laterales =~2a~ y —2b- consisten en
sendas barras ourvadas hacia arriba que unen el braze prin
cipal correspondiente =la~ y ~1b~ aproximadamente por su
parte media a la base de su rama doblada., No obstante, son
preferibles unas placas que llenan los espacios vacios
formados entre los elementos laterules -2a-~ y -2b-~ y los
brazos, cuyas pl;cas no se han representado en el dibujo
para mayor o}aridad.

Los bordes de los elementos laterales estardn
unidos eventualmente por medio de, por ejemplo, una corréa
enrollable =8~, gue encierra el vientre del animal captu=~
rado .,

Bl elemento de sujecidn del animal al nivel del
guello consiste en una cadena =9~ unida por un extremo a
un anillo ~10- desplazable a lo largo de uno de los bra-
208 principales ~1lg~ 0 =1b- y susceptible de ser suspen=-
dida, encerrando el cuello del animal, ﬁor medio de un
eslabdn situado prdximo a su otro extremo y que se aplica
a un gancho =11- solidario de la base de una anilla ovala-
da =12~ que se desplaza Sobre el brazo principal corres-

pondiente, Dicha anilla es alargada en el sentido de su
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altura y presenta dos dedos rediales -13a= y -13b- dispues
tos en una y otre parte de una varilla 14~ paralela a
dicho brazo .principal y fijadas al mismo, Los citados de-

dos =13a= y =-13b= constituyen un tope contra la expresada

. varilla =14—- y facilitan el desenganche de la cadena =-9-,

As{, una vez unida, la cadena -9~ con$tituye un
elemento muy mdovil en virtud de sus posibles desplazamien-
tos a lo largo de los dos brazos principales -la- y =lb-,

Uno de los eslabones de la cadena ~9~, situado
préximo al anillo ~10-, es substituide por un muelle -15a~
o por una anilla eldstica, lo que confiere a la cadena
~9- una cierta flexibilidad en el monmnto de 8u enganche,

No ohbstante, se prevé también una cadena =9~ fi-
jada a uno de los brazos =la= o =lb= y susceptible de ser
enganchada al otro brazo en un punto o con desplezamiento
a lo largo de dicho brazo,

Ademds, el muelle -15a~ puede ser substituido
por una varilla -15b- (como muestra la Tigura 2) pero que
conserva 8in embargo'una cierta elasticidad y es solida=-
ria del anillo -10-, esto con el fin de estahilizar la cg
dena =9~ puesto que el dispositivo segdn la invencidn se
aplica sobre el lomo del animal y gqueda para unir la ci-
tada cadena -9-,

En la zona media del dispositivo, sobre los
brazos ~la— y —-1b- se encuentra una empufladura superior
-16- que'utiliza el manipulader cuando efectia la captura
para situar el dispositivo en posicidn horizontal,

La segunda variante (figura 8) del.dispositivo
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con elementos laterales fijos segun la invencidn difiere
de la primera variante por la forma y las dimensiones de
los elementos laternles -2a~ y ~2b= que, en este caso,
estdn doblados a escuadra y fijados a las ramas principa-
les de log& brazos —la= y =1b= al nivel de las espaldas del
animal a capiurar, con lo gque se reduce la distancia de
desplazemiento de la cadena -9-, Ademds, los brazos -la-
y =lbe estdn curvados, hacia delante, en una mpyor distan
cia, |

Por otra parte, el anillo -10- es substituido

por un conjunto formado por una varilla ~14~ y una anilla

~12~ andloga a la prevista para el brazo -ib- anteriormen-

te descrita, en tanto que el muelle -1ba- es substituide
por el elemento rectilineo ~1Hb~ antes descrito., La co~
rrea -8-, no representads en la figura 2, se adapta con-
venientemente a los elementos laterales —2a- y —2b- de
manera que sujeta correctamente el animal capturado,

El dispositivo segin ésta segunda forms de rea-
lizacidn permite una manipulacidn mds fdcil del animal
capturado, principalmente si el mismo es posndo,

Después de la captura, se aplicanm eventualmente
la cadena ~9- y la correa -8-, Se podrd hacer de manera
que el manipulador pueda asir fdcilmente dichn cadena -9-
(que estd continuamente en movimiento por efecto de la mo-
vilidad del animal) previendo que la misma 8ea previamente
énrollada y se pueda desenrollar muy répidamente. Enton-

ces el dispositivo se vuelve hacia atrds, haciéndose caer

el animal contra la banda -3-, después de lo cual se le-
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vanta y se transfiere a un puesto de tratamiento,

As{ se capturan principalmente los carneros,

~las ovejas, los cerdos, etf,

Bl dispositive segdn la invencidn ilustrade en
la figura 3 se distingue de las variantes que se han des-
crito por la construccidn de los elementos latexales, s
tos dltimos consisten en dos brazos mov1les -17&- y =-17b-
y en dos brazos fijos -18g8= ~18b~, perpendiculnres & los
brezos principales -la- y ~1b- 7y se extienden por el mis-
mo lado que sus ramas dobladas, Leos brazos laterales fi-
jos —-18a- y -18b- estdn situados respactivamente opuestos
a los brazos laterales mdviles ~17Ta= y -17b- que, por lo
demds, se hallan doblados en escuadra en la base del dis-
positivo, Los brazos mdviles ~1Ta- y -17b- estdn situados
en un mismo lado del dispositivo o preferiblemente en una
y otra_parterdel mismo (figura 3), uno dl nivel de las
espaldas del animal y el otro cerca de la banda -3-.

En la parte posterior del dispositivo segun la
invencidn se han previsto dos barras de consolidacidn
-19a~ y ~19b=, la primera de ellas oblicua q;e une la rame
principal y la rame doblada del brazo principal ~la=-, ¥
l1a segunda horizontal, gque une el braZo fijo posterior
-18b- @ la rama dobleda del brazo prineipal correspondien
te ~1b~-,

El brazo mévil delantero =~17b-, destinedo a ro-
dear el tdrax del animal y a ser colocado detrds de sus
patas delanteras en el momento de su captura, presenta en

su extremo libre un saliente -20- que establece tope con-
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tro el brazo fijo -18a- situado enfrente del brazo mdvil
~17b- de manera que impide que la pata delantera Eorres-
pondiente del animal pase por debajo de dicho brazo mévil
;17b-.

Los brazos mdviles =17a~ y ~17b- son accionables
por medio de una palanca de mando =21~ con gatillo -~22-
y muesca de retencidn —-23-, cuya palanca estd situada en
la parte posterior del dispositivo, realizdndose dicho
hccioﬁamiento por interﬁedio de barras de acoplamiento
—-24~ y =2b=, Al efecto, los citades brazos méviles -17a~
y -17be estdn montados, por su parte superior, em unos
manguitos =26a= y —-26b-~ respectivamente, solidarizados
con los brazos principales -la~ y =-1b-, por ejemplo, por
soldadura y que en su parte superior comprencen bielas
de reenvio -27a- y -27b~ que presentan unos ejes -28-,
uno paia cada biela -27a=~ y dos para la biele -27b-, en
cuya disposicidn la barra de acoplamiente =24~ coopera
con la palanca de mando ~21= y uno de los ejes ~28- que
lleva la biela -27b~ en tanto que la barra de acoplamiento
~25- coopera con el segundo eje -28- de la biela =27b=- y
el eje Unico -28~ de la biela =2Ta=.

El dispositivo representado en la figura 3 se
halla en la poxicidn en que el animal estd capturado, La
liberacidn del animal se obtiene mediante el desbloqueo
del gatillo -22- y el accionamiento de la palanca ~21-
hacia delante en el sentido de la flecha =FP=, con lo que
los brazos scodados mdviles =17a~ y ~17b- se desplazan en

el sentido de las flechas ~F-, Para una nueve captura, la
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palance ~21= se acciona en sentide inverso, después de lo
cual se efectda un nueve bloqueo,

Los travesafios superiores -4a-~ y —-4b= del dis-
positivo segin la figura 8 %on rectos, si bien podrian
ser curvados hacia arriba para una mejor adaptncién'n 1a
forma del lomo del animal a capturar,

La forma de fijacidn de la cadena ilustrada en
lg figura 3 y con mayor detalle en la figura 4,’es una
posible variante de las realizaciones descritas anterior-
mente, El ganche ~11~ se desplaza, por su parte media en
forma de anille -l1la-, a lo largo de la varilla -14- y ter
mina, en su parte superior, en un tope ~ilb- que se apli-
ce contra el brazo principal =1b< en el momento del desen
ganche, con lo que se facilitae ésta operaci6n{

Queda entendido que las formans de realizacidn
que han sido descritas, con referencia a los dibujos ad=-
juntos, han sido dadas solamente a titulo de ejemplo no
limitativo y que se pueden aportar diversas modificacio-

nes sin salirse para ello del marco de la invencidn,

N 0 T A
memeconmcmne
Se reivindica como objeto de la presente paten-
te de invencidn:
1,- Dispositive para la captura y manipulacidn
de cuadripedos vivos, caracterizado porque comprende: dos

brazos principales (la, 1b) sensiblemente puralelos, que

estdn unidos mediante travesafios (4a, 4b) y doblados sen~
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siblemente en escuadra hacia abajo en sus extremos poste=
riores, cuyos brazos estdn unidos por sus extremos delan=
teros, que se hallan curvados en forma convergente, a un
elemento que permite levantar el dispositivo, en el que
entre las ramas dobladas de dichos brazos (la, 1b) puede
estar dispuesta una banda (8); dos elementos laterales
(2a, 2b) fijedos a los brazos principales (1a, 1b) aptos
pare que la parte posterior del dispositivo pueda encajor
sobre el cuarto trasero del animal a captdfur; y.un ele—

mento de sujecidn del animal al nivel del ouello, que re-

_laciona los brazos principales (la, 1b) por su parte de-

lentera y que presenta la flexibilidad necesaria para 8Se-
guir el movimiento del cuello del animal capturade el 4
cual es levantad; y se hace bajar en posicidn sentada o
se dispone incluso de]l revds con las patas arriba.

2.; Dispositive, segin la reivindicacion 1, ca-
racterizado porque dichos elementos laterales (2a, 2b)
consisten en sendas barras arqueadas hacia arriba gue unen
la reama principal del brazo principal correspondiente
(1a, 1b) a la base de su rama doblada rdspectiva, cuyo
dispositivo encaja mas o menos sobre el cuarto trasero
del animal segin la forma elegida para dichos elementos
laterales (2a, 2b),

3,~ Dispositivo, segin la reivindicacion 1,
caracterizado porque las zZonas limitadas por las barras
definidas en la reivindicacidn 2 y los brazos (la, ib) a
las que sSe hallan fijadas son macizas, con lo que forman

unos paneles laterales eventualmente dotados interiormen=-
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te de medios antirretorno,

4,- Dispositivo, segin cualquierarde las reivin=-
dicaciones 2 y 3, caracterizado porque los elementos la-
terales (24, 2b) estdn relacionados por sus bordes por
intermedio de una correa enréllable (8) o similar, que ro-
dea el vientre del animal capturado,

B,— Dispositivo, segdn la reivindicacidn 1, ca-

racterizado porque dichos elementos laterales (2a, 2b)

~consisten en cuatro brazos laterales, dos de los cuales

son mdviles (17a, 17b) y los otros dos fijos (18a, 18b)
perpendiculares a los brazos principales (la, 1b) y que

se extienden por el mismo lado que las ramas doﬂludus, es—
tando los brazos laterales fijos (18&, 18h) situandos opues
tamente a los br;zos laterales mdviles (17a, 17h) que,
ademés,'estén doblados en escuadra en la base del disposi-
tivo de mane;u que, para la captura, el dispositivo se
puede aplicar Ssobre el lomo del animal gque entonces se
haoce prifionero medignte el accionamiento de los brazos
mdviles (17a, 17b) cuyos extremos se aplican contra los

extremos de los brazos fijos (18a, 18b), situando un bra-

_zo detras de las patas delanteras y colocande el otre hrgp

zo delante de las patas traseras, con lo que se impide
cualduier movimiento de lans patas del animal,

6o~ Dispositi;o, segﬁn la feivindicacidn 5, cn-
racterizado porque el brazo mdvil delantero (17b), desti-
nado a rodear el tdérax del animal y a situarse detrds de
sus patas delanteras, en el momento de su captura, com-

prende en su extremo libre un saliente (20) que se aplica
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a modo de tope contra el brazo fijo (18a) que se halla
situndo enfrentado al brazo mdvil (17b) de manera que se
evita que la pata delantera correspondiente del animal
pase sobre dicho brazo mévil (17v),

7.~ Dispositivo, segin cualquicra de las rei-
vindicacionés B‘y 6, caracterizado porque los braozos md-
viles (17a, 17b) son accionables por mediacidn de una pa-
lance de mando (él) con gatillo (22) y mucsca de retencidn
(23), situada en la parte posterior del dispositivo, por
intermedio de dos barras de acoplamiento (24; 25), cuyos
brazos méviles (17a, 17b) estdn montados, por su parte
superior, en respectivos manguitos (264,26b) que son Soli~
dorios de los brazos principajes (la, 1b), ¥y que compren=
den en su parte ;uperior, sendas bielas de reenvio (27a,
27h) portadoras de ejes (28), cuya barra de acoplum1pnto
(24) coopera con la palanca de mando (21) y con uno de los
ejes (28) provisto de la biela (27b), en tanto que la ba=
rra de acoplamiento (25) coopera com el segundo eje (28)
de la biela (27b) y con el eje dnico (28) de la biela
(27a).

8,~ Dispositivo, segin cualquiera de las rei-
vindicaciones 1 a 7, caracterizado porque dicho elemento
de sujecidn del Animal al nivel del cuello estd constitui

do por una cadena (9) y en su caso una correa perforada,

fijada a uno de los brazos principales (1a, 1b) y que se

puede unir al otro brazo, rodeando el cuello del animal,
cuyans cadena o correa estdn provistas dé un elemento

oldstico (15a, ¢ 16b) del tipo de enilla eldstica y en su
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caSo muelle,

. 9.- Dispositivo, segin cualquicera de las reivin-
dicaciones 1 a 7, caracterizado porque diche elemento de
sujecidn del animal al nivel del cuello estg conétituido
por una cadena (9) unide por uno de sus extremos a un ani-
110 (10) desplazable a lo largo de uno de los brazos prin=
cipales (1a ¢ 1b) y susceptible de Ser suspendida, de ma-
neras gue encierra el cuello del animal, por medio de un
eslabdn situado cerca del otro extremo de la cadena, y
que prende en un gaécho (11) mdvil a lo.largo de una va-
rilla (14) paralela al otro brazo principal y solidaria
del mismo, uno de cuyos eslabones de la cadena (9) proxi-
mo al anille (10) estd substituido por un elemento elds-
tico (152 & 15b) del tipo de anilla eldstica, muelle , y
en su caso varilla eldstica y que Se solidarize con el
anillo (10), cuyo gancho (11) puede terminar en un tope
(11b) que se aplica contra el brazo principal en sl mo-
mento_del desenganche,

10,~ Dispositivo, segin cualquiera de las rei-

findicaciones 1 a 7, caracterizado porque el elemento de

sujecidn del animal al nivel del cuello consiste en una

cadena (9) que por uno de sus extremos estd unida o un

" anihlo (10) desplazable a lo largo de uno de los brazos

principales (lu 0 lb) y o8 susceptible de ser suspendida
do manorn quo encierra ol ocuollo dol animal, por modin-
cidn de un oslabdn prdximo al otro eoxiremo, a un panche
(11) solidario de una anilla ovalada (12) alargada en ol

sentido de la altura y desplazable Sobre el brazo prineci-
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pal correspondiente, cuya anilla avalada pregsenta dos de~
dos radiales (13a, 13b) dispuestos a una y otra perte de
una varilla (14) paralela a dicho brazo principal y fija-

da al mismo, uno de cuyos eslabones de la cadena (9), si-

~ tuado prdximo al anil}o (10) estd substituido por un ele-

mento eldstico (1ba ¢ 15b) del tipo de anilla eldstica,
muelle y en su caso varilla eldstica que se solidariza
con el anillo (10) y formando los dedos (13a, lﬂb) un to-
pe contra la citnda varille (14).

11,- Dispositivo, segin cualquiera de las rei-
vindicaciones 9 y 10, caractdrizado porque el anillo (10)
ha sido substitufdo por un conjunto formado por una vari=
11a (14) y unrgancho (11) andlogo al definido en la rei-
vindicacidn 9 y ;n su caso por un conjunto formado por
una Varillar(14) y una anilla (12) andlogas a la definide
en la reivindicacidn 10,

12,- Di'spositivo, segin cualquicra de las rei-
vindicaciones 1 a 11, caracterizado porque los bfnzos
principales (1&, 1b) terminan en la parte delantera, en
escyjadra y en su caso en forma curvada hacia abajo.

13,- Dispositivo, =egin cualquiera de las rei-
vindicaciones 1 a 12, caracterizado porque el elemento
que permite levantarlo consiste en una varilla (6) doblada
en V, articulada a los extremos delanteros de los brazos
principales (la, 1b) y unida a uno de tales brazos por
medio de un muelle de retorno (7).

14,~- Dispositivo, segin cualquiera de las rei-

vindicaciones 1 a 13, caracterizado porque comprende una
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estampilla (6) intercambiable, dtil para marcar los anima-

les,

15,~ Dispositivo, segin cualquiera de las rei-
vindicaciones 1 a 13, caracterizado porque los brazoes prin
cipales (la, 1b) estdn relacionados por medio de dos tro-
vesafios. arqueados hacia arriba (4a, 4B)‘de los cuales el
primero de ellos estd situndo hacia la Zona medisa del_dis-'
positivo, en tanto gque el segundo se halla situado hacia
la parte posterior verca de la banda (3).

16,~ Dispositive, segin cualquiera de las rei=-
vindicaciones 1 a 15, caractérizado porque es utilizable
en coﬁbinucién con una romansa. -

17.= Dispositive para lea capbura y manipulacidn
de cuadripedos ?ivos.

Este memoria conSta de diez y nueve paginas es=
sritas éor undrsola cara.

BARCELONA, i7 D
I

1978

P.A,
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