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MENTE UN TAMBOR DE ARROLLAMIENTO PARA PERSIANASY.

Este invencidén se refiere a un dispositivo de arrag
tre para un tambor giratorio, particularmente apropiade para
su uso en el arrollado y desarrollado de articulos flexibles
tales como persiangs, cierres enrollables, etc.

En particular, la presente invencidn se refiere a -
un dispositivo de arrssire del tipo que comprende un miembro
giratorio conectable angularmente con dicho tambor, un motor,
una cadena cinemética dispuesta entre un 4rbol de salida de -
dicho motor y dicho miembro giratorio pare conectar angular—-
mente este dltimo con dicho 4rbol de salida con el fin de dar
una determinada relacidn de reduccidn, y medios de bloqueo pa
ra bloquear angularmente el arbol de salida del motor cuando
estd desexcitado el motor.

Todos los dispositivos de arrastre conocidos del ti
po antes mencionado presentaen la desventaja de que la fuerza
necesaria para hacer girar a dicho miembro giratorio, yren -
consecuencia dicho tambor, es derivable dnicamenté a partir -
de dicho motor. En consecuencia, si se averia el motor o, co-
mo sucede mas frecuentemente, si falla la fuente de energla -
para el arrasire de dicho motor, dichos medios de blogueo fun
cionan entonces autométicamente pare bloguear el 4rbol de sa-—
lida del motor y en consecuencia dicho miembro giratorio. En
estas condiciones, es imposible hacer girar al tambor de arro
llamiento, con las consecuencias fécilmente imaginables. Si -
el motor es un motor eléctrico y dicho ‘tambor es usado para -
subir y bajar un cierre enrollsble que cierrs una puerta, to-
da interrupcidén en la corriente de la red hace imposible el -

funcionamiento del cierre enrollable.
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El objeto de la presente invenecién es proporcionar -
un dispositive de arrastre del tipo agntes mencionado, en el -
que pueda ser accionado dicho miembro giratorio usando una --
fuente de energla alternativa de la energla suminisirada por
dicho motor.

Se glcanza el objetivo antes mencionado con el dig-
positivo de arrastre del tipo antes citado de acuerdo con la
presente invencidén, en el que dicha cadena cinemética que co~
necta dicho motor con dicho miembro giratorio comprende un --
dispositivo de transmisidn que comprende a su vez un elenento
de salida giratorio con dicho miembro giratorio, y dos elemen
tos de entrada el primero de los cuales es giratorio con el ér
bol de salida del motor y el segundo lleva medios de transmi~
gién irreversibles accionables exteriormente para hacer girar
a dicho segundo elemento de entrada cuando es desexcitado el
motor.

Otras ceracteristicas y ventajas de la presente in-
vencidn resultardn evidentes con la ayuda de la descripcidn -
dada més adelante con referencia a los dibujos que se acompa—
fia que ilustran una realizacién no limitativa de la misma, ¥y
en los gue:

Ia figura 1 es una seccidn axiel parcial tomada a -
través de un tembor de arrollamiento motorizado, comprendien-
do un dlspositivo de arrestre construido de acuerdo con la prg
sente invencidn;

Ta figura 2 es una seccidén axiel segin un plano per
pendicular al de la figura 1, de una parte del dispositivo de
arrastre mostrado en la figura 1;

Ta figura 3 es una seccién segin la linea III-III de

la figura 1;



56

10.

15.

20.

25.

30.

-3 -

La figura 4 es una vista en planta parcial, con par

tes en seccidn y partes suprimidas para mayor claridad, de un
detalle de la figura 1; y

La figura 5 es una seccidn segin la linea V-V de la
figura 4.

La figura 1 muestra un extremo de un tambor de arro
llamiento motorizado, indicado en su conjunto por 1 y que - -
comprende un miembro cilindrico interiormente hueco 2 y un -—
dispositivo de arrastre 3 parcislmente introducido dentro del
miembro 2 y previsto para hacer girar a este dltimo glrededor
de su eje longitudingl.

El dispositivo 3 comprende una funda cilindrica ex
terior 4 coaxial al miembro 2 e introducidaren su interior, ¥
cerrada en un extremo por un tapdn 5 fijado angular y axial--
mente por un pasador 6 con la funds 4, y comprendiendo un -~ -
apéndice axial exterior 7 sobre el que esté montada loca una
rueda 8 preferiblemente de materigl pléstico. La rueda 8 se -
extiende rediaelmente més alléd de la funda 4, y su periferia -
exterior estd en contacto con la superficie cilindrica interior
del miembro 2. Un miembro cilindrico hueco 10 estéd fijado por
un pasador radial 9 dentro del otro extremo de la funda 4, por
lo que uno de sus extremos sobresale axislmente de la funda 4
y se fija en rotacidén con una superficie terminal cilindrica
de un engranaje anular dentade interiormente 11. Este dltimo

se exbtiende radialmente por fuera de la funda 4 y comprende -

"una superficie cilindrica exterior dispuesta en contacto con

la superficie cilindrica interior del miembro 2, con el que -
se hace rigido el engranaje anular 11 por una pluralidad de -
tornillos radigles 12.

Ta transmisidén del movimiento desde el dispositivo
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3 al miembro 2 tiene lugar por medios del engranaje anular -—

11, para cuyo funcionamiento el dispositivo 3 comprende un mo
tor de induccidn 13 dispuesto en la funda 4 y provisto de un
condensador de arranque 14 soportado dentro de la funda 4 por
una almohadille cilindrica 15 preferiblemente de caucho. El -
motor 13 comprende un 4rbol 16 que se extiende a través de —-
dos paredes terminales 17 ¥ 18 del motor 13, ¥y estd soportado
en rotacidn por estas Wltimas mediante dos casquillos de an®i-
friccién 19. El extremo del &rbol 16 que se extiende fuera de
la pared 17 esté conectado con un freno magnético 20 que com-
prende una bobina magnetlzadora 21 dispuesfa en una ranurag ==
enular prevista sobre la superficie exterior de la pared 17,
un disco 22 Qoaxial al arbol 16 y rigidamente conectado con -
su extremo por un taco roscédo 23, un primer anillo de fric——
cién 24 rigido con la superficie del disco 22 enfrentada g --
la pered 17, y un segundo anillo de fricecidén 25 enfrentado al
primero y soportado por un disco anular 26 de acero suave. ES
te dltimo estd montado loco sobre el érbol 16 en una posicién
frente a la bobina 21, y estd provisto de una pluralidad de -
pesadores axiales 27 distribuidos uniformemente sobre una cir
cunferencia coaxial al 4rbol 16, fijéndose estos pasadores de
meners deslizeble dentro de sus respectivas cavidades axiales
28 previstaes en la superficie exterior de la pared 17. Estea -
¢1tima comprende en sucentro una cavided axiagl en la que esté
alojado un muelle helicoidal 29 coaxial al A&rbol 16 y dispues
to entre una pared terminal de dicha cavidad ¥ el disco 26,
En el extremo del &rbol 16 que se extiende fuera de
1a pared 18 se ha previsto un engranaje central 30 de un pri-
mer dispositivo de movimiento epicfclico o reductor 31 que --

comprende tres engranajes planetarios 32 montados locos sobre
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sus respectivos &rboles 33 poritados por un soporte del trentde
engranajes 34 y engranados tanio con el engranaje central 30
como con el engranagje anular externo 35 angularmente.rigido -
con la funda exterior 4.

El engranaje anular 35 comprende un apéndice tubular
en el que un Arbol 36, rigido con el soporte del tren de en—
granajes 34 y coaxial al 4rbol 16, estd soportado rotativamen
te por medio de cojinetes 35a. Sobre el extremo libre del Ar-
bol 36 hay un engranaje central 37 de un segundo dispositivo
de movimiento epiciclico o reductor 38 que comprende tres en-
granajes planetarios 39 montados locos sobre sus respectivos
érboles 40 portados por un soporte del tren de engranajes 41
¥ cooperantes tanto con el engranaje central 37 como con un -
engranaje anular externo 42 angularmente rigido con la funda
4. El engranaje anular 42 comprende un apéndice fubular en el
que un &rbvol 44, rigido con el soporte del tren de engranajes
41 y coaxial al 4rbol 16, estd soportado rotativamente por me
dio de cojinetes 43. Sobre el extremo libre del &rbol 44 hay
un engranaje central 45 de un tercer dispositivo de movimien~
to epiciclico o reductor 46 dispuesto en el miembro cilindri-
co hueco 10 y gue comprende cuatro engranajes planetgrios 47
montados locos sobre sus respectivos 4rboles 48 portados por
un soporte del tren de engranajes 49 y cooperantes tanto con
el engransje central 45 como con un engranaje.anular externo
50. El soporte del tren de engranajes 49 consiste en un disco
que comprende un agujero axial pasante de seccidén cuadrada, -
en el que se introduce una cola terminal de seccidn cuadrada
51 de un 4rbol cilindrico 52 coaxizl al érbol 16 y que se -~
extiende parcislmente fuera del miembro cilindrico 2. El en~-

granaje anular 50 estéd montado para girar tanto con relacidn
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al 4rbol 52 como con relacidén al miembro 10, y comprende un -
apéndice tubular 53 que confiene en su extremo libre una mues
ca axial 54 (vista tembién en la figura 2), ¥ a través de la
cusl se extiende el Arbol 52. La muesca 54 recibe un apéndice
axial excéntrico 52 (visto tembien en la figura 2) de un engra
naje anular 56 loco alrededor del 4rbol 52 y que constituye el
engranaje central de un cuarto dispositivo de movimiento epicl
clico o reductor 57 que comprende tres engranajes planetarios
58 cooperantes tanto con el engranaje central 56 como con un
engranaje anular externo que constituye el engranaje anular -
11, EL soporte del tren de engranajes del reductor 57 estd -~
constituido por el conjunto formado a partir del miembro 10 =~
y un miembro de copa 59 que se han hecho mutuamente rigidos -
tanto axial como angularmente por tres pernos axioles 60 So~-—
bre cuyo vastago estén montados locos los engranajes planeta-
rios 58.

¥l miembro de copa 59 comprende una pared terminal
61 con un agujero pasante 62 a través del cual se extlende el
4rbol 52, ¥y una pared lateral 63 que se extiende fuera del —-
miembro 2, siendo cerrado su extremo abierto por una tapa 64
gue comprende interiormente una cavidad axial cilindrica 65 =
en la que se introduce rotativamente una cabeza terminal c¢i--
1indrica 66 del &rbol 52. Exteriormente, la tapa 64 comprende
un epéndice 67 con un agujero pasante transversal 68 atravesa
do por un pasador 69 que conecta la tapa 64 con una horquilla
(no representada) de una ménsula (no representada) fijada con
un soporte fijo (no representado) para impedir a los miembros
10.y 59 girar con el miembro 2.

Ta porcidn del drbol 52 que Se extiende entre la pa

red 61 y la cabeza 66 comprende una porcidén roscada 70 y una
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cola de seccidn cuadrada 71 sobre la que estd enchavetado un
casquillo de anti-friccidén 72, interiormente cuadrado y exte
riormente cilindrico, y soporta de manera loca a un engranaje
helicoidal deslizable axislmente 73. Este dltimo estd conec—-—
tado angulsrmente con el Arbol 52 por un dispositivo limitador
de par indicado en su conjunto por 74 y que comprende dos dis
cos 75 enchavetados sobre la cola 71 y dispuestos en lados —-
opuestos del engranaje 73, dos anillos de friccidn 76 monta-—-—
dos rotativemente sobre el casquillo 72 y dispuestos enire ca
da disco 75 y el engranaje 73, dos tuercas anulares 77 monta-
das sobre la porcidn roscada 70, y una pluralidad de muelles
de copa T8 comprimidos entre las tuercas anulares 77 y uno de
los discos 75 para empujar los discos 75, los anillos de ffig
cidn 76 y el engranajel73 uno contra otro y contra la cabeza
66,

Segn se ha mostrado en la figura 3, el engranaje -
helicoidal 73 est4 acoplado con un tornillo sin fin 79 conec-
tado a un &drbol 80, gque sobresale del miembro de copa 59 a --
través de una abertura 81 previéta en la pared lateral 63, ¥
puede éonectarse con una manivela accionada manuslmente (no -
representada). EL engranaje 73 y el tornillo sin fin 79 estén
configurados con el fin de proporcionar un acoplemiento de en
granaje helicoidal-tornillo sin fin irreversible previsto pa-
ra permitir la transmisién de un par desde dicha mgnivela al
4rbol 52, pero no viceversa.

La pered terminal 61 del miembro de copa 59 estd -
atravesada por un agujero pasante excéntrico, en el que esté
montado rotativamente un Arbol 82 sobre uno de cuyos extremos
estd enchavetado un engrenaje 83 cooperante con el engranaje

anular 11, ¥ en su otro extremo hay un tornillo sin fin 84 -
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acoplado, por medio de una sbertura de la pared 63, con un egA
granasje helicoidal 55 que constituye la entrada de un disposi
4ivo limitador de carrera indidado en su conjunto por 86 y alo
jado en una caja 87 conectada con 1la superficie exterior de -
la pared 63.

ELl dispositivo 86 estéd ilustrado en particular en -
las figuras 4 y 5 y comprende un érbol 88 montado rotativamen
te sobre dos soportes 89 y que soporta al engranaje helicoi--
dal 85 enchavetado sobre el mismo. EL drbol 88 comprende una
posicidén roscada 90 que se fija en un tornillo con tuerca 91
previsto en un apéndice de un miembro alargado 92 dispuesto -
en 1ls parte superior del &rbol 88 y fijado angularmente con -
relacidn a 1la caja 87 por una barilla 93 (figura 5). Esta dlti
me estd soportada en una posicidén fija por la caja 87 y se —
fija de manera deslizable en una ranura 94 prevista en el miem
bro 92 parzlelamente sl arbol 88.

Dos 4rboles roscados 95 y 96 (figura 4) estén monta
dos rotativemente a través de la caja 87 paralelamente al S~
bol 88 y sobre el mismo lado que la varilla 93. Tos extremos
de cada &rbol 95 y 96 sobresalen exteriormente a la caja 87y
estén conectados cada uno con un botdén de accionamiento relati
vo 97 que permite hacer girar manualmente gl &rbol relativo -
95, 96. EL 4rbol 95 se fija en un tornillo con tuerca propor-
cionado a través del cuerpo de un primer micro-interruptor --
98 que comprende un miembro accionador 99 dispuesto dentro --
del recorrido del miembro alargado 92 ¥ que puede fijarse con
uno de sus extremos.

Fl 4rbol 96 se fija en un fornillo con fuerce pro-—-
porcionado a través del cuerpo de un segundo micro-interruptor

100 conectado mecénicamente con el cuerpo del micro-interrup-
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tor 98 por una varilla 101, lo que impide a los micro-inte=-
rruptores 98 y 100 girar con sus respectivos arboles de so--
porte roscados 95 y 96. El micro-interruptor 100 comprende -
un miembro accionador 102 dispuesto dentro del recorrido del
miembro alargado 92 y cooperante con el extremo de este dlti
mo que estd opuesto al extremo gue coopera con el miembro ac
cionador 99. .

Durante su funcionamiento, el miembro 2 es girado
normelmente por accionamiento del motor 13. No obstante, en
caso de fallo de la corriente o averfa gue impidan el funcio
namiento del motor 13, es posible hacer girar al miembro 12
medisnte el accionamiento manual de la manivela (no mostrada)
conectada con el Arbol 80.

Durante el montaje, Se establece el funcionamiento
necesario del miembro 2 por el motor 13 sobre el dispositivo
86, lo que permite limitar el desplazamiento angular del miem
bro 2 a un éngulo determinado. A este respecto, una rotacidén
del miembro 2 corresponde a una misma rotacién del engranaje
anular 11, que hace girar al engranaje 83 y de este modo al
tornillo sin fin 84. Este dltimo hace girar al engranaje 85
y al &rbol relativo 88, cuyo extremo roscado 90, al fijarse
en el tornillo con fuerca 91, hace que el miembro 92 se des-
lice axiglmente a lo largo de la varilla 93 hacia uno u otro
de los miembros accionadores 99 y 102 de los micro~interrup—-
tores 98 y 100. Estos dltimos estén conectados eléctricamen—
te con el motor 13 de tal modo que cuando son gccionados por
el motor 92 sus miembros accionadores, Se pare el motor 13.
Accionando los botones 97 para disponer los micro-interrupto
res 98 y 100 en la posicidn requerida a lo largo de los res-

pectivos 4rboles roscados 95 y 96, es posible limitar el deg
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plazamiento angular del miembro 2 a un dngulo determinado.
Cuando estd en la posicién de reposo, no pasa co-
rriente a través de la bobina 21. En consecuencia la placa 26,
que estd fijada angularmente con relacidn a la pared 17 del
motor 13, es empujada por el muelle 29 hgeia el disco 22 con
el fin de disponer su anillo de friceidn 25 en contacto apre
tado con el gnillo de friccidén 24 portado por el disco 22§
blogquear angularmente el &rbol 16 del motor 13 con relacién
a la pared 17. Cuando se suminisira corriente a2l motor 13 por
aceionamiento de un interruptor (no representado), la bobina
21 es excitada simulténeamente y atrae el disco 26 para po——
nerlo en la posicidn mostrada en la figura 1y aflojar asi el
freno 20. El &rbol 16, que es entonces libre de girar alrede
dor de su propio eje, hace girar al engranaje central 30 del
reductor 31. Al estar fijado angularmente el engranaje anu-
lar 35 de este ultimo, una rotacidn del engranaje 30 produce
una rotacidn del Arbol 36 portado por el soporte del tren de
engranajes 34, y de este modo una rotacidn del engranaje cen
tral 37 del reductor 38. Como el engranaje anular 42 de este
4ltimo estd fijado también angularmente, la rotacidn del en-
granaje 37 produce la rotacibn del 4rbol 44 y el engranaje -~
central 45 del reductor 46. El soporte del tren de engrana—-
jes 49 de este dltimo estd fijado angulsrmente, porque el --
4rbol 52 sobre el que estd enchavetado el soporte del tren -
de engranajes 49 esté conectado, como Se ha indicado, con el
4rbol 80 por medio de un acoplemiento de tornillo gin fin-en
granaje helicoidal iyreversible. En consecuencia, cualquier
par aplicado @l soporte del tren de engranajes 49 de tal in-
tensidad que pueda ser tpransmitido el engranaje 73 a través

del dispositivo limitador de par T4, no produce la rotacidn
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del soporte del tren de engranajes 49. Asi pues, normalmen=—

te una rotacidén del engranaje central 45 produce una rotacidén

del engranaje anular 50 que, por medio de su gpéndice tubu-—-—
lar 53 y el spéndice 55, hace girar al engranaje central 56
del reductor 57. El soporte del tren de engrangjes de este -
Wltimo estdconstituido por el conjunto de los miembros 10 y
59, que estén fijados angularmente, junio con la funda 4, --
por medio de la ménsula (no representada) conectada con el -
pasador 69. En consecuencia, una rotacidn del engranaje 56 pro
duce una rotacidn del engransje anular 11 que, por medio de
los tornillos 12 hace girar al miembro 2 y a la rueda girato
ria 8 de soporte del dispositivo 3 en el miembro 2. El engra
naje anular 11 hace girar también el engranaje 83, que mueve
el miembro 92 hacia uno u otro de los miembros accionadores
99 y 102, que cuando se ponen en contacto con el miembro 92
paran el motor 13 y aplican el freno 20.

Durante el funcionamiento, los micro-interruptores
98 y 100 son posicionados con el fin de detener el motor 13
antes de que comience a ser aplicado al miembro 2 un par exce
sivamente resistente. Podrfa ocurrir lo que precede, por ejem
plo, cuando el articulo (no representado) arrollado sobre el
miembro 2, por ejemplo un cierre enrollable, choca contre los
topes mecdnicos fijos. Si debido a la falta de funclonamien-
to de los micro-interruptores 98 y 100, o debido a otras ra-
zones accidentales, el par resistente aplicado al miembro 2
gunents por encima de un valor determinado, el par de arras
tre proporcionado por el motor 13 ¥ transmitido al Arbol 52
hace que se deslice el casquillo 72 dentro de la rueda 73.
Esto permite al 4rbol 52 y al soporte del tren de engranajes

49 girar alrededor de sus ejes para interrumpir la transmi--
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sidn de movimiento el engranaje anulér 50 e impedir que aumen
te el par de arrastre con el par resistente por encima de un
valor determinado, con el fin de impedir el deterioro del mo-
tor 13.

gi debido a falta de corriente o cualquier otra ra-
zén no puede ser accionado el motor 13, el miembro 2 puede —-—
ger girado como se ha descrito accionando la manivela (no. re~
presentada) conectada con el 4rbol 80; A este respecto, cuan-
do es desexcitado el motor 13, el freno 20 bloquea angularmen
te el Arbol 16 y en consecuencia el engranaje central 45 del
reductor 46. En estas condiciones, un par de arrastre aplicado
manualmente al Arbol 80 y transmitido &l soporte del tren de
engranajes 49 por medio del tornillo sin fin 79, la rueda 73,
el dispositivo limitador de par T4 ¥ ei 4rbol 52 produce la -~
rotacidn del soporte del tren de engranajes 49, que 8e trans-
mite por los engranajes plane%arios A7 gl engranaje anular 50.
Al girar, este ultimo hace girar gl engrenaje central 56 que
hace girar al engranaje anular 11 para el arrastre del miem-
bro 2.

Evidentemente, dentro del principio de la invencidn
puede introducirse numerosSas modificaciones en el dispositivo
descrito a titulo de ejemplo no limitativo, sin apartarse del
alcance de la idea inventiva.

N o T 4

La Patente de Invencidén que se solicita por veinte
gfios para Espafia, de acuerdo con la vigente Legislacidén, de-
beré vecaer sobre: "DISPOSITIVO DE ARRASTRE PARA UN TAMBOR GI
RATORTO, PARTICULARMENTE UN TAMBOR DE ARROLLAMIENTO PARA FER-
STANAS", segin las caracteristicas esenciales de las siguien—

teg:
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REIVINDICACIONES

R U XTI

&,~ Dispositivo de arrastre para un tambor girato-
rio, particularmente un tambor de arrollamiento pars persiag—
nas y similares siendo el dispositivo del tipo que comprende

5e un miembro rotativo conectable angularmente con dicho tambor,
un motor, una cadena cinemética dispuesta entre un 4rbol de -~
sglida de dicho motor y dicho miembro rotative para conectar
angularmente este dltimo con dicho Arbol de salida para pro-—-
porcionar una determinada relacidén de reduccién, y medios de
10. bloqueo para bloquear angularmente el arbol de salida del mo~-
tor cuando estd desexcitado el motor, en el que dicha cadena
cinemédtica que conecta dicho motor con dicho miembro girato--
rio comprende un dispositivo de transmisidén que comprende a -
su vez un elemento de salida giratorio con dicho miembro rota
15. tivo, y dos elementos de entréda de los que el primeroc es ro=-
tativo con el 4rbol de salida del motor y el segundo con me--—
dios de transmisidn irreversibles gccionables exteriormente -
para hacer girar a dicho segundo elemento de entrada cuando es
desexcitado el motor.
20. 84~ Dispositivo de arrastre para un tambor girato-
rio, particularmente un tambor de arrollamiento para persia—-
nas, segin la reivindicacidén 1, en el que los medios limitado
res de par estén previstos para hacer a dicho elemento de sa-
lida angularmente independiente de dichos elementos de entrada
cuando es aplicado un par mayor que un Valor predeterminado a
25, uno w otro de dichos elementos de entrada.
38,.~ Dispositivo de arrastre para un tambor girato-
rio, particularmente un tambor de arrollamiento para persia--
nas, segin la reivindicacidn 2, en el que dichos medios limita

30. dores de par estén configurados y dispuestos de tal modo que
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desconecten dichos medios de fransmisién irreversibles de di-

cho segundo elemento de entrada, ¥ conecten angularmente este
Gltimo con dicho primer elemento de entrada cuando es aplicado
un par mayor que un valor determinado a uno u otro de dichos
elementos de entrada.

48 ,.- Dispositivo de arrastre para un tambor girato=-
rio, particularmente un tambor de arrollamiento para persia--
nas, segin una cualquiera de las reivindicaciones precedentes,
que comprende medios de parada ajustables previstos para coope
rar con medios de corredera para limitar la carrera de estos
Gltimos a una extensién deseada a lo largo de una gula rela-
tiva, estando dispuestesmedios de transmisidén entre dicho --
miembro giratorio y dicha corredera para hacer que realice es
g ¢ltima movimientos a lo largo de dicha gula que Sean propor
cionales a los movimientos angulares de dicho miembro girato-
rio.

58,- Dispositivo de arrastre para un tambor girato
rio, particularmente un tambor de arrollamiento para persia--
nas, segin una cualquiera de las reivindicaclones precedentes,
en el que dicho dispositivo de transmisién es un dispositivo
de movimiento epieiclico que comprende un engranaje central,
un engranaje anular externo y una pluralidad de engranajes --
planetarios dispuestos entre dicho engranaje central y dicho
engranaje anular ¥y soportados por un soporte del tren de en=-
grenajes, estando montado rotativamente cada uno de estos ele
mentos alrededor de su respectivo eje, constituyendo dicho en
granaje central y dicho soporte del tren de engranajes ambos
elementos de entrada citados ¥ constituyendo dicho engranaje
anular el mencionado elemento de salida.

6e.- Dispositivo de arrastre para un tambor girato-
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rio, particularmente un tambor de arrollamiento para persia-—-—
nas, segin la reivindicacidén 5, en el que dichos medios de =-
transmisidén irreversibles comprenden un acoplamiento de engra
naje helicoidal-tornillo sin fin irreversible y un 4rbol de -
transmisidn angularmente rigido con dicho soporte del tren de
engranajes y rotativo con dicho engranaje helicoidal, estando
conectado angularmente dicho engranaje central con el Arbol -
de salida del motor, y estando montado rotativamente dicho en
granaje anular sobre dicho arbol de transmisidn.

78 .- Dispositivo de arrastre para un tambor girato-
rio, particularmente un tambor de arrollamiento para persia—-—
nas, Segin la reivindicacidén 6, y dependiente de la reivindi-
cacidén 5 o de una cualquiera de las reivindicaciones 2 a 4, en
el que dicho Arbol de transmisidén estd conectado angularmente
con dicho engranaje helicoidal a través de dichos medios limi
tadores de par, estando conectados unos medios de acclonamien
to manual con dicho Fornillo sin fin pars hacerle girar.

8,~ Dispositivo de arrastre pera un Tambor girato-
rio, particularmente un tambor de arrol}amiento para persig~-
nas, segin una cualquiera de las reivindicaciones precedentes,
en el que dichos medios de transmisién irreversibles son ac--
ciongbles exteriormente por una manivels.

98,~ Dispositivo de arrastre para un tambor girato-
rio, particularmente un tembor de arrollamiento para persig=—-
nas, Segin una cualquiera de las reivindicaciones prncedentes,
en el- que dicho elemento de salida es angularmente rigido con
un engranaje central de un dispositivo de movimiento epicicli
co que comprende, ademds de dicho engranaje central, un engra
naje anular exterior y una pluralidad de engranajes planeta--

rios soportados por un Soporte del tren de engranajes, estando
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fijado angularmente este ultimo, y constituyendo el engranaje
anular dipho miembro giratorio.

?}(/ 108 .- Un tambor giretoric motorizado, particularmen
te un tambor de arrollemiento para persianas y similares, que
comprende un miembro hueco sustancialmente cilindrico y un —
dispositivo de arrastre para hacer girar a dicho miembro hue-
co alrededor de su eje, siendo dicho dispositivo de arrastre
un dispositivo segin una cualquiera de las reivindicaciones =
precedentes y estando al menos parcialmente introducido dentro
de dicho miembro hueco, y siendo dicho miembro giratorio de ~
dicho dispositivo coaxial ¥y angularmente rigido con dicho --
miembro hueco.

118.- Un tambor segin la reivindicacidn 10, en el —
que una porcién terminal de dicho dispositivo de arrastre se
proyecta axialmente a partir de dicho miembro hueco y estd -
provista de medios para su fijaeidén con un soporte fijo, ex-
tendiéndose la parte restante de dicho dispositivo dentro de
dicho miembro hueco y estando soportada por el mismo por me-
dio de elementos de apoyo de dicho miembro giratorio.

128 ,~ "DISPOSITIVO DE ARRASTRE PARA UN TAMBOR GIRA
TORIO, PARTICULARMENTE UN TAMBOR DE ARROLLAWMIENTO PARA PERSTIA
NAS".

Segin queda sustancialmente descrito en la presente

VAT
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memoria que consta de diecisiete hojas, escritas a miquing —-

por una sola cara y acompafiada de dibujos.
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