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El presente invento se refiere, conforme su enunciado
indica, a clertos perfeccionamientos introducidos en las
miquinas seleccionadoras de frutos por bvamafios, merced a
los cuales dichas miquinas son sustancialmente mejoradas,
tanto en su rendimiento como en su efectividad selectora,
permitiéndoles realizar una clasificacidn sistemética de
los productos a tratar segln sus tamafios y formas, admi-
tiendo a este respecto no sdlo el trabajo con frutos re-
dondos, sino también con agquellos que presentan formas ova-
lada o achatada, sin que tales variaciones de¢ forma inter-
fieran en la bondas del tratamiento dado a los mismos, que,
en todo memento, deberi ser delicado y suave para-no alte-
rar sus finas estructuras superficiales. '

De conformidad con el invento, se disefia un sistema
seleccionador de frutos por callbrado, compuesto por umna
pluralidad de organizaciones modulares incorporadas a un
transportador de cadenas que, de forma clésica, definen
un plano de trabajo superior, mévil. TLa fruta calibrada
atraviesa dicho plano, en sentido descendente, para caer
sobre unos transportadores de cinta que la conducen hacia
previstos puntos de almacenamiento segin el tamafio presen-
tado por esta.

Cada una de las organizaciones modulares aludidas en
el parrafo anterior, lleva a efecto la operacidn de cali-

brado en forma sucesiva y sistematica durante el tiempo

que tardan en recorrer el plano de trabajo, procurando un



ensanchamiento gradual del espacio destinado al paso de los
frutos, los cuales van cayendo sucesivamente sobre los trans-
portadores de cinta componentes del medio colector. Entre
cada dos organizaciones modulares colindantes, se encuen-
5.= tran dos placas articuladas que definen sendos planos in-
clinados destinados a contener los frutos vertidos por el
alimentador en la respectiva organizacion medular.

Una vez se haya comprendido con mayor claridad el con-
Junto de los perfeccionamientos, otros detalles y caracte-

10.- risticas de los mismos se irédn poniendo de manifiesto en el
transcurso de la descripticidn que a contimmacién se d&, en
1a que se expomen los detalles més particulares de la idea
que aquf se preconiza, como, asimismo, de los medios que
para su puesta en prictica pueden emplearse.

15.= Estos detalles se dan a t{tulo de ejemplo, haciendo
referencia a un caso posible de realizacidn préctica, pero
el invento no queda 1imitado, exactamente a los detalles
que aqui se exponen, debiendo ser considerada, por tanto,
esta descripcidn, desde un punto de vista ilustrative y sin

20.~ limitaciones de ninguna ciase.

Una idea més amplia de los perfeccionamientos sugeri-
dos por esta invencidn, la proporciona la siguiente descrip-
cidn en la que se hace referencia a las hojas de dibujos
ilustrativos que a esta Memoria se acompailan y en los que,

25,- de manera un tanto esquemdtica y exclusivamente por via de

. ejemﬁlo, se ropresentan los detalles preferidos por la in-
vencidn.

En estos dibujos seémplean referencias semejantes, para
indicar plezas, conjuntos o partes, que se corresponden en

30.= las diferentes vistas presentadas, cuyos elementos, detalles
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y organizacidn, se definen de una manera especifica en el
transcprso de esta Memoria, y, despuds, se concretan en la
nota reivindicatoria final.

En dichos dibujos:

Ta figura 1 corresponde a la seccign longitudinal,par-

cial y esquemdtica, de una miquina dotada de los perfec-

" cionamientos suReridos por la invencign.

1a figura 2 muestra una seccidn transversal, esquemi-
tica, de la miquina representada en la figura anterior.

- 72 figura 3 corresponde a la vista lateral de uno de
los mddulos calibradores.

1a figura 4 representa, en perspectiva, el dispositivoe
articular de las placas contenedoras de frutes, incorpora-
das entre las organizaciones modulares.

En relacidn con las figuras anteriormente indicadas,
representativas de una miquina estructurada segin los per-
feccionamientos objeto de esta invencion, el dispositivo
alimentader de los frutos a tratar est& compuesto por una
serie de rodillos 1, enlazados por medio de unos pivotes
a un par de cadenas sin fin 2, de eslabones articulados,
las cuales reciben transmisidn por medio de las coronas
dentadas 3. Los frutos transportados en los rodillos 1 son
vertidos sobre el plano de trabajo correspondiente al sis=-
tema selector, a favor de la tablilla 4.

Cada una de las organizaciones modulares componentes
del sistema selector de frutos, presenta la estructuracidn
disefiada en la figura 3 de los dibujos que comentamos: so-
bre dos soportes lakerales 7, pareadamente dispuestos, to-
man insercidn los eje de los rodillos 5 y 6, este Gltimo

con un enclave de caracter{sticas deslizantes, a tenor de
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la escotadura 8 arbitrada en cada soporte 7, que permite
regular la separacidén de estos rodillos y por ende, el ta-
mafio del fruto susceptible de poder abravesar el éspacio
existente entre ellos.

El resto de la organizacion modular se orienta hacia
el establecimiento de un dispositive que permita un suave
Y progresivo distanciamiento de dichos rodillos, a medida
que los mddulos avanzan por el pano de trbbajo, arrastra=
dos por las cadenas 9 de un pertienente transportador a las
que se encuentran sujetos sus soportes laterales 7 por los
puntos 22.

Tos frutos sucesivsmente liberados por cada mddulo,
caen sobre las cintas transportadoras 27, transversalmente
dispuestas y separadas entre s{ por los topes angulados 20,
que los tramsportan hacia las correspondientes zonas de re-
cepcidn, segln la correlacidn vertical de apertura de ro=-
dillos que les permitié su cafda.

El dispositivo que faculta la progresiva separacidn de
los rodillos, compfende el sector acodado 10, Portador en
su terminal 1libre de la rueda 11, la cual insiste sobre la
pista rectilfnea 12. Los sectores 13 relacionan cada sector

acodado 10 con el extremo del eje perteneclente al rodillo

'6, tal como se ilustra en la figura 2, abarcando entre cada

par de ellos al respectivo soporte 7 y sector 1lo.

El eje articulado 23, que relaclona cada par de secto-
res 13, ofrece apoyo al resorte de expansidén 15 arrolado
sobre el vistago 14 e inmsistente, por su extremidad opuesta,
en la tuerca 16. Ia presidn ejercida por el resorte 15 cons-
tituye una permanente llamada al clierre entre rodillos, la

cual es sdle vencida por la limitacidn que para tal movi-
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miento presente la situacidn, en altura, de la pista 12,
sustentada por los soporteé 24 y de posicionalidad regula-
bre mediante los husillos 25.

Los espacios entre cada dos organizaclones nodulares
colindantes, se encuentran cubiertos por las places 18y
19, articuladas emtre s{ y pivotantes, mediante unos elemen-
tos angulares a los eje de los rodilles 6 y 7, respectiva-
mente, tal comp se muestra en la figura 4. Egtas placas
configuran los paramentos posterior y anteriog de la tolva
de almacenaje que impide el paso de los frutos de uno a
otro mddulo durante la fase activa de calibrado.

Tos8 rodillos 5 y 6 incorporan en uno de sus laterales
la polea 21, merced a la cual toman el par de rotacidn que
les transmite la.correa 26, en tanto que la rueda dentada
17 procura el desplazemiento general del transportador de
cadena sobre el que se encuentran dispuestos los médulos de
calibradoe.

Se comprenderé ficllmente, después de observar los di-
bujos j la descripcidn acabada de efectuar de ellos, que la
actual concepcidn proporciona una construccién sencilla y
efectiva, susceptible de poder ser llovada a la préctioca
con gran facilidad, asegurando la obtencidn de una mapufac-
tura relativamente barata, Bste detalle de economia adquie~-
re gran importancia si se considera en los términos de una
produccion en escaia, Ja que es evidente que el mercado
puede absorber cantidades muy considerables de maquinas
seleccionadoras de frutos provistas de los perfeccionamien=~
tos aqui preconizados y cualquier pequefio ahorro, logrado
mediante la aportacidn de clertas mejoras durante su fabri-

cacion, puede adquirir elevadas proporciones.
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Se reitera, que en el objeto que constituye el presen-
te invento, serin susceptibles de introducirse todas aque-
llas modificaciones de detalle que las circunstancias y la
préctica pudieran aconsejar, siempre y cuando que, con las
variantes que se introduzcan, no se cambie, altere o modi-

fique la esencialidad del objeto descrito.
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Tos puntos de invencidn propia y nueva que se presen=
tan para que sean objeto de esta Patente de Invencidn en
Espaiia, ﬁor veinte ﬁﬁos, son los siguientes:
12.~ Perfeccionamientos introducides en las miquinas
seleccionadoras de frutos pbr tamafios, caracterizados por
comprender, sobre un bastidor y en combinacidén: un disposi-
tivo alimentador de los frutos a tratar, un sistema selector
para la recoglda y tramsporte de los diferentes calibres
de fruta obtenidos y, drganos motrices y de transmisidn de
par hacia los elementos mdviles incorporados a la méquina.

22.,~ Perfeccionamientos introducides en las miquinas

seleccionadoras de frutos por tamafios, segfin punto anterior,

caracterizados porque comprenden un dispositivo alimentador
de la miquina consistente en una transportadora de rodillos,
la cual desde su cabezal superior deposita los frutos sobre
una rampa de vertido que la conduce hacia el sistema selec-
tor, estando comstitufdos los medios colectores para la re-
coglda y transporte de los frutos seleccionados por una plu-
ralidad de transportadores de cinta dispuestas en paralelo,
idénticas en organizacidén y desarrollo, con sus rodillos
asgrupados en sucesivos ejes transversales comunes, indivi-
dualizéndose 1ps distintos planos de transporte a favor de
unos perfiles angulares ubicados entre cada dos cintas co-
lindantes, y porque los referidos medios colectores, en su
conjunto, adoptan una direccidn de trabajo ortogonal y de
inferior cota a la seguida por el fano de trabajo del sis-
tema selector de frutos.

3%.~ Perfeccionamientos introducidos en las méquinas

seleccionadoras de frutos por tamafios, de conformidad con
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los puntos 12 y 22, caracterizados por constituir el sis=
tema selector de dichas miquines mediante disposicion ce-
rrada, sobre un transportador de cadenas, de una plurali-
dad de mddulos calibradores que en forma cfclica definen
un plano superior de trabajo, mgvil, destinado a recibir
sobre &1 los frutos vertidos por el dispositivo alimenta-
dor de la méquina, y porque, dicho sistema selector incor-
pora a cada uno de los mddulos calibradores de dos para-

mentos articulados, inclinados, uno anterior y otro poste-

rior, que en la fase operante del sistema, definen medios

de retencidn para con los frutes vertidos durante el pro-
ceso de calibrado.

49, Perfeccionamientos introducidos en las méquinas
seleccionadoras de frutos por btamafios, segin puntos 12 ¥
32, caracterizados porque cada uno de los midulos calibra-
dores se compone de dos rodillds giratorios, paralelos y
transversalmente dispuestos, con sus respectivos ejes in-
cluidos en dos soportes laterales fijados a las cadenas
del transportador, soportes que ﬁresentan‘puntos articula=-
res fijos para con el eje de uno de los rodillos, en bYanto
que para albergar al otro eje arbitran sendas escotaduras
longitudinales, que conceden al referido eje una predeter-
minada holgura antero-posterioi, lo que permite graduar la

separacidn existente entre ambos rodillos, medisnte inclu=-

8idn en cada mddulo de calibrado, de un dispositivo regula=-

dor de dicha distancia.

52, Perfeccionamientos 1ntroduci&os en las miquinas selec-
cionadoras de frutos por tamafios, de conformidad con el pun-
to 49, caracterizgdos porque el dispositivo regulador de la
distancia entrefi&s rodillos giratorios de los mddulos de
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calibrado, comprende dos organizaciones laterales, idénti-
camente estructuradas, cada una de las cuales se compone de
un sector acodado, que, inferiormente, presenta un punte
articular sobre una oredeté emitida por el borde superiof
del correspondiente soporte lateral, mientras que en su ter-
minal superior arbitra el eje horizontal de un elemento de
rodadura en libre ejercicio rotativo sobre una pista=-guia
rectilinea incorporada al bastider de la miquina y de al-
tura regulable, mediante un dispositive de husille conven-
cional, y porque presenta dos sectores, pareadamente dis-
puestos, que por uno de sus extremos articulan en un eje
intermedio ubicado en el sector acodado, en tanto que sus
terminales opuestos se articulan sobre uno de los extremos
del eje correspondiente al rodille deslizante, a uno y otro
lado del soporte.

62.~ Perfeccionamientos introducides en las méquinas
seleccionadoras de frutos por tamafios, segin puntos 42 y 59,
caracterizados por incorporar a cada una de las organizacio=
nes pertenecientes al dispositivo regulador de la distancia
entre rodillos, un medio de llamadas al clerre de los mismos,
definido segin un esparrago, pivotante por uno de sus ex-
tremos sobre una orejeta que proyecta el sector acodado,
cuyo espirrago tiene un ranurado longitudinal, en el que se
encuentra inclufdo un tramo de unidn teniendo entre los dos
sectores pareados obJeto del punto anterior y sobre el cual
tramo insiste el terminal de un resorte helicoidal, ensar-
tado en el cuerpo de dicho espirrago, que toma su segundo
apoyo en el terminal libre de este filtimoe

72.~ Perfeccionamientos introducidos en las miquinas

seleccionadoras dq frutos por tamaiios, segin puntos 12 Y 3%,
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caracterizados por el hecho de que los dos paramentos artl=-
culados definidores de los medios de retencién para con los
frutos vertidos en cada uno de los mddulos calibradores, se
encuentran vinculados, mediante una charnela meclnica trans-
versal, con sus homénimos colindantes, mientras que su segun-
do punto dorsustentacién lo ejercitan sobre el eje de cada
uno de los rodillos a tenor de sendos sectores acodadoes y
Porque, los referidos rodillos rqalizan su rotacidn funcio-
nal mediante una polea ubicada en un extremo de ellos, so=
bre la que fricciona una adecuada correa horizontal.

8Q.~ ®PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LAS MAQUINAS
SELECCIONADORAS DE FRUTOS POR TAMANOS™, todo tal y conforme
se describe en la presente Memoria, la cusl consta de once
hoja mecanografiadas por una sola cara.

wearsa, 30D 1976
f('///
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