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En las mAquinas tricotadoras circulares de gran

didmetro con mecanismos de seleccién varios, para obtener

" efectos varios de mallas, por ejemplo las del tipo Links-

links Jacquard, es deseable disponer de cuatro niveleg

de trabajo de las agujas, es decir, en orden descendente,
un primer nivel, superior, para llevar las agujas a la
altura adecuada para efectuar la transferencia; un segun-
do nivel, en el que tieme lugar la formacién normal'del
punto; un térber nivel, donde las agujas llegan tan sélo

a la-raltura adecuada para recoger hilo sin tejer, o formar
mallas cargadés, y un cuarto nivel, inferior, en el que
{nicamente retienen las agujas los puntos anteriormente
formados, - '

Debido a las limitaciones de espacio impuestas

.por el creciente aumento del nimero de juegos a fin de

incrementar la produccién de la méquina, por lo general
las cﬁatro-funciones indicadas son obtenidas sumando las
seleccioneé de cada dos juegos de tejer sucesivos, lotual,

s8i Bien ya ha sido solucionado en la prictica por diver-

" 508 expedientes mecénicos, por ejemplo previendo como ac-

~ cesorio de la miquina un equipo de juegos de levas de

substitupién, que ha de reemplazar el normal de la miqui-

. na cuando se desea hacer trabajar la misma de acuerdo con

dichas funciones, ello trae como consecuencia la supresién

de la mitad de los jiegos normales, ya que la formacién

. del puntoAﬁﬁinmente se produce en el juego de tejer que ha

efectuado 1la seggnda seleccibén, o sea en juegos'de tejer -

- .alternos alrededor de la fontura circular.
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La presente invéncién tiene por objeto perfec-

cionar los mecanismos de seleccién de las mdquinas de la

‘clase indicada, o sea de las que comprenden jacks eleva=-

dores, seleccionables por mecanismos de dibujo para des-
plazarlés entre una posicidn de réposo y una posicién de
trabajo, y sliders elevadores de las agujas, provistos

de un téién Y que en la posicidn de trabajo de ios Jacks
son elevados de manera que dicho talén pasa a cooperar
con un‘jﬁegone levas que comprende levas>de desprendi~-
miepto, de transferencia, de formacién de punto y de acu=

mulacién de mallas cargadas, en el sentido de hacer posi-

.ble desviar el taldn del slider hacia cualquiera de las

cﬁatrb‘levés indicadas, mediante selecciones efectuadas
dentro de un mismo juego de tejer, de manera que ya no re-
sulta necesario anular la nitad de los Jjuegos como en las
miquinas corrientes.

' Este objeto es conseguido miiante la caracteris-
tica consistente, de.acuerdo con la presente invencién, en

disponer dentro de cada juego de formacién de punto un do-

_ ble sistema de seleccibn de Jacks, de manera que el prime-

ro de ellos, considerado en el sentido en que son encon-

trados por los talones en el funcionamiento, es apto para

. bifurcar talones a dos niveles previos curso arriba de la

leva de desprendimiento, en tanto que el éegundo es apto

" para bifurcar los talones que se presentan en cada uno de

‘los niveles previos en otros dos niveles, curso arriba de

la leva de transferencia, de manera que se obtienen dentro

~ del mismo juego de formacidén los cuatro niveles de funcio-
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namientos descritos anteriormnte.

' En una forma preferida de la invencién, todos los

Jacks elevadores tienen talones iguales y situados a dis=-

. tintas alturas; el primer sistema de seleccidén comprende

una leva de elevacidén que tiene su extremo de entrada si-

tuada entre las alturas de los talones de los jécks que
se presentan en nivel bajo y un extremo de salida & una

altura tal que los jacks elevados.por'el'talén alto pre-

" sentan su taldén bajo a la altura de entrada; el segundo

sistema de seleccidn comprende una leva elevadora que
tiene su extremo de entrada en correspondencia de altura
con el extremo de entrada de la primera leva y un extre=-

mo de salida de altu;a intermedia entre las de los dos

talones, de manera que es apta para elevar los talones

inferiores de los jacks seleccionados previamente por
el p;imer sistema y elevar los talones superiores de los
Jjacks no preseleccionados, comprendiendo cada sistema
medios de preseleccidn para llevar los jacks a una posi--

cién de acoplamiento con las levas en respuesta a las

,6r¢enes de un dispositivo programador de dibujo o cons-

truccidn, curso arriba de la entrada de dichas levas, .
medios de borrado de selecciones previas, curso arriba

de los medios de preseleccidn.

-Las levas de accionamiento de los sliders estén.

formadas por otra parte, preferiblemente, por un Juego
de levas de desprendimiento, a cuya entrada, situada en
correspondencia angular con la leva elevadora del primer

sistema, se ‘bifurcan una pista inferior'y de altura cons=

A
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tante, para los talones de los sliders no elevados, y una
>piéta superior.para los sliders de las agujas que han de

formar punto y que llega hasta la entrada de una leva ele=-

vadora para la alimentacién de hilo, situada curso abajo

del segundo sistema, y, en correspondéncia angula con la

" leva elevadora de este segundo sistema, una leva de trans-

ferencia situada encima de lapista elevada, Yy una leva para

la formacién de mallas cargadas, situada encima de la pis-

ta inferior.

Los dibujos adjuntos muestran, a titulo de ejem-

plo no limitativo del alcance. de-la presente invencién

Yy en representaciones esquemAticas, una forma preferida

de llevarla a la préctica.

. En dichos dibujos: La figura 1 es un diagrama
que muestra el proceso seguido para efectuar las cuatro
seélecciones descritas; la figura 2 es un esquema que mues-
tra los juegos de levas para el accionamiento de los
Jacks y de los sliders correspondieﬁtes a un jﬁego de gor—
macidn, y la figura 3 es un esquema que muestra un meca=
nismo dé seleccidén de jacks utilizable con un mecanismo
de formacidn de punto al que se aplica los presentes per-
feccionamientos.

En los dibujos se ha representado Unicamente
los Juegos de levas de un juego de tejer. Las levas del
juego inferior -Jl- (figura 2) estdn destinadas a elevar
los jacks -l=- que empujarén'los sliders -2- hasta las
alturaSVCOrrespondiehtes para que las levas del Juego

supeiior -J2« les hagan ejecutar las cuatro funciones
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posibles de acuerdo con la invencién. Lasg agujas de tejer,

' 'no representadas, se suponen montadas en la forma usual

_encima de los sliders -2-.

Los jacks ~l- pueden responder, por ejemplo, al
tipo de los representados en la figura 3, donde se aprecia

que cada uno de ellos se encuentra montado dentro de una

ranura correspondiente -3- del cilindro de agujas -4-, de

‘manera que pueden. ejecutar un movimiento de traslacién

a lo largo de dicha ranura, y un movimiento de oscilacibén

alrededor del fulcro -5-, mra que uno u otro de sus talo-

nes -6 o 7- puede acoplarse con las levas del juego ~Jl-’

" 0 mantenerse separado de ellas. Fl movimiento de oscila-

cién le puede ser comunicado, por ejemplo, por la horqui-
1la -8- de un jack balancin =9-, oscilante alrededor del
punto -10-, retenido en posicidén por el aro eldstico
~ll= ¥y contra cuya rama opuesta a la horquilla se apoya
el tetén -12- formado en la parte superior de un jack
oécilante ~13~, pivotado dentro de ia ranura =3- por e}
punto -l4- y mantenido en posicién mediante aros eldsti-
cos -15-; el borde exterior de este jack presenta una
serie’ de. talones eliminables =16~ para poder ser acciona-
dos en lcs momentos oportunos, de acuerdo con un progra-
ma de seleccién determinado, mediante las palancas se-
lectora de un grupo indicado con 1arreferencia genéri-
cérfl7-. El funcionamiento de esta ﬁarte del mecanismo
es convencional y no’reduiere ulterior explicacidn.

- Los talonés =18 de los sliders -2- recorren

ndrmalmente’la pista -~19-, para cuya posiciéh; las agujas

\‘"
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que retienen bucles se mantienen en si posicién mis baja

- y spstienen los mismos hasta la préxima aeleccién'que
1ioé afecta. No obétante, el mecanismo puede ser seleccio-
_. nado de manera que dichos talones se desvieﬂ hacia las |
' -pistas -26, 2l- o =22-, para laé cuales las agujas adoptan,
-de modo correspondiente, las alturas para la formacibn de

;Vmallas‘cargadas, para la formacién de punto y para la

transferencia, tal como se indica en el esquema de la

figura 1.

Para ello, en el juego -J2- se aprecia un par
de levas de deéprendimiento =23 y 24=, destinadas a ha-
cer ﬁasa:'los bucles sostenidos pér las agujas detrés de
laspaletas de las mismas, de forma que si no hay accibn
de seieccién en la entrada a estas levas, los talones
418- se mantendrdn en la pisfa ~19-~, pero si una tal se-
leceién ocurre, los talones serén conducidos por dichas

levas hasta la pista -21- en preparacién para una de las

‘operaciones de tricotado.

A continuacidn se encuentran éncima de las pis-
tas -19 y 21- sendas lévas -25 y 26-, destinadas respecti=~
vamente a formar mallas cargadas y & llevar las agujas
a la altura de transferencia; en el primer caso las agu-~
jas tomankhilo pero no han subido lo-suficiente para des~
prénder la malla anterior detrds de la paleta y retienen

los dos bucles dentro del gancho para pasar en esta situa-

.cién a ia leva de formacidn; en el segundo caso las agu-

Jas son 11évadas a la altura de transferencia. Las cuatro

pistas descritas conducen, en la forma usual a las levas
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de alimentacién =27- y de formacién de punto =28-.
V La selecciones necesarias para desviar los ta-

lones ~18- de los sliders =2- son llevadas a cabo median~

" te dos levas elevadoras =29 y 30- que forman el juego

~=J1~- y los dispositivos de aleccién que actfian sobre los

jacks =l-, descritos. con referencia a la figura 3. Cada

una de las levas =29 y 30- tiene su extremo de entrada,
© presuponiendo que la flecha de la figura 1 indica el sen-
' tido de desplazamiento de los Jacks, situado a un nivel

inferior, comprendido entre las alturas de los talones

-6y 74 de los jacks -l- que se presentan ala altura de
reposo, correspondiente a la altura de los talones -18-
de los sliders -2~ cuando ocupan la pista inferior 519-;
en la figura.2 estos extremos de entrada estidn prolonga-
dos mediante ﬁatas planas -31-, orientadas curso arriba
¥ que no tienen otro objeto que servir de guias de segu-
ridad, sin intervenir directamente en el funcionamiento
del sistema. La leva -29- estd situada angularmente de
manera que es apta para ekvar los jackg -1l- y los sli-

ders -2- de manera que los talones -18- de estos dlti-

' mos sean presentados al flanco elevador -32- de la leva

-23- para su ulterior conduccidn a las fases de formacidn
de'punto; la altura de su extremo de salida -%3- es tal
que la eleVaci6n sufrida por el jack ~l=- éorresponde a’

la diferencia de alturas entre los talones =6 y 7- del

" mismo, de forma que después de haber actuado sobre el ta=-

16n superior -6~ el inferior -7=- queda a la altura que

ocupaba inicialmente el anterior, en disposicién de ser
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accionado, a su vez, en una segunda seleccibn. La leva
-50;ftiene si extremo de entrada en la mismas relaciones’
de altura que la leva -29-, de manera que es igualmente
vélida para-él la anterior descripcién;.su extremo de
salida -34- queda, no obstante, a menos altura que el

,~33¥ de la leva”-29-, de forma que los talones elevados

. por la leva -30- quedan a una cota de altura memor que

la pista =21-, materiélizada por la pista -20-, A seme~

. jeanza de la leva -29~, la enfrada de esta leva =30~ que=~

da situada angularmente en la posicién adecuada para rea-

lizar las descritas bifurcaciones de talones.
Es evidente que es necesario prever en cada jue-

go de tejer como lo descrito, dos grupos de seleccién -17-

' - (ver la figura %), cada uno de ellos situado curso arriba

fde las bifurcaciones de primera y segunda seleccidén, pre-

feriblemente dentro de la amplitud angular ocupada por
las patas de gufa =3l-, tal como se in&ica por ejemplo'
mediante las lineas =Z%~ e YY-. También es necesario pre-
ver sendas ievas de borrado -3%5 y 36~ (de referencia -35-
en la figura 55, para suprimir cualquier seleccién exis=
tente en los jacks antes de la entrada de los mismos a
las levas elevadoras descritas.

-El funcionamiento del mecanismo de selecclén
descrito se deduce claramente de lo que antecede ¥ puede
ser resumido como sigue:

Los jacks entran exel juego en la posicién de

"referencia ~l-, para la cual los sliders =-2- y las agujas

se presentan en la posicidén ~2- después de haber atravesa-—

5"
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do las levas--J2- del juego de formacidn precedente (a la

‘izquierda de la figura 2).

Si ninguna de las palancas selectoras -17- de

las dos selecciones =2 e Y- actlia sobre los jacks de se-

. leccidn ~13-, los Jacké elevadores ~l- se presentan hun-

didos en sus ranuras, de forma que sus talones =6y 7=

pasan por delante de las levas elevadoras -29 y 30~ sin

. ser afectados y atraviesan el juego de acuerdo c¢pn las

posiciones de altura de referencia -la-. Las levas de bo-
rrado -35- y =36=- no tienen ningin efecto.

Los jacks ~l~ que son seleccionados en la posie
<

c¢idén -Z- son hechos oscilar de manera que sus talones

-6 y 7- se desplazan hacia fuera (hacia la izquierda en

" la figura tercera) y se sitfian flanqueando la guia -31-

.de la leva elevadora -29-. En su avance hacia la derecha

priperamente el taldén superior -6-, que se encuehtra en
el lado activo de la leva, encuentra el escalén -37- que
pone en contacto el extremo superior del jack con el ex-
tremo inferior del slider correspondiente -2~ y.es des-
plazado'hﬁcia arriba por la leva -29-, arrastrando con
ello el slider de modo que el talén -18- de este Gltimo
8s presentado al flanco -32- dé la leva ~2%-, Estos movie
mientos estén indicados por los jacks de referencia ~1b-.

La leva de borrado -36- devuelve los jacks a su posicién

hundida_deptro de lag ranuras -3- del cilindro y, des-

pués del paso de los sliders por las levas de desprendi-
miento -23'y 24-, el conjunto queda en la posicién -2b-

de los sliders, en la que los talones -18~ se dirigen por
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© . la indicada pista =-21- y seguir con el funcionamiento

11

la pista -21- hacia las levas de alimentacién -27- y de
formacién de punto -28-, después de lo cual salen del jue-‘
go para pasaf al siguiente de la méquina.

-i' Como se ha indicado anteriormente, cuando los
jacks -1- han~sido elevados por la leva =29~ (posicién
-lbl-); tienen sus talones inferiores =7- por encima de
la gufa -31- de la leva -30- de segunda seleccién. Si,

ahora, estos'jacks ~1bl- son seleccionados por la se-

-leccién Y, su taldén inferior -7- queda enfrentado al flan-

co_acfivo de la segunda leva elevadora -30-, de forma que
el jack es elevado hasta -lb2-, para la cual el slider
ha sido elevgdo de manera que su talén -18- se levanta de

la pista -21- para enfrentarse a la leva de transferen-

'éia -26~, que lo sube hasta la pista de transferencia

-22-, despubs de lo cual viene a reunirse con los talo-

nes que se diriggn hacia las levas de alimentacién por

normal, descrito antes.
De manera similar, cuando sdlamente se lleva
a cabo seleccién en la posicién Y, los jacks bajos, de

posicidn =la- son levantados hasta la posicién -lc- de

~ modo que el taldén -~18- del slider correspondiente es le-

‘vantado hasta la pista =20~ que conduce a la leva de for=-

macién de mallas cargadas =25-. ' .
Serédn independientes del alcance.de la presente

invencién los detalles accesorios y demds caracteristicas

constructivas no egenciales, empleados en la puesta en

prictica de la misma, por quedar todo ello comprendido
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dentro del marco de las siguientes reivindicaciones.
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REIVINDICACIONES

- 1. Perfeccionamientos en mecanismos de selec-
cibn para ﬁéquinas tricotadoras circulares, del tipo de
los que comprenden jacks elevadores, seleccionables por

mecanismos de dibujo para desplazarlos entre una posicibdn

. de reposo y una:posicidn de trabajé, Yy un Juego de levas

qQue éomprende levas de desprendimiento, de transferencia,
de formacién de punto y de acumulacidén de mallas cargadas,

con las cuales son llevados a cooperar selectivamente ta-

- lones de ias.agujas o de sliders interpuestos entre éstas

Yy loé Jacks elevadores, caracterizados esencialmente por’
el hecho de dispbner dentro de cada juego de formacidén de
punto un doble sistema de seleccién de Jacks, de manera

que el primero de ellos, considerado en el sentido en que

son encontrados por los talones en el funcionamiento, es

épto para bifurcar talones a dos niveles previos curso

.

arriba de la leva de desprendimiento, en tanto que el se-
gundo es apto para bifurcar los talones que se presentan

en cada uno de los niveles previos en otros dos niveles,

_curso arriba de la leva de transferencia, de manera que

se obtiene dentro del mismo juego de formacién los cua-
tro niveles de transferencia, formacién de punto, forma-
cién de mallas cargadas y retencidén de mallas anteriores.

2. Perfeccionamientos en mecanismos de selec~

+ ¢ibén para mdquinas tricotadoras circulares, de acuerdo .

con la reivindicacién 1, caracterizados esencialmente

por el hecho de que todos los jacks elevadores tienen
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talones iguales y situados a distintas alturas; el pri-
mer sistema.qé seleccién comprende una leva de elevacién
que tiene su extremo de entrada entre las alturas de los
talones de los jacks que se presentan en nivel bajo, ¥
un éxtremo de salida a un nivel tal que los Jjacks ele=-
vados por ¢l taldén alto presentan su talén bajo a la mis-
ma.altura de entrada; el sistema de seleccidn segundo
comprende una leva elevadora que tiene su extremo de en=
’ trada en correspondencia de altura con el extremo de en-
trada de la primera leva, y un extremo de salida de al-
tura intermedia entre las de los dos talones, de manera
que es apta para elevar los talones inferiores de los
_Jacks_SeleccionadOS‘previamente pof eybﬁimer sistema
Yy ‘elevar los taloneg superiores de los Jjacks no prese- -
leccionados, comprendiendo cada sistema medios de prese-
leccién;para llevar los jacks a posicidn de acoplamien-
to ;;:on 1a.é levas en resﬁuesta a las 6rdenes de un siste- -
ma pfogramador de dibujo o construccién,'cursé arriba
de la entrada de diéhas levas, y medios de borrado de
selecciones previas, curso arriba de los medios de pre-
seleccidn.

3. Perfeccionamientos en mecanismos de selec-

.¢ién para méquinas tricotadoras circulares, de acuerdo

con la reivindicacidén 1, caracterizados ésencialmente'por
el hecho de que las levas de accionamiento 'de las agujas
o de los sliders estin formadas por un juego de levas de
, deéprendimieptd, a cuya entrada, situada en corresbonden—

cia angular con la leva elevadora del primer sistema, se
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bifurcan una pista inferior y de altura constante, para

" los talones de los sliders o agujas no elevados, y una

' pista superior para los talones de los sliders o las agu-

jas. que han de formar punto, cuya pista llega hasta lag
entradé de una leva elevadora para la alimentacién de
hilo, situada curso abajo del primer sistema, y, en corres-
pondencia angular con la leva elevadora de este segundo
sistema, una leva de trdnsferencia situada encima de la
pista elevada, y una leva para la formacidn de mallas
cargédaé,'situada encima de la pista inferior.

' "4, Perfeccionamientos en mecanismos de selec-
cién parazméquinas tricotadoras.circulares.

L La presente memoria descriptiva consta de quin-
ce hojas foliadas escritas a miquina por una sola cara.

.Barcelona, 24 de diciembre de 1,976
' Juan LLINAS
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