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La presenta invención se refiere a un dispositivo de acciona-;
i

miento para unmagnótofono de cassette. j
!

De tales dispositivos de accionamiento se ha de exigir que coti 

ellos sea consegnible una calidad de registro y reproducción de sonido loj 

más alta posible. Esto presupone las mejores propiedades de sincronismo dé 

todas las partes del dispositivo de accionamiento, debido a que ya peque-j 

ñas variaciones de velocidad originan fluctuaciones de la altura de tono

. j

Sobre todo en loa magnetófonos de cassette que están destina-, 

dos a incorporarse en automóviles, ó que están integrados en una radio de 

maleta, hay a disposición sólo un pequeño volumen de incorporación, de 

ñera que es necesaria una construcción muy compacta, empleándose la menor! 

cantidad <!o componentes posible. Al considerar tales aparatos oompactos, 

como ios que se observan en los últimos años, ae ha de cuidar que no se -} 

desprecien las propiedades de sincronismo y regulación del dispositivo de!

accionamientos. j
, t

En los conocidos accionamientos para magnetófonos de cassette!

la transmisión do fuerza ae efectúa usualmente por un motor, por lo gene­

ral un motor de indudido 3-T, a través de gomas elásticas da accionamien­

to ó ruedas da fricción a una masa de inercia que generalmente está desa­

bollada como disco y que está unida concéntrica con un árbol de tono. Me­

diante la masa de inercia, que debe presentar un momento de inercia 1c más 

alto posible, se impone al árbol de tono una velocidad angular constante. 

En parte se emplean accionamientos con dos masas de inercia igual de grq^ 

daa pero accionadas en contrasentido, con lo cual se eliminan mejor las -i 

presuntas influencias perturbadoras externas.

Las partes de accionamiento de la cinta tienen que fabricarse 

con gran precisión, ó sea con alto coste, con el fin de evitar irregular 

dades de accionamiento de la cinta que debido a sus propiedades de trans­

misión, por ejemplo error de redondez, frecuencia propia, problemas de a-
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lojamionto, envejecimiento, teaporstura, ó debido a influsaeiamianto rsof- 

prooo, provocan a travo* do una formaoión do freoueaoiaa do anata y diferqg 

eia ana Modulación do la froononoia útil do la banda#

La goma elástica que va dol motor do acoienamiente a la masa

do inercia tiene en loa conocidoa accionamientos, junto al oomatide da la j
}

transmisión do fuerza, la funoión de un elemento amortiguador entro ol mo­

tor y el árbol de tono. Laa goma* elásticas buena* conaiguen generalmente

un factor de amortiguación auficionte en catado eatabilizado. Debido a an-j
!

bita* fluctuaciones dol memento de carga en el árbol de tono, que pueden -¡ 

aurgir en forma de un funcionamiento bruaoo, por ejemplo al no catar I&B" 

pioa loa rollo* del caaaette, ae imponen alta* exigencia* en lo referente ,

a rigidez Ó bien dilatabilidad, a laa'goma* aláatioaa, concretamente garla
!

tizar una tranamiaión ampliamente ain retardo del funcionamiento bruaco al 

motor, y una vez que ha entrado un proceso de regulación garantizar au en­

traga al árbol de tono para compensar laa magnitud** perturbadora*.

Un buen comportamiento de amortiguación y un comportamiento - 

de tranamiaión ain retardo en relación a funcionas oaai rectangular**, aon 

dea exigencias que están en contraposición a loa conocidoa diapoaitivoa dq 

accionamientoa cea gomas elástica*. Físicamente no oa poaiblo que ao rea-}

licen simultáneamente. !, )
La presante invención ae fundamenta por tanto on ol cometido ¡

t
de desarroliar un concepto de accionamiento nuevo respecto a loa diapoai-'

¡ tí vss da racionamiento tradicionales, y orear un dispositivo do aceionami^R 

t3 qua no pretensa ye las desventaja* expuastaa.

! cometido se aclaoien' mediante laa característicaa amm-

; '̂.toMdao en la reivindicación de patente 1#
j
¡ La invención tiene la decisiva ventaja da quo ao auprimer por
!

completo elementos intermedios, tales como goma* eláatioaa, poleas, rodi­

llo* da inversión y discos de inercia, de manera que laa magnitud*# pertq^
:

ba doras y las magnitudes de regulación sen eficaces an el mismo lugar, y
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turbación.

Adamó* da óeto al dispositivo da ecoionamiento aogún la invsa­

cian aa caracteriza par una gran tranquilidad de marcha prcpia y un alta - 

grade da eficacia.

Otra ventaja de la invención cenaiate an que para un rápida a- 

vance/retroceao tiene que oonmatarae únicamente la pclaridad del atetar da 

accicnaatientc.

Además an comparación a loa accionamientaa tradicionales, can 

el nuevo dispositivo de accionamiento ea conaaguible nn ahorra da pieza* y} 

el ahorro de eapacio unido con elle.

sonta una duración mayar.

De las reivindicaciones secundaria* puedan extraerse otra* vq¡j 

¡ tajease eatrmcturacicnea da la invención.

= Sagnidamanta aa describe un ejemplo da ejoeuoión da la invan-

: la figura 3, maestra una vista lateral dal diapositiva da accijg

nsmionto on petición da raposo.

La figura 4, mueatra una vista an planta dal diapositiva do <ng

j eioBamiento.

La figura 6 muestra una disposición do oonaxienea para conmu­

tar a diferentes tipos da servioio.

Los componentes prinoipalea dol dispositivo da accionamiento - 

son un motor da accionamiento i oon un árbol 2 doaplazabla axialmente, nn

platillo enrollador 3, nn platillo deaenrollador 4 y ana moda intermedia

Además el dispositivo de accionamiento según la invención pre­

cien a base do un dibujo.

La figura 1 maestra un motor de accionamiento on aeeeión. ! 

La figura 2 muestra una vista lateral de un diepoeitive de eo-!

eiomísáonto en situación de servioio.
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Los ejes de los platillos enrollador y desenrollado!- 3„ 4 cv- 

tan fijados a un marco 0 regulable e altura. Además, en éste ama-ot- 0 

fijado rotativo un extremo del árbol 2 deeplasable exialmente del meter de¡ 

accionamiento 1. El marco 6 está unido con medios de mando conocidos que - 

le llevan a una situación de eervicio en dependencia de la intreduceién oe 

un cassette.

A continuación aa daaoribe a basa de la figura 1 un ajamplo da' 

ejecución del motor de accionamiento 1 con árbol 3 doaplazablc exialmente- 

Este es un motor de accionamiento directo da oonatrucc.ón oxtremadMMnt* - 

plana, que pertenece al grupo da motoras da entrehierr* axial. j

! El motor de accionamiento i presenta nnapltea de fende T rodem-

da y una placa cubierta 8 que está unida en su contorno exterior mediante 

una pared lateral 8 que da la vuelta. En el interior está fijado a la plan*
i

cubierta 8 un imán parmanonte 10 de vqrios poleo, en forma de anillo, que 

sirve al mismo tiempo como retroalimentaoión magnética. Par consiguiente 

la placa da fondo 7, la placa cubierta 8 y la parad lateral 0 están fabri-t 

cadas de un material con buena conductividad magnética. El aspeaer del i- 

mán permanente 10 está elegido de manera que éste llega hasta am antrehier** 

! ro cilindrico que se extiende desde la plaoa de fondo 7, concéntricamente 

j a ; árbol 3, al interior dal motor de accionamiento 1. En este entrehierre 

! anta diepKaato un rotor il en forma de disco que está en unión efectiva,

I rotativo con el. árbol il y una pieza de cojinete 12. SI ee necesitase re^H 

toáarja má ' <tat altura de construcción del motor de aooienamiente 1, p m  

! d., t ü p r p l a c a  ¿a fende T, de manara que las paredes laterales C 

I ¿n<atf.n ¿irccta:MHte sobre el chasis 20. Be comprensible que en este es-j 

¡ ce üv he de tmplear para el chasis 20 material conductor magnético.

} El rotor 31 en forma do dieco contiene preferentemente ouatro !

planeo de bandas cc-aductores que transcurren paraleles y que están aisls- ! 

¿os antro si. Esto se consigue debido a que se ensemblan formando un dieco
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rotórico dos láminas conductoroa plaqueadoa o ambos ladoa, con nao léatina , 

aialonto aitnado antro medias. Aon deapcóa da tanorao an cnanto nao sufici%
i

ta raaiatancia propio do loa diacoa oonductorss, aa ha logrado Hontanar al 

aapaaor dal diaco rotórico por debajo da 1 Kilómetro.

Loa diatintaa lineas oondnctoraa an loa lésdna* eondnotarea qgi 

tan enlazadas entra ai da tal manera que en conjunto aa produce un errol^ 

miento continuo, y eatán diapueataa da tal manera que mediante aeooionea - 

conductoras de transcurso radial an la zona magnéticamente activa se garag 

tizo uno alta transmisión de fuerza magnética.

Mediante el empleo de un diaco rotórico na magnética y un ims&! 

permanente 10 an forma de anillo, aa obtiene oin medias adicionales, un en- 

trehierre siempre geométricamente plano y magnética, ya que medente la dijg 

tribuciéu del enrollamiento en el disco rotórico y la carenóla de material 

del rotar magnéticamente oonductor, exiatd un inducido magnóticamonte llaa^ 

Asi paóa, se reducen a una medida mínima laa diaperaionea magnóticaa y sa ! 

suprimen completamente las vibraciones magnéticas c bien modulaeionaa dal ¡

! de rotación, que exiaten en principio en loa motores de eerriente {

I continua convencionales. 'i

j Laa líneas conductoras en el disco rotórico estén ejecutadas }, <
. d{ manera que estas cubran lo asa densa y uniformemente posible la aupar- j

j fíelo de! diaco retórico, apareciendo en la altura dal ismn permanente 10

! iíaoaa conductoras que transcurran exclusivamente radiales, que sai pmós -

j non perpendiculares a laa lineas magnóticaa dal entrehierre y par consiguió

ta satén dirigidas óptimamente para una producción da fuerza. Mée hacia dq^
Í !

y mea hacia afuera se reducán las componente# da fuerza da laa aeeeie-)

uoe do barda conductora, a causa do su trauaourao na radial. i

Mediante el favorable transcurso dal campo ao produce un alto

grado da eficacia. En comparación a ejeouoionaa convencionales que praaan-j

tan alambres en ranuras y en parta en aislamientos, la evaouación da calar]

aa mas favorable, da manara que con la misma potencia aa sala adelanta con80
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menor peno do oobro. Mediante todia eeteo caracteríaticaa eeí oomo i* maaa
t

extremadamente pequera del diaoo rotórico, oo produoe ana rápida cabida de¡ 

revelucicnaa y con elle on buen comportamiento de regnlaoión. Mediante la ! 

regalar diatribnción del arrollamiento ae conaigne una earaoteriatiea lí<^¡ 

al de momento de rotaoiónr-nnmero de revolncionea. {

En el interior del imán permamento anular ae onouentran, pre­

ferentemente diapueatoa aimótricamente al eje oentral del motor do aecio% 

miento 1, dos eapigaa de conteeto 88 que tocan eláaticamenta en el diace -i 

rotórico y que eatán unidee a travóe de linear de alimentación con lea pe-] 

lea de una fuente de tenaión.

Con laa eapigaa da contacto 28 que ae hallan en un radio rola-) 

ticamente pequeKo, ae cenaigue una gran duración en virtud de la poquoBa
!

valcaidad periférica con velocidad angular ccaatanta. ¡¡
Coate ya ae ha mencionado, el diaco rotórica eatá fijede e la - 

plaza de cojinete 12. Mediante cato queda determinada en dirección axial -

t la aitueción del diaco rotórico. I* pieza de cojinete 12 forma con una a g
i
I caaa de cojinete 13 un cojinete de material aintótice preferentemente au^g
¡ , < 

lubricante. Mediante la elección de un nemejante cojinete ae impide el pe-t
i '
¡ ligro exiateate ea lea ccjinetea ainteriaadoa da qua aa augraaa exoeaiva-

j acate el árbol del meter 2 que ee al míame tiempo el árbol de teme.

! La pieza de cojinete 2 preaenta un taladro en el que ea deeplg

zaMe exialmenté el árbol óbiáa el árbol de tone 2. Bara al deaplazamientq
i !
! axial airvan raaurea 14 qua aa aaeuentran an la piaaa da aojinata 12, au -

I lea que ae guían aapigae radialea 16 dal árbol 2. Laa doa aituacienaa fiM
! . i
! del árbol 2 ae fijen mediente retarte# 16 diapueatoa entra la pieza de
j ,
; cojinete 12 y al árbol 2.

Una magnitud da ajuata para mantener coartante el numere de gg 

volucienea dal motor ae obtiene con ayuda da alemautoa aomieenductorea rev 

flectantaa, cptcelactrónicca. Zn une careara 17 diapueata entra al imán -' 

permanente 10 y la parad lateral 9, aa encuentra una diapeeición da medi-39



cien con un fotodiodo y un tranaiator recaptor. Va rayo emitido par al fo- 

tadiodc llaga a travóa da agujara# da contacta 18 an al barda exterior-del 

diace rotórica a una cara da reflexión 18 en la placa da fenda 7 y deade - 

allí retamar al tranaiator receptor. Can áata aa aprovechan ventajoaaman- 

te para otra función loa agujera# da contacta 18 qua exiaten an eualquiar 

caao*

Daapuea da la deacripción del noto-da aecienamianto 1 aa dea- 

cribe aegoidamente un diapaaitivo da accionamiento para Magnetófono# da - 

caaaetta qua contienan eata motar da accionamiento, la figura 8 repreaenta 

aaqnamáticamente la diapoaición dal motar da accionamiento y da un plati­

lla enrollador 3 an un chaaia 80.

Deade al árbol 8 dal motor da accionamiento 1, qua airv# al *** 

miamo tiempo como árbol da tono dal diapoaitivo da accionamiento, aa mfao-¡ 

tú& la tranamiaión da fueran a travo# da polea# 81 y a travo# da carrea da 

accionamiento 28, al platillo enrollador 3. En al platilla enrollador 8 qg 

tá integrado da modo conocido un embrague da raabalamianta no dibujado. $i{ 

aa requiera pueda catar integrado al embrague da reabalamionto tambión am ! 

al motor da accionamiento 1.

El aja 83 dal platillo enrollador 3 oatá fijado al mareo 88, -j

con ol quo oatá on onión eficaz en dirección axial tambión el árbel 8. A<^
!

esse en al marco 6 oatá colocado al aja 83 da un platilla deaenrellader 4. ¡
Ra al marco 6 aa encuentra adamáa una guía da taladra raegado an ln qna #4 

guía la ruada intermedia 6 qua oatá alojada rotativa. B1 mareo 8 oatá am 

unión efectiva, con medio# da manda no dibujado#, qua la regulan an depen­

dencia da la introducción ó bien expnlaión da una caaaetta.

En al chaaia aatá ubicado un oircuíto da regulación 88 an ai ¡ 

conocido, con ol qua puado regulara# poateriomento al h&aaro da ravaluc^

naa dal motor da accionamiento i. Una entrada da mando 88 do oato eirenítej
<

da regulación 88 aatá anlazada con lea elemento# aamicondueterea optaalae-j 

tronico# en la earcaaa 17. Ademó* al circuito da regulación 88 eetá aulaqg
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do coa un circuito que contieno un conmutador 27. Coa ooto conmutador ao  ̂

conectan loo diotintoo ootadoo do oervicio dol magnetófono do aaoootto

A continuación oo doooribo al funcionamiento dol dispositivo - 
do accionamiento. j

50 parto do un ootado en el que el mareo 6 adopta la oituaeiómj 

de repoao superior y el cajón del caoaotto oetá vacío. }

Mediante la introducción do un caoaotto oo baja ol marco 6 a-' 

travóo do medios de mando conocidos, con lo cual en la oituaoión do repoao 

del eaoootte ol árbol 3 aoi como loo platilloo do enrollamiento y dooonro- 

llamiento ootán metidoo en el interior dol caoaotto y ootá cAlocado oí mo-
t

tor do accionamiento 1 a travóo de un interruptor. El conmutador 37 adoptaj 

en óoto la poaición do marcha "a" y aa ampioaa a mevar una cinta magnética! 

quo ao onenontra on ol caoaotto, qno oo presiona per un árbol do aprioto ¡ 

contra ol árbol 3.

51 aparooon ahora on ol árbol 3 variocionee dol momento do eqgj 

ga, bien soa por parte del caooette, por ejemplo proquo ootó !e cinta irtg 

gularmente enrollada ó por toloranciao do fabricación an ol rollo dol oao- 

sotte, ó bien ooa por parto dol motor, por ejemplo per fluctuaoioneo a la

¡ corriente, oatoo variaciones oo registran iaatantanoamonte por la diapooi- 

¡ cien do medición y oo avisa al circuito do regulación SB qno doopuóo do qg 

! ís ¡regula el motor do accionamiento mediante una alavaoión ó bien diamincHi j
j ción de la tensión. Asi pues, no oe emplean ya costo on loo aocioaamiontoo ¡ ̂ :
! trtdicícaalou olomcntoo intermedios mecánicos qua no permiten una ragnla- .

¡' pootwior instantánea.

t Ai presionarse una tecla so lleva al oenmetador 37 a la poei- }

"b" y ol di positivo de accionamiento adopta la poaioión da servioio
!} ^Avance rápido".

! Poro ol servicio "retroceso rápido" oo lleva ol conmutador 37 ¡

j a la posición "c" con le cnal oe invierto ol oontido do rotación dol motor
!

do accionamiento 1 y la moda intermedia 3 ao doaplaoa tanto qua queda om '

—3—
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anión eficaz can loa platillo# enrollador## 4, 6.

Deacrita enficientemente la natoral### d#l invento, aai cooto la 

atañera de realizarlo #n la próctioa, debe hacera# ooaatar qoe la# diepeei- 

eion## anteriormente indicada# aon aoaoeptible# d# atodifioaoiene# de deta­

lle en cuanto no alteren #u prinoipio fundamental.
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HEI VINDICACIONES ,
!

1. - Perfeocionamientoa en dispositivos da accionamiento paya uu 

magnetófono da caesette, caracterizados porque se-aompone cada dispositivo 

da un motor de accionamiento de corriente contiena de construcción plana, , 

con un árbol desplazable, porque el árbol dal meter da accionamiento sirvo 

al miamo tiempo como árbol de tono para el magnetófono, y porque la# partea 

móviles dal motor de accionamiento no presentan momento do inercia#

2. - Perfeccionamientos según la reivindicación i, caracterizado) 

porqne las partes móviles del motor de accionamiento son de material na eop 

ductor magnético#

3. - Perfeccionamientos según la reivindicación i, oaracteriaadoia

porque un núcleo enrollador de un platillo enrollador os aocionablo por ol¡
, I

motor do accionamiento a travos de un embrague de resbalamiento, mediante !

accionamiento de rueda de fricción.

4. - Perfeccionamientos según la reivindicación i, caracteriza-. 

dos porque el núcleo enrollador del platillo enrollador es acoionable por

! el motor de accionamiento a travos de un embrague de resbalamiento y a tra-
!
{ ves do por lo monos una corroa do accionamiento.

{ C.- Perfeccionamientos según una de las reivindioacienes 3 ó 4,j! ;! * *: íaraotarizadoa porque al embrague de reebalamiento esta intsgrado su elms-

! dd accionamiento.
í , , '
 ̂ 6.- Perfeccionamientos según la reivindicación 1, caraetcrisa- i

! .'oo porque i<era un retroceso rápido se varía el sentido de rotación del me-j
í t

! do aocî naMi.yakto mediante inversión de peles.y *  .

¡ 7.- Perfeccionamiento* según la reivindicación 3, caracteriza-
i
j =:os en el retroceso rápido un platillo deeenrollador eetá en unión

I ........ ... .1 -.di..t. '.'.-«i.

A le. I
, I
! 8.- Perfeccionamientos según la reivindicación 1, oaracteriza-
) ;
' doc porque los elementos de accionamiento, motor de aocionamiente,platillo ¡
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enrollador, platillo deaenrelledor, están montados on una platina móvil.

9. - Perfeccionamiento# cagón la reivindicación i, caracteriaa- 

doc porque loe elemento# de accionamiento, motor de accionamiento, platillo 

enrollador, platillo deeenrollador, eetón montado# cobre un chaci# fijo.

10. - Perfeccionamiento# aegón la reivindicación 1, caracteriza­

do# porque parte# del chaai# cirven como plaoa de fondo para el motor do qg 

cionamiento.

11. - Perfeccionamiento# cagón la reivindicación 1, caracteriza­

do# porque el árbol de tono eetá diepueato deeplazable axialmente en el mo­

tor de accionamiento.

12. - Perfeccionamiento# #egón la reivindicación 11, earaotoriqg 

do# porque para un decplazamiento axial del árbol de tono ectán previ#te# aajt

ssma pieza de cojinete ranura# en la# quo con deeplazable# eepiga# radial## 

dol árbol de tono. i
,  ,  í13. - Perfeccionamiento# cegun la# reivindicación## 11 o 12, ca-, 

racteüigados porque le# reeorte# presionan a la# oepiga# radialoe on la# ai - 

t:a¡cione# finaloa axiales del árbol de tono.

14. - Perfeccionamiento# según la reivindicación 1, caracterina-;
i ¡
¡ Lia por un rotor en forma de disco del motor de accionamiento 1. j

. 13.- Perfeccionamiento# según la rolvindicación 14, earaotoriqg!

do# porqne el rotor en forma de disco, presenta por lo menos nn disco de !g

minas con líneas conductoras impresas.

16. - Perfeccionamientos según le reivindicación 13, caraeteriqg 

dos porque lea lineas conductoras impresas transcurren radielmonto en la qg
j !
aa ¿o un imán permanente.

17. - Perfeccionamientos según lee reivindiceeienee i4 y 16, ce— ¡

racterizados porque en el espacie interior del imán permanente haoen cantee*
}

to elásticamente en el rotar en forma de dieco espigas de sentaste. ¡, !18. - Perfeccionamientos según lee reivindicaciones 1 y 14, ee- !

Motorizados porque en el motor de accionamiento está previsto un dispesiqj]

t



ve de regulación qua produce una magnitud de regulación em dependencia de 

la velocidad periférica del rotor en forma de dieoo, y parque la magnitud 

de regulación ea alimennable a una entrada de mando de un circuito de rogu 

loción.

19. - Perfeccionamiento# angón la reivindicación 18, oeraotoriqa 

doa por un dispositivo de regulación optcelectrónice.

20. - Perfeccionamiento# aogón laa reivindicaeienea 18 y 19, ca­

racterizados porque para averiguar la magnitud de regulación con ayuda dal 

diapositiva de regulación, ao envión rayoa luminoso# por agujaron de con­

tacto existentes en la periferia exterior del retor en forme de dieoo, y - 

ee reflejen por una cara do rofleción.

21. - Perfeccionamientos en diepoeitivoe de accionamientos pare 

an magnetófono de cassettes; tal y como quada enstancialmente descrita en 

la presente Menoría, e ilustrado en los dibujes adjuntes.

Beta Mmanriq, consta de 12 hojas, esorltas a maquine per ene -

acia aere.
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