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La presente invencién se refiere a un dispositivo de acciona-,
miento para unmagnétofono de cassette. ;

De tales dispositivos de accionamiento se ha de exigir que co;
ellos sea conseguible una calidad de registro y reproduccidén de sonido loi
mis alta posible. [ato presupone las mejores propiedades de sincronismo d%
todas las partes del dispositivo de accionamiento, debido a que ya peque-i
fias variaciones de velocidad originan fluctuaciones de la altura de tono
que se consideran perturbadoras. f

Sobre todo en los magnetofonos de cassette que estdn destina-
dos a incorporarse en automdviles, & que estdn integrados en una radio de
maleta, hay a disposicidn séle un pequeiio volﬁm;n de incorporacidn, de ma
nera (ue es necesaria una construccidn muy compﬁcta, empleandose la uonori
cantidad o compenentes posible. Al considerar tales aparatos compactos,
come los que s4 observam en los dltimos afios, se ha de cuider gue no se -;
desprecien las propiedades de sincronismo y regulacidn del dispositive de.

aceionamientos. . i

Ec los conocidos accionamientos para magnetdfonos de cassettel
la transmisién de fuerzs se efectia usualmente ﬁor un motor, por lo gene—
ral un motor de indudide 3~T, 8 través de gomas eldsticas de accionamien~

to o ruedas de fricecion a una masa de inercia que generalmente estd desa—
q

voliade como disco y que estd unida concéntrica con un 4rbol de tono. Me;

éiante la masa de inercia, que debe presentar un momento de inercia lo nds
alto posible, se impone al drbol de tono una velocidad angular constante.

En parte sc emplean amccionamientos con dos masas de inercia igual de grap

dus pero accionadas en contrasentido, con lo cual se eliminan mejor las %

presuntes influeunciae perturbadoras externasg,

las partes do accionamiento de la cinta tienen que fabricarse
con iran preciaién, o sea con alto coste, con el fin de evitar irregula;i

dades de accionamiento de la cinta que debido a sus propiedades de trans=

nisidn, por ejemplo error de redondez, frecuencia propia, problemas de a=-
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lojamiento, envejecimiento, temporatura, & debido a influenciamiento recf-.
proco, provocan a traves de uns formaocion de frecuencias de suma y difcrg:
cia una modulacién de la frecuencia dtil de la banda,

La goma eldstica que va del motor de accionanisnto & Ia mase -
de inercia tien2 en los conocidos accionamientos, junto al cometido de la |
transmisidn de fuerza, la funoidn de un elemento amortiguador entre el mow!
tor y el drbol de¢ tono. Las gomas eldsticas buenas consiguen generalmerts
un fdctor de amortiguacidn suficiente en estado estabilizado. Debido a sd-;
bitas fluctusciones del momento de cargs enm el &rbol de temo, que puodonv-;:
surgir en forms de un funcionamiento brusco, por ejemplo sl nc estar 1fuw
pios los rollos del cessette, se imponen altas exigencias en lo referente
a rigidex & bién dilatsbilidad, a las jgomas eléstioas, concretamente garap
tizar una tranemision amplismente sin retardo del funcionamiento brusco nlj
motor, y una ver que ha entrado un procesc de regulacién garantizar su en—
trega al drbol de tono para compensar las magnitudes perturbadoras.

Un budn somportamionto de smortiguncion y un comportamiento -
do transmisidp. siu retardo en relacién a funciones casi recténgulares, scn
dos exigencias guo estdn en contraposicidn @ los conecidos dispesitivos de
accionamientos cen gomas oldstices. F{sicamente no es posible que se rea--i
ligen aimultdneamente.

Ja preveute invemoidn se fundaments por tanto en el cometido

|
|
1
|
!
;
de desarroliar un comcepto de mccionawmisnto nuevo respecto & low dispoaf~i
tives do necionsmiento tredicionales, ¥ orear un dispositivo de accionamiqg
ty gue ww prascsait 3 las desventajas expuestas.

Feti sometide mo golucion” mediante las caracterfsticas mes—
viovnday on la rvivivdisacion de petents 1,

1a iuvencion tiene la decisiva ventaja de guo se suprimer por.
coupleto elementos intermedios, tales como gomas eldsticas, poleas, rodi—-i
1los de fnversidn y discos de inercia, de maners que las magnitudes portlw

badorss y las magnitudes de regulecidn son eficaces en el mismo lugsr, ¥y '
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sobre todo que em virtud de pequeiios momentos de inercfs del motor de aoo{_g
namiento, una regulacién entra ya inmediatamente dnpuéu de aparesor la po,g'
turbacidn.

Ademis de ésto el dispositivo de accienamiento megin la invine
cidn se carscteriza por uma gran tranquilidad de marcha propis Y un alto -

grado de eficacia.

Otra ventaja de la invencién consiste en que pera un ripide n~
vance/retroceso tiene que conmutarse dricamente la polaridad del motor de

accionamiento.

Ademds en comparacidn & los accionamientos tradicionales, ton :
el nuevo dispositive de sccionamiento es conseguible un ghorro de piezas yi
el ahorro de especio unide com ellcs

Adewda o) dispositive de accionamiento segin la invemcidn pre-
gontz une durscidu mayor.

De lae reivindicaciones scoundarias pueden extraerse otres vqi
te joses estructurasiones do la fnvencidn. |

Seguidemente 3e describe un ejemplo de ejecucién de la invea~

¢ién & baso de us dibujo.

La figura 1 maestra un motor do accionamiento en seccién.

la figura 2 musstra una vista lateral de un dispositivo de wo-
cigatsieonto en situscidn de servicio.

La figura 3, mmestra una vista lateral del dispositive de accig
remionte on pecicidn de reposs.

Lo figura 4, wuestra una viste en planta del dispositive de ag
elguimiento. :

La figure b musstra una disposicién de oonexienes pars covam- '
tar & diferentes tipos de servicio.

Los comporentes principales del dispositivo de acoionamiento =
son un motor de accionamiento 1 con unm arbol £ desplazable axhhqnh, w

i
platillo enrollador 3, un platillo desenrollador 4 y una rueda intermedia

3
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66 M ha «b empleAr pars el chawis 20 material comducter magnétice.

5 sitvada entre ambos.

Los ojes de los platillos enrollador y desenrolladoer &, 4 cu-
tin fijedos a un marco ¢ regulable ¢ sltura. Ademds, en éxte maroc § wibé
£1jado rotativo wn extremo del érbol 2 desplazable axinlmente del metor de
sccionamiento 1. El marco 6 este unido con medios de mando cunocidos que -;’
le llevan a una situacidn de servicio en dependencia de la introduccidn aul
un cassetto.

A continuacion se desoribe a bame de la figura i un ejemplo de
ejecucién del motor de accionamiento 1 con drbel 2 desplazsble axzisluente. |
Este o8 un motor de accionamiento directo de consirucc.én extramdemenis -
plana, que pertensce al grupo de motores de entrehierrs sxial, i
El motor 49 accionamiento ) presenta apaplica de fondo 7 todou;

da y una place cubierta 8 que esid unida en au contorno exterior mediante

| una pared lateral 9§ que da la vuelta. En el interior estd f£ijade a s plask
!

cubiertsa 8 un imdn permancnte 10 de wqrios poles, em forma de amillo, que i
sirve al misme tiempo como retroalimenteoidn magnética. Per consiguiento l
la placa de fondo 7, la placa cubierta £ y la paved lateral 9 eastdn subriwj
cadas de un material con buena conductividad magnética. El espeser del i~
wan persanente 10 estd elegido de manera que éste llega hasta um entrehier-
vo c¢ilindrico qus se extieade desde la placa de fondo 1, conoéntsicamente -'
w. érbol 2, al faterior del motor de acciomamiento 1. En este emtrehierre
antd dispuszto wun rotor 11 en forma de disco que estd em unidn efectiva,
retetive aen of drbol 11 y una pieza de cojinete 12. Si se necesitase rom;
ofr todaria wmAn ta alturs de consiruccidn del motor de scoiomamiento 1, pug
v, &P rG bh DARER & Ywnde 3, de sanera gue lam paredes laterales © .

os svnbon Cireotemente achre ol chasis 20, Es comprsnsible que en este os~

Bl rotor 11 ea foruu de Giscc contiens preferentemente ovatro .

Flanos de baodss coutuciores quo transcurren paralelos y que estan ajsla= !

dos outre si. Eato #e cousigue dwbide a que se ensamblan formando un disco
i
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rotérico dos ldminas conductoras plagueadas a ambos lados, con wus ldmins .

I
i

aislante situada entre medias. Ain despuds de tenerse en cuenta wna suficiqy
te resistencia propia de los discos conductores, se ha logrado mantener o!,%
espesor del disco rotdérico por debajo de 1 milimetro. o
Las distintas 1{neas conductoras en las liminas conducteras u!
tdn énlwadu entre s{ de tal manera que en conjunto se produce un tr-m»l;‘g,E
miento cont{nuo, y estan dispuestes de tal manera que mediante secciones -!
conductores de transcurso radial en la zona magndticamente activa se garaj
tiza une alta transmisidn de fuerze magndtica. |
Mediante el empleo do un disco rotdrioo no magnétice y an inde!
permanente 10 en forma de anillo, se obtiene sin medios adicionsles, un on-;-
trehiorro sicmpre geométricamente planc y magnético, ys que medimte la ds,g
tribucién del arrollamionto en el diszce rotérico y la carencia de material’
48] rotor magnéticamonte oconductor, existé un inducido megnéticemente lh‘oi,
Aei puéa, se reducen & una medida minima las diapersiones magnéticas y se
suprinen complotswente lae vibracicnes magnéticas & biam medulaciones del

t
|
t
wesonto de rotscism, que existen en principic en los motores de corriente {
continus convencionsless I

Las iinoes conductorss en ol diseo rotirico estin ejecutedas l
d¢ manors que s#tas cubren lo mds densa y uwniformemente posible la super— :
ficie dol disco rridrico, apareciendo en la altu;-a del imén permanente 10
}{uees conductoree que transcurren exclusivamente radiales, que asf{ pués -
son psrpmdiculares a las 1fneas magndticas del entrehierre y per consiguisg
te wstén dirigidas cptimamente para una producoion de fuerza. Més hacie da..
tr¢ y wad hacia aiuera se reducen las componentes de fuersa de las onclo—i
zoi d¢ barda comduoters, ¢ cauva do sv trensourso no radial. ;

Mediants ¢l fevorable transcurso del campo se produce un alto
grade de eficacia. En comparecidn a sjeouciones convencionaies que pruon-é

{an alambres en ranuras y en parts en aialamiontos, la evacuacién de ulori

ot miz favorable, de manera qus con la misga potencia se sale adelante con
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menor peso de cobre. Mediante todas estas carscter{stices as{ como la maaen.

]
extremadamente pequeiia del disco rotérico, ss produce uns rapida subida d‘;;
revoluciones y con alle un buén comportamiento de regulacién. Hediante 1..§

regular distribuciin del arrollamiento se consigue una caracterfstica liui
sl de momento de rotacion-nimerc de revoluciones. i

En el fnterior del imin permamente snular se encuentrsn, pre-
ferentementa dispuestos simétricamente al eje central del motor de liewt.‘immi
miento 1, dos sspigas de contacto 28 que tocan elisticamente en ol disco |
retérico y gue estin unidas a través de 1{neas de alimentacidn oor los »l
los do una fuente de tensidn. :

Con las espigas de contaoto 28 que se¢ hallan en un radio rela-
tivamente pequefic, se consigue una gran durscidn en virtwd de la pequeda .
valocidad periférica con velocidad angular constante. . !
Comp yn se he mencionado, el disco rotérico estd fijado a la -

pioxe de cojinate i2. ¥ediante $sto queda dotermivads en direcoién axial o

1s situncidn del disco rotdvicos la pieza de cojinete 1T forma con una cay

thss de cojinete 12 un cojinete de material sintétice preferentemente autg
lubricante. Mediante 1a elecoidn de un semejante cojinete se impide ol po-:
ligro exiatente en los cojinetes sinterisados de que se engrase oxouiu-'
meute el drbol del motor £ que oz al mismo tiempo el drbol de tomo. i

Lo plexza de cojinete £ presenta un taladro en el gue es clnpl..l
axirle sxialmenté el drbol obién el drbol de tomo 2. Para el dnphn-untq"
«xiel sirven ranurss 14 que se eucueniran en la piesa de cojinete 12, en -;
las que se gufan espigae radiales 15 del drbol 2. Las dos situsciones uq
iea dol drbel 2 we fijen nedian‘ﬁq reascrtes 16 dispuestos entre la plexza dq
cojinete 12 y ol drbol 2. ‘

Una magnitud de ajuste para mantener constante el mimerc de rg
voluciones del mwotor se obtiene con ayuda de elementos ssmicenductores re«
floctantes, optoelectronicos. En una carocasa 17 dispuesta entre el imdn -'

permanente 10 y la pared lateral 8, se encuentra una dispesicién de medi-
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cidn con un fotodicdo y un transistor receptor. Un rayo emitido por el fo-
todiodo llega a través de agujeros de contacte 18 en el borde exterior.del
disco rotdrico a una cara de reflexidn 10 en la placa de fondoe 7.y.desds ~
allf retornar al transistor receptor. Con ésto se aprovechan veatajossmen—
te pare otra funcidn los agujeros de contacte 18 que existen en oualquier.
c880.

Después de la descripcidn del motx de sceionamiento 1 se des~
cribe seguidamonte un dispositivo de accionamiento para ngnot&ténon de ~
cassette que contiencn este motor de accionamiento. la figura 2 representa
esquendticamente la disposicidn del motor de acoionsmiento y de un plati= |

I
110 enrollador 3 en un chasis 20,

Desde el drbol 2 del motor de accienamiento 1, que sirve.sl -

mismo tiempo como arbol de tono del diapoiitho de accionamiento, se Otoo-
tée la tranamisidn de fuerza a través de poleas 21 y a través de ocorrea dq:
accfounamionto 28, al platillo enrollador 3. En el platille enrolledor 3 qg
4 integrado de modo conoci.do_ un eubrague de reshalemiente no dibujado. Qti
ss requiere puade sstar integrado el embrague de resbalemiento tambida -

el motor de accionamiento 1.

El ejo 23 del platillo enrollador 3 estd fijado al marco 28, 1
co ol qn'o estd en unidn eficax en direcoidn exfal también el &rbol 2. AqJ
w2t on el marco 6 estd colocado el eje 23 de un platillo desenrollader 4.:‘
Fa ol marco 6 se encuéntra ademds una gufs de taladre rasgado en la que lﬂ'
gufa la rueds intormedia 5 que estd alojada rotativa. El marco 6 estd en :
unidén efectiva, con medios de mando no dibujados, que le regulam en depes=
deneia do la introduceidn & bién expuleidn de una cassetten ‘

En ol chasis estd ubicado un oirouf{to de regulacién 25 en i
conocido, con el quo.P“odo regularse posteriormente el hémero de rovoluo“'
nes del motor de acoionamiento 1. Una entrada de mando 26 de este oirou‘q
ds regulaciin 25 estd eulazada con los elementos semiconductores opt«loa-i

trénicos en la carcass 17. Ademds el circufte de regulacién 25 estd wlexy
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do‘ con un circuito que countiene un conmutador 27. Con este commmtador se '
consctan los distintos estados de servicio del magnetéfone de camestiv ;
A continuacion se desoribe el fanoionemiento del dispoaitive -
de accionamiento. ]
Se parte de un estado en ol que el marco 6 adepts la situaciiém|
de reposo superior y el cajon del cassotte esta vacio. i
Mediante la introduccidn de un cassette se baja el marce 6 a =
través de medios do mando cohooidos, con lo cual en la situacidn de ropno‘
del cassette el arbol 2 as{ como los platillos de emrollamionto y desenro~

llamiento estdn motidos en el interior del cassette y estd célocado el u-

tor de accionamiento 1 a traves. de un interruptor. El commutador 27 adopta
en ¢sto 1a posicion de marcha "a® y se empieza a mover uma cinta uu‘tiui
que se encuentra en el cassette, que se presiona por um srbol de apriete :
contra el arbol 2.

Si aperecen shora en el drbol 2 variacienes del momento de cq-::
g3, bién ses por parts del cassette, por ejemplo proque eaté la cinta irra;
gularmente onrollade § por tolerancias de fabricacidn en ol rolle del ocas
sette, o bién sea por parte del motor, por ejemplo por fluctuaciones a la

corriente, estas variaciones se registran instantaneamente por la disposi-

cidn de medicidn y so avisa al ciroufto de regulacién 25 que despuds de @
ts ragula el motor de nccionamiento wmediante una elevacién & bién diuim—i
¢ién do la tensidn. As{ pués, no so cmplean ya como en los accionamientos !
tvadicioasles elemsntos intermedios mecdnicos que no permiten uma regula= |
&1k pomierier instentinea. .

Al prestonzrse una tecla we lleva el conmutador 27 a la posi= i
tnea "6 y el dixnowitivo de scoionamiento adopte la posioidn de servicie |
;.awauu rapido¥, I

Pars ¢l servicio "retrocesc rdpido" se lleva ¢l conmutador 27 I
e la posicion ®c" owun lo cusl se invierte el sentido de rotacion del lotori

de accionamiento 1 y la rueda intermedia 3 se desplasa tanto que queda em



midn eficaz con los platillos enrolladores 4, 5.

Desorita suficientemente la naturalesa del invento, ssf como la
manera de realizarlo en la prdctica, debe hacerse constar que las disposi-
oiones anteriormente indicadas son wusceptibles de modificaciones de deta-

1le on cuanto no alteren su principio fundamental.
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RETVINDICACIONES i

1
1.~ Perfeccionamientos en dispositivos de mocionamients pars um

magnétofono de cassette, caracterizados porque se.sompone cada dispositive
de un motor de acciomsmiento de corriente conti{nua de construccidén plamps, |,
con un drbol desplazable, porque el arbol del motor de accionamiento lirvo;
al mismo tiempo como drbol de tomo para el magnetéfono, y porque las partes
moviles del motor de accionamiento no presentan momento de inercia.

2.~ Porfoccionamientos segin la reivindicacién 1, caracterize
porque las partes woviles del motor de acoionamiento mon de matorial ne cop
ductor magnético, |

3.~ Perfecoionamientos segin la reivindicacion 1, caracterizedos
porque un nicleo enrollador de un platilio emrollador es aocionabls por oli
motor de accionamiento a través de un'onbrugno de resbalamiento, mediante
accionamiento de rueda de friccidn.

4.~ Perfoccionamientos segin la reivindicacion 1, caraoteriza~-
dos porque el micleo enrollador del platillo emrollador es acociomable por
¢l motor de ﬁccionuniento a través do un eubrague de reshalamiente y a tra-
réa de por lo menos uns corres de accicnanmisnto. .

| 5.~ Perfeccionamientos segin uns de las reivindicacienes 3 & 44

sarastsrizadon porque ol ambrague de resbalamiento estd integrade em ohao-?
wir dd ascionamtiento,

6.~ Perfeccionamiontos segin la reivindioacidn 1, caracterize- !

log poTqui pers ue votroceso répido se var{s sl sentido de rotacién del wo=

]
tor do aochsnemizcts modiante inversidn de polos. f

To= Perreccisnsmientos regin la reivindicacidn 68, carscteriza~-
dou povaus s oL petroceso rapido un platillo desemrollador estd en unidm
wiettiva con o1l pletillo emrolimder mediante una rueda intermedia desplaza—~

alee ',
1

8o~ Parfuccionamientos segin la reivindicacidn 1, caracterisa=

dow povque low elomentos de accionamiento, motor de acoionamiento,platillo |
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earollador, platillo desenrollador, estan montados en una platina movil.

9.~ Perfeccionamientos segén la reivindicacién 1, caracterise- |
dos porque los elementos de accionamiento, motor de accionamiento, platillo
enrollador, platillo desenrollador, estin montados sobre un chasis fijo.

10.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacion 1, caracterisa-
dos porque partes del chasis sirven cowo placa de fondo para el motor de ag
cionamjiento,

11.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1, caracterisa-
dos porque el drbol de tono estd dispueato desplaszable axialmente en el mo-:

tor deo accionamignto.

12.~ Perfeccionamientos segin la reivindicaoién 11, earacteriag| -

dos porque pars un desplazamiento axial del drbol de tono estin previstas e
wox ploza de cojinete ranuras en lae que son desplazables espigas radisles '

!

i

dul &rbol de tomoe i
|

13+~ Perfeccionamientos segin las reivindicaciones 11 ¢ 18, ca~.

rasbarigzadon porgue los resortes presionan a las espigas radiales en las ui+

isuciones finales axiales del drbol de tonoe |

14+~ Porfoccionamientos segin la reivindicacidn 1, caracterisa=

!

b iay poy un rotor en forms de disco del motor de mccionamiente 1. |
H

15.~ Porfeocionamientos segin la reivindieawidn 14, caracteriszy
Gos porque el roter en forma d; disco, presenta por lo menos un disco de Ii!
minas con 1{neas couductoras impresas.

16.= Porfeccionamientos segin la reivindicscidnm 13, earcetortq;é
dos porque las lfnous conductoras impresas transcurren radialmente en la e
{23 do wn imdn permznsnte. i

17 .~ Porfoeccionamientos segin las reivindicaciones 14 y 16, on-é
rrcterizados porque em sl espacio interior del imdn permanente hacen oontuo;
4o eldsticamente en el rotor en forma de dimco espigas de contacte. I

i
|
18,~ Porfeccionsmientos segin las reivindicaciones 1 y 14, ca= !

racterizados porque en sl motor de accionamiento astd previato un dilpoliﬁ;]
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vo de regulacidén que produce una magnitud de regulacién em dependencia de
la velocidad periférion del rotor en forma de disco, y perque la magmitud -
de regulacién es alimenvable & una entrada de mando de un eircufte de rogv;
lacién, |

19.= Perfecoionamientos segin la reivindicacién 18, ocruotoriq#
dos por un dispositivo de regulacién optoelecirénice.

20.~ Perfeccionamientos segin las reivindicacienes 18 y 10, ca-
racterizados porque para averiguar la magnitud de regulacién con ayuds del
diapoaitiw de regulacidn, se envian rayos lwminosos por agujsros de oon-;
taoto existentes on 1z periferia axterior del retor en forma de diloo. Y-
se reflejan por una cara de reflecidn.

21~ Pertsccionamientos on dispositivos de accionamientes para
un weguoetéfono de casseties; tal y como queda sustanciaimente desorite en
la presenta Memoria, ¢ iluatrado en los didujes adjuates.

Este Maeoriy, consta de 12 hojas, esoritas a n'.qnin' por wna -

EXYE -1 1.
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