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la presente invencidn se refiere & un eparato empotrador
) - : |
acelonedo por fuerza de polvora para clavar elementos de fijacidn}

¥ales como pernos, olavos o similares, en materiales receptoras du

ros, con un cafién y un dispositivo allmentador girable que sirve :

i

pare introducir los elementos de fijacidén en el caiién, R

Son conocidog aparatos empotradores en los que los eleme%
to0s de fljaclén, por ejemplo clavos, tlenen que lntroduoirse me= f

nualmente en la boca del cafién por el Operarlo. Aqui las puntas dé

- los clavos pueden originar heridas en los dedoa, tanto més que por

ocuanto que para la sujecidn de los olavos en el candnrestan previg
{08 generalmente elementos presores que difiocultan 1a‘introduccidn
del clavo. la mayorie de tales aparatos presenta ademés de ésto un

émbolo impulaor que antes de ocada proceso de empotramiento tlene !
I

que llevarse en el cafién hacia atrédsa la SLtuacidn de disposioiénl

de encendido~. Esto se efectua bien directamente mediante la in- |
%roduocién del olavo en el cafién~ lo cual dificulta mucho la in- ;
troducecidn del olavo- o por 9 jemplo con ayuda de una varilla repei
tldora. Egta mgnlpulacidg es dificultosa y lleva mucho tiempo.
Una desventa que ha de mencionarse de la mayorié de los |
aparatos empotradores con carga individusl, éonsiste también en
que los clavos tienen que estar equipados con dos arandelas gufa,
0 por ejemplo con una randela gufas y una cabeze. muy engordada,
oon el fin de garantizar que los clavos adopten en el cafién con
seguridad situaciones paralelas al éje; Se requiere pués un dasa—!
r;ollo relativamente costoso del eclavo, lo cual repercufe muy ne-
gativamente en los costes, ya que los clavos son articulos de uso

mesivo.,

Son-ademés oconocidos aparatos empotradores con un almacén

do olavoe. El almacén de clavos puede constar por ejemplo de un

suporte en forma do banda en el que estdn sujetos los clavos por |
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ajuste de:apriete, normales al plano de’la bahda en'orificios re-
ceptores. Ios olavos sobresalen del SOporté hacie un lado con la
cabeza y la zona de; véatago limiténte a ésgta, ¥y hécia el otro law-
do con la punta. Bl almecén se gufa y transporta alpasos en un dig

S positivo alimentador alojado en la caroass del spareto y gireble
' !

'hacia 1a booa del cafién. Al girar el dispositivo alimentador hacia
la booa del cafién la secoidn del clavo‘que'presenta le osbeza y

' l
|

por delanteen la boca del ocafién, desplazando la cabeza del clavo :

sobresaliente del soporte se introduce bajo movimiento de giro,

10, | al émboio impu;aor hacia atrés, Durante el procgsodé empotramiento
del clavo el dispdaitivo alimentador perménece en la ﬁosioidn gi-«j
1 .rada, bajo apriete del mismo contra el material receptor, atrave~
sando el clavo, impulsado por el émbolo impulsor, el soporte en
forma de banda y rompiendo con ia cabeza una seccidn del soporte
154 en forma de arandelg maroads previamente ﬁor perforacibn,y llevdn
dola a hacer contmcto en el materisl receptor o bien en el objet.
a fijar.

| Une desventaja general de la utilizacidén de almacenes de
clavos es que el almeodn por lo general estd equipado con clavos
20, del mismo tipo y por lo tanto no es posible la adaptacién de las
necesarias longitudes de los clavos a las respectivas condioioneﬂ
de empleo, a no ser que se empleen almacenes recamblables, lo cua?
es gin embargo muy 1aborioso en lo referente e menejo,
- E1 aparato con almacén aludido anterlormente posibilita
25, ademds sélo la introduceidn de clavos relativamente cortos, ya quk
a causa de la geometria de giro al girarse el dispositivo alimen-
tador la oébeza del olavo tropezaria en la boca del cafién junto |

' |

al taladro del - oandn.

Ademés de ésto la seccidn del clavo con cabeza sobresa-~

30. liente del soporte, que es corta, puede desplazar al émbolo impul
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gor sélo en wn recorrido correspondientemente corto, de maners que
también bajo este punto de vista estd limitada 1z posibilidad de g
utilizacidn de este 4ipo de aparato, A ésto se aflade la exigencia.
de la exdeta adecuacién de las longitudes del émbolo impulsor con
la longitud de la seccidn del clavo que entra en el cafién, ya quef
altratarse de une seccidn de clavo demasiado corta el émbolo impui
sor no ge desplazeria a su situacidn més trasera, mientras que co?
une séccidn de clavo demasiado larga el émbolo impulsor llegaria’
& su posicidn més traeseras, pero antes de girarse completamente el
dispositivo alimentador, de manera que el clavo introducido en eli
cafidn no adoptaria une situacién paralela al eje. i
En varios de los aparétos con almacén conocidos no es adk
méds posible el apriete dél cafibn, exigido generalmente por motivdF
dg seguridad, antes del encendido del aparato, a cause de la exi§
tgncia de un dispositivo slimentador de oclavos, A dato se afiade '
gue &l transportarse inexéotamentelel-almaoén y al efectuarse Se-
guldamente un encendido, existe el peligro de que se destruya tan;
to el dispositivo alimentador como también el aparato mismo.
 La invencidn se fundaments en el cometido de crear un
aparato empotrador el cual es'apropiado para cargar elementos de |
fijacidén individuales y se caracteriza por un manejo simplificadd

¥y sencillo.

El cometido se soluciona segin la invencidn poique el dig
pogitivo alimentador presenta un orgdno expulsor para el transpog
te de los elementos de fijacién desde el dispositivo alimentador |
al cafién, y porque el dispositivo alimentador antes del encendido
del aparato es girable aparténdosé de la boca del éaﬁdn, estando
exento de elemesntos de fijacién,

El dispositivo alimentador presenta convenientementa un

trozo de tubo en cuyo taladro penetra radialmente y estd alojado !

bt SET
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el orgéno expulsor desplazable en la diredciGn longitudinal del%
trozo de tubo., Un dispositivo alimentador de este tipo puede eqﬁiJ
perse individualmente antes de cada proceso de empotramiento, cbn’
un elemento de fijacidn, que corresponde en su tipo o bien longitud
& los respectivos requerimientos de empleo,

‘Para cargar el dispositive alimentador se girs éste apar;
téndole de la boca del cafibn, trds lo cual queda libre la embocadu
ra del taladro receptor del trozo de tubo. El elemento de fijaciéé
puede eptonoes meterse en el taladro receplor con la punta por de—
lante. Si el dispositivo alimentador provisto de un elemento de fi
Jacién se gira hacia la boca del cafién, el éaﬁén y el taladro re~ .

ceptor del dispositivo alimentador quedan uno detrds de ésto en la

‘direccién del eje. Con el orgéno expulsor puede entonces meterse

en el cafidn el elemento de fijacién.

Al mismo tiempo se desplaza conjuntamente mediante el ele
mento de fijacién un eventual émbolo impulsor, a la situacién de
disposicién de encendido, De proceso de fijacién a proceso de fija
cién pueden introducirse en el cafién elemenfos de fijacidn de difg
rente longitud y tipo. A consecuencia del empleo de ﬁn orgéno ex—%

pulsor no surge tampoco el problema de heridas en los dedos mencig

1

nado anter;ormente. i

Es ventajoso tembién. prevér un fiador que fija al dispos
tivo alimentador en la posicién final conseguida al girarse apart
dose de la boca del cafién. ’ !

El orgédno expulsbr estd desarrollado preferentemente comd

empujador desplazable respecto al dispositivo alimentador. Al ser

suficiente la longitud del empujador se logra una buena gufa del
mismo en el taladro receptor del dispositivo alimentador. Con aqu
da de un empujador largo el elemento de fijacidn puede meterse tqﬁ

|
bién mds profundo en el cafibn si se requiere, El accionamiento de%
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empujador puede efectuarse a través de uﬁa valija que sale lateral,
mente del trozo de tubo, o directamente mediante una prolongacidn.
desarrolla@a como pieza de sgarre y que sobresale axialmente del
trozo de tubo. Fundementalmente es también posible‘emplear en lu-
ger de un empujador, por ejemplo unpestillo que penetra radialmente
en el taladro receptor del ﬁiSpositivo alimentador., .

Con el fin de asegurar que el elemento de fijacidn inser--l
tado en el dispositivo alimentador no se caiga del taladro receptor,
ogpecialmente al girarse el dispositivo alimentador, el dispositivo
alimentador presenta ventajosamente un orgdno de retencidn pafa.al
elémento de fijacidén. Para ésto son apropiados los elementos preso:

t
res meodnicos en si conocidos, como por ejemplo un tubo elédstico

2
b
Segin otra proposicidén de la invencidn el orgdno de reteg%
cidn puede estar desarrollado como imén. Aqui es posible dotar al E
teladro receptor del trozo de tubo én el interior, de un imén anu-;
lar por ejemplo., Sin embargo es especialmente ventajoso»desarrolla%
como imén el empujador mismo. Mediente €sto el elemento de fijacién
se asegura contra caida y se lleva contra el empujador al insertar%
: i
El perfeccionamiento de la invencidn el empujador presenté
en el lado de direcoidn de expulsidén preferentemente un aloﬁamient‘
de centrajé para la punta del elemento de fijacidén. S ha manifes~|
tado como conveniente desarrollar el alojamiento del centraje como}
taladro ciego cdniéo. Con ésto se logra una alineacidn parslels al

|

dela gufa, ya que la punta del elemento de fijacién al insertarse ql

eje, del elemento de fijacidén, atn cuando éste lleve s6lo una aran

rismo en el taladro receptor o bien al meterse en el cafién, choca

Ez la pared inclinada del alojamiento de centraje, y se desvia autd

1

ticamente al centro de &ste Ultimo.
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P

Pare garantizer que el elemento de fijacién al meterse y |
después de meterse en el cafién adopte y conserve respectivamente

la situacién paralela al eje, el cafin presenta ventaaosamente une,
sujecién para el elemento de fijacién, Para ésto se presta por eaem
plo un tubo eldstico ranurado longitudinelmente., De éste modo se
garantiza que al meterse el elemento de fijacién su arandela se com
Ja por el tubo eldstico y alinea la cabeéa del calvo concéntricamen
te respecto ai émbolo impulsor, El taladro gula central del lado |

del émbolo puede asegurarse ampliamente la posicién alineads con el

eje del elemento de fijaci6n. Para garantizer Que.él'elemento de fi

jacién permanezca en el oafidn al retroceder el empujador, se ha de
elegir la fuerze presora de la sujecidén en el cafién mds grande que
la fuerze del orgdro de retencidn del dispositivo alimentador. ¥
Al tratarse de un aparato empotrador con un cafién desplazé
ble axislmenie a una posmcidn de disposicién de encendido, estéd pre
visto preferentemente un dispositivo .detenedor gue al estar el dlsv
positivo alimentador girado ante la bocae del cefién impide que el cg
fién se desplace a su situacién de disposicidn de encendido. Median-
te ésto se garantiza que durante la introduceién del elemento de fi
jecibn en el cafibn no pueda efectuarse en ningin caso el enoendido;
ni ain ouendo por ejemplo por cualquier circunstancia adversa se a.gé
rrotase el elemento defijacién en el caﬁdh, dprante la introducecidn,
0 por cualquier motivo se hubiese introducido una carga pr&pulsora

en le odmars de encendido. ' i

El dispositivo detenedor puede estar desarrollado por eje

gos del balaenocin al estar el dispositivo del balancin girado ante

la booa del cefién penetre en la trayectoria de siro del &iapoaitivJ

l
alimentedor, tiene el otro brazo estd en contacto por formu con el |

oafién. Aqui es conveniente prevér un resorte que empuje al balanciy
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|mico de un almacén para la carga de proyeccién, estd prevista una
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.| contra el oaﬁdn. Mediante ésto el balancin entra autométicamente ai

la posicién de blogueo para el cafidn,’ cuando el brazo del balancinl
gque entra en la treyectoria de giro del dispositivo alimentador, s;
libera mediante giro del dispositivo elimentador. V '
Gomo espeomal ventaje se ha manifestado sin embargo desa—
rrollar el dlsp051tivo detenedor como brazo de agarre aoclonado por
el dlsposltlvo alimentador. Egte puede esﬁar alojado en el disposl~
tivo alimentador a pequeila separa016n del punto de glro del disposi—

|

tlvo alimentador, de manera que al girarse el dlSpOSltivo alimenta

‘dor se desplace en direccidn longltudinal. Ventajosamanﬁe el gancho

al girer el dlSpOSltlvo alimentador hacia la boca del caﬁdn arrag-
tra con €1 hacia adelante al Qanén, e impide duranté la introduc-

cidn del elemento de fijacidn o del cafién ur retroceso del Wltimo

Canenlentemente el aﬁdn presenta un frente de ataque pe:r
re el brazo de'agarre. El frente de ataque puede estgr desarrollado
por ejemplo como una renura ciroular. o )

Segin otra prop031c16n de la 1nvenc16n, pars, el avance. rit

belanza de transporte agcionable por el movimiento de giro del d;g:
positivo accionador, Mediante ésto se éimplifiéa Ng aseguravamplia—
mepte el manejo del apérato empotrador, pordue en cadé caso después
de ia,alimgntaci6n de un elemento de fijacidén se lleva automdtica~
mente también una carga de proyeccién ante la cémara de-encendido.

Sé he manifestado aqui como conveniente emplear una tira de cargas
t

en 31 conoc1da, en la cual permanecen las carges de proyecc16n tam-

blén durente el encendido. Las carges de proyecclén se glimentan asi

al aparato, as{ como tamblén al emplearse cartuchos se llevan sus |

vainas vacias fuera de la posicién de encendido después del encen-

dido. El almacén presenta para su avance orificios dé_ataque, como |

coratan

. o1 . e ot e 3 8

e p——————ta A o p1e A
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-lmo resortes se. prestan pare éato por eaemplo muelles de tor916n,

fijacién 1nsertado.

por ejemplo muescas, péra que entre la palanca de transﬁéité. :
La palance de transporte puede estar desarrollada por eaég
plo como trinquete ‘de dos brazos., Uno de los brazos estd engranadq
oon en cada caso wia abertura de ataque del almacén mlentras que
el segunde brazo al estar el dispositive alimentador girado delan%
te de la boca dei cafién, entra en la trgyectofia de giro dél'dispé
sitivo élimenﬁado?. BEn el trinquete ataca si es posible un resortel
q@e empuje & wio de sus brazos contra el almagénvy el otro brazo {
& la trayeotoria de giro del dispositivo alimentador, Se efectua !
mediante ésto autométipamepté un reeénganche de uno de los brazos
& la siguiente abertura de atague del dlmacéﬁ tan pronto como el dig
positivo alimentador comienzae & girar hacia la boca del caﬂdn. Co-;
|
muellea helicoidales o similares. E

Praferentemente se utilize sin embargo une palsnca de tra.'

| porte dasarrplla&a como barato giratorio, ouyo punto de rotacién

estd alojadé en la oarcasa, El movimiento de giro puede gdbernarse!
mediante una colisa del lado de la palanca, en la que entra una lg
va, dispuesta eﬁ el brazo de agarre. |
La invencidénee aclara & partlr de ahora con detalle a ba»

'

se de dlbujos que 1la reproducen a modo de ejemplo. ‘ i
La figura 1 muestra un aparato empotrador seocionado, I
vez efeotuado el proceso de empotramlento, con el eafién presionado!

Yy el dlSpositlvo allmentador en posicl6n de carga con elementos de!
|

con el dispositivo alimentador girado ante la boca del oafién, du- l

|
La figura 2 muestra el aparato empotrador de la flgura 1 I
rente la introduccidén del elemento de fijacidn en el cafién, |

La figura 3 ‘muestra el aparato empotrador de la figura 1 1

oon el e]emanto de fijacidn introdunido en el cafidn y el diopositiw
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'y designado en conjunto con 2 y de un émbolo impulsor 3 desplaza-

8.

L4 alodado desplazable ¥ herméticamente una oabeza 3a del émbolo

T

‘vo alimentsdor parcialmente girado hacia. atrés.' f "?'~' . 'l
Ia figura 4 muestra ung representaoidn en perspectiva dei

dlspositivn allmentador, del dlSpOSltlvo detenedor y de la- palanca

de transporte para el . almacén en 1apoaioidn de funcionamiento segﬁn

1a figura 3 o fee ' . o ) i'

El aparato empotrador oonsta de une, oarcasa designada en

]conjunﬁo con 1, de un oafibn desplazable axlalmente en 1a caroaéa

T

" ble dentro de 61, ‘En le carcesa 1 estd alojado girable glrededor ;

Vde un eje 5 un diapositivo alimentador dosignado en.conjunto con I

4. Uh almacén designado en conjunﬁo con 6 atraviesa el aparato v
porte las oargas de proyeooidn no enoendldas k2 eneendidas, en el
oaso que se muestra oartuchos Sa y 6b resPeotivamente. El abmaoén
6 estd apoyado por detrés en une. pieza de oierre 7 la oual presenn
ta por su parte un taladro 7a para el paso de ung aguja peroutora.

Egta Wltime es une parte de un meoanismo percutor en si conocido

¥ por lo tanto no representado, que 86 acciong mediante.un gatillo

impulsor 3, y de un tubo de’ boca 11 desplazable réspeoto al tubo
guia 9 para fines- de montaae, el cual sirve por une parte para

gufar un véatago 3b del émbolo 1mpulsor '3.y por otras parte a un
elemento de fljaoién. En el taladro el tubo de boca 11 entra, parg
fines del apriete de un elemantp delfijaclén, une. sugeem6n en- for-
ma de un resorte 12'en forme de tubo, rgnﬁfado_1oqgifgdipa1mente,

cuyos extremos 12a estén lovantados a modo de petin y facilitan

por una parte la introduocién.de un elemento de fijaoién en el tuk~

de booa 11 y por otra parte del véebago 3b. Para el alojamlento dﬁ

la sujesidn 12, el tubo de booa 11 presenta une renura enuler lle |

El cafién 2 oonsta de.un tubo guia 9 trasero en el oual eg.

N
e Ceam o mo et oy e —araims
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cuyas salidas laterales sirven como topes de desplazamiento para
la sujecidn 12,

La caroasa 1 se compone de un cuerpo base 13vy una taps
frontal 14 atornillada con 1, El eje 5 ée porta por nervios 1lle
5. del cuerpo base 1l3. El dispositivo alimentador 4 consta de un trO*

zo de tubo 15 que estéd unido con el eje 5 a travéds de brazos sugm
'tentadores 6, En un taladro receptor 15a del trozo de ftubo 15 esa?
alojado desplazable axialmente un empujador i7. El desplazamieﬁto%
del émpujador 17 se efedtua con ayuda de una empufiadura 17a, y .-
10.' t4 limitado por la acoidn conjunta de ésta Yltima con uns ranurs
15b del trogo de tubo 15, El empujador 17 estd dotado en su lado
delanxero de un alojamiento de oentraje 17b en forma de ocono, queg
'como ge vé en la figural, desvie hacia el centro del empujador 17
‘ en'el‘lado de la punta & un clavo 18 insertado por ejemplo J.nc.‘l.i‘_c~
15, do en el taladro receptor l5a. La zona delantera del empujador 17
esté desarrollade ademds como imén, con lo cual el clavo 18 se s:
- Jeta en el taladro receptor 15a contra ei empujador 17. El empuja~
dor 17 se sujeta en posicién trasera por un imdn 19 fijado en el
trozo’ de tubo 15,
20, " En el brazo sustentador 16 estd aldjédo a través de un pj
vote 21 un braze de agarre 22, El brazo de agarre 22 estd gufado
'despl@zable en direccidn longitudinal a traVéé de un taladro ras-g
gado ?2& en el extremo opuesto del brazo de agarre 22 y un pasadoﬁ
23vaiojado en el cuerpo base 13 que entra dentro de é1, Un apéndi%
25, ce 22b agarra por detrds del cafién 2 en la zonu de su frente de 5
ataque 9a,

| Como puede verse ademds en la figura 1, en el brazo de

agarre 22 ¢std dispuesta también una leva 24 en forma de espiga

que sobresale del brazo de agarre 22 del lado trasero y estd engra

30, neda con una pilanqa de transporte 25, Esta dltima es ademds gira-
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& pasos, A, engranando.en uns muesos 60 del lado del‘aﬁmgoén.

_posioién delantera, une. vez que se ha empotrado un eleman%o de f£if

.1a palanca de tranSporte 25 ‘e le posicién més superior. :

mente. Con el brazo de agarre 22 se ha arrastrado hacla adelante

-1l ~
ble respepto al ouerpo base 13, a través de un buldn 26, Ia leve 24
entre en une colise 25a en forme de éroo{ de menera que al desplss
zarse el brazo de agaxre 22 tiene 1ugar tambidn un giro de le palan
l
ca de transporte 25, Bl ex%remo trasnro de le palanoa de transpor&

te 25 estd desarrollado como gencho 25b y transpo:ta el almacén 6

En le figura 1 él émboio impulsor 6'59 enouahwrd en ia

Jacién en un material receptor. Bl oafidn 2 estd todavia en la PO~| -

'sicidn tralera, encontréndoseren el aloja@iapto de cartuchos 9b

el cartucho 6b enoendido anteriormente. Bl diépositivo aliméntaddri
4 se llevé 2 la posioidn de oarga. En’ éato llegd el brazo de agan‘
rre 22'a la posicidn més trasera. Ademés 1a leva 24 ha.llavado & ['
‘ La posioidn que ge muestra en 1a figura 2 se he logrado
madiante giro del dispositivo alimentador 4 desde 1apoaioidn que l
se mueatra en la figure 1, en senﬁido de giro B. E1 taladro reoep:

tor l5a del trozo de tubo 15 se halls desde ghore en la.prolonges'

oidn del ejevdal caftén, Burante el'prooeéo dé giro del dispositivn

alimentador 4 8¢ giré - también el pivote 2L 180° alrededor del eje .
5, con lo cuel se llevd hacia adelante el brazo de agarre 22, Este
ha llegado hacie sdelante mediante el apéndipe,zzb el oafién 2,Vh@é

ta el frente de ataque 9a, e impide en ia posioidnfqué.se muestre.

un desplazemiento hacia atrds del cafién 2 & la situacidn'de'diépo-
sicién de encendido, Al sdelentarss el oaiién 2 se salié también

del alojamlento de cartuchos 9b el cartucho 6b encendido anterior '

#amblén la 1ava 24, hablendo girado ésta en sentido de lasg agujac

del reloj. a la palanca de transporte 25 a través de la colmaa 25&.

El ‘gancho 25b ha 1garrado asi pués por. debajo une, slguiente muesch

———tim— o e e e
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El empujedor 17 se desplazé en sentido contrario al de eﬁ
botramiento, habiendo chocedo la cabeza del clavo 18a en el &mbois
impulso# 3, lo cual didAlugar a que la punta del clavo se presio: -
se al centro del alojamiento de centra;e Tb y el clavo 18 haya addp
tado debido a ésto una situacién paralelé al eje, en acoidn conjuf
ta ocon una arandela 18b, Con el fin de mantener con éeguridad le
gituacidén peralela al éje, del clavo 18 en el tubo de boeca 11, la
zona finel delantera dei védstago 3b presents una cavidad 3c. El .
pujador 17 se desplaza hacia o bien en el cafidn 2, hasta que la e
beéa'Bb del émbolo impulsor 3 choca en el lado trasero en el ftubo
guls 9, Luego se retrasa el empujedor 17 de nuevo en el tubo gule
15 hacia el imén 19, E1l clavo 18 se sujeta aquf en el tubo de boea
1l por la sujeocidn 12 a través de la arandela 18b.

A OOntinuacidn se gira el dispositivo allmentador 4 en ’ak
d;raccidn B, como se v§ en la figura 3. En ésto se desplaza haci
atrds el brazo de agarre 22, El cafién 2 puede llevarse ahora de
nuevo & la situacidén de disposicidén de encendido. Mediante el ret~,
ceso del brazo de agarre'22 gse gird de nuevo en sentido contrario :
al de las agujas del reloj la palanca dé transporte 25, como yd ge
aclara’ en otro lugar, arrastrando este gancho 25b al almacén 6 en.
un paso en direceidn A. EL giro del dispositivo alimentador 4 estél
casi concluido en la flgura 3+ El cartucho 6z previsto para el en=:
cendido se llevd ya ante al slojamiento de oartuchos 9b. Médlante i
correspondiente dimensionamiento de la curvatura de la colisa 253 [
se logra un transporte exdcto y deslizante del almacén 6. i

En la figura 4 se vé todavia mejor en especial la accién E

conjunta del dispositivo alimentador 4, del brazo de agarre 22, a4i.

|
como de la palanca de transporte 25, con el almacén 6. Los aloja~ ;
{

mlentos 5, 26 y 23 del 1ado de la carcasa estdn aquf representados
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- oomo partes .sobreselientes., Del dispositivo alimentador 4 estd il@g
trado especialmente el brazolsuﬁtenﬁador'lshdoble y el trozo de t@
bo 15, Asfmismo se‘vékal alojemiento del brazo de sgarre 22 on el '
brazo sustentador 16 mediante el pivote 21, asf como la gufa 1ong£
tudinal ﬁel brézc de agarre 22 oon ayuda del taladro résgado 22a f ‘
ol pesador 23 respectivamente. Tamblién se vé olaramente el apéndi-
ce 22b.'La palehoce de trensporte 25 es girable alrededor del buléq
26, sirviendo para el goblerno del movimiento de giro la colisa 25k
en la gue entra la levae 24 fijada al brezo de agarre 22. Tembién ;
se vé el ganocho 25b. Este puede estar estruptuiado elédstico por si.
mismo, para posibilitaf una desviaoién lateral j un postériqf agaJ

Tre on el almacén 6, o como es en si oconocido, la palanoca de trqns%

’porte 25 puede estgr.alojada desvisble lateralmente.

. . i
El elmacén 6 con los cartuchos 6a presents a embos lados '

muesoas 6b para el ataquedel.ganqho 25b,'de manera que.el almacén .

& puede meterse en el aparato con ouslquier de los exﬁremos delat-

vo. . : | S . ,
ﬁescritg suficientemente 1 naturaleze del invento, asi

qoméfla manera de realizarlo'en la préctica,debe haqerse'oonstam

|que las disposioiones anteriormente indicadas son susceptibles de

modificaciones de detalle en cuanto no alteren su principlo fundae-

mental.
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REIVINDICACTONES

1.~ Perfecclonamientos en aparatos empotradores de elemer,

tos de fijacidn accionados por fuerza de polvors para empotrar el-

‘mentos de fijmoién, tales ocomo pernos, clavos y similares, en mate

riales receptores duros, con un cafién y un. dispositivo alimentador
girable que sirve para introducir los elementos de fijacién en el

cafién, ocaracterizados porque el dispositivo ‘alimentador se dota da

un orgéno expulsor pars transportar los elementos de fijmcidn dec.

de el dispositivo elimentedor al cafién, y porque el dispositivo al:
mentador es girable apsritdndose de la boca del caﬁdn, estando exer:
to de elementos de fijacidn, antes del encendldo del aparato, .

2.~ Perfeccionemientos segﬁn la reiVlndi0301dn 1, caracte
rizados porque el orgéno .expulsor se desarrolla oomo empu jador u&;
plazable respecto al dispositlvo alimentador.

e Perfecoionamlentos segﬁn le reivindicacién 1'4 2, car
racterigados porque el dispositivo alimentador presenta un orgéno§
de retencifn para el elemento de fijacidn,

4.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 3, caracts
rizedos porque el orgéno de retencidn estd deserrollado como imdn.

5+= Perfecoionamientos segin una de las reivindicacionesg
2 a 4, caracterizados porque el empujédor preseﬁta en el lado del
sentido de expulsidén un aloiamiento de centraje para la punte del g
elemento de fijacidn. '

6o~ Perfeccionamientos segin una de las reivindicaciones

=t

1 a 5, caracterizados porque el cafidn presenta una sujecidn para e

elemento de fijacidn. ' i
|

) o l
Te= Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1, caractg

rizados porgque cuando el aparato presenta un cafién desplazable a~ |

xialmente & una posicién de disposicién de encendido, se dota de uh
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dispositivo detenedor que al estar el'dispositivo alimentador gira
do ante la boca del oafién, impide que el caflén se desplace g su
disposioidn de encendido,

§.~ Perfoccionamientos segén la reéivindicacién 7, caxadté

| rizados porque el dispositivo detenedor estd dbsarrolladofcbmo'bré

zo de sgarre accionado por el disposltlvo allmentador. . ." !
9~ Perfeccionamientos segﬁn la reivindlcacién 8, caraot

rizados porque el oafién presenta un frente de ataque para el brazJ

dg agarre, , ‘ , ' |
104~ Perfeccionamientos segdn una de lasg reivindicaciones

la9, caracterizados porque pears el avance ritmico de un ahnaoén
para 1as oargas de proyeocidn estae prevista una palanoa de trans—;
|

porte aocionable por el movimiento de giro del dispositivo alimenq

tador, _ . o o - :.

ll.~ Perfeocionamientos seguin 1a reivindioacidn 10, careé
terizados porque la palancg de transporte estd desarrollade como f
brazo glratorlo. _ o , - E
12.,- Perfeooionamlentos en aparatos empotradores de ele~ |

mentos de_!iaaciGn aooiqnados por fuerza de polvora, tal y como

 queda sustanoialmente_deécrito en la presente Memoris y.en-los -

bujos adjuntos. . ‘ . ' !
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