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La presente invención se refiere a un aparato empotrador
. * taccionado por fuerza de pólvora para clavar elementos de fijación] 

tales como pernos, clavos o similares, en materiales receptores du 
ros, con un cañón y un dispositivo alimeátador girable que sirve ¡ 
para introducir los elementos de fijación en el cañón. ;

Son conocidos aparatos empotradores en los que los eleme^ 
tos de fijación, por ejemplo clavos, tienen que introducirse ma- ' 
nualmente en la boca del cañón por el operario. Aquí las puntas do 
los clavos pueden originar heridas en los dedos, tanto más que por 
cuanto que para la sujeción de los clavos en el cañón están previs 
tos generalmente elementos presores que difioultan la introducción 
del clavo. La mayoría de tales aparatos presenta además de ésto un 
émbolo impulsor que antes de cada proceso de empotramiento tiene .{t
que llevarse en el cañón hacia atrása la situación de disposición}

ide encendido-. Esto se efectúa bien directamente mediante la in- - 
troducción del olavo en el cañón- lo cual dificulta mucho la in­
troducción del clavo- o por ejemplo con ayuda de una varilla repej 
tidora. Esta manipulación es dificultosa y lleva mucho.tiempo.

Una desventa que' ha de- mencionarse de la mayoría de los i 
aparatos empotradores oon carga individual, consiste también en 
que los clavos tienen que estar equipados con dos arandelas guía,

- o por ejemplo con una randela guía y una cabeza muy engordada, 
con el fin de garantizar que los clavos adopten en el cañón con 
seguridad situaciones paralelas al eje. Se requiere pués un desa-)i
rrollo relativamente costoso del clavo, lo cual repercute muy ne­
gativamente en los costes, ya que los clavos son artículos de uso 
masivo.

Son además oonocidos aparatos empotradores con un almacén 
de olavoe. El almacén de clavos puede oonstar por ejemplo de un 
soporte ea forma de banda en el que están sujetos los clavos por
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ajusta de 'apriete, normales al plano de la banda en orificios re­
ceptores. Los olavos sobresalen del soporte hacia un lado con la 
cabeza y la zona del vástago limitante a ósta, y hacia el otro la­
do con la punta. El almaoón se guía y transporta a pasos en un dis 
positivo alimentador alojado en la caroasa del aparato y girable í
hacia la booa del cañón. Al girar el dispositivo alimentador haoi$. 
la booa del cañón la sección del clavo que presenta la oabeza y , 
sobresaliente del soporte se introduoe bajo movimiento de giro, ! 
por delanteen la booa del oañón, desplazando la cabeza del clavo ¡ 
al ómbolo impulsor hacia atrás. Durante el proceso de empotramiento 
del olavo el dispositivo alimentador permanece en la posición gi­
rada, bajo apriete del mismo contra el material receptor, atrave­
sando el olavo, impulsado por el ómbolo impulsor, el soporte en 
forma de banda y rompiendo oon la oabeza una sección del soporte 
en forma de arandela maroada previamente por perforación,y lleván 
dola a háoer contacto en el material receptor o bien en el objet-, 
a fijar.

Una desventaja general de la utilización de almacenes de 
clavos es que el almacón por lo general está equipado con clavos 
del mismo tipo y por lo tanto no es posible la adaptación de las 
necesarias longitudes de los clavos a las respectivas condiciones 
de empleo, a no ser que se empleen almacenes recambiables, lo cu^L 
es sin embargo muy laborioso en lo referente a manejo. ^

El aparato con almacón aludido anteriormente posibilita !
además sólo la introducción de olavos relativamente cortos, ya quje 
a causa de la geometría de giro al girarse el dispositivo alimen-j 
tador la cabeza del clavo tropezaría en la boca del oañón junto ¡ 
al taladro del oañón.

Además de ósto la sección del clavo con cabeza sobresa- !
líente del soporte, que es corta, puede desplazar al ómbolo impul¡
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sor sólo en un recorrido correspondientemente corto, de manera aup 
también bajo este punto de vista está limitada la posibilidad de ¡ 
utilización de este tipo de aparato. A ásto se añade la exigencia 
de la exácta adecuación de las longitudes del ómbolo impulsor con 
la longitud de la sección del clavo que entra en el cañón, ya que' 
altratarse de una sección de clavo demasiado corta el émbolo impû L 
sor no se desplazaría a su situación más trasera, mientras qué co& 
una sección de clavo demasiado larga el ámbolo impulsor llegaría 
a su posición más trasera, pero antes de girarse completamente el 
dispositivo alimentador, de manera que el clavo introducido en eli 
cañón no adoptaría una situación paralela al eje. j

En varios de los aparatos con almacén conocidos no es ad!armás posible el apriete del cañón, exigido generalmente por motivo^ 
de seguridad, antes del encendido del aparato, a causa de la exisj 
tencia de un dispositivo alimentador de clavos. A ésto se añade ; 
que al transportarse inexáotamente el almacén y al efectuarse se-, 
güilamente un encendido, existe el peligro de que se destruya tan­
to el dispositivo alimentador como también el aparato mismo.

La invención se fundamenta en el cometido de crear un 
aparato empotrador el cual es apropiado para cargar elementos de ; 
fijación individuales y se caracteriza por un manejo simplificado 
y sencillo.

El cometido se soluciona según la invención porque el dis 
positivo alimentador presenta un orgáno expulsor para el transpor^ 
te de los elementos de fijación desde el dispositivo alimentador 
al cañón, y porque el dispositivo alimentador antes del encendido 
del aparato es girable apartándose de la boca del cañón, estando 
exento de elementos de fijación.

El dispositivo alimentador presenta convenientemente un 
I trozo de tubo en cuyo taladro penetra radialmente y está alojado '
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el orgáno expulsor desplazable en la dirección longitudinal del'
¡trozo de tubo. Un dispositivo alimentador de este tipo puede equi­

parse individualmente antes de cada proceso de empotramiento, con 
un elemento de fijación, que corresponde en su tipo o bien longitud 
a los respectivos requerimientos de empleo.

Para cargar el dispositivo alimentador se gira óste apar­
tándole de la boca del cañón, trás lo cual queda libre la embocadu 
ra del taladro receptor del trozo de tubo. El elemento de fijación 
puede entonces meterse en el taladro receptor con la punta por de­
lante. Si el dispositivo alimentador provisto de un elemento de íi 
jación se gira hacia la boca del cañón, el cañón y el taladro re - ; 
ceptor del dispositivo alimentador quedan uno detrás de ásto en la 
dirección del eje. Con el orgáno expulsor puede entonces meterse 
en el oañón el elemento de fijación.

Al mismo tiempo se desplaza conjuntamente mediante el ele 
mentó de fijación un eventual ómbolo impulsor, a la situación de 
disposición de encendido. De proceso de fijación a proceso de fija 
oión pueden introducirse en el cañón elementos de fijación de dife 
rente longitud y tipo. A consecuencia del empleo de un orgáno ex-! 
pulsor no surge tampoco el problema de heridas en los dedos mencib 
nado anteriormente. j

Es ventajoso también.prevór un fiador que fija al disposi 
tívo alimentador en la posición final conseguida al girarse apartan 
dose de la boca del cañón.

El orgáno expulsor está desarrollado preferentemente como 
empujador desplazable respecto al dispositivo alimentador. Al ser 
suficiente la longitud del empujador se logra una buena guia del 
mismo en el taladro receptor del dispositivo alimentador. Con ayu-i
da de un empujador largo el elemento de fijación puede meterse taig 
bián más profundo en el cañón si se requiere. El accionamiento denj



. 5 -

10.

15.

20.

empujador puede efectuarse a través de una valija que sale lateral} 
mente del trozo de tubo, o directamente mediante una prolongacién 
desarrollada como pieza de agarre y que sobresale axialmente del 
trozo de tubo. Fundamentalmente es también posible emplear en lu­
gar de un empujador, por ejemplo unpestillo que penetra radialmente 
en el taladro receptor del dispositivo alimentador.

Con el fin de asegurar que el elemento de fijación inser­
tado en el dispositivo alimentador no se caiga del taladro reoeptoir, 
especialmente al girarse el dispositivo alimentador, el dispositivo 
alimentador presenta ventajosamente un orgáno de retencién para el
elemento de fijación. Para ésto son apropiados los elementos preso:

!
res mecánicos en si conocidos, como por ejemplo un tubo elástico i

tradialmente, ranurado longitudinalmente. ¡
Según otra proposición de la invención el orgáno de reten' 

oión puede estar desarrollado como imán. Aquí es posible dotar al 
taladro receptor del trozo de tubo en el interior, de un imán anu-; 
lar por ejemplo. Sin embargo es especialmente ventajoso desarrollar 
como imán el empujador mismo. Mediante ésto el elemento de fijación 
se asegura contra caída y se lleva contra el empujador al insertar-h

25.

3 0 .

El perfeccionamiento de la invención el empujador presenta 
en el lado de dirección de expulsión preferentemente un alojamiento 
de contraje para la punta del elemento de fijación. Sg ha manifes­
tado como conveniente desarrollar el alojamiento del centraje como¡

. )taladro ciego cónico. Con ésto se logra una alineación paralela al 
eje, del elemento de fijación, aún cuando éste lleve sólo una aran' 
déla guia, ya que la punta del elemento de fijación al insertarse ál 
mismo en el taladro receptor o bien al meterse en el cañón, choca 
sn la pared inclinada del alojamiento de centraje, y se desvia auto 
áticamente al centro de éste último.
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Para garantizar que el elemento de fijación al meterse y ¡ 
después de meterse en el cañón adopte y conserve respectivamente  ̂
la situación paralela al eje, el cañón presenta ventajosamente una, 
sujeción para el elemento de fijación. Para ésto se presta por ejem 
pío un tubo elástico ranurado longitudinalmente. De éste'modo se ! 
garantiza que al meterse el elemento de fijación su arandela se coi- 
ja por el tubo elástico y alinea la cabeza del oalvo concéntrioamen

rte respecto al émbolo impulsor. El taladro guia central del lado t 
del émbolo puede asegurarse ampliamente la posición alineada con el 
eje del elemento de fijación. Para garantizar que el elemento de fi 
jación permanezca en el oañón al retrooeder el empujador, se ha de 
elegir la fuerza presora de la sujeción en el cañón más grande que] 
la fuerza del orgáho de retención del dispositivo alimentador. !

Al tratarse de un aparato empotrador con un oañón desplaza
ible axialmente a una posición de disposición de encendido, está pre 

visto preferentemente un dispositivo.detenedor que al estar el dis­
positivo alimentador girado ante la boca del cañón impide que el ca 
ñón se desplaoe a su situación de disposición de encendido. Medianp 
te ésto se garantiza que durante la introducción del elemento de fi 
jación en el cañón no pueda efeotuarse en ningún caso el encendido,} 
ni aún cuando por ejemplo por cualquier circunstancia adversa se aga 
rrotase el elemento defijación en el cañón, durante la introducción, 
o por cualquier motivo se hubiese introducido una carga propulsora 
en la cámara de encendido.

El dispositivo detenedor puede estar desarrollado por ejem 
pío en forma de u n . balancín de brazo doble, donde uno de los bra­
zos del balanoín al estar el dispositivo del balancín girado ante ;
la boca del oañón penetra en la trayectoria de giro del disposItivj

, talimentador, tiene el otro brazo está en contacto por forma con el!
oañón. Aquí es conveniente prevér un resorte que empuje al balancí^
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contra el cañón. Mediante ésto el balancín entra automáticamente ai 
la posición de bloqueo para el cañón/ cuando el brazo del balancín) 
que entra en la trayectoria de giro del dispositivo alimentador, se 
libera mediante giro del dispositivo alimentador.

Como especial ventaja se ha manifestado sin embargo desa­
rrollar el dispositivo detenedor como brazo de agarre aocionado por 
el dispositivo alimentador. Este puede estar alojado en el disposi­
tivo alimentador a pequeña separación del punto de giro del dispos: 
jkivo alimentador, de manera que al girarse el dispositivo alimenta 
dor se desplace en dirección longitudinal. Ventajosamente el gancho 
al girar el dispositivo alimentador hacia la boca del cañón arras' 
tra con él hacia adelante ál cañón, e impide durante la introduc­
ción del elemento de fijación o del cañón uñ retroceso del último 
a la disposición de situación de encendido. )

Convenientemente el cañón presenta un frente de ataque pa­
ra el brazo de agarre. El frente de ataque puede estar desarrollado 
por ejemplo como una ranura circular.

Según otra proposición de la invención, para el avance.rít 
mico de un almacén para la carga de proyección, está prevista una ! 
balanza de transporte áccionable por el movimiento de giro del disj 
positivo accionador. Mediante ésto se simplifica y asegura amplia­
mente el manejo del aparato empotrador, porque en cada caso después 
de la alimentación de un elemento de fijación se lleva automática-

!mente también una carga de proyección ante la cámara de encendido.) 
Se ha manifestado aquí como conveniente emplear una tira de cargas]* t
en si conocida, en la cual permanecen las cargas de proyección tamj- 
bién durante el encendido. Las cargas de proyección se alimentan así 
al aparato, así como también al emplearse cartuchos se llevan sus ¡ 
vainas vacias fuera de la posición de encendido después del encen­
dido. El almacén presenta para su avance orificios de ataque, como
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por ejemplo muescas, para que entre la palanca de transporté. ¡' - i
La palanca de transporte puede estar desarrollada por ejejn 

pío como trinquete de dos brazos. Uno de los brazos está engranado; 
oon en cada caso uña abertura de ataque del almacén mientras que '* ' t
el segundo brazo al estar el dispositivo alimentador girado delan­
te de la boca del cañón, entra en la trayectoria de giro del dispo 
sitivo alimentador. En el trinquete ataca si es posible un resorte 
que empuja a uno de sus brazos contra el almacén y al otro brazo 
a la trayectoria de giro del dispositivo alimentador. Se efectúa 
mediante ésto automáticamente un reenganche de uno de los brazos 
a la siguiente abertura de ataque del&maoén tan pronto como el dis 
positivo alimentador comienza a girar haoia la boca del cañón. Co­
mo resortes se.prestan para ésto por ejemplo muelles de torsión, ¡ 
muelles helicoidales o similares. -

Preferentemente se utiliza sin embargo una palanca de traup 
porte desarrollada como barato giratorio, ouyo punto de rotación 
está alojado en la oaroasa. El movimiento de giro puede gobernarsej 
mediante una colisa del lado de la palanca, en la que entra una le' 
va dispuesta en el brazo de agarre. ¡

La invención se aclara a partir de ahora con detalle a ba­
se de dibujos que la reproducen a modo de ejemplo.

La figura 1 muestra un aparato empotrador seccionado, una 
vez efectuado el proceso de empotramiento, con el cañón presionado, 
y el dispositivo alimentador en posición de carga con elementos de¡

t
fijación insertado. t

La figura 2 muestra el aparato empotrador de la figura 1 
con el dispositivo alimentador girado ante la boca del oañón, du­
rante la introducción del elemento de fijación en el cañón.

!
La figura 3 muestra el aparato empotrador de la figura 1 ¡ 

oon el elemento de fijación introducido en el cañón y el dlupositi-i-



vo alimentador parcialmente girado hada- atrás.
La figura 4 muestra una representación en perspectiva del 

dispositivo alimentador, del dispositivo detenedor y de la palanca 
de transporte para el almacén en lapósición de funcionamiento según 
la .figura 3. . '

El aparato empotrador oonsta de una carcasa designada en ¡ 
conjunto con 1, de un cañón desplazadle axiaimente eñ la carcasa í 
y designado en ooñ junto con 2 y de un émbolo impulsor 3 desplaza-! 
ble dentro de él. En la oaroasa 1 está alojado girable alrededor - 
de un.eje 5 un dispositivo alimentador designado en conjunto con
4. Un almacén designado en conjunto con 6 atraviesa el aparato y 
porta las cargas de proyecoión no encendidas y encendidas, en eí 
caso que se muestra cartuohos 6a y 6b respectivamente. El almacén 
6 está apoyado por detrás en una pieza de cierre 7 la cual presen-' 
ta por su parte un -taladro 7a para el paso de una aguja peroutora, 
Esta última es una parte de un meoanismo peroutor en si conocido 
y por lo tanto no representado, que se aoclona mediante un gatillc 
8. - - - .

El cañón 2 oonsta de.un tubo guía 9 -trasero en el cual es 
tá alojado desplazable y herméticamente una oa.beza 3a dél émbolo 
impulsor 3, y de un .tubo de boca 11 desplazable réspecto al tubo 
guía 9 para fines de montaje, el cual sirve por una parte para 
guiar un vástago 3b del émbolo impulsor 3 y por otra parte a un 
elemento de fijación. En el taladro el tubo de boca 11 entra,, pare 
fines del apriete de un elemento de fijación, una sujeción en for­
ma de un resorte 12 en forma de tubo, ranurado longitudinalmente, 
cuyos extremos 12a están levantados a modo de patín y facilitan 
por una parte la introducción de un elemento de fijaoión en el tul 
de boca 11 y por otra parte del vástago 3b. ¡Para el alojamiento de 
la sujeoión 12, el tubo de boca 11 presenta una ranura anular lia t
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cuyas salidas laterales sirven como topes de desplazamiento para, 
la sujeción 12.

La carcasa 1 se compone de un cuerpo base 13 y una tapa 
frontal 14 atornillada con ól. El eje 5 se porta por nervios 13a 
del cuerpo base 13. El dispositivo alimentador 4 consta de un tro-r 
zo de tubo 15 que está unido con el eje 5 a través de brazos sus­
tentadores 6. En un taladro receptor 15a del trozo de tubo 15 está 
alojado desplazable axialmente un empujador 17. El desplazamiento 
del empujador 17 se efeótua con ayuda de una empuñadura 17a, y e,;- 
tá limitado por la acción conjunta de ósta última con una ranura 
15b del trozo de tubo 15. El empujador 17 está dotado en su lado 
delantero de un alojamiento de contraje 17b en forma de cono, que^

.i
como $e vó en la figural, desvia hacia el centro del empujador 17' 
en< el¡lado de la punta a un clavo 18 insertado por ejemplo inclina 
dô  en el taladro receptor 15a. La zona delantera del empujador 17 
está desarrollada además como imán, con lo cual el clavo 18 se s; 
jeta en el taladro receptor 15a contra el empujador 17. El empuja­
dor 17 se sujeta en posición trasera por un imán 19 fijado en el 
trozo;de tubo 15.

En el brazo sustentador 16 está alojado a travós de un 
vote 21 un brazo de agarre 22. El brazo de agarre 22 está guiado

i
desplazable en direoción longitudinal a través de un taladro ras-! 
gado 22a en el extremo opuesto del brazo de agarre 22 y un pasador 
23 alojado en el cuerpo base 13 que entra dentro de él. Un apéndi-j 
ce 22b agarra por detrás del cañón 2 en la zona de su frente de i 
ataque 9a.

Como puede verse además en la figura 1, en el brazo de
i

agarre 22 está dispuesta también una leva 24 en forma de espiga ' 
que sobresale del brazo de agarre 22 del lado trasero y está engrsj. 
nada con una palanaa de transporte 25. Esta última es además gira-t
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bio respecto al ouerpo base 13, a trayés de un buién 26. La leva 24 
entra en una oolisa 25a en forma de aroo, de manera que al desplai* 
zar se el brazo de agarre 22 tiene lugar también un giro de la palan 
oa de'transporte 25. El extremo trasero de la palanoa .de transporj- 
te 25 está desarrollado oomo ganoho 25b y transporta al almacén 6 
a pasos, A, engranando.en una muesoa 6c del lado del almaoén.

En la figura 1 el émbolo , impulsor .6' se enouentrá en la 
posioién delantera, una vez que se ha empotrado un'elemento de fi<- 
jaoién en un material reoeptor. El pañén 2 está todavía en la'po­
sioién trasera, encontrándose en él alojamiento de cartuohos 9b 
el cartucho 6b enoendido anteriormente. El dispositivo aliméntadori 
4 se llevé a la posioién.de oarga. En'ésto llegé el brazo de ag&-¡ 
rre 22 a la posioién más trasera. Además la leva 24 ha llevado a }'* - - ' . 1
la palanca de transporte 25 a la posioién más superior.

La,posioién que sé muestra en la figura 2 se ha logrado 
mediante giro del dispositivo alimentador 4 desde laposioién que 
se muestra en la figwa 1, en sentido de giro B. El taladro recep­
tor l$a del trozo de tubo 15 se halla desde ahora en la.prólonga- 
oién del eje del oañén. Durante el proceso de giro del dispositivo 
alimentador 4 se giré también el pivote 21 180° alrededor del eje* 
5, con lo cual se llevé, hacia adelante el brazo de agarre 22. Esté 
ha llegado hacia adelante mediante' el apéndipe. 22b el oañén 2, ha:̂  
ta el frente de ataque 9&, e impide en la posioién.que.se muestra 
un desplazamiento, hacia atrás del oañén 2 a la situaoién de dispo-j- 
sicién de encendido. Al adelantarse el oañén 2 se salié también 
del alojamiento de cartuchos 9b el cartucho 6b encendido anterior--' 
mente. Con el brazo de agarre 22 se ha arrastrado hacia adelante 
también la leva 24, habiendo girado ésta en sentido de las agujas 
del reloj., a la palanoa de transporte 25 a través de la colisa 25a. 
El gancho 2$b ha íigárrádo así pués por debajo una siguiente muesca
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El empujador 17 se desplazó en sentido contrario al de em 

potramiento, habiendo chocado la cabeza del clavo 18a en el émbolo 
impulsor 3, lo cual dió lugar a que la punta del clavo se presio;; 
se al centro del alojamiento de centraje 7b y el clavo 18 haya ado^ 
tado debido a ésto una situación paralela al eje, en aooión conjnr 
ta oon una arandela 18b. Con el fin de mantener con seguridad la . 
situación paralela al eje, del clavo 18 en el tubo de boca 11, la 
zona final delantera del vástago 3b presenta una cavidad 3o. El 
pujador 17 se desplaza haoia o bien en el cañón 2, hasta que la ea 
beza 3b del émbolo impulsor 3 choca en el lado trasero en el tubo 
guía 9. Luego se retrasa el empujador 17 de nuevo en el tubo guía 
15 hacia el imán 1$. El clavo 18 se sujeta aquí en el tubo de boca 
11 por la sujeción 12 a través de la arandela 18b.

A continuación se gira el dispositivo alimentador 4 en la 
dirección B', como se vé en la figura 3* En ésto se desplaza haci; 
atrás el brazo de agarre 22. El cañón 2 puede llevarse ahora de 
nuevo a la situación de disposición de encendido. Mediante el ret^,, 
ceso del brazo de agarre 22 se giró de nuevo en sentido contrario , 
al de las agujas del reloj la palanca de transporte 25, como yá gr­
adara' en otro lugar, arrastrando este gancho 25b al almacén 6 eni
un paso en dirección A. El giro del dispositivo alimentador 4 está} 
casi concluido en la figura 3. El cartucho 6a previsto para el en-: 
cendido se llevó ya ante al alojamiento de oartuohos 9b. Mediante 
correspondiente dimensionamiento de la curvatura de la colisa 25a 
se logra un transporte exácto y deslizante del almacén 6.

En la figura 4 se vé todavía mejor en especial la acción t 
conjunta del dispositivo alimentador 4, del brazo de agarre 22, 
como de la palanca de transporte 25, con el almacén 6. Los aloja- j 
mientos 5, 26 y 23 del lado de la carcasa están aquí representados!30.
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10.

15.

20.-

como partes -sobresalientes. Del dispositivo állmentador 4 está ilî s 
trado especialmente el brazo sustentador 16 doble y el trozo de tu 
bo 1$. Asimismo se vé al alojamiento del brazo de agarre 22 en e l ' 
brazo sustentador 16 mediante el pivote 21, asi oomo la guia longi 
tudinal del brazo de agarre 22 oon ayuda del taladro rasgado 22a y' 
el pasador 23 respectivamente. También se vé olaramente el apéndi­
ce 22b. La palanca de transporte 25 es girable alrededor del bulón 
26, sirviendo para el gobierno del movimiento de giro la colisa 2$k 
en la que entra la leva 24 fijada al brazo de agarre 22. También ! 
se vé el gancho 25b. Este puede estar estructurado elástioo por si 
mismo, para posibilitar una desviaoión lateral y un posterior aga­
rre en el almacén 6, o como es en si oonocido, la palanoa de transj- 
porte 25 puede estar alojada desviable lateralmente.

El almacén 6 oon los cartuchos 6a presenta a ambos lados ; 
muesoas 6b para el ataquedel gancho 25b, de manera que.el almacén . 
6 puede meterse en el aparato oon oualquier de los extremos delan- 
te.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento, así 
como'la manera de realizarlo en la práctica,debe haoerse constar 
que las disposiciones anteriormente indioadas son susceptibles de 
modiS.caciones de.detalle en cuanto no alteren su principio funda­
mental.
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REIVINDICACIONES

10.

15.

20.

25.

30.

1. - Perfeccionamientos en aparatos empotradores de ciernen 
tos de fijación aocionados por fuerza de pólvora para empotrar al- 
mentos de fijación, tales como pernos, clavos y similares, enmate; 
ríales receptores duros, con un cañón y un dispositivo alimentador 
girable que sirve para introducir los elementos de fijación en el  ̂
cañón, caracterizados porque el dispositivo alimentador se dota de: 
un orgáno expulsor para transportar los elementos de fijación den- 
de el dispositivo alimentador al cañón, y porque el dispositivo al 
mentador es girable apartándose de la boca del cañón, estando exeu 
to de elementos de fijación, antes del encendido del aparato.

2. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1, caracte 
rizados porque el orgáno.expulsor se desarrolla como empujador des 
plazable respeoto al dispositivo alimentador.

3. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1 ó 2, ca­
racterizados porque el dispositivo alimentador presenta un orgáno ! 
de retención para el elemento de fijación.

4. - Perfeccionamientos según la reivindicación 3, caractd 
rizados porque el orgáno de retención está desarrollado como imán,'

5. - Perfeccionamientos según una de las reivindicaciones ! 
2 a 4, caracterizados porque el empujador presenta en el lado del ! 
sentido de expulsión un alojamiento de centraje para la punta del . 
elemento de fijación.

6. - Perfeccionamientos según una de las reivindicaciones ! 
1 a 5, caracterizados porque el cañón presenta una sujeción para e 
elemento de fijación. j

7. ** Perfeccionamientos según la reivindicación 1, caractje, 
rizados porque cuando el aparato presenta un cañón desplazable a- ¡ 
xialmente a una posición de disposición de encendido, se dota de uñ



5.

10.

15.

20.

,-15

dispositivo detenedor que al estar el dispositivo alimentador gira 
do ante la boca del oañón, impide que el cañón se desplace a su 
disposición de enoendido.

8. - Perfeccionamientos según la reivindicación 7, caracte
rizados porque el dispositivo detenedor está desarrollado como br^ 
zo de agarre accionado por el dispositivo alimentador. ^

9. - Perfeccionamientos según la reivindicación 8, caracte 
rizados porque el oañón presenta un frente de ataque para el brazo 
de agarre.

10. - Perfeccionamientos según una de las reivindicaciones, 
1 a 9y caracterizados porque para el avance rítmico de un almáoán¡
para las cargas de proyeooión esta prevista una palanca de trans-¡

. * ¡porte' aocionable por el movimiento de giro del dispositivo alimen-¡ 
tador. - !

11. - Perfeccionamientos según la reivindicación 10, caraoj
terizados porque la palanca de transporte está desarrollada como ¡ 
brazo giratorio. ' !

12. - Perfeccionamientos en aparatos empotradores de ele- ^
mentos de fijación accionados por fuerza de pólvora, tal y como 
queda sustancialmente desorito en la presente Memoria y en los di-' 
bujos adjuntos. ¡

i
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Esta Memoria consta de dieciseis hojas escritas a máquinsj.
i

por una sola cara.
Madrid,

' '' - ' 
HILTI AKTIENGESELLSCHAFT.

!

!
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