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1 E ste invento se r e f ie r e  a v á lv u las  p a ra  u t i l i z a r ­
se en in s ta la c io n e s  de tu b e r ía s  in d u s tr ia le s ,  de se rv ic io s , 
y dom ésticas. Así, e l  invento se r e f ie r e ,  por ejemplo, a 
g r ifo s  de lavabos, v á lv u la s  de rad ia d o re s , v á lv u las  de in s -  

5 ta la c io n e s  de abastecim iento de agua, v á lv u las  p a ra  ap lica ­
ciones quím icas, v á lv u la s  p ara  in d u s tr ia s  a lim en tic ias  (h i­
g ié n ic a s ) , v á lv u las  de purga o d rena je , g r ifo s  de macho y 
s im ila re s .
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Un objeto  del p resen te  invento es c rea r una v á l­
v u la  en que haya un número mínimo de p iezas , y en que l a s  
operaciones de m ecanizacidn de l a s  p iez as  durante l a  f a b r i ­
cación de l a  v á lv u la  sean reduc idas en comparación con l a s  
operaciones de m ecanización actualm ente req u e rid as  durante 
l a  fab ric ac ió n  de v á lv u la s .

Otro ob jeto  d e l invento es c rear una v á lv u la  s in  
p rensaestopas en que e l  miembro de asiento  sea de m a te ria l 
elastómero y e s té  to ta lm en te  soportado.

Así, de acuerdo con un aspecto del p resen te  in ­
vento , se c rea  un miembro de c o n tro l p a ra  una v á lv u la  que 
comprende un prim er miembro re la tivam en te  r íg id o ,  y un se­
gundo miembro re la tiv am en te  f le x ib le  en ap licac ión  e l á s t i ­
ca con tinua  con una su p e rf ic ie  con tinua  de dicho primer 
miembro, estando dispuesto dicho prim er miembro de modo t a l  
que a l p roducirse  movimiento re la t iv o  en tre  dichos miem­
bros lo s  contornos de dicho miembro f le x ib le  sean cambia­
dos, con lo cual se puede e fec tu a r una función de con tro l 

de v á lv u la .
P re ferib lem en te , e l  primer miembro es un núcleo 

re la tivam en te  r íg id o  y e l  segundo miaabro es un mianbro r e ­
la tivam en te  f le x ib le  que rodea a dicho núcleo y en a p lic a -30
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ción e lá s t ic a  ín tim a  con l a  su p e rfic ie  de l núcleo . Conve­
nientem ente lo s  miembros primero y segundo son de forma len  
t i c u la r ;  e l segundo miembro es p refe rib lem en te  de m a te ria l 

elastdm ero.
Le acuerdo con o tro  aspecto del p resen te  inven to , 

se c re a  una v á lv u la , que inc luye  lum breras de en trada  y de 
sa lid a , un p asa je  p a ra  c irc u la c ió n  en tre  e l l a s ,  y una cá­
mara de miembro de asiento  en dicho p a sa je  p ara  c ir c u la -  
c idn , c a ra c te riz a d a  porque l a  cámara se extiende a tra v é s  
de l p asa je  p a ra  c irc u la c ió n  y contiene un miembro de con­
t r o l  que co n s is te  en un primer miembro re la tivam ente  r í g i ­
do en l a  forma de un núcleo y un segundo miembro r e l a t iv a ­
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mente f le x ib le  que rodea a l  núcleo y en ap licac ión  e l á s t i ­
ca ín tim a  con é l ,  estando f ija d o  e l segundo miembro en e l 
p asa je  p ara  c irc u la c ió n  y siendo e l prim er miembro suscep­
t i b l e  de g ira r  con re la c ió n  a l segundo miembro', con lo  cual 
a l e fec tu a rse  ro tac ió n  d e l prim er miembro con re la c ió n  a l 
segundo miembro lo s  contornos d e l últim o . son cambiados pa­
r a  a b r ir  o c e rra r  l a  v á lv u la .

El invento se d e s c r ib irá  ahora adicionalm ente, 
sólo a t í t u lo  de ejemplo, con re fe re n c ia  a l a s  i lu s t r a c io ­
nes esquemáticas anejas, en l a s  cuales:

Las f ig u ra s  1, 2 y 3 i lu s t r a n  una forma de v á l­
v u la  hecha de acuerdo con e l  inven to , respectivam ente en 
l a s  posic iones plenamente a b ie r ta , parcialm ente cerrada  y 

plenamente cerrada ,
La f ig u ra  4 es una v i s t a  en p e rsp ec tiv a  con p a r­

t e s  suprim idas y parcialm ente en sección de l a  v á lv u la  de 

l a s  f ig u ra s  1 a 3,
La f ig u ra  5 es una sección tra n s v e rsa l  de una mo-30
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1 d if ic a c ió n  de uno de lo s  componentes de l a  v á lv u la  de l a s

5

f ig u ra s  1 a 4,
La f ig u ra  6 m uestra una m odificación de l a  válvu­

l a  de l a s  f ig u ra s  1 a 4,
Las f ig u ra s  7 a 12 son i lu s tr a c io n e s  esquemáticas 

que m uestran m odificaciones ad ic io n a les ,
La f ig u ra  13 es una v i s t a  en p la n ta  parcialm ente 

en sección de to d a v ía  o t r a  m odificación,
La f ig u ra  14 es una sección sobre, l á  l ín e a  XIV-

10 XIV de l a  v á lv u la  de l a  f ig u ra  13,
La f ig u ra  15 es una v i s t a  sobre l a  f le c h a  A de 

l a  f ig u ra  13, y
La f ig u ra  16 es una v i s ta  despiezada, parcialm en­

t e  en sección, de p a r te  de l a  v á lv u la  de l a s  f ig u ra s  13 a

15 15.
En lo s  d ibu jos y en l a  descripc ión , p a r te s  idén­

t i c a s  de l a s  v á lv u la s  i lu s t r a d a s  re c ib irá n  lo s  mismos mi- 

meros de re fe re n c ia .
T al como se m uestra en l a s  f ig u ra s  1 a 4 una v á l­

20 v u la  y un miembro de co n tro l hechos de acuerdo con una f o r ­
ma de l invento comprenden un cuerpo o alojam iento 10 en 
que, en l a  v á lv u la  que se e s tá  describ iendo , e x is te n  lum­
b re ra s  a lin ead as 11 (de l a s  cu a les  sólo se puede ver una). 
E l cuerpo ID e s tá  p rov isto  con rebordes extremos 10a p a ra
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hacer p o sib le  que l a  v á lv u la  sea f i ja d a  en posic ión , por 
ejemplo en una conducción de tu b e r ía .  Las lum breras 11 es­
tá n  formadas junto a lo s  extremos de p a sa je s  p ara  c irc u la ­
ción  13 separado's en tre  s í  por una cámara de miembro de a- 
sien to  14. Las reg iones extremas -14a de l a  pared de cáma­
r a  de miembro d e 'a s ie n to  14b son de sección tra n s v e rsa l30
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c irc u la r  p a ra  f a c i l i t a r  l a  f i ja c ió n  sobre e l l a s  de un e le ­

mento de c ie r r e  de v á lv u la , que se ha de d e s c r ib ir  más t a r ­
de. E ntre sus extremos l a  cámara es de sección tra n s v e rs a l  
re c ta n g u la r . El e je  lo n g itu d in a l de .la  cámara se encuentra  
p referib lem en te  formando ángulo rec to  con e l  e je  lo n g itu d i­

n a l  del cuerpo 10. T a l como puede v e rse , lo s  p a sa je s  p a ra  
c irc u la c ió n  13 se abren dentro de l a  cámara 14. Junto a 
l a s  reg iones extremas 14a de l a  pared de cámara 14b e s tán  
formadas ran u ras  p e r i f é r ic a s  15 p a ra  r e c ib i r  extremos r e ­
bordeados 16 de un miembro hueco f le x ib le  17 fijam en te  mon­
tado , que forma un elemento de c ie r re  de v á lv u la . El miem­
bro 17 con tiene, y rodea  completamente, a un núcleo r o ta ­
to r io  18 con forma le n t ic u la r ,  a base de m a te r ia l r íg id o .
El núcleo 18 e s tá  p ro v is to  con apoyos de muñón 19 en cada 
extremo y é sto s  están  montados en tapones extremos 20 de 
l a  cámara 14. lo s  tapones extremos 20 sirven  también p a ra  
re te n e r  lo s  extremos de l miembro de c ie r re  de v á lv u la  17 
y p ara  e s te  f in  están  reb a tid o s  p a ra  hacer p o s ib le  que l a  
reg ión  in te r io r  de lo s  extremos rebordeados del miembro de
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c ie r re  17 se a s ien te  en e l lo s .
Gomo una a l te rn a t iv a  a l a  d isp o sic ió n  de reb o r­

des 16 junto a lo s  extremos del miembro 17 p a ra  hacer po­
s ib le  que é s te  sea f ija d o  en p o sic ió n , lo s  extremos pueden 
ser p lanos y e l miembro puede ser f ija d o  de e s te  modo en 
posic ión  uniéndolo con su p e rf ic ie s  p lanas junto a lo s  ex­
tremos de l a  pared de cámara 14b.

Un apoyo de muñón 19 e s tá  p rov isto  con una p ro­
longación e n te r iz a  21 l a  cual, juntamente con una p a rte  
del muñón 19, se extiende h ac ia  fu e ra  desde uno de lo s  t a ­
pones extremos 20 p a ra  r e c ib i r  un vo lan te  de maniobra 22
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o elemento s im ila r .
En u t i l i z a c ió n ,  suponiéndose que l a  v á lv u la  e s tá  

a b ie r ta  segiin se m uestra en l a s  f ig u ra s  1 y 4, medios e x is ­
te n te s  en l a  conducción en que e s tá  colocada l a  v á lv u la  
pueden pasar a lrededor de l c ie r re  le n t ic u la r  17. P ara  ce­
r r a r  l a  v á lv u la  e l vo lan te  de maniobra 22 es hecho g ir a r  y 
cuando e l  mícleo 18 g ir a  dentro del elemento de c ie r r e  17, 
sus contornos son cambiados dado que e l e je  p r in c ip a l del 
núcleo 18 es desplazado en ro ta c ió n  y por lo tan to  e l  es­
pacio p a ra  c irc u la c ió n  a lrededor del elemento de c ie r re  17 
es reducido de modo continuo h a s ta  que, después de un cuar 
to  de v u e lta  d e l vo lan te  de maniobra 22, l a  v á lv u la  es ce­
r ra d a  t a l  como se m uestra en l a  f ig u ra  3.

Desde luego, e l invento no e s tá  lim itado a lo s  
d e ta l le s  a r r ib a  in d icados . Por ejemplo, l a  su p e rfic ie  ex­
te rn a  del miembro de c ie r re  f le x ib le  17 puede e s ta r  nerva­
da long itud inalm en te , t a l  como se m uestra en l a  f ig u ra  5, 
o contorneada de o tro  modo p a ra  proporcionar una su p e rfi­
c ie  de asien to  extremadamente e ficaz  que pueda ser compri­
mida a contacto de asien to  con l a  su p e rfic ie  in te rn a  de 
l a  cámara 14.- Adicionalmente, l a  su p e rfic ie  in te rn a  de l a  
cámara 14 puede ser p ro v is ta  con nerv ios o ran u ras  lo n g i­
tu d in a le s  p a ra  soportar e l elemento de asien to  del miembro 
de c ie r r e  f le x ib le  17 cuando l a  v á lv u la  e s té  en l a  p o s ic ió t 
ce rrad a .

Claramente, lo s  c ie r r e s  extremos p a ra  l a  cámara 
14 pueden te n e r  una forma d i s t in t a  de l a  a r r ib a  d e s c r i ta . 
Por ejemplo, t a l  como se m uestra en l a  f ig u ra  6, lo s  c ie ­
r r e s  extremos pueden te n e r  l a  forma de d iscos p ro v is to s  
de pernos 23, uno de lo s  cuales e s tá  p rov isto  con un t a l a -30



| | o| m n ú n » . 0 4 0 1 - "

o

1

5

10

15

20

25

dro ciego c e n tra l  24 p a ra  r e c ib i r  e l extremo de un muñón 
de niícleo 19 y s e rv ir  como apoyo. El o tro  disco extremo 
23 p o d ría  e s ta r  p ro v isto  con un ta la d ro  pasan te  25 p a ra  
hacer p o s ib le  l a  prolongación 21 d e l muñdn 19 p a ra  sobre­
s a l i r  a su tra v é s  con e l f in  de r e c ib i r  e l  vo lan te  de ma­
n iob ra  22. T al como se puede v e r , ambos d isco s  23 están  
re b a tid o s  p e rifé ricam en te  p a ra  proporcionar un asiento  pa­
r a  lo s  extremos ranurados de l a  pared de cámara 14a, y con 
e l f i n  de que l a  ca ra  in f e r io r  de cada disco 23 pueda apo­
yarse  co n tra  e l extremo adyacente del elemento d e .c ie r re  
17 p a ra  sostenerlo  en posic ión  de un modo firm e cuando lo s  
d iscos 23 estén  su je to s  con pernos en p o sic ió n . Claramen­
t e ,  s i  se desea o es n e ce sa rio , pueden d isponerse apoyos 
de r o d i l lo s ,  de agujas o de o tro  tip o  30 ( t a l  como se mués 
t r a  en l a  f ig u ra  l l )  p a ra  e l m ontaje del núcleo 18 en l a  
cámara 14 y, en e l casó de v á lv u la s  grandes, se pueden 
disponer medios de accionamiento de v á lv u la  propulsados 
por motor que incluyen un motor prim ario 31 y, por ejem­
p lo , una transm isión  de engranajes 32 ( f a l  como se mues­
t r a  esquemáticamente en l a  f ig u ra  12) p a ra  hacer g i r a r  e l 
núcleo 18 con e l f in  de a b r ir  y c e rra r  l a  v á lv u la . Si se 
desea, se disponen apoyos 30 ( t a l  como se m uestran) p ara  
lo s  extremos del núcleo 1 8 .

En o t r a  m odificación más se disponen medios pa­
r a  asegurar que e l núcleo 18 pueda ser hecho g ir a r  con r e ­
l a t i v a  fa c ilid a d  dentro del miembro de c ie r r e  no ro ta to r io  
17 e l cua l, t a l  como se ha indicado a rr ib a , circunda com­
pletam ente a l núcleo . Son p o s ib le s  muchas m odificaciones 
a l te rn a t iv a s  del núcleo para  lo g ra r  f a c i l id a d  de ro ta c ió n . 
Por ejemplo, t a l  como se m uestra en l a  f ig u ra  7, e l  núcleo30
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18 puede e s ta r  p ro v is to , junto a lo s  extremos de su e je  
p r in c ip a l ,  con ro d i l lo s  26 o, t a l  como se m uestra en l a  f i ­
gura 8, con lám inas u h o jas  27 cargadas por r e s o r te .  O tras 
m odificaciones pueden c o n s is t i r  simplemente, por ejemplo, 
t a l  como se m uestra en l a  f ig u ra  9, en rodear con mangui­
to  todo e l núcleo 18 con un manguito 28 de m a te ria l de ba­
ja  f r ic c ió n  t a l  como PTFE (p o l i te t r a f lu o ro e t i le n o ) o , t a l  
como se m uestra en l a  f ig u ra  10, e l núcleo 18 puede e s ta r  
p ro v is to  con cana les p a ra  a c e ite  29 con e l f i n  de hacer po­
s ib le  que sea alimentado lu b r ic a n te  bajo p res ió n  en tre  e l 
núcleo 18 y e l  miembro de c ie r r e  17.

Todavía en o t r a  m odificación , t a l  como se mues­
t r a  p a rticu la rm en te  en l a  f ig u ra  13, se dispone una válvu­
l a  que co n s is te  básicam ente en un cuerpo 100 y en una cá­
mara de miembro .de c ie r re  en terizo  101 formada con su e je  
lo n g itu d in a l en ángulo rec to  con respecto  a l e je  lo n g itu ­
d in a l d e l cuerpo 100. La cámara de miembro de c ie r re  101 
e s tá  colocada centralm ente respec to  del cuerpo 100.

El cuerpo 100 t ie n e  extremos roscados de t o r n i ­
l lo  formados in te rio rm en te  de manera e n te r iz a  o cualqu ier 
o tro  tip o  de conexión que forme lum breras de entrada y sa­
l i d a  102, a l a s  que se puedan f i j a r ,  por ejemplo, lo s  ex­
trem os de dos tu b e r ía s  (no m ostradas).

El á rea  in te rn a  de l a  cámara de miembro de c ie ­
r r e  101 puede ser. ig u a l a l á rea  de l a s  lum breras de e n tra ­
da y de s a lid a  102, t a l  como se puede ver pa rticu larm en te  
en l a  f ig u ra  14, y en p osic iones adyacentes a sus e x tre ­
mos pueden d isponerle  ran u ras  103 adaptadas p ara  r e c ib i r  
n e rv io s  extremos p e r ifé r ic o  s 104 formados junto a lo s ex­
trem os de 'un  miembro de c ie r r e  f le x ib le  10 5. Los extremos30
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del miembro de c ie r r e  están  p ro v is to s  con ran u ras  díame- 
tra lm en te  opuestas 106 (véanse f ig u ra s  13 y 16) dentro de 
l a s  cuales se a sien tan  e s t r ía s  107 diametral!® ente opuestas 
formadas sobre l a  p e r i f e r i a  ex terna  de c a sq u illo s  de apoyo 
anu lares 108 (vé'ase p articu la rm en te  l a  f ig u ra  16). Los ex­
trem os de l a s  e s t r í a s  107 de lo s  c a sq u illo s  de apoyo 103, 
cuando se asien tan  en l a  ran u ra  106 s irven  p ara  im pedir 
que lo s  c a sq u illo s  108 g iren  con re la c ió n  a l a  cámara de 
miembro de c ie r r e  101. Además, l a s  e s t r í a s  107 se e x tien ­
den desde lo que es l a  ca ra  e x te r io r  108a cuando lo s  cas­
q u i l lo s  108 están  en p o sic ió n , lo s  extremos so b re sa lie n te s  
de l a s  e s t r í a s  107 de uno de lo s  c a sq u illo s  108 s irv en , en 
asociación  con bloques 109 un elemento de asidero de accio­
namiento 110, p a ra  l im ita r  e l movimiento del elemento de 
asidero  de accionamiento 110 a un arco de 902. P ara  e s te  
f i n  lo s  bloques 10 9 del elemento del asidero  de acciona­
miento 110 están  colocados de manera t a l  que cuando e l  e - 
1 emento 110 e s tá  en p o sic ió n , se encuentran en tre  ca ra s  
l a t e r a l e s  111 de l a s  e s t r ía s  107. Unos bloques (no m ostra­
dos) s im ila res  a lo s  del elemento de asidero  de acciona­
miento 110 están  formados sobre un tapón extremo 112 (véan 
se f ig u ra s  13 y 14) que en u t i l iz a c ió n  e s tá  colocado jun­
to  a l extremo opuesto de l a  cámara de miembro de c ie r r e  
101. El tapón extremo 112 y e l elemento de asidero de ac­
cionamiento 110 están  p ro v is to s  cada uno de e llo s  con una 
esp iga 113 que sobresale  h a c ia  den tro , colocada c e n tra l­
mente. l a  caperuza extrema 112 y e l  miembro de asidero de
accionamiento 110, juntamente con sus esp igas 113 están  
p e rfo rad as centralm ente p a ra  r e c ib i r  pernos de f i ja c ió n  
114. Las espigas 113 están  adaptadas p a ra  asen ta rse  en r e -30
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Dentro del miembro de c ie r r e  f le x ib le  10 5 de es­
t a  v á lv u la  e x is te  un núcleo 116 e l cu a l, a d ife re n c ia  del 

núcleo u n ita r io  18 de l a  v á lv u la  anteriorm ente d e sc r i ta , 
c o n s is te  en t r e s  elementos 117, 117a y 118. El núcleo 116 
se ve del mejor de lo s  modos en l a  f ig u ra  16. T al como pue­
de v e rse , lo s  elementos 117, 117a son de forma id é n tic a , 
consistiendo  cada uno de e l lo s  en e l  apoyo 115_a y en un par 
en te rizo  de miembros re c e p to re s  119 d istanc iados en tre  s í ,  
p a ra  e l elemento 1 1 8 . Los miembros recep to re s  119 son de 
contorno externo sem icircu lar junto a  sus extremos adyacen­
t e s  a lo s  apoyos 115a y su sección tra n s v e rsa l v a r ía  a lo  
la rg o  de l a  lo n g itu d  de lo s  miembros p a ra  term inar en un 
borde re c to  junto a l extremo in te r io r .  Las caras  opuestas 
120 d is ta n c ia d a s  en tre  s í  (véase f ig u ra  14) de lo s  miembros 
119 de cada par son p lanas, aunque en un diseño podrían  to ­
p a r . El elemento 118 es de lo n g itu d  t a l  que, cuando e s tá  
colocado con sus reg io n es extremas en tre  lo s  miembros r e ­
cep to res  119, lo s  bordes r e c to s  de lo s  miembros 119 están  
d is tan c iad o s  e n tre  s í y lo s  apoyos 115a se asien tan  en lo s  
c a sq u il lo s  108 con l a s  caras  extremas 121 de lo s  elementos 
119 en tope  con l a s  caras extremas de lo s  c a sq u illo s  10 8 . 
Las c a ra s  extremas de lo s  c a sq u illo s  108 están  b ise la d a s  
junto a sus bordes e x te r io re s  con e l f in  de que se pueda 
co locar un c ie r re  de an illo  té r ic o  122 (véanse f ig u ra s  13 
y 14) en tre  lo s  elementos 119, lo s  c a sq u illo s  108 y lo s  a- 
poyos 115a. El elemento 118 es de forma de b a rra  p lana  que 
t ie n e  bordes redondeados 123. Los extremos de l elemento 
118 e s tán  perfo rados centralm ente y 'a te r ra ja d o s  o roscados30
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in te rio rm en te  p a ra  r e c ib i r  lo s  pernos 114.
En u t i l iz a c ió n ,  e l elemento de c ie r re  de v á lv u la  

puede ser movido desde una posic ión  a b ie r ta  de v á lv u la , 
t a l  como se m uestra del mejor de lo s  modos en l a  f ig u ra  14 
a una posic ión  to ta lm en te  cerrada  haciendo g i r a r  e l a sid e­
ro en 903 de l a  misma manera que se h a  d e sc rito  a n te r io r ­
mente.

En v ir tu d  de l hecho de que e l  tamaño de l a s  e s­
p ig a s  113 es e l  misno en e l  miembro de asidero de acciona­
miento 110 y en e l tapón extremo 112 e s to s  elementos pue­
den ser u t i l iz a d o s  junto a cualqu ier extremo de l a  cámara 
de miembro de c ie r re  y por lo  tan to  e l  asidero  de acciona­
miento puede e s ta r  junto a l lado del cuerpo 100 en e l  que 
e s té  colocado del modo más conveniente p a ra  e l accionamien­
to  de l a  v á lv u la .

Si se desea, e l asidero  de accionamiento puede 
ser reemplazado por medios de engranaje con e l f in  de ha­
cer p o sib le  que l a  v á lv u la  sea  accionada por motor de p ro ­
pu ls ió n  de una manera s im ila r  a l a  a r r ib a  d e s c r i ta .

l a s  v á lv u las  hechas de acuerdo con l a s  formas 
de re a liz a c ió n  de l invento a rr ib a  d e s c r i ta s  t ie n e n  muchas 
v e n ta ja s  l a  p r in c ip a l  de l a s  cu a les , se encuentra en e l he­
cho de que dado que se u t i l i z a  un miembro de asiento  e la s -  
tómero, se puede lo g ra r  un c ie r re  apretado y una ob tu ra­
ción herm ética de l a  v á lv u la  ya que e l  miembro de asiento  
puede ser comprimido algo co n tra  l a  su p e rf ic ie  en l a  que 
se a s ie n ta  y de e s te  modo l ig e r a s  im perfecciones en l a  su­
p e r f ic ie  del miembro de asien to  o del asien to  no tenderán  
a c rea r t r a y e c to r ia s  de derrame o fuga. A sí, u tiliz a n d o  
m a te ria l eléstómero para  e l miembro de asiento  l a  mecani-30
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zación del asien to  no n e c e s ita  ser de ta n ta  p re c is ió n  como 
se req u ie re  p a ra  l a  producción de un asiento  p a ra  un e le ­
mento de c ie r r e  de v á lv u la  r íg id o . Además, l a  v á lv u la  pue­
de ser u t i l i z a d a  en tu b e r ía s  de abastecim iento o sistem as 
en que se han de m anipular f liiid o s  sucios y en re a lid a d  en 
tu b e r ía s  de abastecim iento o sistem as en que se manipulan 
polvos y suspensiones ya que e l  miembro de a s ien to , que 
t ie n e  un grado de e la s t ic id a d  re la tivam en te  elevado en com­
paración  con un miembro de asiento  m etálico , no se rá  raya­
do o afectado desfavorablem ente de o tro  modo por e l choque 
sobre é l  de p a r t íc u la s ,  gránulos o s im ila res  e x is te n te s  en 
e l  m a te ria l que e s tá  siendo manipulado.

O tra  v e n ta ja  de l a s  v á lv u la s  s in  p rensaestopas 
que se ha d e sc r ito  a r r ib a  e s t r ib a  en e l hecho de que l a  cá­
mara de c ie r r e  de v á lv u la  e s tá  to ta lm en te  a is la d a  de l a  a t ­
m ósfera y se elim ina de e s te  modo e l riesgo  de contamina­
c ión . Además, dado que e l elemento de. c ie r re  de v á lv u la  es­
t á  soportado completamente con tra  p res ió n , l a  gama de ma­
t e r i a l e s  polím eros que se pueden u t i l i z a r  p a ra  e l  miembro 
de c ie r re  es casi i l im ita d a , proporcionando de e s te  modo 
a l  p ro y e c t is ta  l a  p o s ib ilid a d  de escoger e l m a te ria l máxi­
mamente com patible con l a s  condiciones de funcionamiento 
en l a s  que se u t i l i z a r á  l a  v á lv u la .

El hecho de que e l c ie r re  de v á lv u la  puede mover­
se desde una posic ión  plenamente a b ie r ta  a una posic ión  
plenamente cerrada  en un cuarto de v u e lta , s ig n if ic a  que 
l a  v á lv u la  puede ser accionada rápidam ente, y además l a  
v á lv u la , e n tre  l a  p o sic ió n  plenamente cerrada y l a  posición 
plenamente a b ie r ta , es capaz de un a jú s te  de mucha p re c i­
sión , y de e s te  modo se puede lo g ra r  l a  regu lac ión  de c i r -30
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culacidn  con un n iv e l de p re c is ió n  muy elevado.
Las v á lv u las  de l a  c la se  d e s c r i ta  anteriorm ente 

pueden ser u t i l iz a d a s  en cualqu ier o rien tac ió n  y en e l  ca­
so en que l a  cámara de c ie r r e  de v á lv u la  e s té  d isp u esta  
h o ri zont alm ent e , l a  v á lv u la  es completamente auto ev acu ab le . 
Las su p e rf ic ie s  in te r io r e s  de l a  v á lv u la  pueden e s ta r  r e ­
v e s tid a s , s i se desea, p a ra  p roducir una v á lv u la  h ig ié n i­
ca y s i se desea to d a  l a  v á lv u la , p a ra  algunos usos, puede 
ser hecha enteram ente de m a te ria l p l á s t i c o . -

También es p o s ib le , y en algunos diseños de v á l ­
v u la  es p re fe r ib le ,  suprim ir lo s  extremos rebordeados 16 
del miembro hueco f le x ib le  17. En e s ta  forma de miembro 
hueco lo s  extremos d e l mismo están  unidos a l cuerpo de v á l­

v u la  10.

-  REIVINDICACIONES -

20

25

Los puntos de invención p ro p ia  y nueva que se 
n resen tan  p a ra  que sean objeto  de e s ta  s o l ic i tu d  de Paten­
t e  de Invención en España, por VEINTE años, son lo s  que 
se recogen en l a s  re iv in d ic a c io n es  s ig u ien te s :

1 3 .-  Perfeccionam ientos in tro d u c id o s en un miem­

bro de co n tro l p a ra  una v á lv u la  que comprende un prim er 
miembro re la tivam en te  r íg id o , y un segundo miembro r e l a ­
tivam ente f le x ib le  en ap licac ión  e lá s t ic a  continua con u — 

na su p e rfic ie  continua de dicho prim er miembro, estando 
dispuesto dicho prim er miembro de manera t a l  que a l  efec­
tu a rs e  movimiento re la tiv o  del mismo en tre  dichos miembros30
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lo s  contornos de dicho miembro f le x ib le  son cambiados, con 
lo cual se puede fe c tu a r  una función de c o n tro l de v á lv u la  

2a . -  Perfeccionam ientos de acuerdo con l a  r e iv in ­
d icación  I a , según lo s  cu a les  p referib lem en te  e l  primer 
miembro es un n ú c le o 're la tiv a m e n te  r íg id o  y e l segundo miem 
bro es un miembro re la tivam en te  f le x ib le  que rodea a dicho 
núcleo y en ap licac ió n  e lá s t ic a  ín tim a  con l a  su p e rfic ie  
del n ú c leo .

3 - . -  Perfeccionam ientos de acuerdo con l a s  r e i -  
10 v in d icac io n es I a ó 2a , según lo s  cuales lo s  miembros p r i ­

mero y segundo son de forma le n t ic u la r .
4a . -  Perfeccionam ientos de acuerdo con l a s  r e i ­

v in d icac io n es I a ó 2a, según lo s  cuales e l primer miembro 
in c lu y e  un par de elementos adaptados para  r e c ib i r  en tre  

15 e l lo s  un elemento de b a rra  p lan a .
5a . -  Perfeccionam ientos de acuerdo con l a  r e i ­

v in d icac ió n  I a , según lo s  cu a les  cada elemento del pa r con­
s i s te  en un apoyo y un par de miembros rec ep to re s  e n te r i ­
zos d is tan c iad o s  e n tre  s í ,  p a ra  e l elemento de b a rra  p la -  

20 na.
6a . -  Perfeccionam ientos de acuerdo con una cu a l­

q u ie ra  de l a s  precedentes re iv in d ic a c io n es , según lo s  cua­
l e s  e l segundo miembro e s tá  formado de m a te ria l elástóm e- 
r o .

25 7 a . -  Perfeccionam ientos de acuerdo con una-cual­
q u ie ra  de l a s  p receden tes re iv in d ic a c io n e s , según lo s  cua­
l e s  e l segundo miembro e s tá  p rov isto  con una su p e rfic ie  
ex terna  de l a  cual a l menos una p a r te  es de forma nervada.

8a , -  Perfeccionam ientos de acuerdo con una cua l- 
30 q u ie ra  de l a s  re iv in d ic a c io n e s  I a a 3a , según lo s  cuales
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e l prim er miembro e s tá  p rov isto  con medios adaptados p a ra  
ayudar a re d u c ir  l a  fu e rz a  req u e rid a  p a ra  provocar un mo­
vimiento re la t iv o  en tre  é l  y e l segundo miembro.

9®.- Perfeccionam ientos de acuerdo con l a  r e iv in ­
dicación  8®, según lo s  cuales e l prim er miembro e s tá  p ro ­
v is to  con medios de ro d i l lo  adaptados p a ra  apoyarse co n tra  
l a  p e r i f e r ia  in te r io r  de l segundo miembro.

10®.- Perfeccionam ientos de acuerdo con l a  r e i ­
v ind icac ión  8^, según lo s  cuales e l  prim er miembro e s tá  

p rov isto  con lám inas u h o jas  cargadas por r e s o r te  adapta­
das p ara  apoyarse co n tra  l a  p e r i f e r i a  in te r io r  de lo s  se­

gundo s mi embr o s .
1 1 5 .- Perfeccionam ientos de acuerdo con l a  r e i ­

v ind icac ión  85, según lo s  cuales e l prim er miembro e s tá  
p ro v isto  con un manguito externo o re c u b rin ia r to  de mate­
r i a l  de b a ja  f r ic c ió n  t a l  como p o l i te t r a f lu o ro e t i le n o .

1 2 5 . - Perfeccionam ientos de acuerdo con l a  r e i ­
v ind icac ión  8§y según lo s  cua les e l prim er misnbro e s tá  
p rov isto  con canales p a ra  a c e ite  con e l f i n  de hacer p o s i­
b le  que e l lu b ric a n te , p referib lem en te  bajo p re s ió n , sea 
alimentado en tre  lo s  miembros primero y segundo.

135 .- Perfeccionam ientos de acuerdo con una cual­
q u ie ra  de l a s  re iv in d ic a c io n es  l s a 5® y 8§ a 125, según 
lo s  cuales e l orimer miembro e s tá  p rov isto  con m ontajes 
de muñón adaptados p ara  e n tra r  en ta la d ro s  re c e p to re s  e- 
x is te n te s  en elementos re ten ed o res , teniendo uno de dichos 
m ontajes de muñón, sobre é l ,  medios p a ra  r e c ib ir  un miem­
bro de accionamiento.

1 4 5 ,- Perfeccionam ientos de acuerdo con una cu a l­
q u ie ra  de l a s  re iv in d ic a c io n es  1®, 25, 3® ó 6® a 10®, se-
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gún lo s  cu a les  e l  prim er miembro e s tá  p rov isto  con medios 
de e je  con lo  cual puede ser montado en apoyos soportados 
en elementos re ten ed o re s , estando adaptado uno de dichos 
medios de e je  p a ra  r e c ib ir .u n  miembro de accionam iento.

15a . -  Perfeccionam ientos de acuerdo con l a s  r e i ­
v in d icac io n es 13§ d 12a , según lo s  cu a les  e l  miembro de 
accionamiento es un v o lan te  de maniobra.

1 6 § .-  Perfeccionam ientos de acuerdo con l a s  r e i -  ■ 
v in d icac io n es 13a d 14a , según lo s  cu a les  lo s  medios de 
accionamiento incluyen-un conjunto de engranajes adaptado 
p a ra  ser conectado funcionalm ente con lo s medio s de motor 
de propul sidn .

17a . -  Una v á lv u la  que inc luye  lum breras de en­
t r a d a  y de s a l id a , un p asa je  p a ra  c irc u la c id n  en tre  e l la s  
y una cámara de miembro de asiento  en dicho p asa je  p ara  
c irc u la c id n , c a ra c te r iz a d a  porque l a  cámara se extiende a 
tra v é s  de l p asa je  p a ra  c irc u la c id n  y contiene un miembro 
de co n tro l que co n sis te  en un prim er miembro' re la tivam en te  
r íg id o  en l a  forma de un núcleo y un segundo miembro r e l a ­
tivam ente f le x ib le  que rodea a l núcleo y en ap licac id n  e- .í
l á s t i c a  in tim a  con é l ,  estando f ija d o  e l  segundo miembro 
en e l  p a sa je  de c irc u la c id n  y siendo e l primer miembro sus­
c e p tib le  de g ira r  con re la c id n  a l  segundo miembro, con lo 
cual a l g i r a r  e l prim er miembio con re la c id n  a l segundo 
miembro lo s  contornos de e s te  últim o son cambiados o a ra  a-
b r i r  o c e rra r  l a  v á lv u la .

18a . -  Una v á lv u la  según l a  re iv in d ic a c id n  17a , 
en que l a  cámara e s tá  p ro v is ta , junto a cada extremo, con
un elemento re ten ed o r en e l cual están  montados medios de

í  . .- i

m ontaje sobre e l  miembro de c o n tro l de manera capaz de gL-30
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r a r ,  extendiéndose uno de dichos medios de montaje a t r a ­
vés de sa elemento re tenedor y llevando unos medios de ac­

cionam iento.
í g s . -  Una v á lv u la  según l a  re iv in d ic a c ió n  1 8 ®, 

en que lo s  elementos de accionamiento son accionados por 

m otor.
20®.- Una v á lv u la  según l a  re iv in d ic a c ió n  17® ó 

18®, en que l a  v á lv u la  es producida a "base de m a te ria l 

p lá s tic o  por moldeo.
21®.- Una v á lv u la  segiín una cu a lq u ie ra  de l a s  

re iv in d ic a c io n e s  17® a 20-, en que e l prim er miembro in ­
cluye un par de elementos adaptados p a ra  r e c ib i r  en tre  e -  

11o s un elemento de b a rra  p lan a .
22®.- Una v á lv u la  según l a  re iv in d ic a c ió n  21®, 

en que cada elemento d e l p a r co n sis te  en un apoyo y en 
un oar de miembros rec ep to re s  e n te rizo s  d is tan c iad o s  en tre  

s í ,  p a ra  e l elemento de b a rra  p lana .
23®.- Una v á lv u la  según l a  re iv in d ic a c ió n  17®, 

en que lo s  miembros primero y segundo son de forma l e n t i ­
c u la r , siendo e l  segundo miembro de m a te r ia l elastóm ero.

24®.- Una v á lv u la  según l a s  re iv in d ic a c io n e s  17® 
ó 23® en que e l segundo miembro e s tá  nervado sobre a l  me­
nos p a r te  de su su p e rfic ie  ex terna.

25®.- Una v á lv u la  según l a s  re iv in d ic a c io n e s  17® 
ó 1 8 ®, en que l a  cámara e s tá  ranurada o nervada lo n g itu ­
dinalmente sobre su su p e rf ic ie  in te rn a .

26®.- Una v á lv u la  según l a s  re iv in d ic a c io n e s  17® 
ó 23® en que están  p re v is to s  medios sobre e l primer miem­
bro p a ra  ayudar a red u c ir  l a  fu e rza  req u e rid a  p a ra  provo­
car un movimiento re la tiv o  en tre  é l y e l segundo miembro.30
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1 2 7 ^ .-  PEREECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN UN

MIEMBRO DE CONTROL PARA UNA VALVULA,-JUNTO CON LA VALVULA 

CORRESPONDIENTE.

5
Tal •y como se lia d e sc r ito  en la  Memoria que 

antecede, rep resen tada  en lo s  d ibu jos que se acompañan y 

con lo s  f in e s  que se kan esp ec ificad o .

E sta Memoria consta de dieciocho ho jas e s c r i ­

ta s  a máquina por una so la  cara .
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