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Il invento se refierc a un totnlizndor de = |
rodillos pare eparatos medidores y conmtndores, el cual
esta unido a una placa de régimen del aparato ¥y cuyos
rodillos numéricos, pifiones de avance.aéi como las rue
das de accionamiento y/o de transmisién se ansientan en
ejes dispuestos en un caballete de apoyo.

En la publicacién alemana 1 141 109 se hace
mencién de un totalizador de rodillos, cuyo caballete
de apoyo consté de una pieza de chapa estampada que s
t4 doblada en forma de U y unida por un perno o por -
otra pieza estampoda para formar un cuérpo a modo de
bastidor. iOS rodillos numéricos y los pifiones de —
avance se asicntan en ejes estacionarios inssrtados -
en wo de los lados estrechos, configurado como 1l6bu~
lo de apoyo, ¥ sujetos en el lodo opuesto, que sirve
también como. 16bulo de apoeyo, por un resorfe remacha-~
do. ILas ruedzs dentadas de accionamiento y de trons-
misibn estén fijas en ejes libremonte girables en los
lébulos de apoyo. EL caballetevdé;apoyo sirve en la
mayoria de los casos tambidn como soporte de una pla=-
ca de régimen, que estd fijada on el con la ayuda de
tornillos y posee ventanas péra podef ver los nlmeros

de los rodillos numéricos, Segin la mencionada publi

cacidn se quiere mcjorar esta forma de realizacidn de

un totalizador detrodiilos de t2l manera que el cabas
llete de apoyo consta de un cuérpo de chapa formado =
por embuticién. Tanto en el cabnllete de apoyo indi-
cado en.pfimer Lusar coﬁo también en aquel fabricado

de una pieza embutids es desventajoso el dispendio re
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lativomente gr-nde del montnje, porque por un lado se
necesita un nfmero relctivamente grande de piezas y -
las tolerancias de lns piezas tienen que ser muy es—-—
trechds y por otro lado el montaje de los rodillos nu
méricos y de los pifiones de avance es dificil, porque
los ejes tienen que ser pasadOS 21 mismo tiempo por -~
los lébulos de apoyo, los rodillos y los pifiones.

El invento tiene el.objeto de perfeccionar
el totalizador de rodillos arriba indiéﬂdo de tal ma-
ners que el mismo pueda construirse con piezas senci-
1llas y de fabricacibn barata j que el ﬁontaje sea sen
cillo., Esto se consigue de acuerdo con el inveﬁto —-—
pqrqde el caballete de apoyo consta de un dngulo fija
do en la placa de régimen ¥ que soporta ejes libremqg
te suspendidos asi como otra pieza de distancia que
sirve como contre-apoyo y que junto con el dngulo se
fija en la placa de régimen. Los ejes estén dispuestos
en un brazo del adngulo que estd provisto de dos lébd-
los de apoyo acodados, y 1los rodilloé nunéricos con‘
los pifiones de 2vance estdn afi~nz~dos sobre sis ejes
por la pieza de distenecia, mientras 1las ruedas denta
das de accionszmiento y de transmisién estén apoyadas

sobre tirantes por los rodillos numéricos o unas con-

- tra otras. ILa pieza de distancia, apretnda sobre los

ejes de los rodillos numéricos y de los pifiones de —

avance, sirve mediante tope en el extremo frontal de

la ventana de los rodillos numéricos para el posicio-

namiento de los rodillos numéricos en la ventana y es

t4 enganchada con un ecodamiento en el borde del exw—-~
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tremo de la vent-no.
Con ayudz de los dibujos se explicnard el in

vento de un moéo mis detnllado,

-

TFig. nuestra el tot~liz-dor en vista fron

tal, micntreg om 1o

“ig, 2 estd reproducida unw vista (desde -

arriba) virada en 902, y en

Tig. 3 estéd representada un~ vistn lateral.
El caballete de apoyo -del totalizador dibuja
do consta de un dngulo 1, una placa de régimen 2 y una

rieza de digtnneia 3, 2l dngulo 1 estd fijado con su

brazo la con ayuda Ge un tornillo 4 en la placa de ré
gimen 2; Este brozo tiene dos 1ébulos acodados 1b y
1c, estando el 1débulo 1c més largo que el otro. De -
una manera que se describird todaﬁia mis detenidamen=—
te, estos lébulos sirven para 1- sujecibn de los ejes -
del totalizidor. Un séggndo brazo 1d afianza el éngu
10 con un véstqgo‘1e en forms de gancho,.que penetra
por una abertura 2a de la placa de régimen, contra la
torsién y se encarga al mismo tiempo de la estabilidad

necesaria entre el angulo 1 y la placa de régimen 2.

El brazo 1d %iene 1lbbulos 1f desviados hacia arriba,

que sirven de guiz al ser aplicados sobre un soporte

no dibujado del mocanismo de medicibn. En el brazo -
18 estd enroseado ademds un torhillo de fijacidn -1g -
que estd previsio pura la fijacibn del botalizador en

el mencionado soporte del mecrnismo de medicidn, Fara
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los rodillos numéricos 5 del totaliz-dor y pira los -
pifiones de avance 6 estdn introducidos a presidén en -
ambos 16ébulos ib y 1c del brazo 1a los ejes 7 y 8 li-
bremente sostenidos, FIara una rueda dentnda de trans
misién 9 y una rueda dentada de accionamiento 10 estdn
previstos los tiruntes 11 y 12 en 1 1ébulo 1¢ del -
brazo 1a . Sobre los ejes 7 y O esth aplicada a presidn
la pieza de distancia 3, que'topq conira un extremo -
frontal de una veninna 14 de lr placa de régimen 2 y
que con un acod-miento 3a estd engrapada en la placa
de régimen. ' '

El montaje del totalizador se realiza de mo
Go que primero con el dngulo desprendido de la plaea
de régimen se coloca la rueda dentada de accionamiento
10 sobre el tirante 12 y que a continuaeidn se coloea
sobre el tirante 11 la rueda dentnda de transmisién —
9, Sobre los ejes 7 y 8 se colocan entonces alterna-
tivamente siempre un rodillo numérico 5 y un pifidn de
avénce 6., El remate estd fbrmado por un rodillo nu-
mérico, cuyh desprendimiento del ejé‘7 se impide por
la pieza de distrncia 3. Ia unidad previomente monta
da de este modo sol'mente tiene que ser unida todavia
2 la placa de régimen. A esto objeto el tornillo —-
aflojado 4 se pasu con su eabeza por una escotadura
ob de la placa de régimen y al mismo tiempo el vista-
go 1e en formn Ge gancho del brzo 1d se introduce en
1la abertura 2a nai como el acodamiento 3a de 1n pieza
de distanoia 3 en 1o ventana 14 para los rodillos nu-

méricos, Al ser desliz da la unidad previamente mon=
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tada frente a la placa de régimen de médo que el tormi
1lo 4 entra con su fuste en una hendidﬁfq que'pﬁrte -
de la escotadura 2b y que no se ve en él ﬁibujo{ se -
engrapqn tambidn el extremo 1e cn forma-de gancho del

brazo 14 asi como el acodamiento 3a en la placa de ré

gimen. Entonces solamente hay que apretar todavia el

tornillo 4, FPor la pieza de distoncia 3 estd asegura
do un posicionéiicnto exacto de los rodillos numéri—-
cos detras de la ventana 14, e .

El totalizador de acuerdo con el 1nvento es
especizlmente ventajoso porque el montaae de las rue-

das dentadas, de los rodillos numérlcos y de las rue-~

~ das dentadas de accionamiento v de transmisibn sobre

. los ejes libremente suspendidos puede realizarse sim-

plemento por enchufe, guiere d901r tﬁmblén en forma -
automatlca de un modo senc1llo. Lara el—aflanzamlenr
$0. de las ruedas dentadas de acolonamlento y de trans
mlslén no estén rrevzstos elementos de segurldad espe
c1ales, ya que eatas rusdas dent das se apoyan en gus
uirantes antre si y por los rodlllos numericos.; En -
el totallzador de qcuerdo con el 1nvento la placa de'

réglmen asume unn Ffuneibn’ de soporte y esta 1ntegrada

ﬁ'por 10 tanto en el caballete del totaliZador. Tam—- .

blén o8 ventajoso el que ‘es poglble el aguste uel aue
go axial de los rodlllos numerlcos ¥ que por lo tanto-
son 1dm151blea retardos por tolerancla. }or la cons-
tru0016n de acuerdo con el 1nvento es p051b1e ademas

que se modiflque en forma sencllla el numero de gug=— .

.rismos del totallzqdor. _Al‘numero.mod;flcado de gua~



rismos -habria que adaptar entonces solamente de

do’adecuado la placa de régimen con la ventana,

un mo
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, m— EIVINDICACIONES —~wweeme . ’

1.- Ferfeccionamientos en totalizadores de

rodillos para aparatos medidores y contrdores, el -—

cual estd unido a unz placa de régimen del aparato y
cuyos rodillos numéricos, pifiones de avance asi como
las ruedas de accionamiento y/o transmisién se asien~-
tan en ejes dispuestos en un caballete de apoyo, carac
terizados porque el caballete de apoyo. estd formado -
por un dngulo fijado en la placa de régimen y que so-
porta ejes libremente suspehdidoé j una pieza de dis~
tancia que se fija junto con el dnzulo en la placa de

régimen y que sirve de contra-apoyo.

2.~ Perfeccionamientos, de acuerdo con la

reivindicacién 1, caracterizados porgue los ejes es—-—

t4n- dispuestos libremente suspendidos en un brazo, —

provistb de dos lébulos de apoyo acodados;:delAéngulo
v porque 1os rodillos numéricos con los pifiones de -
avance estén afianzados sobre sus ejes por la pieza -
de distancia, mientras las ruedas ﬁenﬁadas de acciona
miénto y'de transmisidn sobre'lbs tiranteé se apoyan 

por los rodillos numéricos y unas contra otras,

3.—'1Perfeccionamiéhtoé, de écuérdo con las -
rei&indicaoionés anteriores, oardc%efizados porque los
ejes de los rodillos numéricos y de-lbs piflones de =
avance estin introducidos a presibn en los dos 16bu—
los.de apoyo acodados verticalmente con feferencia al

brazo, mientras los tirantes que soportan a las riedas
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dentadas de accionemiento y de transmisibn estdn su—-
jotos solamente en el l6bulo de apoyo de forma alar-

gada y situado mds cerca de los rodillos numéricos ,

4.- Terfeccionamientos, de acuerdo con las
reivindicaciones anteriores, caracterizados porque el
brazo que forma.los 16bulos de apoyo estd fijado‘en -
la placa de régimen, mientras el otro brazo, que para
el afianzomicnto contra la torsién estd enganchado en
la placa de régimen , tiene medios de fijacibn y de -
gula para la colococién en un soporte del mecanismo me

didor,

5.- Perfeccionamientos, de acuerdo con las

reivindicaciones smnteriores, caracterizados porque la

pieza de distancia , colocada a presidn sobre los ejes

de los rodillos numéricos y de los pifiones de avance

. sirve por su tope en el extremo frontal de la ventana

para el posicionamiento de los rodillos numéricos en
la ventana y estd cnganchada con un acodamiento en el

borde del extremo de la ventana.

6;- " PERFECCIONAMIENTOS EN TOTALIZADORES
DE RODILLOS PARA APARATOS MEDIDORES = Y CONTADORES".

Tal como se describe y reivindica en la pre
sente Memoria Descriptiva , que éonsta de nueve ho-—

jes escritas o miquina por uno sbéla cara y de sus



correspondientes dibujos.
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