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REF: Docket 4854

RESUMEN DEL_ INVENTO

. Se describe un mecanismo de control de vAlvulas
para accionar una multiplicidad de valvulas montadas én un
grupo de valvulas, las cuales pueden ser accionadas selec~
tlvamente por delO de sistemas de palancas intercambiables
uno de los cuales esté prowisto de una palanca separada pa-
ra cada vilvula, mientras que el otro esté provisto de una
sola palanca para un par de vAlvulas., Bl grupo de valvulas
y los sistemas de palanca@ pueden desarmarse de manera in-
dependlente el uno del otro para permitir un mantenimiento
facil y para elegir el sistema de palancas deseado, 0 in-
cluso para'cambiér la secuencia de funcionamiento de las
vélvulas. - _

' DESCRIPCION GENERAL DEJL INVENTO

Bl invento se refiere a sistemas de control de

" v&lvulas para accionar wna multiplicidad de valvuias, y

en particular, a una consola de valvulas por medib.de la
cual unas palancas de control de diferentes tipos pueden
sustituirse las unasla las otras.

Numerosas maquinas de carga y manipulacidn de
tierra tales como las cucharas retroexcavadoras monta&as
en un tractor utilizan numerosos motores hidréulicos para
controlar por scparado varios elementos tales como un bra-
zo principal que puede subir y oscilar alrededor de un eje
vertical, un brazo de cucharbén que se ajusta angularmente
con relacibn al brazo principal ywm cucharbdn excavador que
pivota con relacibn al brazolde cucharén. Ademas, se utili
zan motores hidréulicos para posicionar unos estabilizado-
res que se desplazan con relacibén a la retroexcavadora y

‘que entran en contacto con €l sielo para estabilizar la re-



e,

10

+ 15

20

25

30

troexcavadora. Para estas funcimes solamente, se suelen
utilizar por lo menos seis valvulas separadas que pueden
controlarse por separado mediante palancas de control se-
paradas o en las cuales dos movimientos relacionados y por
tanto las dos vélvilas correspondientes pueden controlarse
por un soclo mecanismo de control de palancas.

Las disposiciones relativas posibles y las con
figuraciones de las palancas de control para seis vélvulas
sepéradas varian entre los 'diferentec fabricantes de estos
equipos e incluso el mismo fabricante puede tener diferen-

tes sistemas de control de palancas para equipos simila-
res, Con estos equipos es a menudo conveniente y necesario
modificar o disponer de otra manera los sistemas de control
para adaptarlos a una disposicién particular a la cual el
operario esté acostumbrado o para intercambiar controles
de vAlvulas dobles con palanca finica y controles de vAlvu-
la Gnica con palanca individual. Por consiguiente, un cam-
biolya sea en el sistema de control de palancas o en 1los
tipos de palancas de control necesitaba una modificacién
sustancial de la consla de conltirol en la cual csas palancas
estén montadas, cambiando la transmisibén entre-las palancas
de control y las vllvulas o disponiendo de otro modo las
valvulas conjuntamente con sus palancas de control asocia-
das. Estas modificaciones requieren tiempo y son costosas.

' Un objeto del invento consiste en proporcionar
wna consola de control para una multiplicidad de vélvuks,
en la cunal varios contr&les de palanca pueden intercambianr-
se facilmente con vn minimo de tiﬁmpo y esfuerzo,

Otro objeto més del invento consiste en propor

" cionar una consola de control para una multiplicidad de v
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vulas, en la cual los sistemas de control de las varias
palancas pueden alterarse facilmente sin que -sea necesa-
rio efectuar un cambio de posicidén de las valvulas o una
modificacién de la transmisibn de control entre las valvu
las y las palancas.l '

; La consola o el mecanismo de control de vAlvu-
la seglin el invento incluye'un grupo de vAlivulas que pue-
‘en controlarse individualmente por medio de un conjunto

e palancas elegide que incluye ya sea una palanca separa-
A para cada véivula,'ya sea una palanca Gnica para un par
dg vélvﬁlag, pudiendo los conjuntos de palancas montarse
facilmente en uné estructura de soporte, en asociacibébn con
lés\vélvulas que han de ser accionadas, y desarmarse tam—
bien facilmente. Los conjuntos de palancas pueden conectar
se con unas valvulas por unos elementos facilmente desar-
mables entre las valvulas y uno de los conjuntos de palan-
cas elegido. Uno de los conjuntos de palanca incluye palahe
cas de control para cada una de 1 valvulas, que estan dis- .
puestas de modo que puedan desplazarse alrededor de un eje
comfmn, mientras que el otro ée los conjuntos de palanca in

cluye una sola palanca de control para accionar individual

mente o simulténeamente un par de valvulas mediante el des

plazamiento de la palanca de control tnica alrededor de unos

ejes que se cortan.

La figura 1 representa una vista en alzado late

. ral de una parte de una méquina retroexcavadora que incor-

’

pom el mecanismo de control dé vélvulas segln el invento;

i

/
!

La figura 2 es una vista en seccidn a- escala
ampliada, tomada en la direccibw de la linea 2-2 de la figu
ra l;
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R La figura 3 es una vista en seccion tomada a 10
lafgo de la linea 3-3 de la figura 2; _

La figura 4 es una vista en seccibn, a escala
ampliada, tomada a lo largo de la linea 4-4 de la figura 2;

La figura 5 es una vista en seccibn tomada a lo
largo de la linea 5-5 de la figura 4;

1 La figura 6 es una vista gimilar a la figura 2,
e representa una forma diferente del sistema de control
e palancas; ol ’
_ La Pigura 7 es una vista en seccién tomada a 10
largo de la linea 7-7 de la figura 6;
' La Pigura 8 es um vista en seccién a escala am-
pliada tomada a 1o largo de la linea 8-8 de la figura 6;
] La figura 9 es una vista en seccibn tomada a lo
largo de la linea 9-9 de la figura 7; i _
~ La figura 10-es una vista en seccibén tomada a 10
largo de la linea 10-10 dé la figura 8; )

La figura 11 es una vista en seccibn, a escala
ampliada, tomada a lo largo de la linea 11-11 de la figu-
ra 6; y {

La Ffigura 12 es una vista en seccibén tomada a 10
largo de la linea 12-12 de la figura 1.

La consola de control de acuerdo con el invento
egté designada por 10 y se representa soportada en un ele
mento de bastidor principal 12 en una posicién de un pues
to de mando de una pala retroexcavadora 14 de la cual se
representa solamente unﬁ parte pero que incluye un brazo

principal 16 ajustable verticalmente por medio de un dis- -

/ positivo de mando hidréuiico 18,El brazo principal 16 esté

soportado de modo que pueda realizar un movimiento oscilan
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te en una columna vertical 20 por medio de un dispésitivo
de accionamiento hidréulico giratorio 22. Otros disposi-
tivos de accionamiento hidréulicos se utilizan para contro
lar el brazo de cucharén, el cucharén y un par de estabili
zadores de tipo convencional bien conocido en esta técnica
Yy que no se representan, Cada uno de dichos dispositivos
de accionamiento est& conectado por un par de tuberias hi
driulicas 24 y 26 que sirven para controlar el suministro
y el retorno del £fluido entre el dispositivo de acciona~
miento hidr&ulico asociado y la.vélvula de control.

. La consola 10 incluye un colector de valvula
28 que esti provisto de una multiplicidad de v&lvulas mon~
tadas en un grupo las unas al lado de las otras y que reci
ben el fluido hidréulico a partir de la fuente convencional

’

de presién hidr&ulica por medio de wn orificio de suminis-

© %ro comGn 30 y que hacen volver el fluido a la fuente a

través de un orificio de retorno 32, segn puede verse en

la figura 12. A
El colector o grupo de vAlvulas 28 esta monta-

do en un bastidor de soporte que ipciuye un par de elenen

.tos laterales de bastidor 34 y 36 sujetos por unos torni-

1105 en un elemento de base 37 que forma parte del bastidor
principal 12, El colector est& montado en los elementos la
terales de bastidor 34 y 36, por medio de unos tornillos
38. |
| Como puede verse en la figura 2, el colector 28

inciluye un grupo de vélQulas-que pueden gneralmente ser idén
ticas y que se representan en su conjunto por los caracte-
res de referencia 41 a 47. Las vélvulas estén provistas ca

da una de uwnos émbolos mbéviles verticalmente 51 a 57, res-
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pectivamente, los cunales estén aliﬁeados en un plano comin
y que se désp;azan verticalmente en direcciones opuestas
a partir de wna posicién neutral para controlar las valva
las respectivas. A titulq de gjemplo, la valvula 41 puede
ser utilizada para- controlar el movimiento de oscilacién
"del brazo principal, la vélvula 42 para controlar la po-
si@ién del estabilizador izquierdo, la valvula 44 para con
trolar la pqsicién del estabilizador derecho, la vélvula
46 para controlar la posicién angular del brazo de cucha-
rén y la valvula 46 para controlar el vuelco del cucharén,
La vilvula 47 puede utilizarse para accionar algunos acce-
sorics accionados hidréulicamente, tales como un brazo te-
lescépico o0 una pala. -

El funcionamiento dedlas valvulas 41 a 47 se

controla por el movimiento de los émbolos de éontrol res~

pectivos 51 a 57. Como se ve mis claramente en la figura 2,

" los &mbolos de control se desplazan por medio de un conjun

to de palancas 60 que incluye las palancas de control sepa
radas 61 a 67 .conectadas activamente con cada uno de los énm
bolos de control 51 a 57. Como se ve en las figuras 2 y 3,

las palancas 61 a 67 estén montadas en un soporte 68 que

esté situado en una posicibén generalmente horizontal entre

los elementos de bastidor 34 y 36 por medio de tornillos
69, Toda la estructura que incluye el colector 28 y los ele

mentos de bastidor 34 y 36 est& cubierta por una caja de

.chapa metélica indicada por 70, de tal manera que las pa-

lancas de control 61 a 67 sobresalgan por la parte superior
de la consola 10.

‘
En el soporte 68 estl montado un eje horizon-

‘tal 71 en el cual estén dispuestas las palancas 61 a 66.
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La palanca 67 esté moﬁtada en un eje separado 72 sopofta—
do por un soporte en forma de U 74 mantenido en su posi-
cibn con relacibén al soporte 68 por los tornillos 69 de
tal manera que el eje 72 esté alineado axialmente con el
eje 7. . )
' Haciendo ahora referenc1a a la figura 4, se ve
que la extremidad inferior de la palanca 67 esté provista
ie un collarin 76 que esté'montado de manera giratoria en
1 eje 72 entre los byazos;del soporte en U 74. Un brazo
8 sobresale del collarin 76’y'1a extremidad externa del
brazo esté conectada de manera pivotante con un par de ele
mentos de art1cu1ac16n 79 por un pasador de pivote 80 man-
tenldo en sitio por una clavijalendida 81. Las extremida
deé inferiores de los elementos de articulacién 79 estén
conectadas de manera pivotantevpor medio de otro pasador
84 que esté mantenido en su posicién de manera amovible
por una clavija hendida .en la extremidad superior del &me—
. bolo decontrol 57. _ '
Las palancas de vélvula 61 a 66 son generalmen
) te similares a la palanca de vhlvula 67 porque cada una de
ellas incluye un collarin 76 montado de manera giratoria
cen el eje 70 y cada una incluye un brazo 78 conectado con
‘los respectivos émbolos de conﬁrol 51 a 56 por medio de los
elementos de articulacidén 79 y de los pasadores 80 y &4.

o

Los brazos de palanca 78 de las palancas 61 a

- 67 estén dispuestos a distancias iguales, segin se ve en

/

1
7
s

30’

e

la figura 3, de modo que se aﬁolden a la separacién idénti-

/ca de los émbolos de control 51 a-57. Igualmente, cuando

las valvulas 41 a 47 estén en su posicién neutral, 10s pa-

sadores 80 situados en la extremidad libre de los brazos
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de pal;nca'78 estén alineado§ axialmente los wnos con los

otros. - ‘

h En la disposicibén que se acaba de describir,
cada una de las valvulas esté provista de su propia palan-
ca de control para el accionamiento individual de cada una
de las vélvulas.

a Haciendo ahora referencia a la figura 12, se ve
que cada wna de las valvulas est& provsta de wn par de ori
ficios - 86 y 88 que estan conectados por dos tuberias 24 y
26 con un dispositivo de acc:onamlento hidréulico particu~
lar que ha.de ser acc1onado. 51 se desea cambiar el sistema
de accionamiento#de las palancas de control 61 a 67 tan so
1o'és necesario desconectar el par de tuberias 24 y 26 de
uno de los dispositivbs de accionamiento hidréulicos de una
vélvula sustituyendo este par por otro par de tuberias pro-
cedente de uﬂ disposifivo de ‘accionamiento diferente. Bn va
-ria?te, los pasadores desarmables 84 pueden retirarse de
cada uno de los émbolos de control 51 a 57 y las valvulas
41 a 47 del colectoxr 28 puedén disponerse de otra manera
para obtener el sistema de céntrol o la secuengia deseada
‘de las palancas.,

$i, por ejemplo, se utiliza la valvula 41 para
el movimiento oscilante del brago principal 16 vy se emplea
la vlivula 42 para elevar el brazo principal, las funciones
de las valvulas 41 v 42 pueden ser invertidas desconectando
las dos tuberias 24.y 26 de la valvula 41 y conecténdola
con la vélvula 42 y conectandg las tuberias desconectadas
~con la vélvula 41. En variante, la posicibn de las valvulas
41l vy 42 puede ser invertida en el colector 28.

Si se desea cambiar los controles de palancas se
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paradas individuales 61 a 67 pér-otros‘tipos de palancas
solamente es necesario retirar los pasadores 80 de las ex
tremidades de los brazos 78 desbues de 1o cual, retirando.
los tornillbs 69 es posible retirar las palancas 6l a 66
con el soporte 68 y'id palanca de control 67 con el sopor
te en forma de U 74, quedando disponible para su fijacién
en un sistema de palancas de control diferente.
: Haciendo referencia ahora a las figuras 6y 7
e representan otra forma de conJunto de palancas 89, se
l que la consola de control 10 esta provista de un solo
contxol de palanca 90 para manlpular ambos émbolos de val-
vula Sl y 52, de un solo control de palanca 92 para manipu
lar'ambos émbolos de vélvula 55 y 56 y de un par de contro-
les de palanca individuales 94 y 96 para despiazar los dos
émbolos de vélvula 53 y 54, respectivamente. Los cuatro
controles de palanca 90, 92, 94 y 96 estén montados en vn
elemento de soporte 100 que estd sujeto en los elementos
de bastidor 34 y 36 por medio de los tornillo 69.
Los controles de palanca finica 90 y 92 son gene
ralmente similares y se har§ referencia al control de pa-

lanca finica 90 que se representa en las figuras 8 y 9. La

ménsula de soporte 100 tiene ua elemento de soporte 102

orientado hacia adelantey unos orificios alineados 105 es-
tén Formados en 1as.p0rci0nes 100 y 102 del soporte para

sostener un eje 104 de modo que pueda realizar un movimien

to pivotante alrededor de un eje transversal respecto a La

base o al soporte 100. Montado en el arbol 104 se halla wn

;Conjunto de brazo 108 provisto dewa porcibén de gollarin 169

.y de wna prolongacién 110 que sobresale hacia un lado del

eje del arbol 104 como se ve en las figuras 7 v 9,
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Montado de manera pivotante en el conjunto de bra
%0 108 se halla un elemento de brazo de accionamiento 111.
El eiemento de brazo de accionamiento 111 tiene una porcién .
bifu;c;da 112 que recibe la porcién de collarin 109 del cog'
Junto de brazo 108 y que pivota en este por medio de un pa~-
sador 113 que atraviesa el collarin 109 y que esté dispues-
tro transversalmente a través del arbol 104, El conjunto
de brazo de accionamiento 11l incluye una porcién de brazo
de control 114 cuya extrem{dad libre se termina en una por-
cibn en forma de hérqﬁilla 116 que soporta un pasador 118.
En la posigibn representada en los dibujos, el pasador 118
esth alineado axialmente con el eje del arbol 104. El pasa
dor 113 soporta de manera pivotante un bloque de montaje
120 que soporta de manera pivotante un paxr de.elementos de
articulacibén 121 en un pasador 122 que atraviesa el bloque
120 debajo del pasador 118 y- transversalmente respecto a es
te, Los extremos inferiores de los elementos de articula-
cibn 121 reciben de manera pivotante el pasador desarmable
84 sitmdo en la extremidad superior del émbolo de valvula.

La prolongacidn 110 del brazo esth provista de

‘una extremidad bifurcada 123, que se representa en la fi-

gura 7, la cual soporta un bloque 124 que puede realizar
un movimiento pivotante en un pasador 126, El bloque 124

es similar al bloque 120 representado en la figura 10 y so

-porta de manera idéntica un pasador de pivote 122 destinado

a otro par de elementos de articulacién 121, En este caso,
los elementos de articulaciénll21 asociados con el brazo

10 han sido girados aproximadamente 902 alrededor del eje
del 6&mbolo de control asociado a partir de la posicibn de

los elementos de articulacién 121 asociados con el brazo de
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control 111, de tal manera que los pasadores 84 conectados
con 195 émbolos de control 51 y 52 se sitfien en unos ejes
transversales los unos a los otros.

El conjunto de brazo 111 recibe a rosca la @xX~
tremidad inferior de una palanca de control 128. El movi-
miento de la palanca 128 alrededor del ejé del pasédor 113
produce el movimiento vertical del é&mbolo de control 51 y
el moﬁimiento transversal de Japalanca de control 128 alre-
dedor del eje del. pasador 1b4 pgoduce el movimiento vertical
del émbolo de control de vAlvula 52. Se Observaré que los
émbolos dewcontrol 51 y 52 pueden ser accionados por sepa-
rado e individualmente o0 que pueden ser accionados simulté-
neamente mediante un movimiento angular de la palanca de
control 128 con relacibn a sus ejes de pivotamiento que se
cortan, definidos por el pasador 113 y el arbol 104.

E1l control deplanca Gnica 92 sitfiado en la par-
te derecha del soporte de montaje 100 gque se representa en
1aslfiguras 6 y 7 incluye una palanca de control 129 vy es
idéntico al control de palanca tnica 90. El control de pa-
lanca ftnica 92 estd controlado parva accionar 10s émbolos
de v&lvula 55 y 56. El émbolo de vAivula 57 no esth provis
to de una palanca de control pero se entiende que la pa-
lanca de control 67 que se representa en la figura 2 podria

ser utilizada a este efecto.

~ Los énbolos de control de-vllvula 53 vy 54 se con

trolan por medio del par de conjuntos de palancas de control

94 y 96 similares a la palanca de control 67 que se ve en

la figura 4. Los conjuntos de palanca de control 94 y 96

_estén montados de modo que giren ‘en un’'eje comfin 130 el

cual, segin se ve en la figura 11, esta soportado por un so

r
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porte en forma de U 136 conectédo por medio de tornillos
138 a una parte central del soporte de base 100. El con-
trol 9 incluye un collarin 140 que puede girar en el ejc
130 y que soporta una palanca 142. Un brazo de accionamien
to 144 esté conectadé con el collarin 140 para soportar un
par de elementos de articulaci6n 146 por medio de un pasa-
dor 148. La extremidad inferior de 1los elementos de arti-
cwlacién recibe un pasador 84 conectado de manera desarma
e con el émbolo de Yélvulé.54t El control 94 es idéntico

1L control 96, salvo que su paldnca lleva la referencia

'150 ¥y que los elementos de articulacilén 146 estdn conec-

]
tados al é&mbolo 531

b Con el sistema de palancas de control de la

‘consola 10 que se representa en las figvras 6 a 11, la ma-

nipuvlacibén de la palanca de control 128 situada en la par-
te izquierda & la consola puede wtilizarse para accionar
las vélvulas 51 y 52 con el objeto de controlar varias ope
raciones tales como el movimiento oscilante y el cambio de
altura de un brazo principal de una pala retroexcavadora.

De manera similar, la palanca d¢ cehicwol 129 situada en la

‘parte derecha de la consola 10 puede cmplearse para manipu

lar los émbolos de v&lvula 55 y 56 con el objeto de contro

lar otras funciones tales como el &nguio del brazo de cucha
rén con relaci6én al brazo principal y el angulo del cucha-
rén con relacibédn al brazo de cucharbdn, respectivamente. Las

palancas 150 y 142 funcionan de una manera similar a las pa

" lancas 63 y 64 para controlar funciones separadas tales co-
‘mo el posicionamiento de los estabilizadores izquierdo y de

- recho de la m&quina retroexcavadora.

La sustitucién dewm conjunto de palancas diferen
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te en lugar de la disposicién 89 representada en 1as‘fi~
guras 6 a 11 necesita simplemente que se retiren todos 105
pasadores 84 de los elementos de articulacién 79, 121y
146 y- que se retiren los tornillos 69, A continuacién, to
do el conjﬁnto de palancas de control puede ser retirado
y sustituido por un conjunto de palancas diferente tal co
como el conjunto 60 que se representa en las figuras 1 a 5.
Se observard que se proporciona gracias al in-
vento una consola de controi en la cual diferentes sistemas
de palancas tales como controles de palancas .individuales
para cada una de ;as vélvulas o palancas de control de Fun
cién doble puedegvsustituirse facilmente por otros, median
te la simple desconexibén de los pasadores que conectan las

balancas de control con las valvulas respectivas. Ademas,

la configuracibén de control que se consigue mediante la ma

nipulaci6én de las varias vAlvulas puede alterarse intercam
biando las dos tuberias 24 y 26 de una vélvula cdn‘las tu=—
berias 24 y 26 de otra valvula, Este cambio de la configu-
racién de funcionamiento o dél tipo de controles de palan~
ca que se utiliza se efectfia sin que sea necesario cambiar
o sustituir los elementos.de articulacifn y sin que sea
necesario cambiar las posigiones de las vilvulas en cues—
tibn.

: - ~En resumen, la presente patente de‘invencién
que se solicitza deberé recaer en las siguientes.

REIVINDICACIONES

1. Mecanismo de control de vélvula para una
nmultiplicidad de elementos de control de valvula uniforme-

nente separados que estan dispuestos en un plano comfin, que

30 ihcluye: una estructura de soporte adaptada para situarse
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de manera fija con relacién a dicho plano comfin, un par

de conjuntos de control deAvélvulas, incluyendo cada uno
de dichos conjuntos de control de vélvulas un soporte.de
montaJe que tlene una multiplicidad de brazos de control
montados de manera pivotante en dicho soporte, estando

uno de dichos brazos de control asociado con cada uno de
dichos elementos de control, unos dispositivos de sujecibén
para conectar el soporte de montaje de un par elegido de
dichos conjuntos de control de v&lvula con dicha estruc-
tura de soporte, uﬁ dispositivd:de conexién en cada wo de

dichos brazos de control adaptado para su conexidn con ca-

“da uno de dlchos elementos de contrd, respectivamente, in-

cluyendo cada wno de dichos dispositivos de conexidn un ele
mento de conexibén desarmable para separar dicho brazo de
control del elemento de control asociade, incluyendo uno

de dichos conjuntos de control de vélvulas una palanca de
control separada que puede desplazarse desde una posicibdn
neutral para desplazar cada uno de dichos brazos de control,
mientras que el otro de dichos conjuntos de control &.wil
vula tiene wna palanca tnica que puede desplazarse a papr-
tir de una posicién neutral para desplazar un par de bra-
zos de control asociados'con unos elementos de control de
valvula adyacentes.

. 2. Mecanismo de control de valvula segln la
reivindicacibn 1, caracterizado porque dichos elementos

de control de vllvula accionan cada uno una valvula sepa-
rada y porgue dichas vAlvulas son intercambiables para aso
ciar unos elementos de control de vllvula elegidos con unos
brarzos elegidos,

- 3. Mecanismo de control de v&lvula segtn la
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vreivindicacién 2, caracterizado porque dichas valvulas es-
tan conectadas coﬁjuntamente para formar un conjunto colec
torbﬁue ﬁuede desarmarse y cambilarse en dicha estructura
de'soporte en una sola unidad, independientemente del con-
junto de control de vélvula elegido que est& montado en di
cha estructura de sopoxrte.

' 4, Mecanismo de control de valvula segln la
reivindicacibn 1, caracterizado porque dichos brazos de di-~
cho par de conjuntos de cohtro;lde vhlvula estén separados
uniformemente para adaptarse a la separacién uniforme de di
chos elementos de control de v&lvula.

. Se hecanismo de control de vilvula segin la
reivindicacién 1, caracterizado porque dichas palancas de
control de dicho primer conjunto de control de valvula pueden
desplazarse @acia adelante y hacia atris para desplagzar to-
dos estos elementos de control y porque dicha palanca finica
de dicho ctro conjunto de control de véalvula puede'desplazag

se haxla adelante y hacla atrés para desplazar unc de dichos

" elementos de control de vélvula y en una direccibn transver

sal para desplazar dicho elemento de control de valvula ad~
yvacente. ' | _ _

6. Mecanismo de control de vilvula segfn la
reivindicacién 1, caracterizado porque uno de dichos con-

jhntos de control de v&lvula tiene dichos brazos de control

" montados de manera pivotante en su soporte para que se des~

. placen alrededor de un éje comiin.

7. Mecanismo de control de vAlwvula segn la

" reivindicacibn 6, caracterizado porque dichos elementos de

. conexidn son pasadores de pivotamiento, estando dichos pa~

sadores de pivotamiento alineados axialmente cuando dichos

2

-
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elementos dé control estén en su posicién neutral.

8. Mécanismo de control de vilvula segfin la
reivihdicécién 1, caracterizado porque el otro de dichos
conjuntos de control de valvula tiene un par de sus bra-
zos de control dispuestos en una posicifnadyacente el uno
respecto al otro y soportados para efectuar un movimiento
pivotante con relacién a dicho soporte alrededor de unos
ejes que se cortan mutuamente,

% Mecanlsmo de control de vélvvla segfin la
re1v1nd:cac16n 8, caracterlzado porque dichos elementos
de conexiédn . son unos pasadores de pivotamiento, uno de los
cualgs esté aline;do axiaimente con por lo mehos otro pasa-
dor de otro brazo de control y otro de dichos pasadores es-
t& dispuesto transversalmente respecto a dicho ‘primer pasa-
dor en todas las posiciones de dichos brazos de control.

lb. Mecanismo de control de vAlvula caracteri-
zado'porque incluye: wna estructura de soporte, uh ‘grupo de
dispositivos de contfol que incluye una multiplicidad de
elamentos de control méviles éispuestos en un plano combn,
unos primerco y segundos conjuntos de control de.Qélvulas
que incluyen cada uno un soporte de montaje conectado de
manera desarmable con dicha estructura de soporte, una mul-
tiplicidad de elementos de control montados en dichos sopor
te pary cue puedan desplazarse el uno respecto al otro, un
dispositivo de fijacién mpra conectar un soporte elegido con
dicha estructura de soporte, un lep051tlvo de conexibén dis
puesto de manera desarmable entre cada uno de dichos dispo-
sitivos y cada uno de dichos elementos del conjunto de con
trol de vAlvula elegido, 1ncJuycnao dlCﬂO primer conjunio de

control de vilvula una multiplicidad de palancas de control
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en ‘el cual cadé una de dicha§ paléncas de control esté
conectada con un elemento de control separado, mientras
que dicho segundo conjunto de control de vAlvulas incluye
una.multiplicidad de palancas con unos elementos de control
adyacentes conectados con la misma palanca.

1l. Se reivindica por dltimo como objeto sobre
ei que ha de recaer la Patente de Invencidén que se solicita:
;CANISMO DE CONTROL DE VALVULA.

Todo coqﬁorme'quedg descrito y reivindicadce en
1e presenﬁe memoria descriptivaméue consta de dieéiocho Dé~

ginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

= - Madrid, 7 diciembre 1.976

I
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