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Memoria descriptiva

La presente invencidn se refiere a una mdquina
para trabajar articulos planos flexibles, especialmente
para ablandar, estirar y pulir cueros o pieles, que com-
prende :dos drganos operativos enfrentadoes y de accidn an-
tagonica, entre los cuales el articulo gue ha de ser tra-
bajado 8e hace avanzar en forma pasante y cuya Separacidn

aumenta y disminuye periddicamente por medio de un movi-

~miento relativo,

El cuero, durante la fabricacidn, se somete a
varias operaciones para producir cuero de una calidad
aceptable, Entre 1as operaciomes se encuentran las de
ablandamiento y estirado &el cuero, Se ha sugerido el
efectuar el tratamiento del cuero, por ejemplo, el de
ablandamiento y estirado, por medio de dés Jdrganos ope-
rativos enfrentados entre los que 8¢ hace avanzar en forma
pasante el cuero y cuya separacidn aumenta y disminuye
por medio de un movimiento re2ativo, El funcionamiento de
éste equipo de ablandamiento y estfrado, denominado de
tipo de vibracidn, es conocido, por ejemplo, a través de
la patente estadounidense n? 3,398,557, En la mdgquina que
se describe en 4sta memoria, la pieza de obra que se ha
de trabajar, por ejemplo, cuero, es empujada, hncidéndolsa
pasar por entre los elementos opergtivos, por el operario

que atiende a la maguina,

El trabsjo mds reciente en este campo sSe refiere
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a los medios con los que se transporta el material que se

" ha de trabajar a través de la mdquina de ablandamiento
 Vy éstirado del tipo de vibracidn. Se ha sugerido el pro=

veer una midquina para el ablandamientq y estirado del bi=-

po de vibracidn, provista de drganos operativos con sa-

lientes que engranan en el funcionamiento de la mdquina,

en la que el cuero 8se hace pasar a través del paso entre

los drganos operativos por mediacidn de dos cintas trans-

‘portedoras eldsticas., Dicha maquina se describe en la so-

licitud depatente alemana n? 1;285.092 Y se han empleado

en gran cantidad mdquinas similares a la descrita en la

memoria alemana, Sin embargq, en tal mdquina, debido a
la infléxién constante que se extionde en direcciones al-
ternativﬁs por toda la zona de las cintas transportadoras
éstas.?on sometidas a considerables esfuerzos que detorﬁi—
nan elrfépidé desgaste de tales cintas transportndoras,

De acuerdo con la invencign,'lds drganos opera-

tives de la mdquina se mueven alrededor de trayectorins

cerradas y la misms comprende medios con los que los drga=

' nos operativos son movidos con movimiento periddico co~-

rrespondiente alrededor de sus trayectorias cerradas paras

conseguir periddicamente el aumento y la disminucidn de

"la separacidn de los drganos operativos, asi como para
mover éstos drganos en la direccidn del avance pasante,

. cuando los salientes de uno de losrérganqs operativos pe-

netran en las depresiones del otro, es decir, los citadlos

drganos engranan entre 8i para transportar el articulo que ¢

se ha de trabajar a través de la mdquind y pars hacer rs«
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troceder dichos drganos (en sentido contrario al de avan-
ce) cuando los salientes no estdn en las deprecsiones, Asi
la invencidn provee una mdquina de avance paSante en la
que tiene efecto el transporte automdticamente y, ademds
en la que 8se puede eliminar el empléo de cintas transpore
tadoras, De dsta manera se efectda el transporte del artf-
oulo qu§ 8¢ ha de trabajar por medios que no han sido |
utilizados hasta la fecha en las méquiﬁas para trabajar
artfcﬁlos planos y flexibles que emplean drganos operati-
vos oscilantes, En una mdquina construida de acuerdo con
la invencidn los drganos operativos no solo tienen la fun-
cidn de trabajar el articulo, 8ind también la de transpor-
tarlo simultaneamente y en tal mdquina no Son necesarias
cintas transportédoras. Hasta la fecha, los drganos ope-~
rativba oscilantes han realizado mo;imientos que describen
una trayeoctoria recta o sustancialﬁente recta, En tales
mdquinas es necesario un drgano de alimentacidn adicional,
Los drganos de alimentaocion adicionales pueden mr cintas’
transportadoras o puede Ser el propio operario encargade
de la héquina.

En una mdquina de acuerdo con la invencidn cada
drggno operativoe efectda un movimienfo periddico alrede-
dor de una trayectoria cerrada asocisda, cuyo movimientn
e8 posible simulféneamente para trabajar el cuero (con Ia
superposioidn de las trayectorias de lés dos drganos ope;
ratifos) y para transportarlo mediante la componente del

mbvimiento de los drganos operativos en el sentido dg

transporte,
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Mds adelante se describen con detalle, a titu-
lo de ejemplo, varias maquinas dén las que se realiza la
superp63i016n con movimiento de ascenso y descenso, asi
como con movimiento de a#ancé Y retroceso, Fn tales md-
quinas, los drganos operativos estdn nontados en por lo
menos una excéntrica giratoria i_en,las ﬁismas las levas
asociadas con los 6rganosvopérqtivos_Son ansocigdas sin-
crénicamente, para lo cual se emplean elementos aqcibna-
dores acoplados positivamente entre.si. Por ejemplo, se
pueden utilizar medios mecénicos, éomo una correa denta-
da, para hacer gira; las eicéntricas,'Medi&nte tal monta-
je de los drganos operativos sobre una excéntrica los
mismos son aptos para reslizer un movimiento que represen-
ta une trayectorias cerrada. En el caso de la primera de
1@3 mdquinas que se describirdn, la trayectoria cerrada
que sigue ﬁn‘punto de uno de los G;ganos operativos es-
circular, en tanto que el caSo de las otras mdAquinas dicha
trayeotoria cerrada es eliptica, |

En la primera mdquine que se describe, es decir,
con la trgyector;a cerrada circular, cade uno de los dr-
genos ope;ativos estd montado sobre dos excéntricas gi-
ratorias, una de las cuales estd dispuesta en el extremo
de entrada de la mdquina, mientras que la otra lo estd
en el extremo de salida, Las cuatro excéhtric#s se hacen
girnf sinordnicamente por medio de una correa de transmi-
sfén ﬁéntada, con lo que los drganos operatives se des-
plhiaﬁ sobre sus trayectorias circulares cerradas.

En las otras mdquinas descritas a titulo de
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e jemplo cada uno de los drganos operativos lleva solamen-
te una excéntrice &sociada. En tales maquinas se han pre-
visto medios para mantener los drganos operativos substan-
cialmente en disposicidn paralela entre si en todo su mo-
vimiento, Por ejemplo, los drgancs operativos se pueden
apoyar contra muelles que tienden a presionar los Jrganos
operativos constantemente hacia atrds hacie lo posicidn
substancialmente paralela eﬂtre si, con lo cual se asegu=-
ra que, a medida que una pieza de obra pasa o través de

la mdquina, los drganos operativos sean presionados en
posiciones substancialmente paralelas durante la carrera
dtil, Sin embargo, en las mdquinas en las que cada uno de
los drganos opertivos estd dispuesto solamente sobre una
excdntrica ﬁnica; se han previsto medios preféridos para
el mantenimiento de los drganos operatives en una posicidn
substancialménte paraleia, de manera gue cada elemento
operativo presenta un brazo gque Sobresale del drgano ope-
rativo adyacente a la disposicidn de excéntrica, a cuyo
brazo se articula una palanca gque forma dngulo con el mis-
mo, cuya palanca se articula por su extremo opuesto a un
soporte de articulacidn que, durante el funcionamiento de
la mdquina, es fijo. Con dicha disposicidn de los drmanos
operativos, los mismos pueden variar a veces ligeramente
desde sus posiciones paralelas entre si, pero la desvia-
cidn del paralelismo no es importaﬁte en el funcionamiento
de la mdquina, El braze, que controla la trayectorin ce-
rrada desde la disposicidn de excéntrica, asegura que cada

drgano operative sea mantenida en una posicidn substancial-
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riente paralela al otro drgano operative, de manera gue el

'movimiento oscilante de la palanes articulada al brazo
pruvooa el movimiento del mismo de modo que cnda drgano

operativo, durante el movimiento de avance y de retroce~

Bo, efedtua una lzgera basculac1on en la que, como Se ha
dicho anterlormente, estd 11geramente fuera de paralelis- '
mo con relacidn al otro organo operat1vo.

Cualquler punto dnico de uno de los Srganos ope~
ratlvos de 1a maqulna del t1po gue comprende los drganos
0perat1Vos montados sobre una sola excentrlca, se desplaza
recovrlendo una Jdrbita substanclalmente eliptica, Median-
te el ?ﬁmbio-de la excen£ricidad de la excéntrica, la
longitud del brazo y/o de la palanca, y/o la posicidn del
sqboréé de artictlacidn, es posible variar las elipses co-
mo se deaee, por ejemplo, en tamaiio (el eje mayor con relg
clon al ‘e je menor) asf{ come la direccidn de los ejes, Cam
biando 1a posicidn del soporte de nrtieulacion, se puede
realizay fdcilmente un cambio, Si se quiere, mediante el
ajuste de ung drbita eliptica desead@, se praduce un efeg'

to de trabajo correspondientemente mds fuerte o menor,

pudiéndose producir asimismo un efecto de avance y de re-

troceso correspondientemente mayor o menor, Con el fin

de proporcionar un ajuste simple del grado de penetracidn
’ 4 . Y .

de los organos entre &f, la excéntrica en el funcionamien-

to se puede montar en una excentr1ﬁa aJuatable. llaciendo

rAgirar y flaando luego la excéntr1ca ajustable, es posible
:;efectuar un preaju;te seleccionado y'especlfico en un dr-

1}gah6 ope:at{vo, sih embargd'ﬁé tieﬁe:queiﬁene} larprecau-
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cidn de asegurar que ambas excéntricas de ajuste de los
dos drganos operatives sean ajustadaé de la misma manera,

| En las mdquinas construidas de acuerdo con la
invenﬁién, en las que cada Jdrgano excéntrico estd montado
sobre una excéntrica dnica, se puede facilitar la alimen-
taci&n de las piezas de obra en el paso entre los drganos
operativos, cubriendo para ello uno o todos los drganos
operaiivos con un elemento de proteccidn flexible tensado,
Medianie ésta construccidn se obtiene una superficie lisa
en parlo menos uno de los Jrganos operativos (cuando los
mismos estdn en posiciones abiertas, separados, con sus
salientes desacoplados) con lo qﬁe Ee.evita que los ex-
ﬁremos y resaltos de las piezas de obra queden sujetos en
uno de los salientes de los Jdrganos operativos a medida
que las piezas de obra avanzan en forma pasante a través
de la mdguina.

En las mdquinas construidas de acuerdo con la
invencidn en las que cada drgano operativo estd montado
sobre ﬁna’excéntrioa dnica, el paso entre los drganos ope-
rativos puedé ser inclinado en cualquier dngulo deseads,
Por ejemplo, en una de las mdquinas que.Se describen mds
adelante, dicho paso es vertical, mientras que en otra de
las mdquinas descritas mds adelante, el paso es substan~
cialmente horizontal,

En el caso de gque el paso sea horizontal, con
la nctuacidn conjunta de los drganos operativos en el
movimiento de avance pasante resultante de los mismos, se

produce un correspondiente avance hacia delante reforzado
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de la pieza de obra. Ai final del movimiento de avance

paSante de los organos operativos a medida gue recorren
_‘sus trayectorias cerradas, los mismos se Separan entre

si y tiene lugar un movimiento de retorno de tales drga-

nos, La pieza de obra permanece, en virtud de su inercia

substancialmente en el lugar d que ha llegado de manera

- que c¢on cada carrera de trabajo se produce también una

" . etapa de avance pasante que no es neutralizada por el

V subsiguﬁnte movimiento de retorno de los organos operatz—

vos, Cumnto mds elevada es la frecuencla del movimiento

periddico de los drganos operativos, menor es la pieza
de obra que retrocede en el movimiento de retorno,
En el caso de que el paso esté segin una dispe-

idn vertical,'el soporte de art1cu1acion se puede si-

|-a.

8

tuar debajo de la excéntrica operativa, en cuyo paso en

el extremo de entrada de los drganos operativos se produ-
ce un movimiento eliptico en el que la méximu distancia

de separacion o paso entre los drganos operativos es ma-

yor que la separacidn o paso de los mismos en el extremo

de salida de la maquina. ASi, en cada carrera de trabajo
". Y
los organos operativos se abren desde arriba con una for-

ma ligeramente de cufia que permite la fdecil introduccidn

de la pieza de 6bra en el pasb. Durante un ciclo completo
de funcionamiento de los Jdrganos operatives, los mismos
fasan &esde una pesicidn totalmente cerrada en.la que es—
~bdn éubstqﬁcialmente paralelos (con les Qalientes de los

Tl R B .
drganos operativos acoplados), hasta una posicidn abierta

en-la gque el paso se abre de nuevo hacia arriba con una
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abertura en forma ligeramente de cuﬁa..Si el paso estd en
disposicidn horizontel y los soportes de articulacion
situados despuds de la excdntrica operativa en la direc-
cion de avance, los frganos operativos se abren con uma
abertura aﬁélogamente cuneiforme con la mayor aﬂchurq on
el extremo de entrada de la mdquina, Cuando las maquinas
estdn dispuestas de modo que presenta dicho paso cuneifor—
me en la posicidn abierta (como ocurre con dos de las md-
quinas que se describen mds adelante), se consigue un efeg
to adicional sobre la pieza de obra a medida que pasa en-
tre los drganos operativos, al suceder lo cual la pieza
de obra es sometida a una operacidn de estirado longitudi-
nat., En este caso, el tiempo durante el cual la pieza de
obra es trabajada por acoplamiento entre los salientes
de los Jdrganos operativos en cada ciclo de la mdquina es
mﬁyor cuando la pieza de obra se desplaza a travds de la
mdquina, por lo que el tiempo durante el cual la pieza de
obra.esté en contacto con los salienfes préximos al extre=
mo de salida de la mdquina es mayor que el tiempo en gue
la piezae de obra estd en contacto con los salientes pri=-
ximos al extremo de entrada de la ﬁéquinq. Dicho tiempo
aumentado durante el que los salientes estdn acoplados
por pehetraci6n mitua proporciona el antedicho efecto de
estira&o longitudinal sobre la pieza de ohra,

Si s8¢ desea proveer un efe&to de transporte in-
tensificado sobre una mdquina de acuerdo con la invencidn
en la que cada drgano opergtivo estd montado sobre una ex-

céntrica y es controlado por un brazo, la mdguina se puede
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disponer de manera que, en el movimiento de los drganos

operativos alrededor de sus trayectorias cerradaS, los

salientes se retiran de la posicidn de acOplamiento por

‘ penetraoion, mientras los organos operntmvos Se mueven

tqdavfa en el sentido del avance pasante, Con la mdquina

dispuesta de dsta manera, el cuero no es sujetado entre

los dqs‘érganos operativos hasta que €stos llegan a la

parte‘més adelantada de su movimiento, sind que es libe-
rado mientras los.drganos operativos estdn adn desplazdne
dose en 6l sentido de avance pasante hacia delante lo que
ﬁermite el libre deslizamiento del cuero hacia deidﬁté
hasta cierto punto con la velocidad aplicada al mismo por
el avance de los drganos operativos, de modo Que el cucro
se haéé avanzar en cada ciclo de trabajo una mayor dis-

tancia gue en el caso en que el cucro es retenido entre

los érganqs operativos en todo su movimiento en el senti-

do de avance pasante hacia delante, Durante el movimiento

de retorno de los drganos operativos de dicha mdquina,
los drganos operatives que adn estdn- en la posicidn abier
ta, no producen prdcticamente efecto sobre la pieza de

obra, dado que debido a su inercia, la misma continda des

“lizdndose hacia delente como resultado del movimiento an-

teriofmente aplicado por los drganos operativos, o simple-
mente‘se deslize hasta|una posicidn de repose durante es-
te periddo. Para cohseguir éste efecﬁo, el soporte de arti
culacidn se sitda antes de la exoén%fica operativa en el
saﬁﬁido del avance pasante.

Las mdquines de acuerdo con la invencidn descri-
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tas anteriormente trabajen todas sin cintas transportado-
ras y, por tanto, e8 posible seleccionar una frecuencia
relativamente elevada para el movimiento periddico de los

drganos operativos, Dicha frecuencia elevada conduciria

muy rdpidameénte a la destruccidn de las cintas transportia-

doras en las mdquinas conocidas que comprenden tales cin-

. tas, Las mdquinas del tipo conocido anteriormente citado,

que comprenden cintas transportudoraé trabajan con una
frecuencia de aproximadamente 10 ciclos por segundo, Una
mdquina construida de acuerdo con la invencidn puede ser
accionade & una frecuencia mds elevadﬁ, por ejemplo de 20
oiclo# por segundo, Esto puede ser ventajosSo porque se
puéde reducir laVlongitud de los drganos operativos medi-
da en el sentido del avance pasante con lo que se reduce
su masa y Se consigue un accionador y un conjunto de bas~
tidor ﬁés liéeros con un ahorr§ ed el coste, Cuando los
elementos operativos reducen Su longitud como se ha dicho
antes, las fuerzas ocasionadas que se aplican al cuero
disminuyen correspondientemente, de lo que resulta una me-
nor oarga en la construccidn de la maguina,

Las citadas y otras caracteristicas de la in-
vencidn se pondrdn mds de manifiesto y con una mayor cla-
ridad mediante las descripciones siguientes con referen-
cia a los dibujos adjuntos de mdquinas para el ablandamien
to y estirado de cuero de acuerdo con la invencidn, Dehe
indicarse que la descripcion de tales’mdquinas de ho ele=-
gido 83lo con el fin de ilustrar la invencidn, a titule

de ejemplo y sin cardcter limitativo de la misma,
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_operativos,

En dichos dibujoss

La figura 1, es una vista lateral esguemdtica,

parcialmente en seccidn, gque muestra una primera mdquina

para el hblandamiento y estirado de cuero.

‘La figura 2, corresponde a una vista esquemd-

" tica que ilustra el movimiento de un saliente de un ele-

mento operativo de dicha primera mdquina,
La figura 3, es una vista en seccion de una se-

gunda mdquina considerada latéralmente que presenta una

* separacidn operativa dispuesta verticalmente,

Las figuras 4 a 7, son vistas esquemdticas gue
ilusﬁraq los drganos operativos de la segunda mdquina en
sendas cuatro diferentes posicioneé de su clélo operativo,

La figura 8, es una vistae esquematica que re-
presenﬁé las trayectoriaé del movimiento de los salientes
dnicamente de los Jdrganos operativos de la segunda mdqui-
na. |

La figura 9, muestra una excéntrica de ajuste
p;ra el ajuste seleccionable del grado de penetracidn de
los drganos de la segunda mdguina,

La figura 10, es una vista en seccidn de una
ﬁercefa méquina que presenta el paso horizontal, y

La figura 11, es una vista esquemdtica de par-

" te de una ouarta mdquina que representa las trayectorias

" del movimiento de los salientes dnicamente de los drganos

La primera mdquina para el ablandamiento y es-

-  £frado.dchuero comprende dos drganos opergtivqs enfren—~
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tados y de accidn antagdnica -2- y -3-, desplazables con
movimiento de traslacidn alrededor de una trayectoria
circuiar.-Cada uno de dichos drganos operativos =2- y =3~
compreﬁden varios salientes -12~ dispuestos de manera que
los salientes ~12- del drgano -2~ estdn alineados don las
depresiones formadas entre los salientes -12- del drgano
Y Y

La primera mdquina ilustrativa comprende cuatro
mecanismos de excéntrica ~13- dos de los cuales estdn aso-
ciados respectivamente con los eslementos operativos -2- y
-3~, El movimiento de los elementos =2~ y =3~ aliededor
de sus trayectorias cerradas es producido porrlos me ca=
nismos de excéntric@ -13-, Los mecanismos -13- asociados
con el drgano opérativo ~2- giran en sentido contrario
al sentido de giro de los hecanismos ~13~ asociados con
el drgano operptive -3-, Los mecanismos de excéntrica Son
accionados por una correa dentada =9~ que pasSa sobrd
ruedas dentadas =8« de lo0s mecanismos de excéntrica ~13-,
La correa ~9- pasa Sobre una polea -10- de un motor (no
ilustrada) mediante el cual es accionada la correa para
el accionamiento de los mecanismos de excéntrica ~-13-,
Mediante la correa dentada -9~ Se asegura el accionaomien-
to sincrdnico de los mecanismos —-13-, habiéndose previsto
medios con los gue los drganos -2- y ~3- son movidos co-
rrespondientemente alrededor de sus trayectorias cerradas
periddicamente,

Los 3rganos -2~ y =3~ estdn dispuestos de modo

que 8sus trayectorias cerradas se Superponen, Cuando los



Jrgangs 8¢ desplazan alrededor dejsus citados trayecto-

rias con el movimiento periddico, la separacidn de tales

6rggnos aumenta y disminuye pericddicamente, de manera que
‘168 salientes -12- del drgano operativo ~é- penetran o

B . enpgranan entre los Salientes =12=- del otro drganoc opera-

| tivo =3~ fes decir, los salisntes =12~ de un drgano se

e ~ponen en contacto con las depresiones formadqs entre las

' salieﬂ£es -1~ dei otro drgano) durante la fase del movi-

‘miento en que se superponen las trayectorias., Dado gque

10 los'érganos son mdvidos siempre sincrdnicamente por la
correa =9~, no hay posibilidad de que los salientes de
uno de los drganos choquen y queden trabados con los Sa-
lientes del otro drgano, El cuero =5~ que se ha de traba-
jar es tratado por los drganos opefativos -2= y =3~ du--

i5 rante la fase del movimiento de los mismos en la que se:
Superpoﬁen sus trayectorias., Los salientes se aplican con-
tra el cuero —-H6~ y lo trabajan com& se puede -apreciar en
las figuras 1 y 2, Durante la fase en que las trayecto-
rias de los Jrganos -2- y -8- se superponen, los mismos

20  tienen ademds, una componente de ﬁovimiento en el senti-~
do del avance pasante d de alimentacidn ~18~ de la prime~
ra mdquina y, asi, cuando los drganos -2~ y -3- trabajan
el cuero =~b-, date es simultaneamente a&imentado a travds
de la méquina por los drganos operativos en el sentido

‘95 que indica la flécha =18-, Las flechas -14~ y ~15- indican

reSpectivamente el sentido del movimiento de los drganos

“8= y =2= alrededor de sus trayectorias cerradas respece

tiveas,
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En la figura 2, se representa a mayof escala,
los movimientos de los salientes =12~ de los drganos -2-
y =3=, Dicha figura 2 ilustra dos de los salicntes -12-
(de los cuales el correspondiente al drgano 3- se ha di-
bujado.en linea de trazos, en tanto que el del drganc ~-2-
se ha representado con linea de raya y(punto) en la posi-
cidn en que los drganos empieZan a engranar penctrando en-
tre si, Las trayectorias =4~ seguidas por dichos dbs sa-
lientes se indican respeotivamente con linea de trazos
y linea de raya 7y punto y el grado de penetracidn entre
los salientes ~12~ se indica con la flecha ~6~, En la
figura 2 se ilustra el plano medio -19~ entre los drganos
=2~ y =3-, Los drganos engranan cuando los salientes ~12-
han sobrepasado dicho plano. La distancia en la que el
cuero =B~ es transportado simultdneamente durante el ci=-
clo del movimiento de los drganog ~2~ y =83~ se indica con

la flecha =7-,

En la primera maquina el transporte del cucro
-~5- es efectuado por los mismos Jdrganos operatives =2- y
-3~ y esto coadyuva en si mismo a la cormbruccidn de las
maquinas de avance paSante o de alimentacidn, En la pri-
mera mdquina es posible influir positivamente en el aven~
ce pasante del cuero, por ejemplo, por frenado, utilizan-
do, por ejemplo rodillos «lle con lo que se obtiene cier-
to movimiento relativo entre losdrganos operativos y la
superficie del cuecro en el sentidé del avance pasante
indicado con -18;-y, éen consecuencia, Se consiguen otros

efectos de trabajo, (por ejemplo de alisamiento y pulido)
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La segunda mdquina (ver figuras 3 a 9) presenta
un paso verticél y comprende un bgstidor =101~ en el que
estdn mentados, en los soportes -102- y ~103-, apoyos
=104= y ~106~ para respectivos ejes de amccionamiento o
conductores =106~ y -107~, Sobre los ejes conductores =106-
y =107~ van fijadas, en la parte posterior de la segunda
miquina, las ruedas de cadena -188- y ~109~ sohre lps gque
estd dispuests una cedena de transmisidn ~110-, Ests ce-
dena se desplaza también sobre una rueda de cadena motriz
~111- de un motor =112- y una rueda de cadena de guis
—113-, con lo que por medi§ de uwn correspondiente enlace
alrededor de Ias ruedas de cadena -108- y -109-, queda
asegurado el giro de los ejes '‘conductores =106~ y =107~ en
sentidos contrarios, Por tanto, la cadena de transmisidn
~110~ se mueve como indican las flechas dispuestas sobre
ella. El sentido de giro de los ejes conductores ~106-

Yy -10f~ se indican igualmente con flechas,

| Sobre los eje conductores =106~ y -107= estdn
dispuestas excéntricas operativas =114= y «115~ cuyo gire
con relacidn a los ejes conductores =106~ y =107~ es im-
pedido ﬁor chavetas —-116- y ~117-, Las excéntricas opera~
tivas =114~ y ~115~ giran en correspondienteés cojinetes
(ﬁo ilustrados con detalle) previstos en los Jdrganos ope-

rativos =118- y ~119=, cuyos cojinetes pueden ser de des-

lizgmiento o de rodidlos,

Con el giro de los ejes conductores -106- y -107~-
los drganos operﬁtivos -118~ g «119=~ realizan, en corres-

pondencia con la funcidn de las excéntricas =114~ y -1!5-
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un vaivén, acercdndose y separandose entre si, ademdas de
moversSe hacia arriba y hacia abajo efs el sentido de un
movimiento de avance y retorno, Dichos dos sentidos de
movimiento se superponen uno sobre otro, A este respecto
es necesario que por el lado interno los drganos oprra-
tivos ~118~ y ~119~ permanezcan con 5us salientes -120-

y =121~ onfrentados, para que asi Se mantengan Substancial
mente paralelos, Aqui ésta actnacidn la efectian los bra-
208 =122~ y -123~ afectos a sendas disposicioncs de leva

y las palancas -124~ y -125- que forman dngulo con aque-
1las, cuyas palancas -124- y -125- estan articuladas girg
toriamente a Sus braZos ascciados -122- y -123- a través
de ejes de articulacidn =126- y =127~, Las palancas =194-
y ~125- estdn articuladas por sus extremos opuestos a

los brazos -122- y -128= a soportes de articulacidén -128=
y -129~, Estos soportes de articulacion estdn montadas
r{gidamente, en disposicién’ajustable en los soportes —10¥-
y -103=~, Mds adelante se dardn detalles respecto a lo=
efectos de un ajuste de los soportes de articulacion =12&-
y -129~, La ajustabilidad é8 posible porque los soponrtes
de articulacidn =128~ y ~129~ van fijados mediante toruni-
l1los ~130-~ a los soportes -102~ y -103- que, después de
ser aflojados, permiten la interposicidn de piezas suple-
mentarias (no ilustradas) por medio de 1as cuales los
soportes de articulacidn ~128- y =129~ se pueden slevar

o Se pueden hacer bajar con relacidn a la posicidn de su

punto de giro,

Antes de describir con mayor detalle el ciclo
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éel mov&miento de los drganos opexativos =118~ y -110-,

se debe explicar como la pieza de obra en este caso cuero,
se hace avanzar en forma pasante a travds del dispositi-=
vo, Como se ilustra en los dibujos, una pieza de cucro
=1831= es guiada desde arribas sobre une mese de rlimentg=-
cién _132- hasta el paso =133-, representado en la figura

3 en disposicidn vertical, entre los drganos operativos

~~119l y -119-, hasta que, debido al avance que efectda

el cuero, como se describird-luego, sale por el extremo

de salida y cae sobre la rampa -~134~ por encima de la cual

" pasa dicha pieza de cuero, En lugar de la rampa -134-,

se puede diSponer una cinta +transportadora ~135~ repre-
sentada en linea de raya y punto, para trasladar el cuere
trabajado en sen%ido opuesto,

Con referencia a las figuras 4 a 7, s5e explica
el movimiento de los drganos opergtivoes =118~ y -119- re-~
Sultante de su especial montaje, |

En la figura 4 se muestra-la posicidn abierta
de los drganos operativos ~118- y ~119~ en la que las ex=~
céntricas operativas ~114~"y ~115-, con su correspondiente
posicidn, han situado los drganos operatives =118~ y -119-
en la posicidn extrema de separaéién entre si, En esta
posicidn, las chavetas -116- y ~117~ estdn dirigidas

opuestamente con respecto al paso ~-133~, Este paso estd

“abierto hacia arriba de modo que presenta une forma lige-

ramente de cufia, con lo que en tal posicidn el cuero
puede ser fdcilmente guiado por el paso =133-.desde arri-

ba
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La figufa 6, ilustra le siguiente fase de fun-
cionamiento en la que los ejes conductores =106~ y =107w,
y con ellos las excéntricas operativas ~114- y ;115-, se
hacen éirar 90° hasta una posicién en la que las chavetas

~116= y =117~ han sido movidas hacia arriba. Con dicho

giro de las excéntricas operativas ~114~ y ~115-, los or=-

ganos operativos =118« y =119~ efectian un movimiento
substancialmente hacia arriba como un movimiento de re-
troceso y un movimiento hacia delante en la direccion
del otro elemento operativo, con lo cual las palanncas
124~ y =125~ y los e.jes de articulacidn -126- y -127-
gse desplazan 1igeramente hacia arriba, Con ello, los bra-
zZo8 =122~ y =123~ efectian un ligero movimiento pivotan=-
te ‘hacia el exterior, con lo que el paso -133~ se aproxi-
ma a la posicion paralela de los Jrganos operativoé ~118~
y ~-119-, |

La figura 6 muestra la fase de funcionamiento
siguiente en la que los ejes conductores =106~ y ~107-
han girado en un cuarto de vuelta, junto con las excéntri-
cas operatives ~114~ y -116-, En dsta posicidn, las ex-—
centricas operativas ~114~ y ~115- han empujado & los dr-
ganos operativos -118~ y =119~ hacia sus posiciones mds
adelantadas en las que los salientes ~120~ y =121~ se ha=-
llan engranados entre si segiun una penetracidn mds pro-
funda, Ademig, los drganos operativos =118- y =110~ cstdn
paralelos,

La siguiente posici&n operativa, representadn

en la figura 7, muestra los ejes conductores ~106~ y

&
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~107~, junto con las excéntricas operativas =114~ y -115-

en una posicidn en la que han girado en otro cuarto de

‘vuelta y en la que las chavetas =116~ y ~117~ estdn diri-

gidas hacia ebajo, En esta posicidn, los Jfganoé opera=
tivos —liﬁ- yv—119— se han movido dé nuevo hasta presen-
tar una cierta distancia de separacidn entre si, debido
al efecto producido por las excéntricas, por lo que se
han‘désplazado asimismo hacia abajo, en virtud de 1o cual
el paso «133= se abre otra v@z con una form; ligeramente

de cuila, En los movimientos>de los drganos operativos =118

y =119~, desde la fase ope ‘ativa ilustrada en la figura 5

a la fase operativa que ée representa en la figura 7, las
palancas =124~ y ~125- efectdan un movimiento”pivo%ante
hacia abajo a medida que los drganocs operativos ~118~ ¥y
=119~ son movidos ha;ia abajo por las excéntricas =114

Yy =115-, En éste pivotamiento de las palancas -124- y
-125-, los brazos -122- j ~123~ giran hacia ol exterior
con reiacién a las excéntricaes ~114- y -115-, de manern
que se llega a la posicidn paralela de los drgancs opera~
tivos ;118- y =119= #lustrada en la figure 6. Luego, cuan=-
do los drganos operatives =118= y =119~ son desplazados
mis hacia abajo mediante otro giro de las excéntricas .
~114~;y ~115~ y se separan nuevamenté, las palances -124-
¥ =125~ oscilan asimismo hacia abajo pero ejercen una
ciertarpresidn sobre los brazos =122- y -128- por la ac-
ciﬁn.&e separacidn de los drganos ;pefativos_—lléu y =119~
con 1o que los brazos -122~ y =123~ Qscilan hacia el in=-

terior; llegdndose el paso ligeramente cuneiforme -113-,
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que se ilustra en la figura 7,

En la figure 8 se representa la secuencia del
movimiento de los salientes =120-/-121-, -154;/-155- y
~136-/=137-, Los salientes =136~/=137- estdn situados en
ol extreﬁo de entrada de lo$ drganos operafiVOs -118—;y
~119~ de la segunda mdquiné ilustrativa, los salientes
~154=/=155= ligeramente mds abajo de la mitad y los aa-
lientes =120=/=121~ an el extremo de salida de los drga-
nos operativos «118w= y =119~, Las elipses ilustradas en
relacidn con un saliente representan la trayectoria del

movimiento de un punto concreto del saliente correspon-

~diente, Asi, un punto =138~ del saliente -237- describe

una elipse ~139-, Los puntos ~138- de los otros salientes
~136-, =154=, ~155~, —120- y -121- describen asimismo e=-
lipses, La figure 8 muestra daramente ‘como las elipses
desde arribd hacia abajo en el sentido del avance pasante
s5¢ adaptan progresivamente por sus ejes mayores a la ver-
tical y se superponen en forma creciente sobre una linea
media ~140~ situada entre los elementos operativos -118~
y ~119-,La superposicidn de las elipses a la linea media
~140~ indica que los drganos operativos penetran entre

8{ seguin una profundidad y longitud correspondientes, En
la figura 8 tambidn puede verse que la zona de elipse que
se superpone en cada caso a la linea media =140~ aumenta
desde la parte superior hacia abajo, en el sentido del
avance pasante, lo que significa que la pieza de obra es
trabajada con um duracidn, que aumenta consiguientemente,

por los correspondientes salientes, De esto résulta el
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efecto, ya citado anteriormehte, de un ineremento de la

intensidad del trabajo en el sentido del avance,
En la figura 9 se 11ustra la porc:on del eje del

organo Operatlvo ~118= con el que, medlante una execéntri-

o8 aaustable =150~, es p051b1e un a;ugte seleccionable -

de la profundidad de penetracidn de los drganos entre si,

‘En términos prdcticos, la excéntrica anjustable -150~ re-

-

presenta el cojinete exterior de la excénirica operativa
' =114-, Mediante el giro de la excéntrica ajustable -150~

la excéntrica operative -114- adopta una posicidn especi~

fica con relacidn al drgano operativo ~118-, cuya poéicidn

+ @5 determinade por el grado de giro de la excéntrica ajus-

table =150~, Esta excéntrica =150~ es manteniaa fija con

relacidn al drgano operativo -118- por medio de un tormi-

110 de aauste =151=, Para los diferentes pjustes de la

excentrica ajustable ~150-, se han previsto varios orifi-

cios =~152-, En la posicidén de la excéntrice ajustable

‘-150- ilustrada, el drgano operative ~118- se njusta para

su mayor profundidad de penetracidnm,

En las figuras 4 a 7 puede apreciarse gue los

iérganos operativos ~118~ y -119- se desplazan continua-

mente hacia abajo, con relacidn a la linea de referencia
de raya y punto situade en les parte superior de las fi-

guras, desde 1la posicidn ilustrada en la figura 5 4 la

representada en la figura 7, La distancia de la linea de
 referenoia del bastidor =101~ de la segunda mdquina perma-

. nece. constante,

- Bl hecho de que aumente la distancia desde los
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bordes de entrada de los drganos operaéivos ~118~ y -119=
a la 1fnea de referencia durante las fases de trahajo

de acuerdo con las figuras b a 7, indica que en dichas
fases de trabajo, una pieza de cuero retenida por los
drganos operativos =118~ y =119~ es trasladada con ellos
hacia abajo, con lo cual se comunica al cuero un movi-
miento de alimentacidn haocia delante, Cuando comienza la
fese operativa de acuerdo con la figura 7, en la que los
drganos operatives =118~ y ~119- se separan de nueve y
efactian el movimiento de retorno don la trayectoria defi-
nida a través de las fases operativas de acuerdo con las
figuras 7, 4 y 5, el cuero permanece, con relacidn al has-
tidor -101~ de la segunda maquina, substancialmente en la
posicidn a quo ha llegado porque su inercia evita que
participe en el movimiento de retormo, Ademds, de acunr-
do con la ley de la inercia, el cuero tiende en reclidad

a Seguir su movimiento de alimentacidn hacia adelante
anteriormente intensificado, por otra parte, estd tamhidn
la fuerza de gravedad gue coadyuva al movimiento del cue-
ro hacia abajo,

La tercera mdquina ilustrada en la figura 10
presenta un pase ~141~ situado horizontalmente. Sin tener
en cuenta lao disposicidn horizontel del paso, la construc-
cidn y disposicidn de la tercera mdquina es idéntica a
la de la segunda mdquina, & excepcidn de lo que se des-
cribe a continuacidn y para representar las partes simi-
lares se utilizan referencias numéricas similares dondn

es aproplado, Aniiogamente a la disposicidn de los sopor-
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tos de articulacidn =128~ y =129 ilustrada en las £igu-
ras 3.; 9, en la tercera maquina Se han dispuesto Sopor-
tes de articulacidn ~142- despuds de las excéntricas ope-
rativas ~143« en el éentido de la alimentacidn hacia ade-
lante; que se indica mediante una flecha dirigida hacia
el pago -141-, Por médio de ésta disposicidn de los sopor

tes de articulmcidn -142-, se obtiene el mismo efecto

.deseado segin el cual en el lado de entrada el paso ~141=

se abre con mayor anchura que en el lado de salida (ver

la representacidn correspondiente en la figura 4),

Con el fin de que los salientes =120~ y -121-

.no constituyen un obstaoculoe para el borde de la pieza de

obra cﬁaﬁdo la misma se introduce en el pase ;141-, se
han previsto cubiertas flexibles ~i44- y‘—145— dispuestas
tensas sabre los salientes -120- y ~12i~ de los drganocs
operatifos -i18— y -119-~, cuyas cuhiertas —144; ¥y -145-

.

estdn constitufdas, por ejemplo, por una cinta metdlica
elést£oa. En la situaoi6ﬁ ilustrada en la figura 10 de

los elementos operativos =118~ y -119~, en laque estdn se-
parados, 8in acoplamiento entre si, las cubiertas -144-

Yy -145- estdn tensas de tal manera sobre los sSalientes

~120~ y ~121~, que presentan superficies substancialmente

" planas, de manera que la pieza de obra, es decir, el cuero

-131~ puede ser empujade sin impedimento por el interier
del paso -141-, Las cubiertas -144- y -145- terminan en

ambos lados de los elementos opefativos ;118— y ~119~ en

‘rodillos =146«, =~147-, -148- y -149-, Las cubiertas ~144-

-y =145 son mantenidas fijas durante el funcionamiento
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de la tercera mdquina, Si una de las cubiertas resulta
detvriorada durante el funcionamiento de la tercera mi-
quina, tan solo es necesario enrollarla desde un rodillo

al otro hasta que un tramo no deteriorado de la cubierta

" queda tenso sobre el correspondiente drgano operativo,

Para esto, no es prdcticamente necesaria la interrupcidn
del funcionamiento de la torcera miquina,

Si la tercera mdquine ilustrada en la figura
10 8e aplican las mismas consideraciones que las aplica-~
das anteriormente con relacidn a la segunda mdquina, pue-
de verse que Se obtiene el mismo efecto de alimentacidn
hncia delante, El cuero es empujndo en el sentido de 1la
flecha =A- durante el acercamiento mituo de los drganos
operativoa -118-'y ~119~, hasta que es liberado de nuevo
de ellos, Luego efectuan el movimiento de retorno, come
se ha explic@do anteriormente, En virtud de su inercia, el
guero no participa en este movimiento de retornmo., Las cu~
biertas -144- y ~-145- que estdn tensas sobre los salientes
~120~ y -121-~ me joran dicho efecto, ya que la superficie
lisa de 1as citadas cubiertas no producen ninguna fric-
cidn importante sobre el cuero en.el movimiento de retor-
no de los drganos operatives =118~ y -119-, Asi, en la
tercera mdquina, con el paso horizontal -141-, se obtiene
un efecto de alimentacidn hacia delante automdtico sin
ﬂinguna necesidad de cintas transportadoras porque cl
efecto de alimontacion hacia delante es producido Sola=-
mente por el movimiento de los drgamos operativos ~118-

y ~119« que, como se ha dicho, efectdan, no solo un movi-
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miento en ascenso y descenso, sind también alternativo,

La cuarta mdquina tiene mucho en comin con la

"~ segunda y tercera mfquina porque comprende dos érganos
operativos <218~ y ~219- dispuestos en respectivas ex-—
< . y ‘ » 1]
cgntriuas Y mantenidos con sus superficies .substancialmen—

_te..paralelas por un sistema de brazo y palanca, y en le

que se refiere. a los aspectos de la cuarta méquina no deg

‘critos a continuacidn con detalle, se hace referencia a

la descripoidn de las segunda y tercera mdquina,

Los elementos operativos -218- y ~219~ de éste

cuarta mdquina comprenden salientes de los cuales, en la

figura 11, solamente se ilustran los salientes -220-/-221-

'y -236-/e231~. En la figura 11 sdlo se representan los

medios de accionamiento del drgano operativo -218-, El
drgano operativo ~218- éété montado sobre una excéntrica
operativa =214~ que estd sujeta por medio de una chaveta

~216~ sobre un eje conductor -206~, Del cojinete sobre el

Aqué gira la excéntrica =214~ sobresale un brazo ~222- al

que se articula por un extrenmo una palanca =224- que for-
ma dngule con dicho brazo, cuya palanca -224- se articu-
la por su extremo opuesto_a:un soporte de articulacidn fi-

jo ~228~, Las elipses «241 /=242~ y =247-/=248~ represcn-

- gan el movimiento de un punto particularVde los respecti-

vos Salientes =220=/~221- y -236-/-237-, El punto -243-

delisaliente ~220=- pasa por la elipse ~241~, Igualmente,

’ldsﬁpuntos =244=, =245~ y -246~ de los respectivos salien-

~£es--221—, =236~ y =237~ pasan por las correspondientes

eliﬁséé 6242f,xé247- y -<248-, Las ?artes-rayadas de las
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elipses =241-/-242- y =247-/-248~ representan lo que di-
chas elipses pasan a través de la linea media -240- situa-
da ent;e los gréanos opérativos -218~/~219~ de la cunrta
méquinﬁ. La iuperposicién de las elipses a la lfneabmedia
~240~ indica que los salientes -220-, -221-, 236~ y -237-
engranan o penetran entre si en una distancia y profundi-
dud correspondientes,

Comﬁ se ve mejor en la figura 11, las elipses
-241- y -242- quedan mas planas con relacion a la linea
media ~240- que las elipses =247~ y -248- siendo los ejes
mayores de las elipses ~241- y -242—~ mdis aproximadamente
paralelos a la lfnea media ~-240- que los ejes mayores de
l1as elipses =~247= y -248=, La flecha ~-B- indica el senti-
do de giro de la excdntricea -214- y las flechas de las
elipse; indican el sentido eén que los puntos sé mueven So-—
bre sus corréspondientes elipses, Puede apreciarse que
las elipses =241~ y -242- cortan la 1inea media —240-

(cuando 8¢ desplazan alrededor de la parte de 1a elipse

contigua a la zona rayada) con un dngulo agudo menor (ne

las elipses =247~ y =248-, Los puntos de interseccidn de
las elipses ~242— y =242~ con el plano medio =240- se de-
signa con las referencias numéricas =249~ y =250~ y los
puntos de interseccidn de las elipses =247~ y -248~ se
designan con las referencias numéricas -251- y -252-,
Cuénto mds agudo 68 el dngulo de interseccidm, mayor es
la componente del movimiehto en el sentido del avance pa-~
sante a medida que los 6;ganos operativos se mueven Sohre

sus trayeoctorias cerradas y mayor es el régimen de ali-
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v‘mentacxon del cuero que se ha de trabajar a traves de la

'cuarta maqu1na.

La interseccidn en angulo agudo de lag elipses

- con la linea media ~240-, como anteriormente se ha desgri-

to, d& por resultado que los drganos oﬁerativos ~218~ y°

~219= se muevan hacia la posicidn abierta (con sus respeg
. —

. tivos salientes =220-, ~221~, 236~ y =237~ desacoplados

entre 8{) mientras que 168 salientes se contindan desplg-

~ zando todavia con un componente de movimiento en el sentie

~do del avance pasante, En consecuencia, despuds de pasar.

a través de los puntos -249- -250-~, -251~ y ~252~, la

energia cinética dada a la pieza de obra durante el aco~

plamiento de los drganos adn es efectiva para trasladar

‘la pieia de obra hacia delante en el sentido del avance

pasante debido a que, después de puéaf a través de los

puntos ;249~. -250~ ) -251~ y -252-, los drganos operut1~

vos -218- y -219~ han liberado 1la pleza de obra de modo
qﬁe sé pﬁede deslizar hacia delante entre los drganod
~218~ y =219~ en la direccion de la alimentacidn debido a
la enérgia cindtica dada a dicha pieza de obra,

| Como sea que, como se ha didho‘anteriormente,

las elipses -241~ y -242- cortan la linea media con un

 dngulo mds agudo que las elipses =247- y -248-, la energia

cindtica aplicada & la pieza de obra por los elementos

‘operatives -218- y -219- es mayor gqun-la %ona de los salien-

"Vﬁes —220- y»-221— ;ue en la-iona'de los saliéntes -236~ y

-237-. Esto pnede hacer conveniente al1mentar la plezu de

obra en la cuarta maquina por la zona de- 1os sallentes
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-220~ y -221- ya que por este lado la pieza serd arras-

trada con mayor intensidad que si se alimenta por el la-

do de los salientes ~286- y -237-, Para llevar esto a
cabo, §1 soporte de articulacidn —228-Iestd montado (como
ée ve en la figura 11) en la cuarta mdquina por el lado
de entrada de la misma ( es decir, por el lado de la md-.
quina Qn el que estdn dispuestos los salientes =280~ y
-221-); Esto es la revés que en el cﬁso de 118 segunda

y tercera mdquinas en las que los soportes de articula-

cidn estdn dispuestos por el lado de salida de las mdqui~

nas, El éentido (indicado por la flecha =C=) de alimentn-
cidn de 1la piéza de obra en la figura 11 con relacidn a

la cuarta méqqina se considera especialmente importunte
cuando se trabadﬁ cuero, En la cuarta mdaquina, los elemen=
tos operativos -218- y -219- pueden disponerse de manera
que la ifneu‘media ~240~ sea vertical, horizontal o en

diagonal,
N 0 T A

BuBcssnsanns
Se reivindica como objeto de lao presente Pa~
tente de Invencidni .
| 1,~ Mdquina para trabajar articulos planos fle-
xibles, especialmente para ablandar, estirar y pulir pie-
les, compuesta por dos drganos operativos enfrentados y
de acéi&n antagdnica entre los cuales avanza el artf&ﬁlo

que ha de ser trabajado y cuya Separacidn aumenta y dis-

minuye periddicamente por medio de un movimiento relativo

caracterizada porque los drganos operativos (2,3; 118, 119,‘€

218, 219) se mucven alrededor de unas brayectorias cetra=
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das (4, 14, 15; 139; 241, 242, 247, 248) tal como
trayectorias circulares (4) y porque comprende me-~
dios para mover correspondientemente en forma prio~
dica los citados drganos (2, 3; 118, 119; 218, 219)
alrededor de sus trayectorians cerradas estando dis-
puestos los drganos de manera que las citadas tra-
yectorias cerradas se superponen, con lo que el ar-~
ticulo (5; 131) que ha de pasar por la mdquina es
trabajado durante la fase del movimiento en la que
las trayectorias de los érganoé Sse superponen Y en
la que los drganos estdn en la poSicidn mds proxi-
ma entre si y el art{culo es transportado simultd-
neamente a través de la mdquina por los d¢rganes ope-—
rativos,

2,~ Mdquina segdn la reivindicacion 1, ca-
racterizada porque comprende medios mecdnicos (9, 10,
108, 109, 110, 111) que sincronizan el movimiento
de los drganos (2, 3, 118, 119, 218, 219) alrededér
de sus trayectorias cerradas, efectuandose éste mo-
vimiento en direcciones rotacionales opuestas,

8.~ Mdquina segin la reivindicacidn 1, em
la que por lo menos uno de los drganos presenta sa-
lipntes y el otro depresiones complementarias, con
lo cual el articulo que ha de trabajarse es oprimi-
do por los salientes de uno de los drganos contra el

interior de las depresiones del segundo, caracterizada
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porque la mdquina comprende unos medios (9, 10, 13; -108,
109, 110, 111, 114, 115; 124) por medio de los cunales los

drganos operatives (2,33 118, 119,; 218, 219) se mueven

’ periddica y correspondientemente alrededor de sus trayee-

torias cerradas (4, 14, 15; 139,; 241, 242, 247, 248) para
aumentar y disminuir periddicamente la separacidn de loé
6rganos.y para mover asimismo los citados drganos en la
direc;ign de alimentacidn (18, A,C) cuando los salientes
12; 120, 121, 186, 187, 154, 155; 220, 221, 236, 237) pe-
netraﬁ en las depresiones a fin de transportar el arti-.
culo (5; 131 )que hixbe trabajarse a ﬁrnvés de la mdgyuina
y para hacer fetroceder los drganos, en sentido contrario
a la direccidn de alimentacidn, cu@ndo los salientes es—
tdn fuera de las'depresiones.

4. Mdquina segdn la reivindicacidn 3, carncte-
rizada porqué el movimiento de los drganos (2,3; 118,
119, 218, 219) estd dispuesto de modo que los salientes
(123120, 121, 136, 137, 164, 155; 220, 221, 236, 237)
se reti;an del interior de las depresiones mientras los
drganos todavia se mueven a lo largo de sus trayectorias
cerradas (4, 14, 153 139; 241, 242, 247, 248) en la di-
reccign de alimentacidn, |

| B.= Mdquina segin la reivindicacidn 3, caracte-
rizads pdrque cada drgano operativov(2,3; 118,-119, 218,

219) estd montado sobre una excéntrica giratoria (13, 114

'115; 214) y porque se han dispuesto medios (9, 105 108

169; 110, 111) para hacer girar las excéntricas en forma

sinoronizada para que de este modo Se muevan los drganos.
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’i_operativds alrededor de ms trayectorias cerradas (4; 14,

" 15y 139;‘241, 242, 247, 248),

‘ N . o/ . ‘
~ Mdquina segin la reivindicacion 5, caructp-

 ' :riZ&da porque las excéntricas (18, 114, 115; 214) g1rnn

por medio de ruedas asociadas (8 108, 109) movidas por

. una correa (9) 6 une éadeha (110).

. 7.~ Mdquina segin la reivindicacién 8, caracte-

s riana porque cualquler punto de los sal:en{es (120, 121,

f;'1ae, 137, 154, 155; 220, 221, ‘236, 237) descrlbe una

trayectoria ellptlca [} substanclalmente elfptica (1393 241

242, 2475 248).

8,~ Mdquina segin la reivindicacidn 5, caracte-
rizada porque cada drgamo operative (118, 119, 218, 219)

coﬁprende un brazo (122, 1283 222) y una pelances (124,,

7 125; 224) estando articulados el prlmer extremo de ln

: palanca al brazo y el segundo extreno y opuesto & un so-

porte fijo (128, 1295 228),

9.~ Mdquina segin la reivindicacidon 8, caracte-
rizada porque una lfnéa que une el eje alrededor delncual
la e#ééntrica (114, 115; 214) y el punto de articulacidn
(126, 127) situado en el primer extremo de la palanca

(124, 1253 224) se prolonga paralelamente o substancinl-

mente paralelo s un plano medio (140- 240) situado entre
 ;1os organos operativos (118, 119 218, 219) ¥ porque otra
Alfnea que une los puntos de artlculaclon en ambos extre_
‘Lfi.mos de 1la palanca es substanozalmente perpendioulur o d;-

if{feho plano med1o.,

10.— Maqulna segun la re1vindicaclon 9, caracte=-
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rizada porque la.linea que une el eje y el puhto de artie

culacidn (126, 127) del primer extremo de la palanca (124

126 é24) se prolonga desde dicho eje hastn el punto de

artioﬁlﬁcidn (126, 127) hacia el lado de entrada de la

ndquina,

11,- Héquina segin la reivindicacion 8, caracte
rizade porque el soporte fijo (128, 120; 228) es ajusta-
ble pﬁra regular las trayectorias.de los drganos operati-
Y08,

12,~ Mdquina segin la reivindicacidn 3, caracte~
rizada porque estd provista de medios (150) para ajustﬁr
el grado de penetracidn de los drganos entre si,

| 13 ,~ Mdquina segin la-reiQindicnciéh B, caracte-
rizada porque la excéntrica operativa (114, 115; 214) es-r
td monfadﬁ sobre otra excéntrica ajustable (150) gue pue-

de girar par& ajustar el grado de penetracion de los dr-

. ganos entre s{i,

14,~ Mdquina segun una cudlquiepa»de'las prece-~
dentes reivindicaciones, caracterizada porque el paso
(141) entre los drganos operativoes (118, 119; 218, 219)
es horizbntal.

15,= Mdquina segin una cualquiera de las rei-
vindicaciones 3 a 13, caracterizada porque el paso (133)
es vertical,

16,~ Mdquina segin una cualquiera de las reivin-

dicaciones 3 o 12, caracterizada'pofque el paso (133, 141)

'ééfinclinado.

174~ Mdquina segin una cualguiera de las reivin-
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dicaciones‘S a lG;'caraéterizadu porgque ambos drganos
operativoé (2,35 118, 119;218; 219) estdn provistos de
salientes (125 120, 121, 136, 137, 154, 155; 220, 221,
235, 237) que engrana entre si durgﬁte el funcionamiento -
de la méﬁuina, de modo que los salientes (12; 120, 138,
1543 220, 236) de uno de los drgenos upératiVus penetra
en las ﬁepresiopes formadas entre los salientes (12; 121,
137, 155; 221, 237) del otro érgeno.

18,~ Mdquina para tfabajar articulos planos

flexibles,,especialmente para dblandar, estirar, y pulir

Esta memoria consta de treinta y cinco pdginas

gscritas por una sola cara,

BARCELONA, 26 de Noviembre de 1076,

P,A,.
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