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‘Este invento .se refiere a una miquina para des-
tapar recipientes que tienen tapas o tapones roscados y que

han de ser vueltos a llenar o vueltos a usar de otro modo.

Aigunos de los recipientes hechos pasar a través de la ma-

quina pueden estar ya destapados y, a fin de evitar dafios

a tales recipientes y/o a la miquina, es deseable que el mg
canismo de destapar no se mueva para coger un tapdn cuando
no haya presente ninguno.

De acuerdo con este invento, se ha previsto una
maquina para destapar recipientes que tienen tapones rosca-
dos, cuya maquina comprende un cuerpo giratorio anular mon-
tado para rotacidn alrededor de su prOpié eje y para movi-
miento axial hacia y desde la parte superior de un récipieg
te,  brazos montados en el cuerpo y aque, respectivamente,
llevan herramientas o Qtiles para aplicacién a lados opues
tos de un tapdn que haya de ser quitado de un recipiente,
medios para hacer funcionar los brazos para coger y soltar
dicho tapdn, y una sonda llevada por el cuerpo para movi-
miento con relacidn al cuerpo y dispuesta de modo que duran
te el movimiento del cuerpo hacia la parte superior de un
recipiente haga contacto con un taﬁén que haya de ser gqui-
tado antes de que se apliquen dichos Gtiles a dicho tapdn,
siendo tal. la disposicidn que dichos medios para hacer fun-
cionar los brazos sean hechos actuar {inicamente si la sonda
detecta la presencia de un'tapén en el recipiente, siendo
el movimiento de la sonda con relacibn al cuerpo, originado
por époyo a tdpe de ia sonda contra la parte. superior de un
tapdn, el que inicia la actuacién de dichos medios para ha-
cer funcionar los brazos.

De acuerdo con una caracteristica preferida del




10

15

20

‘del movimiento radial hacia dentro, hacia el tapbn, del Gtil
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invento, dichgs~ﬁedios para hacer funciénar los,bfézos com-
prenden motores de émbolo y cilindro en el'cuebpo, un con-
ducto dé suministro de fluido a presidn a los cilindros del
motor que tiene en el mismo una vdlvula que esté inicialmen
te cerrada pero que estd destinada a ser abierta por dicho
movimiento de la sonda con relacidén al cuerpo cuando la son
da apoyé a tope con la parte superior de un tapdn,

De acuerdo con otra caracteristica preferida del
invento, cada uno de dichos brazos tiene asociado con el mig

mo un tope individual ajustable para limitar la extensidn

llevado por ese brazo.

A continuacidn se describird una realizacién del
invento, a modo de ejemplo, con referencia a los dibujos qud
se acompafian, en los cuales:

Las Figs. 1A y 1B ilustran juntas, en corte -
axial, parte de una miquina de destapar de acuerdo con el
invento;

. Las Figs. 2 y 3 son vistas en corte localizadas
por las lineas 2-2 y 3-3, respectivamente, de la Fipg. 1B; y

Las Figs, 4 y 5 son, respectivamente, vistas -
fragmentarias en corte por las lineas 4-4 y 5-5 de la Fig,
1B,

Con referencia a los dibujos, el niimerc de refe

rencia 3 indica uno de un cierto nimero de portacabezas mon-

respectivas correderas verticales 3a en una torreta que gira
alrededor de un eje vertical central, Cada pourtacabezas 3
estd suspendido de un seguldor de leva 4, el cual se aplica

a una pista de leva fija (no representada) que se extiende
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alrédedor del_eje'dé.lé'torreta y Que es:movido hacia arri-
ba y hacia abajo por su apligacfén en la-pista de leva él
moverse el portacabezas alrédedér del ejé deé la forreta en
un bastiﬁor giratorio, haciendo que el portacabézas se nue-
va de modo correspondiente en su corredera en la torreta.
Cada portacabézas 3 lleva en cojinetes 5 un eje giratorio
vertical 10 que tiene un pifidn 6 alargado sujeto él mismo,
el cual-engrana con una rueda dentada 7 fija, centrada en
el eje central de rotacidén de modo que el eje gira al ser
conducido alrededor del eje central por la torreta y el por
tacabezas., El eje tiene un paso central 11 y el extremo -
superior del eje estd recibido en un receptdculo 8 en el
portacabezas. E1 reéeptéculo, y bor tanto el paso central

11 del eje 10, estd conectado a través de una tuberia fle-

‘xible 9 alternativamente a una fuente de aire a presidén y

al escape‘mediante una vdlvula en relacidn sincronizada con
la posicidn del eje en su movimiento alrededor del eje de
la torreta.

A una pestafia 12 enrel extremo inferior del eje
10 se aplica una tuérca 13, la cual estd en aplicacién a rog
ca con una parte 14 de un cuerpo en dos partes. La parte
14 de cuerpo es anular para proporcionar una continuacidn
del paso de aire central 11 del eje 10, estando impedida la
fuga del aire mediante un aro tdrice fijado entre la pesta-
fia 12 y el extremo superior de la parte 14 de cuerpo., Un
pasador 17 de accionamiento sirve para transmitir el accio-
namiento giratorio desde el eje 10 al cuerpo.

La segunda parte 18 de cuerpo estid montada para
deslizamiento axialmente sobre una parte 19 dedidmetro redu

cido de la parte 14 de cuerpo y estd empujada hacia abajo
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~mente alrededor de su eje central, y un émbolo 23 aplicado
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con respecto a la ﬁarte 14 de cuerpo por tres resortes 20

dispuestos alrededor de respectivos pernos de accionamiento

de agujeros en la parte 18 de cuerpo y eétén sujetos en ré-
cepticulos roscados en la parte 14 de cuerpo. Las cabezas
de los pernos 21 y una pinza circular 18a diépuesta en—;na
garganta en el extremo inferior de la parte iU de cuerpo 1li
mitan el movimiento hacia abajo de la parte 18 con relacidn
a la parte 1,

La parte 18 de cuerpo tiene tres cilindros 22

que miran radialmente hacia fuera, espaciados equiangular-

en cada cilindro tiene ranuras axiales en su falda para aceo
modar parte de un brazo de palanca 24 que estd dispuesto en
una vanura axial 25 en la superficie externa de la parte 18
de cuerpo. Cada brazo estd montado sobre un pasador de pi-
vote 26 llevado por la parte 18 de cuerpo y que se éxtiende
a través de la ranura 25, '

Un saliente 27 en la pafte cilindrica en el bra
zo proporciona la superficie de contacto para aplicacidn
con el émbolo, y las superficies de contacto son retenidas
contra los émbolos por resortes 28 (Figs, 1B y 2) que se ex
tienden entre pilares 29 en brazos adyacentes 24, En las
extremidades hacia dentro de su movimiento radial, los &ém-
bolos apoyan a tope en los extremos interiores del cilin-
dro.

El extremo inferior de cada brazo 24 se extien~
de por debajo de la extremidad inferior de la parte 18 de
cuerpo.y lleva un Gtil 30, Los tres Gitiles estén destina-

dos a coger de modo conjunto el tapdn 31 que haya de ser -
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“quitado de una bdtel;g u otro recipiente. E1 atil compren-
de un portador 32 de seccidn acanalada que- estd sujeto al

extremo inferior del brazo 24 mediante tornillos 33 Yy que

tal de la zapata estd inclinada con'rgspecto a la vertical,

- pientes. La cara frontal en parte cilindrica de la zapata

‘da para deslizamiento en el &nimacentral de la parte 18 y

4

tiene gargantas para recibir una espiga a cola de milano en
la cara posterior de una zapata 34. La cara frontal de la
zapata tiene una garganta 35 en parte cilindrica para apli-

cacidn de friccidn con la periferia del tapbén., La cara fro:

como se ha ilustrado.

En una disposicién preferida, cada zabata estd
montada directamente en el éxtremo inferior del brazo por
medio de un perno horizontal y puede efectuar un pequefio
giro alrededor del perno para hacer posible'suradaptacién

a tapones que estén incorrectamente colocados en los reci-

estéd dentada, para mejorar el afarre por friccidn en el té
pon. '

El movimiento radial hacia déntro de cada -
fitil 30 es ajustable individualmente por medio de un tor-
nillo de tope 36 que estid en aplicacidn roscada con el bra
zo, El extremo inferior del tornillo establece.apoyo a to-
pe éon la pared radial de la ranura 25 y el tornillo puede
ser sujetado en cualquier posicidén seleccionada por medio
de ﬁna_tueréa de seguridad 37,

Una sonda 38, el extremo inferior de la cual

sobresale por debajo de la parte 18 de cuerbo, estid monta-

estd obturada con respecto al &nima por un arec térice 3¢.
La sonda tiene un vastago 40 de didmetro reducido, el cual

forma con la pared del &nima una extensidén anular 1la del

!ioja.nﬁxxz..—s.~.: - . ) - ,' - :!._7_0.2_7_
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paso-de aire central.il, el cual comunica con las &nimas.22

de tres cilindros a través de respectivos pasos radiales Ul |

y gargantas axiales bla en el véstago 19 yvpasos.radiaies
42 en la.parte 18 de cuerpo. El paso 42 desemboca en el ci-
lindro frente a una depresidn en la corona del émbolo 23.
En su extremo.superior, el vistago de la sonda tiene una -
pestafia 44a a la cual estd unido un aro #u de ob{uracién de
caucho, El aro forma una obturacidn con un resalto anular
18b en el &nima de la parte 18 de cuerpo para cortar la co-
‘municacién entre el paso de aire 11 y sd extensién 1la., Un
resorte 38a asentado contra un reéalto en elAeje de accio-
namiento 10 actlla contra la pestafia 4l4a de modo que normal-
mente mantenga el aro de obturacidn Ll en su asiento{

En el funcionamiento de la maquina, los recipien
tes con tapones rosdados que haya que quitar son alimentados
por debajo de sucesivas unidades de destapar; al pasar las
unidades en su movimiento alrededor del eje de la torreta
por una estacidn de carga. Durante el posterior movimiento
de la unidad alrededor del eje de la torreta, el paso 11 es
conectado a un suministro de aire a presidn y se baja en con
junto el eje de accionamiento girando hacia el recipiente me
diante el funcionamiento de la pista de leva fija y el segui
dor de leva en el portacabezas. Durante la primera parte‘de
ese movimiento hacié abajo del eje de accionamiento, la sbn—
da 38 establece apoyo a tope con el tapdn que ha de ser qui-
tado, lo cual impide por tanto que prosiga el movimiento ha-
cia abajo de la sonda, y al continuar el movimiento hacia -
abajo del eje de accionémiento el resalto de obturacidn i8a
se mueve hacia abajo separédndose del aro de obturacidén uu,

comprimiendo el resorte 46 y permitiendo que fluya aire a -
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presidén desde el paso 11 a lo largo de la extensidn 1la y

a trayés de- los pasos radiales b1,.gargantas axiales 41a'y

_pasos radiales 42, al interior de los cilindros 22 para mo-

ver los émbolos radialmente hacia fuera y llevar por tanto
15 zapata 34 a aplicacidn de fijacidn con la falda del ta-
pbn roscédo. Fl giro del eje de accionamiento desenrosc;
el tapdn y la fuerza resultante dirigida hacia arriba, apli
cada a los fitiles y a los brazos 24 hace que la parfe 18 de
cuerpo se mueva hacia arriba con relacién a la parte 14 de
cuerpo, comprimiendo los resortes 21. E1l movimiento hacia
arriba del tapdn, todavia cogido por los {itiles, empuja tam
bién la sonda hacia arriba y continla hasta que el tapdn
queda totalmente desenroscado y descansa sobre el recipien
te. Al proseguir la rotécién de lé torreta, la pista de
le%a fija y el seguidor de leva 4 elevan el portacabezas
de‘modo que_primeramente es elevada la parte 14 de cuerpo

y los resortes 21 hacen retornar la parte 18.de cuerpo a

su posicidn inicial con relaciédn a la parte 14 de cuerpo,

y subsiguientemente es elevado .el tapdn cogido, separandolo
del recipiénte, al continuar el movimientq hacia arriba del

portacabezas. En una estacidn de descarga en la rotacidn

del portacabezas alrededor del eje de la torreta, el reci-

piente es retirado de debajo del portacabezas, por éjemplo
por funcionamiento de una rueda de maniguetas, y en la es-
tacidn de carga otra botella que haya de ser destapada va

a situarse en posicidén bajo el portacabezas. En una esta-
cidn seleccionada entre las estaciones de descarga y carga,
se abre el'paso de aire central 11 dgl eje de accilonamiento
al escape a través de la tuberia 9,de modo que los brazos

24 son hechos retornar a sus posiciones de partida por re-
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sortes 28, soltando el tapén del agarre‘de las ;abatas, lo.
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su posiéién més inferior por el resorte 35&, de modo que
se vuelva a colocar el aro de obturacidn 4l sobre su asien
to.

Si no hay tapbdn en el recipiente, la sonda no
encuentra resistencia durante su movimiento hacia abajo y,
por consiguiente, no eleva el aro de obturacidn 4Y% para ad-
mitir aire a los.cilindros del motor. Por tanto, no son mo
vidos hacia dentro los Qtiles 30 porrlos brazos 24 y se evi

ta el riesgo de dafios en el recipiente y en la maquina.

REIVINDICACIONES

Los puntos de inQencién propia y nueva que se
presentan para qﬁe sean objeto de esta solicitud de Patente
de Invencidn en Espafia, por VEINTL afios, son los que se re-
cogen en las reivindicaciones siguientes:

1%,- Una miquina perfeccionada para destapar res
cipientes que tienen tapas roscadas; cuya miaquina comprende
un cuerpo giratorio anular montado para rotacidn alrededor
de su propio eje y para movimiento axial hacia.y desde la
parte superior de un recipienté, brazos montados en el cuep

Pe 'y que, respectivamente, llevan herramientas o {itiles pa-
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ra aplicacibén a ladds dpuestos de un. tapdn que haya de ser

quitado de un recipiente, medios para hacer funcionar los

"brazos para coger y soltar ‘dicho tapdn y una sonda llevada

por el cuerpo para movimiento con relacién al cuerpo y dis-
puesta de modo que durante el movimiento del cuerpo hacia
la parte superior de un recipiente haga contacto con un fg
pdn que haya de ser quitado antes de que se apliquen dichos
fitiles a dicho tapbn, siendo tal la disposicidn que dichos
medios para hacer funcionar los brazos sean hechos actuar
Ginicamente si la sonda detecta la presencia de un tapbn en
el recipiente, siendo el movimiento de la sonda con rela-
cién al cuerpo, originado por apoyo a tope de la sonda con
tra la parte superior de un tapdn, el que inicia la actua-
cidén de dichos medios para hacer funcionar los brazos.

2%, - Una miquina seglin la reivindicacidn 1%, en
la que cada uno de dichos brazos tiene asociado con el mis-
mo un tope individual ajustable para limitar. la extensidn

del movimiento radial hacia dentro, hacia el tapdn, del -

- 1til llevado por ese brazo.

3%.- Una-mquina segiin la reivindicacidn 1% o
la reivindicacién 22, en la que dichos medios para hacer
funcionar los brazos comprenden motores de émbolo y cilin-
dro en el cuerpo, un conducto de suministro de fluido a pre
gién a los cilindros del motor que tiene en el mismo una
vdlvula que esta inicialmenfe cerrada pero que estd desti-
nada a ser abierta por dicho movimiento de la sonda con re
lacidén al cuerpo cuando la sonda apoya a tope con la parte
superior-de un tapdn. .

- 42_ Una miquina segln la reivindicacién 3%, en

la que dichos brazos estin montados a pivotamiento en el -
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cuerpo para movimiento oscilante, alrededor de respéctivos

ejes. que se extienden tangencialmente con respecto a dicho

~eje de rotacidn del cuerpo, estande dichos brazos conecta-

dos, respectivamente, a dichos motores para_producir movi=~ .
miento de agarre de los ditiles llevados por los brazos,
5%,- Una mdquina segfin la reivindicacidn 42, en
la que los brazos estin cargados por resorte en sentido de
mover los (tiles separdndolos de los lados del tapdn.
6%.~ Una miquina seglin cualquiera de las reivin
dicaciones 1% a 52, en la que la sonda tiene la forma de
un pistdn montado a deslizamiento en el cuerpo paré movi-~
miento en sentido longitudinal de dicho eje, habiendo dis-
puestos medios de resorte entre el pistén y el cuerpo para
empujar de modo eldstico el pistdn hacia el tapdn.
\ 7%.~ Una miquina segfn la reivindicacidn 6%, en
la que el cuerﬁo comprende dos partes, una de las cuales
lleva los brazos y estd dispuesta para poder efectuar mo-
vimiento axial con relacidén a la otra parte, estando dicha
una parte cargada por resorte hacia el tapdn é una posicidn
de apoyo a tope axial con la otra parte,

8%,- Una mdquina perfeccionada para destapar re-

cipientes que tienen tapas roscadas.,
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. Tal y como, se ha descrito en-la Memoria que ante

- cede, representado en los dibujos que se acompafian y para

los fines que se han especificado.
Esta Memoria consta de doce hojas escritas a mé
quina por una sola cara.
© Madrid, 26.FE51577
P.A,

Albe Elzabure
Por Po
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