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El presente 1nvento se, reflere al campo de las '
auntas o uniones unlversales (cardénlcas) y més en partlcu-'
lar de las uniones universales de velocidad constante.

Es conocido de la técnica anterior (como, por =~
ejemplo, de 1a.Pafente para los EE.UU. ntm. 3.125.870) for-
mar una unidn universal con tres miembros de mufidn montados
formando un &ngulo agudo sobre un eje de accionamiento y
que tienen miembros de bola parqial montados para rotacibn -
y deslizamiento sobre los mismos y recibidos en ranuras -~ -~
cooperantes en el eje accionado, extendiéndose también las
ranuras formendo un &ngulo égudo con fespecto a los ejes

para proporcionar una unibn universal de velocidad constan-

.|te. Est& admitido que, en este tipo de unidn universal,

los mufiones que montan los miembros de bola parcial estin

|expuestos a experimentar distorsidn bajo carga de torsién,

ya que los extremos exteriores de los mismos no estén epc-
yados y se aplica par de torsibén a los mismos solamente. en
el extremo interior por el que estin conectados al eje de-

accionamiento,

-

-

Un objeto del preéente invento es proporcionar -.
una unidn un1versal de velocldad constante del tipo descr&-

to en lo que antecede, en la que se proporciona apoyo ad§~j

.

cuado para los mufiones para evitar la distorsién y en la :
que se elimina el debilitamiento inherente a una unibn d;I‘
tipo descrito en lo que antecede en la parte central del
miembro ranurado adyacente a su eje debido a la seccibn re-
lativamente delgada de metal en la extremidad interior'de
las ranuras. .

Otro objeto del presente invento es proporcionar

una unidn universal del tipo descrito en la que puede aco-
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laceionamiento y accionado al tiempo que se conserva plena

flojn nanm. 5 . 05027

modarse un mayor desplazamiento angular entre los ejes de

capacidad de transmisi6n de par a través de la unién.

Resumen del Invenfo

Con el presente invento se logran los objetos des+
critos en lo que anbtecede en una unidn de velocidad constand
te del tipo descrito pr0poicionando para ello un miembro de
tambor conectado a un eje; sopoftando'el miembro de tambor
mufiones que estin montados para extendefse hacia dentro des-
de el miembro de tambor, hacia el eje geométrico de dicho
eje y hacia Bl otro eje. Ademds, los extremos interiores
de los miembros de mufibn se encuentran y estén soldados o
sujetos entre si, con lo que lés mufiones est4n adecuadamen-
te apoyados para evitar la distorsién de los mismos. Ade-
més,_puesto que las ranuras que reciben los miembros de bo-
la parcial montados sobre los mufiones estén formadas ev un
miembro montado en el otro eje y se extienden hacia dentro,
hacia el otro eje, se proporciona una seccibén relativamente
gruesa de metal éntre las ranuras, aumentindose y mejoréu-
dose la capacidad de transmisién de par de la unibn univer-
sal. Ademés, puesto que los miembros de mufién se extienden
hacia dentro estando montados en el miembro de tambor por
sus extremos exteriores, se proporciona una mayor libertad
de movimiento angular entre los ejes de accionamiento y ac-~
cionado que en 1asrqniones universales conocidas que tienen
miembros de muiidn con miembros de bola giratérios y desli-
zables en los mismos.recibidos en ranuras coincidentes en
un miembro accionado,

"Breve Descripeién de los Dibujos

Con referencia a los dibujos:
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. La Flg. 1 1lustra en v1sta en persPectlva una
unidn unlversal del tipo aqui descrlto- _

La Fig. 2 ilustra una vista en corte parcial de.
la unién de la Fig, 1 que realiza los principios del presend
te invento; o - ' I

La Fig, 3 es una vista por un extremo del miembro
de accionamiento del presenté invento, que ilustra los miem-
bros de mufién en_posicién;

La Fig. & es una vista tomada a lo largo de las
lineas 4-4 de 1a'Fig. 35 | ' _

La' Fig. 5 es una vista por un extremo del miembro
accionado mostrando la construccidn de las ranuras en el --
mismo;

- Ia Flg. 6 es una vlsta en corte tomada a lo 1argo
de 1as 1ineas 6-6 de la Fig. 53

Ia Fig. 7 es una v1sta en corte tomada a lo larxgo

de las lineas 7—7 de la Fig. 65 y  a
Ia Fig, 8 es una vista en corte de una forme. mo-

-

dificada de la unifn de las Figs. 1 y 2.

Con referencia a las Figs. 1 y 2, se ha ilustrado

una unién o junta universal 10 que estd destinada a propors-

~ e

cionar accionamiento de velocidad constante entre un eje,12

¥y un eje 14. Como se describird con mayor detalle, la pre_
sente unién unlversal interconecta para accionamiento los ‘
ejes 12 y 14 de tal modo que cuando &stos son hechas girar
con sus ejes geométricos formando cua;éuier &dngulo hasta el
méximo permitido péra la unidén, la velocidad angular de los
dos ejes es siempre exactamente'la misma, independientemen-
te de la posicién en un ciclo de rotacién de 360°, Asi, la

unibén universal 10 proporciona siempre lo que se denomina
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|18 de ranuras o pistas. El miembro 16 tiene una parte de

jun dngulo con reépeéto a los ejes 12 y 14, y una parte 24

. Hojn nam. ‘-5 . ‘ ° ’ 0302 7 .

corrientemente un accionamiento de -"velocidad constante", a
diferencia de los'éccioﬁamiehfos;pr&porciohqdoé‘por las ~=
uniones universales de "velocidad no.constante", las cuales
son de muchos tipos y bien conocidas en estg campo., Por =-
tanto, cuando se hace referencia a la presente unién univerd
sal 10 como a una unién de velocidad constante, se ha de end
tender la definicidn dada en lo que antecede, Es de hacer
notar que los ejes 12 y 14 no se denominan aqui especifica~
mente como de accionamiento o accionados, entendiéndose que

los ejes pueden ser albternativamente ejes de accionamiento

o accionado durante el funcionamiento de la unibnm 10, depen-
diendo de la direccién en que se transmita el par.
Conectado al eje 12 hay un wmiembro 16 de tambor o

de apoyo de mufiones, y conectado al eje 14 hay un miembro

cubo 20, una parte de pestaiia 22 que se extiende formando

de tapa que se extiende axialmente, EL miembro 16 tieuns
una pluralidad de &nimas 26 en la parte de pestafia 22 cada

una de las cuales recibe un pasador o muiibn 30, Los mufio-

nes 30 se extienden en angulo recto con respecto a la pesta;
fia 22, y cada uno tiene un eje geométrico central longitu-

dinal 32 éue se extiende formando un 4ngulo agudo "a" con B
respecto al eje geométrico longitudinal 34 del eje-l2. Los
muiiones 30 tienen una parte extrema interior 36 y una parte

extrema exterior o alejada 38,

" El miembro 18 tiene una parte de pestafia 40 conecs
tada al eje 14 y una parte 42 que se extiende hacia dentro
de forma en general cdénica. En la parte 42 hay previstas

una pluralidad de pistas o ranuras 48 que son de forma par-




10

15

20

25

30

Haja ndn, 6 ‘ - ‘. - - 05027”’

clalmente clllndrlca correspondlendo el nGmero de ranuras

‘48 al numero de munones 50 utlllzados. Las ranuras 48 tle~

nen superflcles cllindrlcas 50 a uno y otro lado de las mis-

mas.' Las ranuras 48 tienen un eje geométrico dentral lon-
gitudinal 52 qﬁe se extiende formando un &ngulo agudo tptt
con respecto al eje geométrico central longitudinal 54 del
eje 14,

En cada mufién 30 hay previsﬁo un miembro de bola
parcial o de acoplamiento 60. Aunque no se ha ilustrado,
los miembrbs_de acoplamiento 60 pueden tener centrados en

los mismos cpjinetes, tales como cojinetes de agujas o de

materiales de antifriccién que montan a los miembros de aco4

plamiento en los muiiones 30, ILos miembros de acoplamiento
60 estén destinados a girar con respecto a los mufiones 30
¥y pueden también deslizar con respecto a los mufiones 30 a

lo largo del eje longitudinal 32, Los miembros de acopla-

miento 60 tienen una superficie en general esférica 62 'en

los mismos, la cual tiene un radio sustancialmente similar
al radio de las superficies 50 de las ranuras 48 para pro-
porcionar una adecuada accibn de cooperacidn entre ellos..

P

-En una realizacidn preferida del presente invento
los &ngulos agudos "a" y "pt serfan iguales para obtenei“;:
una unién universal de velocidad constanté, homocinétiéa;~
avtoportante no orbital con libertad axial y para permi%if:
més de tres mufiones y miembros de acoplamiento, si se deSea;
Cuando se transmite per de torsibn entre los ejes, el accio-
namiento serd transmitido por intermedio de miembros de bo-
la 60 y ranuras 48 entre el eje 12 y 91 eje 14, En la Fig.
2 se han representado los ejes 12 y 14 en.alineacién‘con

sus ejes geométricos 34 y 54 coincidentes. No obstante, —-
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interiores 36 de superficies 70 sobre los mismos, Cuando

mo se ha ilustrado en la Fig. 2 para cerrar la unibn evitant

l!;)jn. nam. 7 .- ' 03027,

cuando los ejes se cortan en éngulo, Yy giran los ejes, el
acclonamlento seré transmltldo absorblendo ‘los miembros de
bola 60 la accibn universal por rodadura y deslizamiento en

los muiiones 30,

Los muiiones 30 estén provisbtos en sus extremos

los apoyos 30 estén en posicidn en 4nimas 26, los extremos
interiores tienen sus superficies 70 en aplicacién. Los

extremos interiores pueden pues ser unidos por técnicas de

£3

soldadura con haz de electrones o0 por otras técnicas de sol
dadura. Ademés, los extremos interiores 36 podrian ser re-
cibidos en un miemﬁfo de cubo para permitir la sujecidn de
los extremos interiores juntos, o bien pueden sujebarse de
cualquier manera conveniente usando'técnicas de soldadura
por re81stenc1a u otras técnicas.

Puede preverse una funda 72 de caucho flexible co;

do que entren en ella suciedad y otros contaminanteg en fun:
cionémiento, flexionando la funda 72’cuando estéd funcionan-
do la unibén con los ejes 12'y 14 formando angulo. ILa funda
72 pugde sujétarse al miembro de tambor 16 mediante una bant
da 73. | B

"Qon la construccidn proporcibnada por el presgnﬁé
invento, con lés extremos interiores de los muiiones 30 064'
nectados juntos y adecuadamente apoyados sin una extensibn
de eje, se evitard la distorsifn de los mufiones bajo carga
y se mejora la caﬁacidad de transmisiéﬁ de par de la unidn
10,

Ademés de las anteriores ventajas, disponiendo ras

nuras 48 que se extienden hacia dentro hacia el eje y que
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terminan en un espaclo abierto en el interior de la unibn,

adecuada para aplicaciones para las que se exija restriccid:

|de la Fig. 2 llevan el mismo nimero de identificacibn con

| miembro de tambor 1l6a, El anillo de empuje 86 esté.sujeto

'”ojn nam. 8 ’ . . S . 03927_

frente a hacer que se extlendan hacla fuera desde el eje cO%
mo se ilustra en la Patente para los EE UU. ‘ntm, 3 125.870,'
se evita la condicién de seccidn estrecha de metal entre
las ranuras y la interferencia entre el cubo y los miembros
de bola, lo que se traduce en unarmayor capacidad de trans;
misidn de par y angular de lé unibn.

Con referencia a la Fig. 8t se ha ilustrado una
forma modificada del presente iﬁvento que tiene medios para

proporcionar restriccidn axial, para proporcionar una junta

(S

axial, ILos elementos de la Fig., 8 que son idénticos a los

la adicidn del sufijo "a", »
Se ha prev1sto un anlllo 86 de empuje montado in-

teriormente a la parte 24a que se extiende axialmente del

en la parte 24a por un anillo de salto eléstico 88, El enip
1llo 86 tiene una superficie interna curvade 87, EL mlembro

ranurado 18a tiene tamblén una superficie externa curvada~

.....

esférica 90 en contacto con la superficie 87,

q

-

Jia

El miembro 18a incluye ademés un anima central 9?
que tiene un miembro 94 de guila montado en la misma el cual

-

tiene una superficie céncava 96 que es concéntrica con la

L -

superficie 90 en contacto con y frente a los -extremos de
los pasadores 30a,

En funcionamiento, 1a.uni6n de la Fig. 8 es como
la de la Fig. 2; no obstante, estd montada con la superficig
96 en contacto con los extremos de los pasadores 30a y lés

superficies 87 y 90 aplicadas para proporcionar una restrict
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|de empuje 86 y usar la aplicaciSn de la superficie esférica

que el presente invento proporciona una unibén universal sing

| pasadores estdn adecuadamente apoyados y se impide que va-

Hojn nam. 9 - » 05027

cibn axial para la unibdn.- En vez de proporcionar un anillo

9 y la superficie 87 para proporcionar resgtriccidén axial,
se puede usar una cargé por resorte péra empujar a los ejes
12a y 14a en sentido de juntarlos; o bien la superficie de
los miembros de bola 60a puede ser ligeramente toroidal, en
vez de esférica, para crear una fuerza axial entre las bo=-
las y las ranuras para cargar los equ en sentido de Jjun~
tarlos,

De los expuesto en lo que antecede, serd evidente

gular de velocidad constante en la cual se usan tres o més
miembros de mufibn que tienen miembros de bola susceptibles
de rodar y deslizable montados sobre ellos, en ia que se
evita la distorsibén de los mufiones por haberse previsto una

conexidn entre los extremos de los mufiones, de modo que los

rien el. 4ngulo con respecto al eje.

 REIVINDICACIONES

ios puntos de invencidn propia y nueva Que 5 pre-.
sentan bara que sean oﬁjeto de esta solicitud de Patente de
Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son los que se reco-
gen en las reivindicaciones'siguientes:

© 18,~ DPerfeccionamientos introducidos en una Jjun-
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que los mufiones estén sujetos entre si por sus extremos ales
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ta universal para la transmismén de par entre dos ejes que
comprende un miembro de tambor acoplado a,uno de dichos ww
eaes un miembro de ranuras conectado al otro eae, al menos'
tres muflones conectados a dicho miembro de tambor y que se
extienden hacia dentro desde él formando un éngulo agudo
con respecto a dicho eje, teniendo dichos mufiones un extre~
mo alejado de dicho miembro de-tambor, un miembro de acopla+
miento montado para rotacidn y Qeslizamiento en cada uno de
dichos mufiones, teniendo dicho miembro de ranuras al menos
tres ranuras que se extienden hacia dentro formando un 4n-
gulo agudo con respecto a dicho otro eje, estando recibidos
dichos miembros de acoplamiento dentro de dichas ranuras
con lo que puede ser transmitido par entre dichos ejes cuand

do dichos ejes estén formando un &ngulo, caracterizados por+

jados,

N

2a,. Perfeccionamientos segfn la reivindicaci6n
12, caracterizados porque los miembros de acoplamientd~c§m~
prenden miembros de bola parcial que tienen una superficie
exterior en general esférica en aplicacibén con dichas ra--

nuras. ’ ' . -

~ 4N

38,. Perfeccionamientos segin la reivindicacién’
22, caracterizados porque dichas ranuras definen superfi-

-
-
S

cies parcialmente ciliﬁdricas que tienen un radio similar
al de dichas superficies en general esféricas para propor-
cionar contacto cooperante entre éllas.

43, .- Perfecéionémientos segin la reivindicacibn
i, caracterizédos porque dichos dngulos agudos primero y

segundo son 1gua1es.

5&,~ Perfeccionamientos segun la relVlndlcaclén
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|8{ en dichos extremos alejados por soldadura.

Hoju ndam, ll A - . 05027

12, caracterizados porque los mufiones estén sujetos entre

62,- Perfeccionamientos segin la reivindicacién
12, caracterizados porque dicho miembro de ranuras incluye
un miembro de guia situado centradamente due tiene una su-
perficie de contencidn en el misﬁo,Ahaciendo contacto di-
chos extremos alejados de los mufiones con dicha superficie
y siendo apoyados por ella, teniendo dicho miembro de tam-
bor un miembro de cojinete en contacto con dicho miembro de
ranuras para propo?cionar un cojinete de empuje en dicho -~
miembro de ranuras.

78~ " PERFECOTONAMIENTOS INTRODUGIDOS EN UNA JUN
TA UNIVERSAL PARA TRANSMISION DE PAR ENTRE DOS EJES",
_ ; Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante-
cede, reprgsentado en los dibujos'que se acompaifian y con
los fines que se han esPecificado.' _

~ Esta Memoria consta de once hojas escritas a mé~

guina per una sola cara.

Madri

' 24917
a, 09.FES

P, A,
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