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DE VELOCIDAD DESTINADOS A BICICLETAS Y VEMICULOS |
SIMILARES™

Con prioridsd de ls Patente francesy No 75,37864 del

2 de Dicienmbrs de '19?5 Y su ler Certificado de Adicién

Mo 76,06593 del 1 de Marzo do 1976.

Bl inwvento tiane por objeto un cambic do welocidad
preposicionado en cede welvcidad, paras bicicletss y vehi- -
sulos similares.

Bl objeto 4ol inveuto esti relacionndo con ol aeg
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tor téeniss & les dispositivon ds sambic de veleeidad
yor dessugransde ds la cadens 4¢ los ¢iclos ¥ similares.

Se osnseen los camhies de wslesided para eiclos
y vebleulos similares gque s encuentra injcto sl cuadro
o sl ojs o serea del aje de la rusda posterier. Estes
conbies de velesidad Lleven geusralments ua sistess guis-
cadons formade par uno & veries vodillos sobrs los cusles
ls sadena de la hicilsleta se snrolla. Al desplazar trans-
versalments la gula de la cadens de yodillo, se enrolla
a voluntad la sadens sebre wne de los pilisnes é¢8 1a rusda
14bre de la rusda pesterior 4+ ls bicialeta.

Rl desplassmiento sranasverssl le csostrola a distan-
sia o) sielista, per medie de une palanes ¢ de un betén de
mande, :nuortliunt-. pore »9 de maners sxclusive per fu-
termadie de un sistems #s cadle flaxidle, Para sllo, y ge-
noraluente, amque no da forms iimitativa, 1ls guia ds en-
dena de redille es sapertade poxr wa sisteme de nrihlé-
grame artieniade deforsable conatituide por unas dieletos
sslscadas en e seperte supsrier y tasbibs en un soporte
teferior. Este Gltine llevs la guis de asdens ds redillos,
sor montaje sobrs pivets slastioe d8 la mh ds cadens con
sl fix de genssrvar sonstantoments le teusién uegesaria de
1x sadena, para sl buen funclonamients ds ls mismas

50 sabe que o3 difisil para o1 siclista controlaer
ol dusplazaniento tranaversal de 1a guis de cadens de mo-
nera & slinesr gon la presistbén rsquerida pars un busn
funeionamicnto, la cadoﬁ. ¥y los dientes del piftén corres-
peadiontes & la vixociauu seleceionads, Frecusntemente, el

slclists tantes, sobrepasa la velesidad que gquiere sslec-
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a.umat;. Despuds, a menudo scurre gue la cadena no gqueds
correctsnsnte alineadn eon h;w dientos dol pifilu. 3¢ pro~
ducsn por elle roces ds doagante, Fgr otro parts, sl usup
rio no ss da cusnta si las posiciones tranaversalss son
correctas al pasar las welocidades, on cads una de lzw
wismas, Bl buscar una buens posicidén distrae peligrosswen-
te su ateneiin.

Ss hon propuestoc nwdios de colocncidn de las velow
clidndes que prasentsn series lnmuv.catontu. bien s causa
de su complicacién y do su costo, o porque no aseguran sl
roglaje inicisl en relacién con loa diontes del priwer pi.
fibn, o 5 causs de su geomatrisz poco sutética gue presenten
ibr‘ganua en sallente m-tttn;md:; asi puntos de mm§e
pnIWu:.

Bogin o1 imnntc.. #s ha querido asocgursr qus ls po-
sioddn de cada una de lap volloeidadaa ses percaptible para
ol ciciista, y ollo dentro de lasx condiciones de construc-
é:lén mas sencillas, con perfecta eficacia, y eliminando
los inconvenisntes de los sistemas conocidos,

Para ello, ¢l ¢ambio de wslocidad procolocado en
sada uns ds las velocidades sogin ol invento, s¢ caracte«
riza por sl hecho de gue as ha wontado un érganc basculane
to sobre el soporte superior del cambio de velocidad,
Picho soporte tione unma posicidn traneversal fija y 01'6:»
ganc basculante a0 hs proyectado ¥y equipado para tener uns
doble funeddn; por una p&rt'c para sl mando del paso de las
valocidades por uno o por los puntes de sujeeidn & un lado
y otro del sje de giro del érgone basculante purs los ex-
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troin‘«l cable de mands u olre medic de contrel, la par
te {uferier del érzate baseulantes sucontrandose unidad
soun 1a latitud de desplasaniouio neseessria, al soporie in-
ferier mbvil trassversalmente y Lisvsndo 1la guia de cadenas,
ete. Por otrs paris una foneléa ds solesacién gue presen-
ta tentos puntos o muescas de posicién gome welocidades
posiblen sxistentes,. c.ag unoe do astes puntoes ¢ WSNCES
pueden cetperar sucesivawents ¢on un medic somplementario
qus se ensusntra eu el soperte superier o érgme transver-
salments fije com o1 fin de marear ia poaieidn de cada ve-
locidad y olle de nanera pereopiible pera #l ciclista.
Segia una realizscibén an variante, se preposen dis~
posictionss modificadas ¥y ssusiblements mejoradas, sspecial -
nenis por 1o que o8 refisre » la suevided de funcionamien-
to, la sensilles de falbirisacidén y sl buen funcisnsmiente
dol o de leg cables ée mands sumetidos s sclicitaciones re

_’.t“.’ﬂ

Bagin una primers cavsstoristics de ssta realica-~
alén en varfente, las partes en los axtramos dsl cable «
de los cables ds mands, qus s# sujetan al érgems basenlan~
te, w8 spoyan sntes 4 guedar sujeton, su una ¢ en varias
sargantas » Tormas sguivalentss en sesteores ciroulares con
chntrises al sje de gire del drgavo Bassulants ¥y salida-
rio con digho drgavo, de Weners gque suslquiers que gea la
pesicifn angolar del érgane basculante, los ssfuerses de
mando sebre sl mismo, as ejorzan sonx 1os brasos de palau~
cas songtantes ¥y sigutends wa miswo par de arrastrs sse-

gurando asf, ls regularided del ssfuerse de mands, la sup
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widad del funcionamisento de la amplitud del desplazawien~
to angular 40 la palancs de manocilla.

Otra ceracteristica se sncumntra en la slinesetién
de las gargantss o formas de apoyo tangencial de lop ex
tremoa del cable o ¢csbles con las aberturas d¢ paso ew la
parte del soports superior forwmande tope de las valnes, de
wmanore & evitar el Jdesgaste y ol roce an dicha parte que
forma el tope de lan vainase

Estas taracteristicas y otreas mas quodarin bien en
evidencia an la descripcién siguiente:

Pora fijar el objsto del invento sin toda vox limi-
tarlo, en las dibujos en anexe:

La Figura 1 os uns vista parcial de una bicicleta
squipads con camdic Jde velocidad segin el invento com un
mando de cable doblse.

La Tigura 2 =2 a una escala sayor, una vista fros-
tal de una forms de reaiizacién del cesbio de velocided
sagin el invente.

La Flgurs 3 os une vista de perfil poaterior const- :
doerads sogin la linea 3-3 de 1la Pigura 2. £l cambio de ve-
locided se encuentrs sn una posicién en que ls cadena eatd
enrcllada sn el pidldn was pequeiio de la rueds 1ibre,

La Pigura & os una vista de perfil onterdoy del cam
bio do velocidad segin el inwvento, considersds de asverde
son la linmoa 4-% de la Pigura 2. El casbio de welocidad se
encuentra on la posicién en que la caodeno ssth envollada
sobrs sl pifbn mas gravde do ls rueda libre.

La Figura 5 es una viasts posterior eimilare ia Pi-



Sa=

10

isa-*’

2.~

3’0 -

- -

gura 3. K1 casbio ds wslecidad me sncuentra en una posicidn
sn gue la gadens se surolls sn sl pifidn mie grande de la
rusda libre. _

La Yigura & os una vista de secelén pavreisl a mayor
eascals, cemsiderada siguiendo la linea 6-6 de la Figura 5,
qus muestrs sl momtasje del Srgavo basculsute sobre sl so-
porte superior dsl sambic de velocidad, asi como sw posi-
eibs en relacién con diche soporte,

La Figurs 7 as una vists de secclidn parcial a mayor
astala, cowniderads sigemisnde s liaes 7«7 de la Figurs 3,
que muestra la unién sjustahle del drgeme bassulante con
el saporte imfarior del cambis de velecidad.

La Figurs 3 es unas wvista de seccidn parcial » gran
essale, censiderada siguiendo la linea 8-8 de la Figura 6,
que susstra ¢l dispesitive de tepe en la posicidin sn que
la cadese s sneusstrs sorollads sobre sl pifida mis pegue-
fio d» 1la rueds 1ibre.

La Figurs 9 s una vista ex psrapesctiva que repre-
senta un brganc basculsnts segin oira reslisacién.

Ls Pigura 10 es una vista en seccidn parcial a ma-
yor essala, del Srgano Lasculante segin la Figura 9 que
soopera oon «) dispositive de velecacibn mentsdo en sl go-
porte supsrior del sabio de velscidad,.

Ls Pigurs 11 ws una vists en seccibu paretal a gran
s30ala qua musstra otra reslizasién de posicionasdo del &r.
gane baseulante,

La Pigura 12 em uns vists & escela mas pequeiia gon-
siderada siguiendo ls lines 12.12 d¢ ls Pigura 11 del so-
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La Figura 13 os una viata frontel del combis de
volocidad fijodo on la rueda posterior y esquipado con 8l
érgano basculante-posicionador segin uns renlizacién on
varianto.

Lo Figura 14 es une visgta posterior sigulesdo la
flocha £ de la Figura 13 del cambio de velocidod represon~-
tado en posicidn sobre ¢l més pequeiio des losx pifionss de la
ruodse libra,

La Pigura 15 es una wvista parcial a wayor escala,
similar a la Plgurn 1d. '

La Figuras 16 os ung vists parcicl posterior que re-
presenta ol combio de velocidad on posicién sobre el mayor
d¢ los piliones ds la rueda libre.

La Pigura 17 os una vista on soccisn parcisl consi-
doreda siguiendo la lines 17-17 de la Pigura 1%, gue mues-
tra dotalles de montaje del srgeno basculante-posiciona-~
dor sobre ol canbio de velocidad.

La Pigura 18 os uns vista on guccidn parcial consi-
dorada siguiendo la linea 15-18 de la Pigurs 17.

La Figura 19 es una vista en seccibu parcisl congi-
dorade siguiendo in iinea 19-19 de 1la Figurs 13 quoe scea-
tra la sujocidén de un exirems del cable de mando sobrs el
drgoane basculante-posiclionador.

Ls Figura 20 es una vista percial considersda si-
guiondo la linoa 20-20 de lo Pigura 15, que suestra o} wmon
tajo amovible del ofro extreme del cable do maude sobre ol

Srgono basculante-posicionador.
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La Figurs 2) es una vista e pacrspectiva del Sr-
sane bassulsute-posicienador segin una forma de realizs-
oibn,

Con el fin ds que 8l objisto del invento quede mas
consreto, s Is deseribs shors bajo formsas nv limitativas
Qe ss muestran en las Tigurss de los didbujos,.

En la Figura 1 se ve un cusdro de biciciata A euye
conjunte de pedales B se sncuentre unide & la rueds libre
£ de la yusda posterier per medic ds uan cadenn B tensa~
da por el cambioc de velocidad £ que es del tipe de perale-
legramo deformable. Queds sntendide que pueden adaptarse
stros tipes de cambie de veloecidsd,

La rueda libre € lleva cierto niéwero & pidones L1,
&8, €3, €A, €3, C8uss do dlimetres diferentss ¥ por leo
tante com un mimsre difersnte d8 disntes correspondients
& un desarrollo uloui«udt;

Pars sporar sl dessugrassdo 40 ia sadens sn unc u
otre deestos pilicnss por mudis del coshio de wvelosidad, »s
masve genersiments uns palanca F, betés o munscilla u ér-
saud similar scjeto en el cuadre al aleance de la mane del
ciciista. La uniden entrs ol dispositivo de maviebras y sl
canbieo de walocidad es de todo tipo consside y especialmen~
t® por medic de sahle.

Zn los cambios de velecidad clasivos, ia accion
sobre sl cable asegura generslments ol desplazsmiento de
is guis de cadens ds rodillos Rl desde 81 mia pequefio al
mas grande pillhe ds la rueda likre y us sells vusive a

mover ls guia de cabls cuands ss maniobrs & ls inverss
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gobre ¢l ddgpogitive de acclonawionto.

Bentre dol campo del invento, os necesario que los
desplazamlicntos en las dos direccionss de le guls de cade
na, queden asegnradoa'paaitlvammto, es decir por un cahle
de doa hiles parszlelos o por doa cobles distintos conve-
niontemochte onmrollados sobro al dispositivo de maniobra y
aujetos el cabio do velocidad on dos puntos distintos.

&n las Figures 1,2,), v 5, espocisimente, se van los
nilos del coble & sujetos al cuadro por los ¢ollarines 6
guds do cobies J, K ... gue atravicsan las velnas } y N
mantenidsoe en osta posicidn por el topo ds wveinas P sobreo
@l cuadro y por el tope de vaines £2_ sobre el camdio de
velocidads

Bl cambio de veloecldad presenta en soporte superior
fijo B3 que llavs el tope de vaines B2 v un soporte info-
rior wivil £b4 que lleva le guia do eadena El. Los dox so~
portos ostip unidos de wna manedra sonocida por unos bra-
zoe powlelos ES. Una patilla EG erticulnda elasticawente
an el soporto superior, sirve para la sujeciom del cambio
de veloelidad sobre el ejo do la ruodas posterior.

El combio de velocidad sogin el invonto pregenta
un drgeno baseulante ) bajo la forms de ana placa metilica
de materdial plistico u otro materiasl, que se smeve por glro
tibre por woedio de un tornillo 2 o medio similar, sobre ol
goporte E3 (viase ospeclolmente la Figura 6).

En su parto inferior, el &srgane baseulante presenta
uno ropurs ¢ aborturs la situsda en ol eje longitudinal y

cuyas parte suporicyr forma un despeaje 1H psra dejar un pa~
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saje con vistas al montsje o desmontaje, de un dedo 3 gue
presenta una garganta 3a pora la rotencibn on deslizamien-
to del dygano basculante, y uno de cuyos oxtremos jb queda
atravesado perpendicularmente por la varills roscada de
un tornille & montado en rotacidén libre, pero fije en
tronslecién, sobre un soporte inferior B4 o sobra uns pie-
za wnida a este. £1 axtremn jb del dodo pueds doslizorase
libremente en una rasurs o absrturas &7 del soporte infe~
rior B4 gue atraviesa el torpilloe 4 cuya cabezn es acce-
sible y conformsds pars poder moverss con facilidad por
nadio de una herramients del tipo destornillador (Piguras
2,23y 7).

50 comprande pues gque de esta maners pueda ajustar
ss precligsamente la posicidén de)l soporte Ainferior en reis-
«ién con &l soporte superior fijo, sn funeidn del nimero
de pifiones de la rueda librs o de sua dhﬁsbnoa. e do~
ocir el reglaje de partida de la guls do cadena Kl on relpg
¢ibn con o1 pifdn mis pequeilo (Figurs 3).

£1 érgono basculedor 1 tisne dos funciones, a »a-
ber: mando del paso a cade unn do las velocidades y colp
caclidn exacta de las velveidades seleccionadas.

Parn la funcidén de mwando del paso a las velocida-
des, tal como ge ha dicho anteriorments, el o lus cebles,
después de habor atravasado las voinas M y N'y el tope de
vainaw 2 van a sujetarse xl drgsno basculants de la mang
rs siguiente: Un hilo del eabls §& que llevs en sz exiremo
ung bols u otre dispositive en relleve, se acople en un

tope de cable § wontado en rotacion 1libre sodbre el &rgono
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basculante a wn lado doloja de gire 2, y el otro hilo dot
cable guoda sujeto on tension esproplada en un terminal do
cable § wontado igualmonte en rotacidn libre on el érgouo
basculante, on el lado apuosto dol tops de cable 5 on rels
cién con el ofo do gire 2.

S8 comprende pues quée cuando zo accioma ol disposi~
tivo de maniobra £ en el guoe ostd enrollado el cable de
una manoras conocida, se opers el gire del drgenc basenlan-
te por tracidén en uno u otro hilo dol cable,

Pars lo funcidén do posiclidén exacts do las veloei-
dados, 80 previn vorias formas de realizaciones gue se hom
{lustrado de forma no limitativa on las Figuras de los di-~
bujos.

Sogin las Piguras 2 o 5, o} drgano basculants pre-
sente on su sxtrems superior gue ge extionds por encina
del soportce superior E3, unos orificios lg realizados si~
guiende un areo do circulo gue tiene por contre el ejo de
giro 2. Estus orificlios cooperan sucesivomenta con una bo~
ls 7 do mayor diamotro acoplads on perte y con una holgu-
ra roducida, en un alojamiento 88 del soporte superior y
congtontowente empujade sobhre el Grgsue baseculante por me-
dio de un ouelle 8. (FPigura 6).

Quedn entondido quo hay tantos orificios lg como
pifiones en ls rucda libre (6 on el ejesplo gue so muocstrale

&n la roclizecidén gue go muestra en las Figuras §
y 10, ol drgano Lesculants 9§ tiene on lugar do los orifi-
cios le, unas muescas 0 deprosiones 9s paralelas entre ol

y & intervalos roguloras determinados paras assgurasr las
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posiclonas vxnctas de la cadena ®n cadn unoe d¢ Joy pibio-
nos, BEstas suascas o deprosionos pueden tawbibn realizar-
ss on sroo de cireulo,

En otrs realizacibn que se muestra en las Figuras
11 y 12, los orificios o depresionss 1la an sncuentran en
ol soportes superior 10 del cawbio de velocidad signiendo
un arco de efrcule gue tisne por centro el eje de giro dol
drgsno basculante y ls bola 11 se euncuentra situada en un
orificio 12a del Srgano basculante 12 desbordondo a cuda
lado. Un dispositivo elastico 13 sujeto en el érgsnc bas-
culants asegura la retencidn de la bola permitiéndele al
uismo tiempo sscapar a las depreaiones.

Con el fin de¢ limitar sxactomente log desplazamien~
tos de la gula de cadena y no sobrepasar las posiciones ox
tromas, se provén también unos topes de fin de rocorrido.

En la FPigura &, sew especlalmente, gque el soporte
supsrior £3 tieno un bosaje £9 con una cara cdncava, sobre
la que un dedo u érgano similar th se pons o tops., Este
dedo u drgsno similar estid montado de manera fijs o ajus-
table sobre ol &rgeanv basculants, cusndo la guia do cade-
ne o8 coloca sobre el pifion pequeiio de la vuedn libre,

Da la misma manera, cuands la guis de mdens se co~
loca sobre sl mayor piiién de la rueda libre, un tope fija
esta posiclon. Kste tope esia formado, por ejempleo, por
un rosalte Ei0 sobre una de las bieletas o brazo £3 sobre
la que 3¢ apoys un tornillo 13 o analogo montado sobre el
soports inferior Xk y que pusde sguiparse con un disposi-
tivo de fricoldn (Figura 4).
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Zstos dos topas pusden ser fijos o gjustables, con
eWlin do ¢ua se pdapton a tedos los wontajoa do rueda i~
bre.

Hoy que toner on cuenta tambidn, gue la parts 3b
del dedo 3 stravesada por ol torsillo de reglajes de par-
tida &, puede eguiparse con un dispositivo de friceidn por
plostificacidn dol tornille o dol dedo formando tusrca, ©
por un dispositivo olastico. El cembio do wolocidsd B que
se inuostya segin la reelizeeidn en varianto Flguras 13-14-
15-16~17~18-19-20 y 21 cs tambidén del tipo parslelogramo
y compronde un soporte supordor f1jo E3 con su patills de
sujocién E6 en ol ejo do ls rueda posterior y su tape E2
para los vainas ¥ y N del oda los cablas G de mando. El
soporte supsrior osti unido por medio de las bleletas pa~
rslelas B5 a un soporte inforior mbéwil £4 que llevo 1a
gula de cabls El.

81 carmbio do welocidad reopresentado parmite el paso
do la cadena sobre seis velocldndes, os decir que la rue-
da libre £ tiene sois pifiones C1, €2, €3, C&4, T3, £6.

Desde lunego, ¢l cawbio de volacidad y su Srganc bas
culante~posicionador pueden utilizarso sin modificaciones
para un nimero diestinto Jde piiones. Basta simplomente con
limitar ol dosplazeomiento de 1o gule de cadona ajustando ol
tope 15 que llova ol soporte inferior y que tiene accldn
sobro un resalte do wna de lax bieletas.

Segin este roslizacion ol drgeno baseulante-posicin
nador 16 so oncuentra tambidén articulado sobra un aje 17

atorniliade en una prolongacién Ell del soporte superior
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83 y unido al moports inferior B4 por um eju 18 que atrp
viesa la abertura oblonga 16p formada en la parte inferior
del Srgano 16. Bl eje 18 esta prolongodo por una pieza
18a alejada por deslizemiento en la ramurs £7 del saporte
inferior y atravesada por la werilla roscada & maniobrable
desde ol axterioer para ajustar ls posicidn de la guia de
cadena en reslacién con wn piiidn de 1la rueds libre.

Al igual goes anteriormants, la parte superior del
argano basculante-posicionador tiene siguiendo un arco de
circulo que tiene por centro el eje 17, unas huellas 16b
(tepas safiricas o embutidas) situadas a la altura del so-
ports superior E) donde un orificio L8 recibe un muslic 8
que smpujas constantements una bols 7 sodre ls cara inferior
del érgono 16, os decir en una de las huellas.

Desde lusgn, se puade realizar la disposicién inver-
tida, a sabar: lss husllas sobre el soports superior vy la
baln de posicionamiento elastico sobrs el drgsno besculan~
to-posicionador.

Refiriéndoss todavin » la ronlizacidn snterior, ae
pusde ver en la Figura 15 un tope constitufdo por un bosa-
Jo cincavo £9 del soporte superior, sobre el que topa un
saliente 16c del érgano 16 cusnde la guis de cadena se
ajuste en alineacién con sl piiién mas pequsilo de la rueds
1ibre.

K1 mendo de paso de las velocidades, ee decir, de
desplazamionto sngular del Srganc 16 que es el objeto prin
clpal de esta realizacién queda segurado de la manora si-

guisnte:
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Las voinos ¥ y N topan en al fondo de sus alojamien
tos reslizedos sobrs e} tope de vainss E2; ol o loa cables
que las atraviesan pasan por los orificies inferiores ds
este tops de vaincs y von a sujetearse sobre el Srgano bag
culonte~posicionador en dos puntos opuestos situados o
igual distomeic X dol eje de giro 17 (Figura 16), y por de
bajo de oste ejo. Entre los puntos de sujoeiém y el tope
de weinas E2, los cablas se apoyed on una garganta o forms
aguivalente en mector cireular 16d, reslizada sobre un bo-
sajo 16s del drganc basculante-posicionador, de maners con
céntrica nl eje do giro 17. Esta gergents esti ostadleci-
da sobre un angulo smpliomonte suporior a 180%, con el fin
da conducir los oxtromos de los cables hasta los puntos de
sujoeién por una curva natursl y en aspoyoe tengencisl, en
ins posicionos oxtremss del drgenc 16,

No so oxcluye que la garganta o dispositivo analo~
go de gulado do lus extrsmos d¢ caeble ae realics en una
ploza sftadida al drganc 16 y sujeto sobro ol miswo de cual
guiera de las msnoras sigulentes: encoiasda, storuillado,
romschado, soldadura.

lLos puntos de sujeelidn de loa extremos de cable
guedan claremoute ilustrados onm las figuras 19 y 20 donde
50 ve gue up oxtremo de cahle pase en la parte terminal
cerrada de la gargaata 18d cn legue hay un tormille 19
gque me dobnillu en un bosaje 16f. Esto tornillo se desti-
no & sujetar el extrowo del cable por aplastamiento {(Figu
ro 19). E) otro oxtremo del ceble forma, de Mahera cono-

eida, un cllindro Gl o saliento equivalonte, acoplndo en
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un slojesiento correspondiente 16g del érgano 16 formado
& nivel de la otra parte terminal de la gorgents 164 (Fi-~
gura 20).

Se comprende que con esta disposicién de los puntos
de gujecidén de los extremos do cable ¥ su paso en la gor-
ganta, losx eafuerxos de los msndos sobre el brgene bascu-
lsnte~posicionador se ajercen con unes brazos de palan-
cas x constantes y sogin un mismo par de arradey (Figuras
15 y 16), cualguioras gque ses la powicidén angular del Srge-
ne hasculante-posiciopador, assgursndo siu esbarge, una
buena regularidad del asfueryo, sucha suavidod de funcilo-
naniento y desplazamionto angular mis awplio de 1s palsnca
de wando.

Por otra parte, la alineacién de la gargsnta o for-
ma de spoyo tangencial ds los extreamos de cable con los
orificios de paso de las cables en el tope ds wvainas, ge-
ravtiza el btuen rendimiento en 4l tiempo de los cablos evi-
tando su desgaste por roce contra dicho tope de vainas.

Ademas, estc paso de los cables sobre 1a garganta,
permite simplificar los puntos de sujeciin gue no tienen
necewidad de ser libres en rotacién sobre el brganc bas-
culante-posicionador.

£l orgsno basculantesposicionador y su gargenta o
diepositive eguivalonte de gulade de los extremos de cable
pusden realizarss ds une sola pieza ode dos pilezas distin-
tas, de material plastico, aleecidn ligers u otro metal.

Las vantajas resalton perfectamante de la deserip-

cién, y especlizlmanto se subrayat
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- 1la sioplificacidn dol dispositivoe en ralascidon con los
aparatos conocidos, por la realizacién do un solo orge~
ne gue 88 s lu vex basculante y posiclonador y que os
universal, es docir, gque se utiiizs un solo modelo ¢nale
quiora gue soa ol nimere de pifiomos de la rueda libre
(por voglaje ds loe tpes).
~ No hay gque restizor trensformacionss importentes de la
satructurs del cawbio de wveloeidad.
= Neo huey ningin ssliente peligroso graclas el perfilado
estudiado del drgano basculante, que practicements no so-
brasale del conjunto del cambio do wvelacldad cualquiere
que mea au posiecidn.
- Posibilidadus de reglaje répido y prociso de la slinea-
cién en el pifibn mas pequeiiv de la ruedn libre por el mon
taje del Srgono basculante mobre el soporte inforior del
cabiio de veloeidad.
~ Limitocidn preecise do las posiclionen oxtromas de la
gulc de cablo por medio do los topes njustables,
-~ Hando positivo e¢n las dos direcciones, dol cambio de ve
locidoed por wmeodio del o do los cablos de mando sujotos al
érgono basculante.
~ Percopcidén neta sin tznteo de las veloecidades seleccio-
nodas.
N O T A

Deserita suficiontemente la naturasleza del obje-
to do la prasonts golicitud, se doclara de propia y nue-
va invencidon Yo couteuido en las sigulentes:

B2IVINDICACIONES S




L

10.'

150 -

2°¢ -

25.'

- 18 - 12

18y« Perfecclionamientos introducidos en los comhios
de volocidad destinndos o bictcletas y vehiculos simila-
res, del tipo que comprende un soporte superior fijo trang
versalmente, un soporite inferior moévil transversslmente
Y solddario de una guia ds cadena, un sistema en paralo-
logrowmo articulado entre el soports superior y sl acporte
inferior, con el fin do desplazar tronaversalmsnte dicho
soporte inferior, y los medios de mando del desplasamion-
to transversal, carsctericados por #) hecho do gue cospren-
dan un Srgano basculante montado on girc sobre al soporte
superior dsl combio de velocidad, tenisndo este moporte
una posteién trovsversal fija, y sl drgano basculante mo-~
vible se ha concebido y ssts squipado pars toner una doble
funeién: por una psrte, «1 mando del paso a lam velocida-~
des por uno o por puntos de sujecién a un lado y otro del
sje deo giro del drgano basculante pare los sxtrawos del
cable de mando u otro dispositivo de mando, encontrandose
1s parte inferior del drgsne basculante unidatoensversal-
mente con la mecesaris latitud do desplazamionto al sopopr
te inferior mévil, y gue lleva la guls de cadens; y por
otra porte, uns funcién de posiclonado que tiens tantos
puntos o suescas de poasiclon como existan velocldadas;
ceds uno 4o ostes puntos o Miescas pueden operar sucesiva-
nente con un dispositive complementario eaxisteonts sn el
soports superior u srgauo transversslments fijo, con el
fin de marcar la posicién de cads velocidad y ello de una
manera perceptibls para sl usuarie,

2.~ Poarfeccionsmisntos introducidos en los cambios
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de velocidad segim lux rolvindicacidés 1, caracterizados por
los medion de reglajo de la posicidn transversal do la guls
de codons en relmeidn con ¢l primer pifiSn de la ruoda gue
tenge el dijmotro mas pequeiio, constituidos por un dedo o
wodio equivelente de uniénm, zolidario del soporte infe-
rior u Srgono mévil tranaversolmente, gue se ecopla en una
raja del orgavc baosculante, siendo la posieidn dal dodo o
del medio equivalente do unidn, ajustable en relacldén con
@1 soporto u drgene inferior.

J2,.~ Perfoccionsmiontos introducidos on log come
tbios do voloclded segin 1a roivindicacidn 2, caracterizao-
dos por el heche de gue &l dode o mcqio oquivalente coo-
pora eon un tornillo giratorio wontedo tronsversalmente,
con uns poslelion axiol fija, on el soporte w OSrgano infe-
rior mivil; tenlondo dicho tornillo, de maner:s accesible,
una cabtza partida o dispositive gue pormita arrastrarlo
anguiarments con ol fin de proccdor al regipje, y un sisto-
ma do fricecidén por muslle o plostifiescidn gue acthia pro-
ferentemants ontre el tornilio y el dede com el fin do‘aqg
gorar la posieidén de reglaje.

4a.~ Porfoccionpmiontos introducidos en los cambios
de velocidad segin la rodvindicacidn 1, caructerdzados por
un sistema de tupes gue liwmite on los dos dirccciones, los
suvisiontos dol 6rgano basculante, con el fin de gue 1la
guia de eadony uo mobropass los pilionos extrexoas.

3%.= Perfecclonamicentos introducidos va los cambilon
de velocidad segin la rodvindicacidn 4, caracterizados por

el hecho de quo on la diroeccidn del desploazamiento txasng-
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vorsal desde el mayor sl mis pequeiio pifién de la rueda
1ibro, ®l érgeno basculante pressnta un tope en saliente
qué caopers con el tops correspondiente formado o afiadi-
do on el soports suporior, y porgus uno o los dos topes
pueden asjustarse.

6%e~ Parfeceionamientos introducidos en los cambios
40 voloeidad segin la relivindicacidn &, caracterissdos por
«l hecho de que en direceidn dol deaplasamients transver-
sl desds sl mas paguefio al mas grande de los pifiones de
1a raedo libre, ol desplazamiente queda limitede por un
tope formado ontre las dos bieletas sn paralelegramo, hajo
ls forma de un saliente que presenta una de iam bialetas;
ia otrs blelats tisne un tornille de contscto asjustahble
con wedio ds friceidm que se pone sun contacto con ol so~
Jiente,

7%~ Perfeccionamienias introducidos en los cam-
bios de velocidad segin la reivindicacidn 1, caracteriza-
dos por el hecho de que Ix posicidn de cada velocidad es-
ta marcada ¥ results perceptible por los taladros o depro-
siores que tiene el drgano bamculants; dichos taladros o
depresionos estiu formados sobre un sje cireular cuyo cen
tro ss 41 aje de gire dol Srgeno besculante; y ol érgano
de posicién gque coopera sucesivamante con eada taladro es
usa bola que se acopla en un tsladro del soporte superiort
un muslla montado en compresién en sl taladro obliga o la
bols a acoplarse parclelmonte an el taladro gue se presen-
ta, correspondiende el intervalo entre los taladros a un

wovimiento angular de mando del basculante gque desplaza
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tranaversalmeate ol poporte iuferior vy la guls de cadona
con el fin de ascoplsr la cadens o8 alineascidn con ecada pi~
fién,

Ba,~ Porfeccionamientos introducides en los cacxbios
de velocided segin ls reivindiceeién 1, caractorizados por
a1 hecho de que ia posicidn de cada volocidad esta maveada
y results perceptible gracias a unas muoscos cobutidas,
parslolaments o wo, en el drgano baseulante con wnog in-
tarvalos guoe agseguran las posiciones exectas de la coedonna
sobroe cada uno de los pifiones de la rueda libro.

9.« Perfeccionsmiontos introducidos en los camhios
de welocidad asegln leo reivindicaelén 1, carscterizados por
o) hecho do gue la posicidn da cada velocidad vsta mareca-
da ¥ rosults porcoptible, en variante, sl formar los ta-
ladyros o muescas d¢ pogicionado en el soporte suporior o
parte fijs Sresusversaslmento, mientras que la bola n Srga-
no complepenturio so enguontra montada en el drgone bamscu-
lnnte.

Wd,~ Porfeccionamiontos introducidos on los cem-
bios do voloeided segin wuns cualquiera de lass reivindice~
clones 1,7,8,9,carasctorizados por el hoeche de que la bola
u Grgano oguivalents do posicidén se encuontra montado con
uns holgurs reducida on su alojamiento con ol fin de adap~
torse correctaments on los puntos do posicidn,

1i3,~ Perfuceionamieontos introducidos on los cam-
bioa do veloecidod segin la reivindicacién ), carcctoriza-~
dos por ol heeho do gue el mando de giro dol Grgane hoscu-

lznte se reclizopor un cchle de dos hilos paralslos o por
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dos cables distintos, coovenisntowents elurolliados en la
palanca, botén u otro Srgono de maniobra y que se sujeta
st los puntos situados z un lado y otro del eje da giro
del Grgano basculante, deapuls de hober atravesado las wui-
nas de pusicién fiju attundaw sntre el soporte del cawbio
de wwlocidad ¥y del cuadro.

12#,~ Perfeccionamientos introducidos en los cam~
bios de welocidad sogin las reivindicaciones 1,2,3,4%,5,6,
7:8,9,10 ¥ 13, ecaracterizados por el hocho de gue las par-
tes en los extremos del cable o de¢ los cables de pando que
se sncuentran sujetoa en sl Srgane basculante, se apoyan
antes de estar sujstos, au una o0 an varias gargantas, o
forma equivalents, en aectores cirgulares concdntricos al
sje de giro del Grgano basmeulsnte, y solidariamente con
dicho érgano, de manera que caalguiersn que sea la posicién
angular dal Srganvo basculante, los ssfMusrzos de mando sobro
eate Srgenc aw sjercen con los brasos de palancas constan-
tes ¥y segin ur miswo par de arrvastre ssegurando asi la ro-
gularidad del ssfusrso ds mando, la suavided del funciono~
wisnto y 1a amplitud de rotacién de ls palance do manecilla.

130, Pertfeceionamientos introducidos en les com-
blos de valooidad segin la reivindicecion 12, caracterizs-
dos por o) hecho de que la alineacidn de las gargentas o
formas de apoyo tangencial de los extremos del o de los
cables gon las aberturss de paso en la parte del soporte
suparior formendo tops da vaims, de mansra a evitar el des
gonte y ul roce mn dicha psrte gus forma tope de vainas.

1hr, ~ Perfeccionamientos introducidos en los cam-
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blos de velocidad seglin la rsivindicacién 12, caracteri-
zades por ¢l hecho do que @l Grgeno basculante-posiciona-~
dor ¥ la & las gargantaes o formas equivalentes do apoyo
tangonclal de ios oxtremos del cable estan realisados en
sua sola plezs woldeads, do praforoncia de material plage
tico.

158, ~ Forfucciovaniontos introducidos en los came
bios de velocidad segin ln reivindicacién 12, caracteri-
zndow por ol hoeho do que ls & las gargoutes, & formas equi
valonten de apoyo tengeneisl de los oxtremos de eabloes
estin formados por uns plewa sfiadide al Srgono basculante-
posicionador ¥y fijada sobre ol mismo de cualquier moners
conocids, por sjemplo pegade, soldadura, atornillado, re-
machadowee

168.~ Porfectionamientos introducidos on los cem-
bios da wvelocidad segin la reivindicacidén 12, cavactori.
rados por ol hecho do gue los oxtrewos del & d¢ los cables
de¢ mando, después de baber pasado por la & las gaorgentas
de gulado, s¢ pujeten on dos puntos ocpuestos molidarios
del orgeno basculante-posicionador, situados o igual dis~
tanela dol oj¢ de articulacidn de dicho Srgmno y por de-
bajo de dicho eja,

172+~ Perfocciovemientos introducidos e n los cum
bios de velocidad megin la reoivindicecién 16, caracteri-
zados por ol hecho do que uno do los oxtremss dol cable ss
sujota sl érgano basculanto-posicionador por paso on ia
parte torminal coerrada deo la gargouta de guiado y sprota-

do por un tornillo gue penetra en ests garganta.
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184,- Perfoccionsmientos introducidos en los com-
bios de velocidad segin la reivindicacidén 16, caracteriza-~
dos por el hecho de gus el otre extremo del cable llevs un
cilindro u otro salisnte analogo adaptado en un alojawvien~
to del) Srgano basculants-posicionador a nivel de la parte
tarminal abierta de la gargants, opuesta a 1s de la suje-
c¢idn por tormililo.

19%.« Perfeccionamiantos introducidos en los cambi-
os de velocidad segin la reivindicacidon 12, earactoriza-
dos por el hecho de guo la garganta o gargsntas, 5 medios
de apoyo tangencial de los oxtremos de cable se sstable-
con siguiendo un gector cirsular smpiismente superior o
1800, de manera que los cables se sncusatren slempre en
spoyo tangencial alimeado sn relacidon con iow pasos en sl
tope de vainas, en las posiciones extremas del Srganc bas-
sulants-posicionador.

308, -~ Perfeccionamientos introducidos en los caowm-
bios de valowidad destinados a bhiclcletas y vehigulos ei-

xilares.

Todo ello ®l ¥y como se describe eon =l cusrpo de
ls proesente Memoria y se reivindica en su Nota.

Bats Memworie consta de veinticuatro hojas foliw-
dan y macanografiadas u dos espacios per uns sola de sus

carass.

Madrid, 1 de Diciembre de 1976
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