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Ia presente invencidn se refiere a unos perfeccionemientds
en un alojamiento radial para un rotor de gran didmetro, cuyo rotér
presenta una superficie anular dispuesta en su zona periférica, :
concentrfca con el eje del rotor, con la cual actuan en cooperaoi&n
zapatas de cojinetes alojadas en el asiento y que avoyan al rotor
respecto al assiento,

Ya es conocido un alojamiento hid;ostético para un tambor
triturador, que estd apoyado respecto al asiento mediante bulones |
huecos dispuestos en sus paredes frontales, sobre zapatas de cojii

nete sucesivas en direccidn periférice y dispuestas en el cuarto

inferior del buldn hueco. Las zapatas de cojinete presentan servo{

tas situado a un lado del cojinete, como también para el par de za
1

patas situado al otro lado del cojinete, loas servomotores estédn qg

1azadoé entre sf{ mediante una tuberfa de presién, para logrer un .,

equilibrado de la fuerza de apoyo. Aquf se he tenido en cuanta_cai
gar 1o mds uniformemente posible las cuatro zepatas de cojinete. E
Pero este alojamiento radial es apropiado sélo para rotores que E
presentan un nimero de revoluciones pequefio y en los que préctica%
mente actuan sbélo fuerzas de gravedad sobre el alojamiento radialj

También es conocido un alojamiento radial para un rotor

de marcha rdpida, es decir una turbina tubular hidrdylice ., en la

que el rotor presenta en su zona periférita una superficie anulan
gue trabaja en cooperacién con rodillos que apoyan al rotor. En el
crarto inferior del alojamiento se enquentran rodillos dispuestos‘
en una traccidn de cadena, que soportan el peso del rotor. A ambos:
lados del rotor estd previsto un rodillo guia dispuesto por encimi
del plano horizontal que pasa por el gje del rotor y unido firmeme

te con el asiento. Este alojamiento es apropiado sdélo para pequeﬁoF

rotores, ya que apoya rigidamente al rotor, |
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Ia invencién se fundamcnta en el cometido de crear un alg
jamiento radial en el cual el rotor estd guiado radialmente, per-
fectamente en todas las direcciones y no obstante al estar gometi-
do a fuerza centrifuga cambiantc o solicitacién térmica pusde dilg
tar o contraer en dfametro, manteniendose indesplazable el eje del
rotor respecto a asiento,

Este cometido se soluciona seglin la invencidén en un aloja
miento radial del tipo descrito al principio, porque el rotor est%
apoyado radialmente respecto al asiento por lo menos en las direc
ciones de apoyo principales, y porque estédn alojadas por forma reg
pecto al fundamento como mdximo las zapatas de cojinete queractuaq
en dos direcciones de apoyo principales, mientras que las restant%s
zapatas del cojinete estédn alojadas por forma, desplazables radiqi
mente respecto al asiento,

Con direcciones de apoyo principales se designan agul la§
direcciones de apoyo imprescindiblemente necesarias para la perfed
ta fijacidén del rotor. En el ca:io mds sencillo son necesarias tre%
direccionesrde apoyo principales para mantener un cuerpo en su si;
tio. Entonoes el éngulo entre dos direcciones de apoyo es ventajo-
samente de 120°; précticamente el 4dngulo entre dos direcciones de
apoyo principales puede no obstante elegirse entre 80 y 1400. Pefd
en la técnica se prevén frecuentemente cuatro direcciones de apoy
principales, desplazadas entre i 90°, apoyéndose el rotor por abg
jo, por arribe y por ambos 1ados, :

Pars el centraje del rotor respecto al asiento se desarrg
llan ventajosamente una o varia:; zapatas de cojinete en cada 0350;
como zupatas de cojinete centradores, en las que a un deaplazamier]
to de la zapatu de cojinete efevtuado en sentido contrario al de i
apoyo, sumenta la fuerza de apoyo de la zapata de cojinete, ¥y Vi-

I
ceversa., ‘ ‘
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Para la segura absorcién de los choques radiales se desa;
rrollan ventajosemente wne o varias zapatas como zapatas de amor-
tiguacidn flotantes en las que la fuerza de apoyo de la zapata a
desplazamientos lentos de la zapata sigue siendo la misma; pero
aumenta al desplazaerse la zapata stbitamente en sentido contrario;
al de apoyo. :
Por ejemplo para soportar el peso del rbtor al tratarse
de rotores con eje oblicuo U horizontal, se desarrollan ventajosa
mente una o varias zapatas de cojinete en cada caso como zapata deé
cojinete flotante, en la que la fuerza de apoyo de la zapata de cé

jinete permanece siempre igual con todos los desplazamientos de la

. zapata,. !

Modiante la previsién :le apoyos por lo menos en las dirqé
ciones de apoyo principales, y mediante la desplazabilidad de las
zapatas de cojinete de lés gue como miximo pueden estar alojadas !
por forma respecto al asiento como mdximo las que actuan en dos %

direcciones de apoyo principales, se consigue por una parte un pel

| M2

fecto alojamiento radial del rotor y por otra parte puede crecer
a contraer prdcticamente sin impedimento el rotor.
En el dibujo a base del cudl se aclara con detalle la in

vencién, se representan simplilicados ejemplos de ejecucién del

objeto de la invencidn.
Le figura 1, muestra uia seccidén axial vertical de un ro+

tor en forma de corona. .
la figura 2, muestra una seccién por la linea II-II de la

figura 1. §
Jas figuras 3 a 6 muestran sendas secciones correspondiei

|

tes a la figura 2 de una zapata de cojinete, a mayor escala,

Ie figura 7, muestra una seccibn axial vertical de otro

rotor en forma de coronsa,
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La figura 8, muestra un: seccidn por la linea VIII-VIII de

la figura 7.

Ta figura 9 muestra una seccidn axial vertical de un rotor
de otro tipo. ' ;

Ia figura 10 muestra una seccién por la linea X-X de la: |
figura 9,

Ia figura 11 muestra una seccidén correspondiente a las. sec
ciones de lasg figufas 2, 8 6 10 de otra forma de ejecucidn, .y

La figura 12, muestra uns seccién correspondiente a la-fi

gura 11, de una zapate de cojinete, a mayor escala.

El alojamiento radial representado en las figuras 1 a 5
girve para aloaar un rotor 1 de gran diémetro, cuyo rotor 1 presen+
ta una superficie anular 2 dlspuesta en su zona periférica y concén
trica con el eje del rotor, con la cual actuan en cooperacidn zapa%
tas de cojinete 4 alojadas en un fundamento 3 y que apoyan al roto?
1 respecto al fundamento 3. :

El rotor 1 estd apoyado radialmente respecto al fundamegi
to 3 en tres direcciones dé apoyo principales a,b,c, que estdn in-
dlcadas mediante flechas. Todas las zapatas de cojinete 4 son des—
plazables radialmente respecto £l fundamento 3.

Las zapatas de cojinete 41, 42, 43, sirven Unicamente pars

el centraje del rotor 1 respectc al fundamento 3. Coda una deAesta§
zapatas de cojinete 41, 42, 43 ¢std desarrollada como zapata de-cgﬁ
traje, en la que al haber lugar un desplazamiento de la zapata de
cojinete en sentido contraric &l de apoyo aumenta la fuerza de apg
yo de la zapata y viceversa. La caracteristica fuerza-recorrido.de
la zapate de centraje estd elegida de manera que las fuerzas.de. apd

yo al estar dilatado el rotor 1 bastan precisamente todavia para e?
centraae, y al estar contrafdo el rotor 1 nd ‘originan. todavia,:nm—I

guna deformacién inadmisible del rotor L.



Se

10,

15,

20.

25

306

s

Didmetralmente opuestas a las zapatas de centraje 41, 42,
]

6. Cada una de qf

1

tas zapatas de cojinete estd desarrollada como zapata de amortigua-

43 estdn dispuestas zapatas de cojinete 44, 45, 4

cién flotante, en las que la fuerza de apoyo de la zapata permane~
ce constante al haber desplazamientos lentos de la zapata de cojiqé
te, pero sumenta al efectuarse un desplazamiento de la zapaté de
cojinete si¥bito en sentido contrario al de apoyo. Bstes zapatas de
amortiguacidﬂ flotantes 44, 45, 46 siguen 2 la superficie anular 2I
que crece y se contrae con el robtor 1, sin gue varie su fuerza de
apoyo. Pero si tiene lugar choques radiales, la fuerza de apoyo de

6

las zapatas de cojinete 44, 45, 4° asciende tento que las zapatas

de cojinete en el instante del chogue actuan como zaﬁatas de coji-'

nete indesplazables radialmente ¢ impiden un desplazamiento del ro
tor 1, |

Si las fuerzas de apoyo de las zapatas de amortigﬁacidn
flotantes 44, 45, 46 que surgen en estado de flotacidn se eligen
de manera que éstas sean iguales a la fuerza de apoyo media de las

6

. -
ejercen sobre |

Al

zapatas centradoras 41, 42, 43, las zapatas 41 a4
el rotor 1 fuerzas de apoyo distribuidass uniformemente sobre la
periferia del rotor 1.

EL fotor de las figuras 1l & 5 tiene un eje horizontal. Por
conaiguiente para soportar el peso del rotor estén previstas dos
zapatas de cojinete 47 y 48 que producen fuergas de apoyo que mirah
oblicuas hacia arriba. Gada una de estas dos zapatas de cojinete
ss%d desarrollada como zapata flotante, en la que la fuerza de apo;
yo de la zapata permanece siempre igual en todos los desplazamien~
tos de la zapata de cojinete. Debido a que las zapatas flotantes
47, 48 goportan todo el peso del rotor 1, el rotor 1 flota igual-

mente en el espacio, y las zapatas centradoras y las zapatas de ampr

tiguacidn flotantes tienen que asumir solo el centraje o bien amor!
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Ademds estdn previstos cojinetes auxiliares 5 en cuatro
direcciones de apoyo principales, que estdn alojados fijos respec—
t0 al asiento 3 y estén dispuestios por fuerza del campo de holguré
de la superficie anular 2 posibilitado mediante las zapatas de OOﬁ

Jjinete desplwables 4 a 48

en funcionamiento normal. Estos cojlne-
tes axuilieres 5 asumen el alojemiento de emergencia del rotor al:
ceder defectuosamente las zapates de cojinete desplazables 41 a4,
Para mayor cleridad se ha representade en la figura 2 unq
corona de letras en la cual estf indicada la posicidn de las zapa-
tas centradores con Z, las de les zapatas de amértiguacién flotan7
¥es con SD, las de las zapatas ce cojinete flotante con S y la poJ
sicién de los cojinetes auxiliares con H, :
Lg construceidn de las zapatas empleadas puede Verse en ;
las figuras 3 & 5. Las gapatas 4 presentan bolsas 6 gque miran a 1d
superficie anular 2, abieritas hacia la superficie anular 2, para
el lubricante, y estén alojadas en el asiento 3 un servomotor 7 hi
drdulico. El extremo inferior de¢ las zapatas 4 constituye el émbolb
del servomotor 7 y esté alojado girable en ei cilindro del servomo!
tor 7. La cdmara de presién del servomotor 7 estd unida a una fuep
te de presidén 8, y de la cédmara de presibén del servomotor 7 parten

gsendas tuberias 9 provistas de un lugar de estrangulacidn, a las

bolsas 6 de las zapatas 4, Aquf el medio de presidn sirve al mismo

tiempo como lubricante del alojumientbo,

En la zapata de cojinete 41 desarrollade como zapata de
centraje, que se muestra en la Iigura 3, estd incorporada en la tu
berfa 10 que vé desde la fuente de medio de presién 8 a la cdmara
de presidén del servomotor 7, unua vilvule estranguladora 11 que se

ajusta por un dispositivo de ajuste 12, El dispositivo de ajuste

12 mide la separacidn radial respeeto al eje del rotor 1 entre la



zapate 41 ¥y el cilindro del servomotor 7, y ajuste la vilvula es—
tranguladora 11 de menra que la presidén en la cdmara de presidn dél
servomotor 7 asciende cuande disminuye dicha separacidn radial, ys
que la presidn en la cémars de :residn del servomotor 7 disminuyef
56 cuando avmenta dicha separacidén radial,

En la zapata de cojinete 44 desarrollads como cojinete de
amortiguacién flotante, representada en la figura 4, estd incorpo-
rado un lugar de estrangulacidn 13 en la tuberfa 10 que v4 desde 5
la fuente de medio de presibén 8 2 la cémara de presidn del servomi
10, tor 7., Este lugar de estrangulacidén 13 estd dimensionado de manera
que la cantided de medio de presidén que fluye constantemente.desdq
las bolsas 6 de la zapata 44 al entommo por el intersticio que haﬁ
entre la zapata y la superficie anular 2, puede sustituirse mediqé
te alimentacidén desde la fuente de presidn, y que ésta alimentacidn,
15, puede sumentarse y disminurise de manera que pueden tener lugar 1§§
tos movimientos de la zapata correspondientes a la contraceidn y i
dilatacidén del rotor. Pero en lugar de estrangulacidén 13 es tan eé
trecho que al efectuarse movimiontos rdpidos de la zapata hacia 14
cémara de presién del servomotor T, el reflujo del medio de presi
20, desde la cémara de presibén a la fuente de medio estd tan impedido;
que en la cémara de presidn del servomotor 7 surgen un sibito as-?
censo de la presidn, que multiplica la fuerza de apoyo de la zapa—
ta. Pero en lugar de estrangulacién 13 puede presentar también un%
chapaleta antiretorno que impidc completamente el reflujo del medi?
25, de presidn a la fuente de medio de presién 8. L

En la zapata de cojinete 47 desarrollade como zapata flo=-
tante, representada en la figur:. 5, la cdmara de presidén del servi

motor 7 estd enlazada directame:ite con la fuente de presién medie

te la tuberf{a 10. La fuente de 1residén 8 proporciona medio de preﬁ
!

0. sidn constante. La correspondiente presidn constante en la cémara
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de presidén del servomotor 7 permanece constante con todos los deg,

plazemientos de la zapata 47, y estd elegida de manera que ambas

zapatas flotantes 47, N 48 presentan dos fuerzas de apoyo que jugé

+as bagstan precisamente para soportar el peso del rotor 1.
Se Para el caso de que no puedan acepbarse pequefios desplazé
mientos del eje del rotor 1, seria posible sustituir las zapatas l
séentradores 41, 42 dispuestas en las dos direcciones de apoyo pri‘
cipales, a, b, por zapatas aloj:das por forma respecto al fundamej
to en una posicién predeterminada, la gapata representada en la ﬁi
10, gura 6 egtd desarréllada ocomo zapata base 49, que descansa girable
sobre una base de apoye 14 fija dispuesta en la cdmara de presidn;
del servomotor 7, la cual soporta una parte de la fuerza de apoyo;
Corvespondientemente a ésto, en la zapata 49 la relacidn entre el
drea de émbolo del servomotor 7 y el 4rea frontal de la zapata ea’
15, |menor. Sin tener en cuenta ésto, la zapeta base corresponde a la ‘
zapata flotante descrita de la rigura 5. !
En él alojamiento radiul representado en las figuras 7 y%
8, el rotor 1 tiene un eje vertical, y el alojamiento radial no éj_n
t4 cargado por el peso del rotor. Correspondientemente a ésto est:
20, dispuestas en tres direcciones e apoyo principales sendas zapataé
centradoras 41 a 43 ¥ en otras tres direcciones de apoyo prineipa-

les sendas zapétas de amortiguacidén 44 a 46

6

. Todas las zopatas 41:

son desplazables radialmente res- :

1

pecto al asiento. Por motivos de seguridad estdn previstos de nue~

a 46. Todas las zapatas 41 a4

25, vo cojinetes auxiliares 5 unidos fijos eon el asiento 3, que tal y
como se ha descrito en el primer ejemplo de ejeoucién, se hallan

fuera del normsl campo de holgura de la superficie anular 2 deter-

mirnado por las zapatas alojadas desplazables radialmente por fuer-

28, B

0, Bl rotor 1 representad. en las figuras 9 y 10 tiene un alk
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jamiento radial en el que todas las zapatas 4.son desplazables ra-
dialmente respecto al asiento, v el centro del rotor 1 estd aloja;
do indesplazable en todas las direcciones radiales mediante un co
jinete radial 15 de pequefio didmetro. Este cojinete radial 15 alo~
ja al buldén de un cubo 16 del rotor 1, cuyo cubo 16 estd unido por
medio de radios 17_con la coron:. del rbtor 1. El peso del rotor 1

8

se8 soporta por dos zapatas flotuntes 47 v 4°. Ademds estd prevista

una corona de seis cojinetes de amortiguacidén flotantes que estén
|

dispuestos distribuidos regulariiente sobre 1é periferia y de los

que tres se designan con 44 a 46. En cuatro difecciones de apoyo

principales estdn dispuestos cojinetes aukiliares 5a .

En el alojamieﬁto radial representado en la figura 1l elZ
rotor 1l presenta dos superficies anulares 21 ¥y 22 odncéntricas al
eje del rotor, para las zapatas 4. Una de las superficies anulares
2l nmira radialmente hacia dentro y la otra superficie anular mira{
radialmente haciaafuera. Medianite ésto es posible limitar la dis—E
posicién de las zapatas 4 a la iercera parte de la periferia del é
rotor, y no obstante conseguir un perfecto &lojamiento radial dig
puesto en tres direcciones de anoyo principales,

En la direccidn de apoyo principal a estd dispuesta una
zapate basge 410, en la direccidnr de apoyo principal b una zapata
base 411 y en la direccién de aroyo principel 4 ¢ una zapata de

12

amortiguacibén flotante 412, estas tres zapatas 410 a 47 centran

al rotor 1. 5
En otras tres direcciones de apoyo principales, situadasf

frente a las mencionades direcciones de apoyo prineipales, a, b,c
6:

estin dispuestas sendas zapatas de amortiguacidén flotante 44 a4
Rl ovsgso del rotor 1 se soporta nor dos zapatas flotantes 47 y 48.
Tal y como muestra la Cigura 12, la base de apoyo 14 de

ambig gwapatas base 410 Yy 411 estd desarrollnda regulables, es decir
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la base 14 de ambas zapatas 410 ¥y 411 alojadas por forma es mévil
alejdndose del eje del rotor, al dilatar el rotor, y es mévil hacia
el eje del rotor al centrarse el rotor, de manera que permanece inva
riadé la situscidn del eje del rotor.

Be Para 15 regulacién de las zapatas. fase 410 y 411 puede em:
plearse un dispositivo de mando que mide el didmetrc del rotor 1,

o en dos punt&s didmetrales del 1siento las separaciones que hay
desde las superficies anulares ol (4 22) hasta éstos puntos diéme~;
trales del asiento, ¥y regula a la base de époyo 14 de las zapatas :
10. 410 Yy 411 en el sentido de un mantenimiento del eje del rotor 1.

El alojemiento por fuerzea, desplazable radialmente, .de las

8

zapatas 41 g 4 respecto al asiento 3, se consigue en los ejemplos
de ejecucién mediante los servomotores 7 hidrdulicos conectados a
una fuente de presién 8. Pero el alojamiento por fuerza puede con-
15. seguirse también mediante un disgositivo diferente, que puede conte
ner por ejemplo también elementos unidos por forma. :
Descrita suficientemente la naturaleza del invento, asi :
como la manera de realizarlo en la préectica, debe hacerse constar
que las disposiciones anteriormente indicadas son susceptibles de f
204 modificaciones de detalle en cuanto no alteren su princirio fundanf

mental,

——————— .
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) REIVINDIJACTIONES

o= Perfeccionamientos en alojamientos radiales para roto
res de gran didmetro, cuyo rotor presemta una superficie anular
5o dispuesta en su zona periférica, concéntrica con el eje del rotor,

con la cual actuan en cooperacidén zapabtes de alojamiento alojadas

x

en la cimentacidén y que apoyan a1l rotor respecto a la cimentacidn
caracterizédos porque el rétor ne apoye radialmente respecto al
asiento por lo menos en las dir:cciones de apoyo principales, ¥ |
10, porque se alojan por forma resp:cto al asiento como mdximo las éa—
patas de cojinete gque actuan en dos direcciones de upoyo vertica-
les, mientras que las restantes zapatas de cojinete estdn alojadas
por fuersza, desplaﬁables radialuente respecto al asiento. o

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1, caracté
15, rizados porque al menos una zap:.ta se desarrolla en cada caso oomé
zapata de centraje en la que a un desplazamiento de la zapata.efeé
tuado en sentido contrario al de apoyo, aumenta la fuerza de apoyd
de la zépata y viceversa.

3.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1, carag
20, terizados porque al menos wna zipata se desarrolla en cada caso g

mo zapata de amortiguacidén flot wmte, en la que la fuerza de apoyo

de la zapata al haber desplazamientos lentos de la misma permaneci
igual, pero crecé al efectuarse un @eSplazamiento sibito al senti-
do contrario al de apoyo.

25, 4 ,~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,.caracti
rizados porque al menos una zapata se desarrolla en cada caso comd
zapata flotante, en la que la fuerza de apoyo de la zapata permang
ce igual con todos los desplazanientos de la zapata.

5.- Perfeccionamimtos segin la reivindicacién 2 § 3, ca-

30, racterizados porque todas las zapatas son desplazables radialmentd
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respecto al asiento, y porque por lo menos en tres direcciones de:
apoyo principales estdn dispuestas sendas zapatas de centraje, ¥y
al menos en las direcciones opuestas a los choques radiales a es~
perar estédn dispuestas sendas zapatas de amortiguacién flotantes.
5¢ 6.— Perfeccionamientos segin la reivindicacién 3, carac-
terizados porque por lo menos ea tres direcciones de apoyo princi-
pales egtén dispuestas sendas zapatas de amortiguacidn flotantes.

Te~ Perfeccionamientos segin la'reivindicacidn 4, caracté
rizados porque cuando el rotor tiene un eje oblicuo d horizontal,;
10, se dispone uns zapata flotante le manera que soporte al menos una
perte del peso del rotor,

8.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 5, caracte
rizados porque cuando el rotor siene un eje oblfcuo U horizontal, |
se dispone una zapata de amoritiguacidén flotante de manera que so;
15. porte al menos una‘parte del peso del rotor.

9.~ Perfesclonamientos gegin la reivindicacidn 1, carac~:
terizados porque todas las zapatas se alojan por fuerza desplaza—;
bles radialmente respecto al asiento, y porque el centro del roto#
se aloja indesplazable en todas las direc¢ciones radiales por medi+

i
20, de un cojinete radial de peguefio didmetro, y al menos en las dire$

ciones contrarias a los choques radiales a esperar, se disponen |

sendas zapatas de amortiguacidén flotantes.

10.- Perfeccionamientos segin las reivindicaciones 2 y 3;
caracterizados porque en dos direcciones de apoyo principales, se.
25, di csvonen sendas zapatas alojadas por forma respecto al asiento, y;
en una tercera direccidén de apoyo principal, se dispone una zapati
de amortiguacidén flotante, y en caso dado una zapata de centrado, !

11,- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 10, carqi

terizados porque la base de las zapatas alojadas por forma, es mé;
!

30, vil apartdndose del eje del rotor al dilater el rotor y es mévil
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hacia el eje del rotor al contraerse el rotor, de manera que per—
manece invariada la situacidén del eje del rotor.
| 12.~ Perfecclonamientos segin la reivindicacién 1, carac

terizados porgue el rotor presenta al menos superficies anwlares
5o para las zapatas concéntricas al eje del rotor, ‘

13.~ Perfeccionﬁmientos segin la reivindicacién 1, carac—
terizados porque el rotor presenta una superficie anular para las
zapatas, que mira radialmente hacia dentro y en caso dado radial-%
mente hacia afuera. i
10, 14 .~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1, carac:
terizados porque fuera del campo de holgura de las superficies ang
lares, posibilitado en el funcionamiento normal mediante las zapa
tas desplazables, se preven cojinetes auxiliares alojados fijos al
asiento, que al ceder defectuosamente las zapatas alojadas despla-
15, zables asumen el alojamiento de emergencia del rotor,

15.~ Perfeccionamientos seglin la reivindicacién 1, carac
terizados porque las zepatas se alojan girables en el asiento,. :

16.~ Perfeccionamientos segﬁn la reivindicaecidn 1, carqg;

terizados porque las zapatas presenta bolsas pars el lubricante

20. del alojamiento radial, que miran a las superficies anulares, N

abiertas hacia estas superficies y que se alojan en el asiento me

diante un servomotor hidrdulico.

17.~ Perfeccionamientes segin la reivindicacién 16, cera

| AT

terizados porque el servomotor se une con una fuente de presién y
25, porgue desde la cédmara de presidén del servomotor parten sendas tg;
berfas provistas de un lugar de estrangulacidn, a las bolsas de
las zapetas, sirviendo el medio de pfesidn como lubricante,

18.~ Perfeccionamientos en alojamientos radialeg yara ro

tores de gran didmetro, tal y como queda sustancialmente desecrito

30, en la presente Memoria y en los dibujos adjuntos.
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Esta Memoria consta de catorce hojas escritas a mdquina
por una sole cara.

Madrid, 20 NOV, 1978 i
ESCHER WYSS AKTISNGESELLSCHAFT,
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