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de apoyo, como medio de propulsidén de transferencia de pary
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Se conocen dispositives para depdsitos de ti
po circular tales como, poxr ejemplo, espesadores, depdsi- -
tos de lodo, depdsitos mezcladores y similares; en que al
menos un brazo rascador, un brazo mezclador o similar esta
apoyado, asi como montado, en el cenéro del depbsito de ma
nera que puede ser levantado y descendido, y en que exis-
ten medios de propulsidn capaces de comunicar un movimien-
to de barrido al brazo y a sus rascadores sobre el ferds
del depbsito. e
En tales dispositivos el brazo rascador o si-
milar estéd apoyado usualmentc en el centro del depbsito, con
la ayuda de un eje vertical, denominado eje de rascado, que
transfiere el par requerido para la prdpulsién &l brazo ras
cador y puede ser levantado y descendido juntamente coun el

brazo rascador. A causa de su triple funcidn como elemento

como medio de accionamiento para los movimientos verticaieé
del brazo rascador o elementos similares, se han producido
con este eje problemas importantes cuando el dilmetro del dg
pdsito es mayor de aproximadamente 20 meiros. En depdsitos
de este tipo el par requerido para el movimiento de barri-
do del brazo o de los brazos rascadores sobre el fondo del
depdsito es tan grande que hace dificil también utilizar

el eje de rascado para el funcionamiento vertical del bra-
zo o de los brazos rascadores. Para que sea capaz de servir
cono medio de accionamiento para los movimientos de levanta
miento y descenso de los brazos rascadores, el eje de rasca
do, que transfieré par al mismo tiempo, ademads de estar apg
yado para movimienté rotatorio, esti apoyado también para

movimientos de deslizamicnto axiales con la ayuda de una o

més ranuras de chaveta axialez en la superficie del eje de
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1 | rascado. Se disponen chovetas en dichas ranuras, que a su
vez se oplican a correspondientes ronuras interiores en el
‘centro de una rueda de engranaje de tornillo sin fin, que
comunica al eje el par requerido para propulsar los brazos
5 | rascadores Y que a su vez es propulsada por un toranillo
sin fin que pertenece a la maquinaria de propulsidn del
dispositivo. Para levantar o descender ¢l brazo o los bra-
zos rascadores, en estos dispositivos conocidos, cl extre-
mo superior del eje de roscsdo csté éonectado conr un meca-
10 | nismo de levantamiento y descenso. o
No obstante, como resultado del gran par
requerido en depbsitos del tipo en cuestidn con didmetros
mayores de 20 metros, la presién de borde y orificio cntre
las chavetas Yy las ranuras de chaveta serd tan grande que
15 | constituird el pardmetro critico para dimensionar el dispo
sitivo y dard como resultado que cl eje de rascado‘y la
rueda de engranaje de tormilleo sin fin, con sus ranuraé ¥y
chavetas asociadas, sean demasiado grondes y de mancjo di-
.ficil. Por otro lado, si las dimensiones de estas partes
20 | son mantenidas dentro de limites apropiadosrexiste el ries
go de que las chavetas y las rénuras de chavetas, especial
nente, ﬁuédan ser deformadas, compromefiendo de esta manera
el levantamiento y el descenso del brazo o de los bfézos
rasc&dorcs o eclementos éimilares.
25 Los problemas aqui descrites pucden ser evi-
tados desde luego de dos maneras que son en si conocidas,
pero ambas condueen a oitros problemas y por lo tanto mo
constituyen soluciones finales para los problemas implico-
dos con la construccidn y.el funcionamiento de los disposi-

30 | tivos deseritos aqui en la introduccidn.
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Uno de cstos mbtodos implica, de una manc-
ra bastante simple, disponer el brazo o los brazos rasca-
dores o similarcs en depdsitos de gran diﬁmetfo con una
propulsidén denominada circunferencial. No obstante, en es-
te tipo de propulsién se requieren dispositives innecesa-
riamente complicados para levantar y descender los brazos
rascadores, y este problema, por lo que es sabido, todavia
no ha obtenido una solucidn satisfactoria. S

En el otro método, es retenida la deépmi-
nada propulsidn por ¢l centro del brazo o de los brazos
rascadores, sin la utilizacidén del eje de rascado - aq?pq
riormente mencionado. En lugar de ello, este fipo de insta
lacibn estélprovisto con un grueso pilar, que estd coloca-
do en el centro del depbsito y que con la mayor frecuencia
estd hecho de hormigbn. Sobre la parte superior de esté pi
lar, cuyo extremo superior se extionde por encima del niL
vel del llenodo del depbsito, ésté colocada la maquinargé'
tanto para el movimicnto de bharride del brazo o de los bra
zos rascodores sobre cl fondo del depdsito como para levan
tar y descender a los mismos. Usualﬁente, el par requexrido
procedente de la maquinaria de propulsidén es transferido
al brazb rascador con la oyuda de una consgtruccidn de un
bastidor telescbpico o similar que rodea al pilear., Esta
construccidn, ademds de ser unida a los brazos rascadores
y de ser acoplada a la maguinaria de propulsidn pora pro-
ducir los movimientos de barrido de los brazos, estd aco~
plada taombién con-la naquinarié para los movimientos de lg‘
vantamiento y deécenso de los hrazos, y a su vez pucde ser
levantada y descendida juntomente con les hrazos., Para efcc

tuar el levontomicnto y el descenso los brazos rascadores
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son generalmente levantaaos conjuntamente con la maqﬁinan
ria asociada con respecto al pilor ceniral.

‘En los dispositivos éonstrnidos de esta ma-
nera, un cierto nimero de guins estdn colocadas sobre el
pilar para absorber cl par. Estas son guias para el leovan-
tamiento y el descenso de dicha construccidn de bastidor
telescdpicos Para que haya la menor presidn posible sobre
estas guias, &stas son colocadas a unos distancios entra
ellas todo lo grandes que lo permita el pilar, Esto provo=
ca dificultades éaré hacer iguales las presiones de contag
to contra las diversas guias. Estos problemas aumentan gi
se qtilizan més de dos guies. La orientacidn y el ajuste
de estas guias pueden tawmbién provocar problemas en el mon-~
taje de la maquinaria deol espesador. Al mismo ticmpo, esta
construccidn hace que la friccién que se produce en el le-
vantamienio y en el descenso de los brazos rascadorcs sea
tan grande que resulte perturbadora. '

Para cspesadores muy grandes, no ha sido po-
sible construir una maquinaria de propulsidén que permita
el levantamiento y el descenso de los rascadores, Estos
grandes espesadores consisten en un pilar central hucco,
muy gruéso, que soporta la maguinaria del cspesador en 1a
parte superior. Esta maquinaria estd apoyada en un apoyo
hidrostitico pafa reducir lo friceidn, con propulsidn por
anillo de engranajes. El pilor cstd rodcado com una construg
cidn de'armazén, que transmite el movimicente rotatorio a
los brazos rascadores, .

La retirada del producto espesado se efec-
tha usualmente a travds de un ténel por debajo del espesa-

dor desde el centro hasts los lados. La consiruccidén de es-
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ha eliminado también el costoso tinel.
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res centrales huccos ha resultado mis comﬁh, éspecialmente
en espesaaores‘de mayor tamaiio. El material espesado es
bombeado a través del pilar central hueco con la éyuda de
una bomba sumergible, una extraceidn con aire, una bomba
de diafragma u otra homba sobre el puente con un conducto
de succidn hasta el fondo del pilar, una bomba centrifuga
en la pﬁrcién superior del pilar con un ponducto de suecs
cién (esncrkel) en la entrada, o de cualquier otra maé;rg
conocidas

Los grandes cspesadores tienen un espacio-
en e; interior del pilar y su prolongacidn hacia abéjo en
gue estén colocadas las bombas para el matcrial espesado,'
Las tuberias para el material cspesado pueden ser enterre-
das por debajo del espesador o conducidas a través del me-
canismo de propulsidn continuando hasta la periferia del'

-

espesador sobre la superficie del liquido, En este caso se’

El presente invento tiene la finalidad de
eliminar las desventajas mencionadas en dispositivoes del
tipo mencionado en la introduécién. A este fin, se sugiere,
de scuerdo con el invento, que se disponga un elemento que
se extienda entre l2 periferia del depdsito y su centro,
siendo dicho elemento movible longitudinalmente en relacidn
con la periferia del depdsito, y es suficientemente rigido
para ser capaz de transferir fuerzas activas o reactivas en
vna extensidén correspondiente al menos al par del brazo poxr
tador de rascadores o similar. Mediante la disposicidén de
dispositivos del tiéo mencionado en ia introduccidn con di-

ches elementos de acuerdo con el invento, en lugnr de chavg
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tes y ranuras de chavela en cl pilar central, se produce
una construccidn comparativamenté simple y no complicada,
mediante la cual, incluso con grandes dilmetros de depdsi-
to, se pueden evitar las fricciomes que aparecen en las
construccioncs descritas en la introduccidn cuandoilosibrg
zos rascadores son levantados o descendidos, y en donde
los depdsitos estin provistos con un pilor central, sobre
él cual estd colocada lo maquinaria de propulsidn., Toubidn
se suprime por el invento la necesidad de las conocidbs-
guias sobre el pilar central. EL elecmento de acucrdo con
el invento puede estor unido o no con el centro para movi-
mientos verticales.,

Para comprobor la magnitud de las fuermas
de Teaccién transferidas por ¢l elemento; pueden disponeyr-
se unos medios perceptofcs de acuerdo con el invento entre
el elemento en cuestidn y un miembro que os estaéidnario
en relacidn con el depdsito. En espesadores conocidos es
muy dificil medir el par sobre los brazos espesadores de
una manera satisfactorio. Los métodos comocidos pors medir
el consumo de energia del motog de propulsidén o para ﬁedir
dircctamente en la maquinaria del espesador el momento tranj
ferido, producen con frecuencias resultoados indignos de con-
fianza. Un dispositivo perceptor de acuerdo con el invento,
por ejemplo una pila piezocléctrica, entre un punto fijo
junto a la periferia del espesador y cl clemento de trans-
ferencia de par puede, por otro lado, pfoporcionar valores
muy exoctos. E1 pér indicado puede ser utilizado para un
control autométiéo del levantomiento y del descenso de los
roscadores. También es posible permitir que la fuerze indi-~

~ . . 2
cada, y posiblemente una sefial que muestre la posicion ver-~




10

15

20

25

30

i 0!: 4% B

Peoic e o 4s iuly

tical de los rascodores, controle el hombeo del material
de corricnte de fondo saliente p;ra obtener un nivel Opti-
mo de material espesado con el cspesador. Bl método conoci-
do para medir lo cantidad de producto en un espesador ime
plica medir la densidad del producto en variosrniveleé”en
91 espesador, y es muy poco costoso,

Un dispositivo de acuerdo con el invento
ﬁuede ser utilizado en depbdsitos de tiP; circular, IOSEcﬁg
les, por ejemplo, son parte de instalaciones de sedi@eiﬁa-
cidén tales como cepesadores, depbsitos para lodo y simila-
res, y en diferentes tipos de depdsitos mezcladores,binqlg
yéndo tanto aquellos en gue se produce una mezcla como
aquellos en que se conserva una mezcla preporada,

De acuerdo con el dinvento es posible predu-
cir pasajes en el cabezal de propulsidn pars tuberias y';g
bles eléctricos, si se les necesita,.para una bombad suméf-
gible, una bomba sobre la plataforma del espesorlo depééiJ
to, u otro dispositive de bombeo conocido ﬁara bombear el
producte a través del pilar, Para obtcner acccso al inte-
rior del pilar se dispomne en sﬁ lado un agujero para hom-
bre y en ¢l lado del dispositivo portador de rascadores si
éste tiene la forma de un cilindro. Ho obstante, en algu=~
nos casos puede ser mejor dar al dispositivo la forma de
un armazdn abierto que permita libre acceso al pilar.

. Ctra forma posible de realizacidn del inven-
to consiste en prolongar el pilar hueco hacia a través del
anillo de engranajes. Ll anillo de engranajes es unido con
el mecanismo levantador y descendedor pd; medio de un diaw
positivo alargado que rodea al pilar central, En dicho dis-

positivo y en el pilar cexiste al menos un orificio pars ac
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ccso al interior del pilar incluso cuando cstd en funcio-
namicnto ¢l espesador. Para cvitar innecesarios esfucrzos
de par en el dispositivo alargado, el clemento unido con el
dentro para movimientos verticales dqberé ser unido con el
cabezal de propulsidn cerca de los engranajes de anillo.

Los grandes espesadores anteriormente conoci
dos tienen un reborde de engronajes con un didmetro muy

grande. De acuerdo con el invento es posible construivr un
espesador grande con rascadores susceptibles de ser leven-

tados y descendidos y orificios suficientemente grandes a

tir el paso de tubcerias y de personzl, e incluso permitir
el recemplazamiento de bombas y motorcs.

. - El invento serd descrito en lo que sigue
con referencia a los dibujos anejos que mucsitran ejemplos
del invento. Lo figura 1 nuestro una vistze lateral seccic--
nada a través de uns primera forma de realizacidn paravuh
dispositivo de acuerdo con el invento utilizado en un de=
pbdsito de tipo circular con una propulsidn denominada cen-
tral. La figura 2 muestra una vista superior, sblo parcial,
moente representada, del dispositivo mostrado en la figura 1./
La figura 3 c¢s una vista superior a una mayor escala de la
porcidn central del dispositivo mostrado en la figura 2.
La figura 4 es una vista lateral seccicnada a2 lo largo de
la linea 4~% en la figura 3 dc la porcidm centiral del dis~
positivo mostrade en la figura 2. Finalmente, la figura 5
en una vista lateral seccionade muecstra una sezunda formod
de rcalizacidn del invento, sohre la cusl forma de realiza-
cidén estd fijado un tope sobre la porcidn susceptible de

sor levantade y descondida del centro del) depbsito, desti=-
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nado a topar con un elemento que se extiende entre la pé-'
riferia del depdsito y el centro.

| Un dispositivo de acuerdo con el invento es
utilizado en depdsitos 1 de tipo cirgular.tales como, por
ejemplo, espesadores, depbsitos para lodo, depdsitos mez-
cladores y similarcs, en gque cstd apoyado al menos un bra-
zo 3, provisto con rascadores 2, vy esté soport;do de mane-
ra que puede sor levantade y descendido junto al centrox,
del debésito, Yy en que existen medios dé propulsidn 4§ng-
pﬁces de comunicar un movimiento de barrido sobre el fondo
5 del depbdsito al brozo o a los brazos 34 coOn rascadorés,2
asociados.

Si el depbsito en las figuras 1 y 2 ho de

ser utilizﬁd; como un eépesador, el material destinado é
tratomiento es alimentado a través de un colector 6 lige;
ramente inclinado desde el borde del depbdsito al centro. Sa|
gin se desarrolia la sedimentacidn, el material se sediﬁéﬁh
ta en el fondo del depbdsite 5 y es impulsado por los rascaw-
dores 2 hacia la salida central 7. Gl material ahora espe-
sado puede ser evacuado finolmente al aire libre a través
de una cuba de‘evacuacién por el fondo o puede ser retirado
por succion con la ayuda de una bomba directamente copecta-
do. El lignido "puro', por otro lado, circula sqbre_un ver~
tedero y eu'difeccién descendente & un colector de recogi-
da 8, que discurre alrededor de la circunferencia del depd-
sito 1. Los dcpﬁsifos propiamente dichos estéan hechos usual
mente de hormigdn, y estc ocurre sicmpre para depbsitos de

rd

didmetros muy grandes,

Para evitar una csrge excesiva sobre la ma-

quinarin de propulsidn de los brazos rascadores 3%, estos
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brazos, con sus roscadores asociados, estin hechos de ma-
nera tal que pueden ser levantados y descendidos.

En la forma dé realizacibdn del invento, mos
trada en las figuras 1 ~ 4, un pilor de hormigdn 9 esté
dispuesto en el contro del depdsito 1, extendidéndose con
su extremo superior por encima del nivel del vertedero del
depdsito.

Tal como se muestra con la mixima claridad
en la figura %4, para este fin, el extromo superior del pi-~
lar central 9 estd cquipado con dos tubos concéntrico$ vég
ticales 10, 11, de los cuales el tubo intorior 10 es més
corto que el tubo exterior 1l. En el extrcmo superior del
tubo interior estacionario 1.0, estd apoyado rotatoriamen-
te el extremo inferior de un cje roscado 12. Junto a ‘su
extremo superior éste eje estd unido con la maguinaria de
levantamiento y descenso 13 (que es de por si conocida y
no se describe aqui con mayor detalle). Esta maquinsria es
ta dispuesta sobre la parte superior de una placa 14, que
estd soldads al extremo superior de dicho tubo exterior 11,
el cual, como lo estd el tubo interior 10, estd montado £,
jamente sobre el pilor central 9. En la pared del tubo ex-
terior 11 existen dos remndijas verticales 15 colocadas dia
metralmente opuestas cntre si. En estos rendijas unas cspi-
gas 16 estén dispuestas, las cuales estén fijadas junto a
sus éxtremos interiores a un bloque 17, gque se mueve soBre
la rosca del eje 12. El extremo exterior de estas dos espi
gag_esﬁé fijado a un tercer tubo 18, que reodea al tubo 15
con las rendijas'y estd unido, a través de una envolvente
metdlica 19 soldaeda al tubo 18, con las unidades de propul

s5ién & pora los movimiontos de borrido de los brazos rasca-
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dores 3, asi como también con los brazos r@scadoreé pro-
piamente dichos. Conﬁiguientémente, la magquinaria de le-
vantamiento y descenso 13 es capaz, segln se necesite, de
mover la macquinaria de propulsidn para el movimiento de
barrido de los brazos rascadorcs asi.camo de loé rascadb~
res propiamente dichos. De modo mds préciso,‘esto se realj
za por la maquinoris de levantamiento y descenso 13 que ha

4 LY . P 4 'A\-‘t.‘1
ce girar al cje roscado 12 en lo direccion pretendida, de

v

monera que el bloque 17 se mucve en la direccidn apropiada
sobre el eje moviendo de¢ esta mancra a loas espigas 16 en
las rendijos 15 en cl tubo 11, de manera que el tubo 18y

la envolvente 19 con las unidodes de propulsidn % fijadas,

también sigue cl movimiento vertical., Para facilitar el ..

unos casquillos 20, 21 junto o ambos extremos del tuboﬁlﬁ.
Un fuclle 22 estd dispucsto también apropiadamentozalreQé-
dor del extremo superior del tubo 18 y la porecidn provistd
de rendijo del tubo 11,

La transferencia de los movimientos verti~

cales producidos con la ayuda de la maquinaria de levanta-

miento y descenso 13, a los brazos rascadores 3 y a los

drico 23, que junto 2 su extremo inferior estd fijado a
los brazos rascadores y que rodea como un conjunto al pilar
centrzl 9., Junto a su extremo superior cste elemecnto cilin-

cébnicemente ensanchado ¥y estd provisto en la

o

drico 23 est

v
0

parte mds superior con un grueso rchborde anular 24, Un ani-
llo de engranajes £5 estd fijodo a este rcborde. Este oni-
llo de engranojes sc extiende olrededor de toda la circun-

ferencia del. extremo superior, cdénicomente cnsonchado, del
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elemento cilindrico 23. Los dientes sobre este anillo 25
estén colocados sobre la perireria exterior del anillo en
donde engranan con los cngranajes propulsores 26 fijados
a Arboles de ejes que solen de cajas de engranajes 27 que
pértenecen arlas unidades propulsoras 4 para hacer que los

brozos rascadores 3 barran a lo lorgo del fondo 5§ del de-

fral Y

pbésito 1. En el interior el anillo de engranajes 25 esté
brovisto con pistas, que con la ayuda de cuerpos rodanrics,
por ejemplo cojinetes de bolas 28, que actllan conjuntamen-
te con pistas correspondientes en un grueso clemento anu-
lar 30, que estd atornillado sobre la envolvente 19 gue
soporta las unidades propulsoras %, o mis exactamente al
lado inferior de un fondo 31 del mismo que se extiende ha-
cia fuera mds alld de la envolvente propiamente dicha con
un reborde anulor 32. Como resultado del spoyo que tiene
el anillo de engranajes 25 sobre el grueso clementg 28 £i-
jodo al fondo de la envolvente 31, el elemento cilindrico
25 y de ecaste modo los brazos rascadorés 5 también colgarin
libremente por debajo de la cnvolvente 19 de moncra tal
que dichos brazos, con cilindré asociado, sean susceptiblecs
de girsr alrcdedor del pilar central como resultad6 del
par que comunican las unidades propulsoras 4 con ayuda de
los engranajeé 26 al anillo dentado 25 sobre el elemento
cilindrico 23.
. Para mantener 2l espocio 33, situado entre ol
pilar centrol 10 y el elemento c¢ilindrico 23, libre de acu~
mulaciones grandes de materisl, gue pueden obstaculizar los
movimientos verticales asi como Llos movimientos de barrido

de los brazos rascadores, se disponen medios de Jlimpieza

por descarga 24 en este espocic.
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Para absorber la reaccidn del par por el
cual los brozos rascadores 3 son.hechos barrexr sobre el
fondo del depdsito, la envolvente 19 estd provista con dos
ménsulas 35; dentro de las cuales estdn atornilladas un
par de espigas 36. Un clemento 37 con forma de caballete
estd fijado 2 los extremos libres sobresalientcs‘de estas
dos espigzas 36 gue se extiendcﬁ entre la periferia del de-
éésito 1 v el centro susceptible de ser levantado y descen
dido. Debido a su forma de caballete y a causa de qué;eﬁﬁé
colgado en las espigas 36 con su extremo liendido, el extrc
mo interior del elemento 37 es susceptible de ser levanta-~
do y descendido juntamente con el resto ée las partes sus~-
ceptibles de ser levantadas y descendidas de la porciépJ;
céntralrdel dispositivo. Para ser capaz de transfefir;fqu

(P

zas de accidn o reaccidn, correspondientes al par de les |
n

brazos rascedores, a la periferia del depdsito, diého‘glq«
mento es movible con reclacidbn a la periferia del depésitox
con la ayuda de una, o posiblemente dos, juntas flexibles,
que se muestran en 38, Un dispositivo perceptor pucde es-

tar dispuesto también entre e;-elemento con forma de caba-
llete 37 ¥y un miembro gque es estacionario en relacidn con
el depdsito para comprobor la magnitud de las fuerzas de

reaccidn transferidas por el clemento 37. Dicho dispﬁsitivo
perceptor es mostrado en 39 y puede consistir en cualquier
dispositiyvo que sea apropiado pora este fin. Por ejemplo,

este dispositivo perceptor pucde ser dispuesto para emitir
sefiales a la maquinaria de leQantnminnto‘y descenso 13 pa-
ra levantar los brazos rascadores 3 si es demasiado grande
la résistencia a los movimicntos de bqfrido en clAdepési~

to. Inversamente, el dispositive perceptor 39 puede ser




10

15

20

25

30

no que se refiere a cualquier elemento gue esté conectado
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dispuesto también para producir una selial cuendo los ras-
cadores comicnzan a moverse Con aemasiada fagilidad en el
depdsito, en cuyo momento es desceble un descenso de los
brazos.
~Tal como cs cvidente de los figuras 1k,

un puente de pasarela 40 puede ser dispuesto sobre cl ele~
mento 37 con forma de caballete, ¥ste puente pucde scr co=-
nectado apropiadamente con una plataforme L1, que rodzz a
1la envolvente cstacionaria rotacionalmente 19 en el ceutro
del dispositivo. Normalmente c¢s deseable tener acceso a la
maquinaria de propulsidén del espeéador a través de una pa=-
sarela de puente. La pasarela de puente ticne por lo tanto
1a doble funcidn de pasorela de puente y elemento de transg
fer?ncia de par.

; El invento mo estd limitado al eloemente de

.

transferencia de par que tenga una forma de caballete, si-

con el centro y pueda transferir par a un punto fijo en la
periferia del espesador. Por cjemplo, el elemqnto puede
ser una pasarela de disefo comén con dos vigas paralelas
que soportan la pasarela y un armazbén superior. En un ex-
tremo exigten dos vigas sobresalicntes con apoyos para es-
pigas 36 y junto al otro extremo el puente de pasarela es
puesto_en voladizo moviblemente y fijado a un punto fijo
de la periferia del espesador.

En la forma de rcalizaciodn mostroda en la
figura 5, el ele&ento 137, que se extiende entre el pilor
central 109 y la'pcriferia del depdsito, estd construido
también como un puente de pasarcla; no obstante, en contrag

te con lo forma de rcalizacidn mostrada en las figuras 1-1,

.
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no es movible verticalmente junto‘con'la porciép suscep~
tible de ser levantada y descendida de la porcidn central,
sino que estd fijo con relacidn al pilar central, Bn lu-
gar de ello, la porcidn susceptible de ser levantada &
descendida del centro del depdsita estd provista con un
tope 142, que estd destinado a topar con el elemento 137, -
En el lugar de contacto entre el tope, que tiené la forma
Qencral de una prolongacidn en voladizo; y el pucnte -ds
pa#afela de elementos 1357, hay apropiasdamente algunaffn%-
ma de superficie de apoyo o deslizamiento para los movimier
tos del tope 1k2 contra el elemento relativamente estﬁcio—
nario 137 cuando se mueve verticalmente ia porcion central
susceptible de ser levantads y descendida,

e

Un soportc movible 138 para el elemento-137

i
i .

deberd estar dispuesto en la periferia del deposito, per<
mitiencdo al elemento una cierta movilidad, principélmeptq‘
en scentido longitudinal., También es apropiado disponer uﬁ'
dispositivo perceptor o lo manera de la forma de rcaliza-
cidén mostrada en las figuras Ll-4.

El invento no csté limitado a lo aqui deg
critoe y a les formas de realizacidn mostradas en los dibu-

jos, sino que puede ser modificado de muchas maneras den-

tro del alcance de las reivindicaciones.
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REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidn propia y nueva,
gque se presentan para que scan objeto de¢ esta solicitud
de Patente de Invenecidn en Espafia, por VEINTE ajies, son
los que se recogen en las reivindicaciones siguicentes:

1a,~ Un dispositivo pare depdsitos de tipo
cirecular, tales como, por ejemplo, espesodores, depbsitos
de lodo, depdsitos mezcladores y similares, en que estd
apoyado 41 menos un brazo rascador, un brazo mezclador o
similar, y estd montado cn el centro del depdsito para ser
susceptiblé dg ser ievantado y descendido, y en que exis-
ten medios de propulsibén capaces de comunicar un movimiecn-
to de barrido al brazo y a sus rascadores sobre el fondo
del depdsito, carocterizado porque estd dispucsio un elemeg
to que se extiende emntre la periferia del depdsito y su
centro, siendo dicho celemento movible longitudinalmente en
relacidén con la périferia del dépésito y cs suficientemen~
te rigido para ser cepmz de transferir fuerzas activas o
reactivas en una extehsién que corresponda al menos al par
del brazo portador de rascadores o similor.

22,- Un dispositivo d¢ acuerdo con la rei-
vindibaéién 18, caracterizado porque dicho elemento se ex-
tiende entre lo periferia del depdsite y una parte suscep-
tible de ser levantada y descendida dol centro del mismo,
en cuya porte es.flexible sl menos esencialmente en sentido

vertical,

38,~ Un dispositive do acuerdo con la rei-
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vindicacidn 1a, caracterizaéo porgue la parte susceptible
de ser levantads y.descendida doi centro.del depésito tie-
ne un tope que estd destinado a topar con el elemento que
se extiende entre la periferia del depbsito y el centro.
43.- Un dispositivo de acuerdo con las™
reivindicaciones 12, 22 § 32, caracterizado porque uﬁos

medios perceptores ostin dispuestos entre cl elemento y un

3

miembro gue es estacionario con relacidn al depdsito. para
comprobar la magnitud de las fucrzas de reaccidn transfe-
ridas por el clemento.

58.- Un dispositive de acuerdo con la rei

~a

vindicacidn 42, coracterizado porgue la magnitud de ia

fuerza percibida por los medios perceptores es utilizada
P p P

LI SN

para controlar el levantamicnto y el descenso de los bra-~

Zos rascadores, ..

-~
-

63.~ Un dispositivo de acuerdo con la rei-
o,
vindicacidn 48, caractcrizado porque la magnitud de la

~

fuerza percibida por los medios pcerceptores y posiblemen-

te también la posicidn del brazo rascador, se utilizan pa-

ra controlar la cantidad de maéerial espesado que ha de
ser transportado fuera del dispositivo.

72.- "UN DISPOSITIVO PARA DEPOSITOS DE TI-
PO CIRCULAR, TALES COMO, POR EJEMPLO, ESPESADORES, DEPOSI-
TOS DE LODO, DEPOSITOS MEZCLADORES Y SIMILARESY,

Tal y como se ha descrito en la Memoria
gue antecede, represcntado en los dibujos que'se acompaiian

L
¥y para los fines gque sc hon especificados
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Esta Memoria consta de diecinucve hojas es-

critas a mdquina por una sola cara.

Madrid , 13.ENE1977

p. 4. Ossar d Bizcbym:
Por Pode '
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