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Bl invento se vefiere a aparatos de almace-
nado y observacién de peliculas. Mas particularmemte, e
refiere a los aparatos que permiten almacenar y observar
peliculas de radiografia, es decir peliculas de rayos X,

5 cortadas. Estos dispositivos encuentranwme armplia aplica
cibn en medicina, por ejemplo en hospitales, laboratorios.,
gabinetes de radi6logos, etc. Estos aparatos permiten al-
macenar una gran cantidad de radiografias de interés co-

rriente permitiendo al mismo tiempo el acceso ilumediate a

. - 10 as peliculas necesarias para diagnosis, tratamiento, o
cualquier otra utilizacibn.

! *BEn la técnica anterior, se han desarrollado apa
ratos de almacenado y observacidén del tipo descrito aguf.

Por ejemplo, el Rotoview Inumlnator comerclalizado pox la

15 General Electric Companj es un aparato en el cual npueden
almacenarse y visualizarse radiografias cortadas. En este
aparato existe un dispositivo de transporte para llevar ia
radiografia montada en un panel desde la zona de almacena-

) C miento hasta la zona de observacibn y viceversa., Sin embap

o : 20 go, este aparato presenta ciertas dificultades a las cuales
' el presente invento aporta una solucibn,

- Rotoview Illuminator tiene un sistema dé ilumi
" nacién en el cual cada compartimento de observacibn distin
-to esté provisto de unafiente de lug fluorescente, Ademas

25 eiﬁaparato esté provisto de un solo proyector de alta inten

PR (OISR U T2 L PR

sidad que se desplaza encima de la zona de observacién pa-

[

Jra iluminar fuertemente una zona particular que presente
EIR T ’ f interés en una radiografia individual., Sin embargo, esa

/ disposicidén no permite una interrupcidn brusca de la ilu-
30;/ minacién entre zonas de cbservacibén de radiografia adyacen

‘o
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tes, caracﬁerist toca oltamonie convenicnte para obtener un
buen contraste v detalles netos.

Una segunda fuente de preblemas en ¢l Rotoview
Illuminator es su mecanismo de almaccnamiento y transpor-
te., Para cl almacenado se.utiliza unr gistena de cadena
continua en el cual los paneles de Vis sualizacidén almace-
nados se desplazan continuemente hasta que 1legan a un
punto de recogida de transportce. Un Fallo en la sincron
zacibén adecuada dc la cadena dc a?maccnam¢eﬂt~ con el meca-~
nismo de transporto principal da lugar a un Funcionamiento
no satisfactorio gue puede llegar hasta proauclr un atasca
miento de los paneles.

L Finalmente otra Fuente de problemas en el Roto-
viéw Illuminator consiste en la tendencia que tienen los
paneles de visualigzacibdn a presentar vna accibn pendular
mientras se desplazan a través del sistema. Este movimiento
oscilante, si no esté controlado con precisibn, constituye
una fuente suplementaria de atascamientos frecuentes y po-

sibles desperfectos om la miquina en los peneles de visua-

11zac16n o en las radiografias montadas en estos.

Las ventajas del invento podrén verse claramen-
te en el resto de esta memoria,

La flqara 1 es una vista en perspectiva frontal
del invento.

L2 figura 2 es wna vista en perspectiva de los

compartimentos de luz a pariiz de lLog cuales los paneles

difusores han sido retirados.

La figura 3 es ura vista en alzado de la parte

posterior de los comparitimentos de luz, que ilustra los de

.talles de funcionamiento de les mismos,
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La figura 4 es una vista en perspectivé de la
parte - posterior del aparato, que ilustra unas porciones
del. mecanicmo de accionamiento.

La figura 5 es una vista en alzado de extremi-
dad, tomada a ld largo de 1a§ lineas 5-5 de la Figura 4.

La figura 6 es una vista por encima tomada a 1o
largo de las lineas 6-6 de la figura 5. '

La Ffigura 7 es una vista tomada a 1o largo de
las lineas 7~7 de la figura 6.

La figﬁra 8 es una vista en perspectiva parcial
que ilustra la manera con la cual los paneles son transpor-
tados en la tadena principal.

v La figura 9 es una vista 1m11ar a 1a flgura 5
que ilustra todo el sistema de cadena pr1nc1pa1 )

La figura 10 es una vista en secc16n tomada a
través del dispositivo horlzqntal de gulado de cadena a 1o
largo de las lineas 10-10 de la figura 9., -

‘ La figura 11 es una vista en seccidén tomada a
través del dlsDOSlthO de guiado vertical de cadena a lc
largo de las lineas 11-11 de la figura 9.

La figura 12 es una vista en planta-del mecanis
mo de accionamien®d intermitente para el transporte de alma
cenamiento.

. La figura 13 es una vista tomada a lo largo de
las lineas 13-13 de la flgura 12, que ilustra los detalles
del mecanismo de arrastre intermitente,

L figuras 14 Yy 15 son vnas vistas en alzado de
extrem:.dad ¥y en alzado lateral, respectlvamcnte, de las pa-

lancas de interruptor que acc1onan los.microinterruptores

" de posicionamiento de los paneles,
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La Pigura 16 es una vista en perspectiva por

la parte posterior, que ilustra la manera con la cual los

paneles de visualiwacibn se almaccnan en el aparato.

La figura 17 cs uvna vista en perspectiva de la
parte ﬁosterior.del aparato gue ilustra como se efectlha
el transporte de los paneles de visualizacién hasta la zo
na de observacidn,

La figura 18 es una vista en perspectiva fron-
tal que ilustra la manera con la cual se controla positiva
mente el movimienio pendular de los paneles de viguvalizacibn
durante su movimiento hacia o a partir de la zona de obser
vacibn. . ’
| A La figura 19 es una vista en alzado lateral to
mada a lo largo de las lineas 15-19 de la figura.18.

La figura 20 es un diagrama esquemdtico del
sistema eléctrico de control- del aparato. -

El presente invento utiliza un cierto ntmero de

sub-sistemas con el objeto de almacenar una multiplicidad

- de paneles de visualizacidn y transportar selectivamente

estos pancles desde vna zona de almecenamient hasta una zo
na de observacién. Se utiliza un dispositivo de iluminacidn
especial en la zona de observacién, con lo cual unas porcio

nes elegidas de la gona pueden ser iluminadas de una manera

Particularmente util para estudiar las peliculs de rayos X

que estén montadas en los paneles de visualiiacién. Se em-
plea un sistema de accionamiento primario para transportar
los paneles de visualizacién desde la zona de dlmacenamieg
to situada en la parte inferior del aparato hasta la zona

de observacibn, Este sistema de accionamiento principal es

reversible, es decir que los paneles de visualizacibén pue-
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den tomarse bien a partir de la parte delantera o bien a

partir de la parte posterior de la zona de almacenamiento
v colocarse en la zona de observacién, Cuvando se ha réti—'
rado un panel de la zona de almacenamiento para su obser-

vacibn, se hace volver otro panel a la zona de almacena—

miento, a partir de la zona de observacibn. Una caracterig

tica original del sistema de accionamiento principal es la
utilizacién de un mecanismo de levas para controlar el mo-
vimiento pendular de los paneles de visualizacibén. Este me
canismo incluye un clemento de leva y un dispositivo de
ruedas dentadas que impide que los paneles se atasquen,

~ Bn cooperacién con el mecanismo de'accionamieg
to Principal se halla el sistema de accionamiento de alma-
cenado. EL sistema de accionamiento de almace?adb utiliza .

un mecanismo de accionamiento intermitente, que simplifica

" mucho los problemas de sincronizacién inherentes a la téc-

nica anterior. En efecto, el sistema de acéionamiento de
almacenamiento sitla d& siguiente panel en su punto de re-
cogida adecuado antes de Que el sisteha principal llegue a
este punto., Despues de cada recogida por el sistema princi.-
pal, el sistema de almacenamiento situa el siguiente panel
en su posicién haciendo sitio simulténeamente para recibir
el panel de visualizacibn gue vuelve a la zona de almace-
namiento, Se obtiene la sincronizacién entre el sistema de
accionamiento principal y el sistema de accionamiento de al
macenado mediante la ut%lizacién de wn eje de arrastre co-
min accionado por el motor principal del sistema. E1 posi-
cionamiento exacto de los paneles de visualizacién en la
zona de observacién se obtiene mediente 1a utilizacién de

microinterruptores de final de carrera situados de manera
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ajﬁstable en un c¢je de accilonamiento relacionade con csta
zona,

En las Piguras 1 a 3 sc ilustra el aparalto y en
particular el subsistema de iluminacibén. Bl aparato 30 es-
t& contenido en una Eéja 32 que tiene vna zona de almacena-
miento en su parte inferior 34 y una zona de dservacibn 36.
Qn el modo de realizacibébn que se ilustra, la zona de obser
vacién 36 es suficientemente amplia para que sea posible
Iresentar simulténeamente para su inspeccidén da paneles de
jisualizacién de rayos X. Un panel de visualizacidn se si-

!
tha con precisién encima de los difusores de luz 38 y 40
, :

~ que sirven para iluminar por detrés la pelicula de rayos X

montada en el panel de viswalizacibén. La persona que estu-
dia la pelicula de rayos ¥ acciona un radio de control 42
para seleccionar el.efecto de iluminacibn deséado y para
determinar cual de 1los paneles de visualizacibén se presen-
tar& en la zona de observacibn 36.

En las figuras 2 y 3 se ilustran los detalles
de la iluminacibén, Bn la figura 2, se han retirado los pa-
neles difusores 38 y 40. En cl presentc modo de realizacidn

se ilustra un total de ocho compartimentos de luz separados

" 44 a 51. Se observari que puede utilizarse un ntmero mas

_importante o inferior de dichos compartimentos segﬁp'los
deseos del usuario..Cada compartimento estd separado de
1o§ demés por un deflector 52 que se extiende a partir de
gﬁa placa posterior 54 hasta-una posicién en contacto con

,ios difusores de luz 38 y 40. Por tanto, se observara que

/ la luz generada en un compartimento no puede Iegar a los

// compartimentos adyacentes., Se trata aqui de una mejora sus

30/

S

tancial respecto a la técnica anterior por un motivo que se
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exglicaré nés adelante. )
En caGa compartimento la iluwminacibn esté asegu—'
rada por tubos fluorescentes 56, asi como por un proyector
58, Los tubos fluorescentes aseguran vna iluminacién pos-
terior general para observar una pelicula de rayos X, mien
tras que cada proyector 58 permite iluminar de manera in-
tensa un detalle que presenta un interés particular.
Accionando el cuadro de control 42 es posible
ontrolar independientemente cada conjunto de tubos fluores
entes de modo que cualquiera de los comparimentos o la To--
talidad de ellos puedan ser iluminados o puedan permanecer
én la oscuridad, segin las necesidades. Ademas, es posible
dgspiazar los proyectores 58 en el interior del comparti-
meﬁto para ilvminar intensamente de manera préctica cual-
quier punto del compartimento con o sin la colaboracién de
los tubos fluorescentes 56. Cuvalquiera que sea el tipo de
ilumiﬂacién elegido, se insiste en el hecho que debido a
la configuracién de los deflectores de separacién 52, se
produce una interrupcibén brusca entre compartimentoé adya-
centes incluso cuando el borde de un compartimento recibe
la luz del proyvector. ) -
Bl Puncionamiento de los tubos fluorescentes 56
se controla por medio de ocho interfuptores 60 del tipo
de pulsadores, que ‘estén situados en el cuadro de control
42, E1l funcionamiento de los proyectores 58 esta controla-
do por los ocho pulsaﬁqres 62. Preferentemente, los inte~

;Truptores 62 estén intércqnectados de modo que pueda ilu~

g'minarse solamente un proyector 58 en un momeni dado, con

/- . . s . . o
/ €l objeto de simplificar el sistema de iluminacién.

/
30/

Se describirén ahora los detalles del sistema




de posicionamiento de proyectores haciendo refereacia a la
figura 3. Como se ha indicado, los proyectores 58, que in-
cluyen preferentenente unos reflectores 64, se extienden en
ada compartlmento de lvz a través de una ranura vertical -
5 66.£ormada en la placa posterior 54, Los ocho proyectores
estén montados por medio de un pivote 68 en una armadura
que puede desplazarse verticalmente y que incluye un ele-
mento de armadvra superior 70 y un elemento de armadura in-
ferior 72. Los elementos de armadura 70 y 72 se desplazan
10 verticalmente en un par de barras de guiado 74 v 76.de una
i; ; X méneré que se describird més adelante, 10s pivotes 68 estin
montados en los elementos de armadura por medio de cojine-
: : tes\dermodo qﬁe pvedan girar alredédor de un eje vertical
7 como se indica por medio de 1la Plecha 69.
.15 - La rotacibn de los pivotes 68 se efectfia por
medio de un motor reversible y de un sistema de transmisién

que incluye un brazo oscilante 78 que conecta una barra de

accionamiento 80 con el pivote 68. A su vez, la barra de

accionamiento 80 que se desplaza horizontalmente e la di-
20" reccién indicada por la flecha 82 es activada DO un pi%ote
3 . . "84 por medio de un conector oscilante 85, E1l pivote 84 esté
conectado con el motor de accionamiento 88 por medio de un
brazo de articulacibén 90. Como lo observarin los peritos en
1§ materia, el Puncionamiento del motor 88 produce la rota-

25 cibn del brazo 90 lo que hace que el pivote 84 y la barra

RN Y PRI S DY

de accionamiento 80 se desplacen en la direccibén horizontal.
Gracias al brazo oscﬂante 78 este movimiento horizontal 1i

neal se transforma en movimiento de rotacién de los pivotes

S S

’ . ’ -
i 68, El efecto de este movimiento permite enfocar los proyec-

30 tores 58 desde la izquierda hacia la derecha, y viceversa,

.
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atravesando. completamente cada compartimento de luz.

Por medio de vn sistema de posicionamiento ver-
tical los proycctores pueden degplazarse verticalmente en
cualquier emplazamiento deseado dentro de cada compartimen
to. Bl sistema de bosicionamiento vertical incluye un mo-
tor reversible 92 que acciona una cadena 94 a partir de una
rueda dentada 96 concctada con el arbol de accicnamiento
del motor. Cada extremidad de la cadena esta sujeta en uno
de los elementos de armadura 70 y 72. Para equilibrar la
carga de la armadura que el motor debe desplazar, un mue-
lle 98 de fuerza constante estéd sujeto en el elemento de
armadura_éﬁéerior 70 mientras que su otra extremidad esté
enrollada alrededor de wn mandril 100 sujeto en la caja
de la méquina, Este sistema equilibra el peso dé_la ar-
madura, permitiendo al motor 92 desplazar el sistema con
una potencia mucho mas reducida. El funcionamiento del mo
tor 92 sirve para desplazar la armadura hacia arriba o ha
cié abajo en las barras de guiado 74 y 76 hasta laposicién
descada de le:proyectores en el interior de los comparti-
mentos de luz, \ '

Por tanto, mediante el accionamienté selectivo
de los motores 88 y 92, puede ajustarse a volunikd la po-
sicibn vertical y horizontal del haz lvminoso del proyec-
tor, Cada haz luminoso de proyector puede alcanzar précti
camente cualquier punto situado en el interior de un c6m~
partimento pero sin embargo no se! produciri ningtn esca-
pe notable de luz desde un compaftimento hacia otro,

Los motores 88 y 92 son motores eléctricos de
potencia inferior a un T.V. y preferentemente motores de

“corriente alterna dobles que pueden funcionar indefinida-
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mente con rotor bloqueado, Esto climina la necesidad de
utilizar .un interruptor de final de carrera para que no
se produzcan desperfectos on las extremidades del travecto.
Haciendo referencia & las figures 4, 5 v 9, se
ilustrén en estés los detalles del dispogitivo de acciona-
miento principal. E1 motor de accioramiento principal 110
hace girar el eje de accionamiento principal 112 por medio
de wna unidad reductora de engranajes 114. El eje de accio-
namiento 112 estad conectado a la ruveda dentada de acciona-
miepto.liG pdra accionar la cadena de accionamient prin
cipal 118 montado en ella. La cadena de accionamiento prin
cipal 118,Isegﬁn se indica en la figura 9, sube desde la
parte irferior de la méquina hasta la parte delantefa del
apéfato pasando alrededor de la rueda dentada de guiado

120 y 122, alrededor de la rueda dentada 124 y baja por la

' parte posterior de la miquina pasando por el tensor 126

para completar el circuito. En toda esta descripcidn, la ca-
dena de accionamiento principal se mencionaré en singular.
Sin embargo, se observari quwe se vtiliza un sistema de accig
namiento por cadena idéntico cn cada Lado del aparato.

La cadena de accionamiento 118 estd estabiliza—
da de modo que no puede efectuar movimientos laterales gra-
cias a la utilizacion de uwna multiplicidad de guias, de ele
mentos que incluyen una guia vertical 128 y de gufas hori-
zontales 130. Estas guias estén hechas de polimero de alta
densidad y autolubricante'y reducen sustancialmente el rui-
do -producido por una cadena no soportada. Los detalles de
las guias de cadena se ilustran en las figuras 10 y 1l1. La
cadena estd mantenida en su posicibn por la parte de la guia

que sobresale entre las caras externas 132 y 134 de los es~
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1agones de la éadena. Las guiaé dé cadena ademas de redz
c¢ir el ruido producen vwna marcada reduccién'de la ten-
dencia que tienen los paneles transportados en la cadena
a bascular w oscilar libremente, 1o que produce atscamien
tos en el aparato, debido a que impiden el movimiento la-
teral de la cadena.

La cadena de acc1onam1eﬂto primario 118, como
ée ha indicado més arriba, es arrastrada a partir de 1a
uveda dentada 116 por el motor de accionamiento principal
%10. Este moton es reversible y por tanto la cadena puede
desplazarse hacia adelante o hapia atrés de tal manera gque
los paneles de visualigzacibén soportados por los pasadores
de récogida 136 puédan desplazarse hacia la zona de obség

vacién y a partir de la misma.

7

Haciendo ahora referencia a las flguras 4 a7,
se describirén los detalles del sistema de accionamientoe
secundario o sistema de accionamiento de almacenado. EL
dgstema de accionamiento de almacenado incluye una cadena
de arrastre de almacenado 140 accionada por una rueda den
tada 142. La fueda dentada 142 esté accionada por un eje
144 accionado de manera intermitente a partir de un dispo-

sitivo de accionamiento intermitente 146, E1l dispositivo

126 se llama corrientemente mecanismo de cruz de malta y

xsté accionado a partir del eje de accionamiento principal

112 por medio de una correa de transmisibén 148 y de su po-

. lea asociada 150. E1 mecanlsmo de cruz de malta se descri-
;blra més detalladamente en lo que sigue pero su funciona-

" miento puede resumirse brevemente de la siguiente manera.

Cuando el eje de accionamiento principal gira, la correa

v la polea 148 y 150 constituyen un sistema de reduccibdn
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de velocidad entre el eje de accionamiento principal v el
dispositivo de cruz de malta. Se obtiene una rotacidn in-
termitente del cje 144 por cada nGmero determinado de re-
voluciones de la polea 150 que gira continuvamente, Esto
quiere decir que ei eje 144 giraréd repetidamente en un gra
do determinado y se parard. Por consiguiente, este mecanis
mo de cruz de malta efectha una operacién de posicionamien
to que se describiré mas adelante,

‘La cadena de accionamiento de almacenado 140
es accionada intermitentemente en una direccidn que depende
de la direccibén de votacién del eje de accionamiento princi
pal 112. La cadena de accionamiento de almacenado pasa al-
redédor de un par de rﬁedas dentadas de guiado 160 y 162 y
pagé encima de un elemento de guiado 164. Como se ve més cla
ramente en la figura 5, la cadena de almacenado tiene una
multiplicidad'de dientes de forma triangular con un eﬁpacio
suficiente entre ellas para recibir los brazos de recogida
166!que soportan un panel de visuwalizacibn 167.

El almacenamiento de los paneles de visualiza-
cibn se efecta o lo largo de la parte de la cadena de al-
macenado soportada por el clemento 164 (vease'figura 16).
Los brazos de recogida de panel 166 descansan en la cadena
en una porcibén 168 doblada hacia abajo. Los paneles que es
tén almacenados en la cadena de almacenamiento se despla-
zan hacia adelante o hacia atris debido al movimiento in-
termitente de la cadena de almacenamiento, Cuando el dispo
sitivo estd funcionando de tal manera que los paneles al-

macenados se desplacen hacia la parte posterior del aparato

! . . ,
.(hacia la izquierda en la figura 5), el panel situado mis

_atrds se desplaza hacia la posicién ilustrada en las figu-
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ras 6 y 7 v se manticne en ella. Es decir que se sitta
directamente en el trayecto del pasader de recogida 136

de la cadena principal 118, Cuando la cadena principal se
desplaza hacia arriba (figura 7) el pasador de recogida
136 penetra en el 6ri£icio en forma de U formado en el bra
zo 166 elcvando el panel sujeto en &1 y separéndolo de la
cadena de almacenamiento. Al continuar el movimiento ascen
dente, un movimiento intermitente suplementario de la cade
na de almaccnamiento desplaza el siguiente panel en wna
posicibén en la cual puede someterse a una operacién idén
tica. En la figura 8 se representé'un panel de visualiza~
cibén 167 situado en un pasador de recogida 136.

‘ E1 Puncionamiento del-aparato en el sentido
inverso, refiriéndose a la descripcién que antecede inme~
diatamente, sirve para depositar el panel soportado por
el pasador de recogida de nuevo sobre la cadena de alma~

cenamiento para su desplazamiento ulterior hacia la parte

H
delantera de la miquina. En resumen, el sistema de arrastra

de élmacenado es accionado a partir del sistema de acciona
miento principal para obtener una sincronizacibn precisa.
El sistema de accionamiento de almacenado utiliza un meca-
nismo de arrastre intermitente qué desplaza un panel que

ha de ser recogido por el sistema primario hastla posicidn
de recogida antes de la llegada del pasador de recogida y

a continuacién deja el panel en una paicién donde espera
la llegada del pasador. Aunque 1afrecogida se produce muy
poco tiempo despues, ese corto periodo de espera simplifi-
ca mucho la interaccién entre los sistemas y reduce la ne-

cesidad de una sincrenigzacidén critica.:

En las figuras 12 y 13 se ilustra el sistema
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de accionamiento intermitente o mecanisme de cruz de mal-
ta 146. Los meocanismos de cpuz de malta son bien conocideos
en la técnica y por tanto se mencionardn en la siguiente
descripcién solamente los elementos esenciales del preség

5 te dispositivo. Bl mecanismo de cruz de malta recibe la
energia por el eje de polea 170 a partir de la polea de
correa 150 (figura 4). Bl eje 170 estd conectado con el
engranaje de arrastre 172 que estd provisto de un rodillo
de accionamiento 174 situado en &1, Dispuesto céntricamen

10 te en el'engranaje de accionamiento 172 se halla wun collar
de blogqueo 176 que presenta sustancialmente la forma de
un crecicnte. Uﬁ engranaje intermitente 178 provisto de
uné multiplicidad de canales 180 y de alojamientos de

blbqueo 182 sepafados alrededor de &l estéd acoplado de ma

‘15 nera activa con el exgranaje de accionamiento 172. El gje de

accionamiento intermitenmte 144 esté conectado con el engra
naje 178. |
Haciendo referencia a la figura 13, se obser-
vard que durante la fotaciép del eje 170 de la polea, el
20 engranaje de arrastre 172 gira. Sin embargo, el engrana-
je intermitente 178 no puede girar debido al acoplamien-
to del collar de bloqueo 176 con el alojamiento de bloqueo
182. BEsta situwacibén continfa hasta que el rodillo de accio
namiento 174 se acerque hasta el engranaje intermitente.
25 En este momento, el collar de bloqueo deja de estar acopla
do con el alojamiento, 'y el rodillo de accionamiento pene-
fra en un canal 180. o |
La continuacién del movimiento deljengranaje

de accionamiento hace que el rodillo de accionamierib despla

30 ‘ce el engranaje intermitente en un grado predeterminado que
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deéende de las dimensionecs de los canales, de la posicidn
del rodillo de accionamiento, del tamafio del engranaje de
arrastre, etc. Cuvando el rodillo de arrastre sale finale-
mente del canal, el engranaje intermitente es bloqueado
de nuevo en su posicién por el collar de bloqueg 176 hasta
la siguilente rcvolucidn del engranaje de arrastre. De este
modo se obtiene una rotacibn intermitente del eje 1447Para
ue sea posible posicionar secuencialmente los paneles de
visualizacién soportados por la cadena de almacenamiento.
nwalquiera que sea la direccién de funcionamiento del meca-
riismo intermitente, este desplazamiehto sitfia un panel de
Visualizacibén para que pueda ser recogido por la cadena
prinéipal, haciendo sitio para otro panel de visualizaciban
. que esté volviendo a la zona de almacenamiento al ser
arrastrado por la cadena principal. '

Las figuras 14 y 15 ilustran la manera con la
cual se obtiene el posicionamiento preciso de.los paneles
de visualiiacién en la zona de obsexrvacibn, Sujetbs en el
eje de polea 170 se halla un par de paléncas de interru?tor
190 y 192 cuya posicibn puede ser ajustada en el sentido de
la rotacién. Estas palancas de interruptor accionan unos mi

crointerruptores 194 y 196, respectivamente, y controlan el
‘punto de parada del motor de accionamiento principal 110.
Ajustando adecuadaménte la posicibén angular de las palancas
190 y 192, 1la méquina situari con precisién los panelés

dg visualizacibn cualquiera que sea la direccifn en 1la
pual estd funcionando el aparato, tal y como se describira
¢bn relacibén al esquema de la Pigura 20.

Para resumir el sistema de almacenamiento y ha

ciendo referencia particular a la figura 16, puede deciree
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que la multiplicidad de pancles de visuvaligacibn 167 que

se ilustran, se desplazan ya sea hacia adelante, ha sea ha
cia-atrds, por medio del funcionamiento del posicionamiento
intermitente del mecanismo de cruz de malta 146. Cuando losg
paneles se desplazdn hacia adelante, el panel delantero as
recogido mientras se hace sitio en la parte posterior de la
cadena de almacenamiento para recibir un panel de visuali-
zacibn que ha sido liberado por la cadena principal., El
aparato funciona de manera idéntica  en sentido inverso.

El panel situado mas hacia atras es recogido mientras que
el panel situadec mis hacia adelante penctra en el sistema
de posicionamiento de almacenado.

) En las figuras 9 y 17 a 19, se ilustra un impor-
tante aspecto del invento. Como se ha mencionado en la sec
cién de antecedentes de esta solicitud de patente, un pro-
blema importante que se presenta en los aparatos de la téc
nica anterior es la imposibilidad de controlar el movimien
to fndeseable del panel durante su transporte, En el "Roto
view Illuminator® de la técnica anterior, y en el presente
invento, los paneles de visualizacién pueden penetrar en

la zona de observaciédn desde la parte superior o desde la

parte inferioxr.

Cuando un panel de visualizacién penetra en la
zona de observacién desde la parte superior del apardo o
vueive a la zona de almacenamiento por este camino, el pa-
nel estd sometido a un cambio de movimiento desde el senti
do vertical hasta el sentido horizéntal y de nuevo hasta el
sentidblvertical, en un corto peribdo de tiempo. Estos &pi

dos cambios de direccién hacen que los paneles de visualiza

cibén presenten un movimiento pendular acentuado. Si no se
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controla este movimicnto de manera precisa y positiva,
los paneles de visualigzacién pueden separarse de la cade-

na principal u orientarse inadecuadamente de tal manera

-que un panel no podré pasar entre los elementos estructu

rales que rodean la zona de observacibén. En resumen, un’
fallo en el control de este moevimiento pendular conduce
a un atascamiento vy a un funcionamiento inadecuwado.

El presente invento proporciona un disposi-
tivo para estabilizar y controlar con precisién el movi-
miento de los paneles de visvalizacibén. Los paneles de vi-
sualizacién se estabilizan y su orientacién se controla con
precisibn por medio de un par de ievas 200 arrastradas por
una cadena de sincronizacibén que est& interconectada con
la cadena principal. Las levas y los engranajes asociados
amortiguan el movimiento penduvlar y controlan el mevimien
to de los paneles en el pﬁnﬁo critico del trayecto de
transporte. '

Haciendo refergncia a la figura 9, se observa-
ra’que en la parte frontal superior de la méquina la cade

na principal 118 pasa delante de una rueda dentada de gufa

120 v a continuacibébn detras de una rueda dentada de guia

120, y a continvacién la cadena principal se desplaza en
lo que sigue como siend la direccibén hacia adelante. Como
podré observarse eh esta @isposicién, la extremidad supe~
rior de un panel sportadc por la cadena primaria sigue la
cadena primaria alredeqor de la rueda, dentada de'guia Su-
perior 122, S o '

En cada extremidad de la miquina y en su par4

te delantera, se halla una leva giratoria 200 accionada

.por una cadena de sincronizacibdn 202, Las levas 200 se acg
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plan con la porcibn central inferior de un panel de vi-
sualizacidn cuande la porcidn superior del pancl empicza
su movimiento alrededor de la rueda dentada de guia 122,

E1l movimiento pendular controlado por ls levas
empieza con la transiciém inicial desde el movimiento ver
tical en un movimiento horizontal al pasar el panel por
la rueda dentada de gula 124. Este movimiento pendulaf
continfia hasta que el panel se acerque a la rueda dentada
de guia 122. En este punto su porcibn central inferior en~
tra en contacto en primer lugar con la superficie de las
levas 200 para produciyr urna amortiguacibén inicid del mo-
vimiento perdular. Mientras el panel de visualizacibn si-
gue la cadena principal alrededor de la rueda dentada de
guia 122, la porcibén alargada 206 de la leva aplica la por-
cibn inferior del panel hacia la parte postefior de la ma~
quina. Esto no solamente completa la amortigvacién del mo-
vimiento pendular sino que sitfa también el panel para su
movimiento ulterior hacia abajo en la zona de observacidn.
Cuando el panel pasa debajo de la rueda dentada de guia in
ferior 120, la leva completa su ciclo y el panel queda
colgado de la cadena principal sin movimiento -pendvlar y
baja a io largo de la armadura de guiado en la zona de
observacién debido al movimiento descendente de la cadena
Principal.
) Cuando la cadena principal funciona en 16 que
ha sido definido como éiendo direccibn inversa, es decir,
la direccién en la cual los paneles se toman de la zona
de observacibn y se sitfan en la zona de almacenamiento

por la parte superior de la miquina, la leva funciona en

el sentido inverso asegurando la amortiguacién adecuada
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de cada panel mientras sube hasta la parte delantera de

la méquina y se desplaza con un moviniento horizontal a

lo largo de la parte superior del aparato. Un dispositive
de leva no es nccesario en la rveda dentada posterior 124
ya que cualquier movimiento pendular de los paneles de vi
sualizacién puede tolerarse ya que los paneles no penetran
en la zona de observacién y no necesitan pasar entre el bag
tiaor de guiado adyacente,

En la figura 19 se llustra el mecanismo de
accionamiento de la leva 200. La leva estd montada en una
rueda dentada 210 y se extiende hacia el exterior a partir
de la misma én razbn de la presencia del_distanéiador 212,
La rueda dentada 210 est& accionada por la cadena de sine-
cronizacibn de leva 202 ia cual, a su vez, estl accionada
por una rueda dentada feductora 212 conectgda’con la rueda
dentada de guia inferior 120. De este modo, la cadena prin
cipal arrastra la cadena de sincronizacién 202 v la leva
200 para mantener la relacién de tiempo exacta necesaria pa
ra producir la amortiguacién y la accibdn de posicionamien-
to de los paneles de visuali%acién, Teniendo en cuenta él
efecto de la leva sobre los paneles de visualizacién, pue-
de verse que la amortiguacibén y el posicionamiento se rea~
lizan desplazando la parte superior del panel de visualiza

cibén hacia adelante mientras se retiene la parte central

“inPerior del panel debido a su acoplamiento con la leva,

La leva esté disefiada de tal manera que en cualquier mo-
mento la parte superior del panel de visualizacién se man
tiene por delante de la parte inferior del mismo.

!

En la figura 20 se ilustra el esquema eléctri-

" co del invento. El aparalo se energiza preferentemente a
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partir de una fuente de corriente alterna normal de 117
voltios. Para energizar el aparato se acciona un interrup
tor principal 220. Las lémparas fluorescentes que aseguran

la iluminacién general de la zona de observacién se conec-

tan individualmente por medb de una serie de ocho interrup
tores del tipo de pulsador reprcsentados en el recténgulo
de lineas interrumpidas 222;736 ha previsto para mayor Co-
%odidad un interruptor principal 224 de la iluminacidn
fluorescente. .

Los ochos proyectores se controlan por medio de
ipterruptoreséél tipb de pulsador representados en el rec—
téngulo 226 dibujado en lineas interrumpidas. Como se indi
cé,festos interruptores estén preferentemente acoplados me
cénicamente de modo que pueda realizarse solamente el ac-
cionamiento de uno de los ochos interruptores -en un momen
to determinado, es decir que el cierre de uno de los inte-
rfuptores de la gzona rectangular 226 abre cualquier otro
interruptor que haya sido previamente cerrado. Si se desea,
es posible utilizar un regulador de intensidad de proyector
228 para regular la intensidéd de los proyectores. Ademas,

si se desea, puede utilizarse un temporizador interyiptor

_en la linea 230 para prolongar la vida de los proyectores

impidiendo su funciqnamiento accidental dvrante largos pe-

rigdos de tiempo.

'7;.7 El posicionamiento de los proyectores se contro-
la por una serie de cuatro interruptores de posicién indica

;éos en el recténgulo 232 dibujado en lineas interrumpidas.

/
Los interruptores 234 y 236 controlan el funcionamiento

/ del motor 92 (figura 3) con el objeto de desplazar l0s prQ

yectores hacia arriba o hacia abajo. Los interruptores 238
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v 240 controlan el motor 88 (figura 3) con el objeto de
producir el grado desecado de rotacibédn de las barras de pi
vote de los proyectores. Si se ﬁesea, los interruptores
represéntados en el rccténgulo 232 pueden sustituirse por
un dispositivo bien édnocido del tipo de palanca de mando
que permite posicionar los proyectores desplazando la pa-~
lanca de mando. ' ' .

E E1 motor de accionamiento principal 110 funciona
Jor medio de un relé de motor 250 que puede ser de un tipo
Jonvencional tal como.el modelo A275KXX91 de Stouthers and

i

Dunn. Este relé tiene un cierto ntmero de contactos, tales

como los contactos MRL ¥ MR2 que se ilustran en la parte’

superior del esquema. Estos contactos son contactos de man

" tenimiento los cuales, cuandhan sido energizados, mantic-

nen el funcionamientc del motor hasta que se interrumpa ol

circuito de los contactos. Se suministra energia a los con

tactos MRl y MR2 a través del interruptor principal 220,

de los interruptores de atascamiento 252 y 254 y de los in-
terruptores del tipo de pulsador 256 y 258; La linea 257

és la linea de alimentacidén del motor energizado por el re-

1&. Los interruptores de atascamiento detectan el atasca-

miento de un panel en la zona de observacién e interrumpen

el funcionamiento de la méquina para impedir que se produz
can desperfectos en el panel 0 en el aparato. Estos inte-
rruptores estén normalmente cerrados. '

Los interruptores del tipo de pulsador 256 y 258

;éstén sitvados en el cuadro de mando y estén normalmente

" abiertos. Cuando se desea desplazar un panel de visualiza

cién desde la zona de almacenamiento lmsta la zona de obser

vacidén, se acciona uno de los interruptores 256 y 258. El1



e ahr DN st o b et bt 2| MR @ L B A M b ka1 et v 1 e SamithE 4

et e A w2 o

i e

i

10

15

20

25

30

accionamiento del interrupior 256 cierra log contactos

MR1 del relé del motor ha01endo que el relé 250 del motor
accione el motor 110 hacia adelante, es decir que se To-
man los paneles en la parte posterior de la cadena de al~
macenaﬁiento, sé desplazan 1os paneles por medio de la ca
dena principal a través dc la parte superior del aparato

y se conducen hacia abajo hasta la zona de observacidbn.

El accionamiento del pulsador 258 sirve para cerrar 1os con
tactos MR2 del rclé del motor dando lugar al funcionamiento
en sentido inverso del motor 110 que acciona la cadena
principal hacia atrés. En este caso, los paneles de viara-
lizacibn sé roman de la extremidad delantera de la zona

de almaconamlento, pasan por la zona de observacibn y vuel

_ven a la zona de almacenamiento a través de la parte supe-

rior dela méqulna hasta la parte posterior & la zona de al

macenamiento.
Como = ha indicado mis arriba con relacibén a las
figuras 14 y 15, el posicionamiento cérrecto de los paneles
de visualizacibén encima de la éona de observacién es muy
importante para que el sistema de iluminacidn pueda ser
ufiliéado al méximo. Con el objeto de posicionar con pre-
cisibn los paneles de visnalizacién en la zona de observa
cibn, se colocan adecuadamente las palancas de intefruptor
190 y 192 en el eje 170 de tal manera que cuando los pane-
les de visualizacibn se rltﬁan en una posici6n céntrica en

cima de la zona de observacién, las palancas entren en con

tacto con los microinterruptores 194 y 196. Estos microin-

terruptores son del tipo normalmente cerrado que se ilus-

tran en el circuito de mantenimiento de relé de la figura

20, Al ser accionados los interruptores interrumpen el ciy
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cuito de los contactos del relé del motor deteniendo asi
el motor de accionamiento principal 110 exactamente en el
moment5 preciso. Se ha previsto un microinterruptor sepa-
rado para cada direccidn con el objeto de evitar problemas
debidos a defectos de alineacidn.

En resumen, la presente patente de invencidn
que se solicita deberi recaer en las siguientes ‘ |

REIVINDICACIONES

1. BSisbtema para almacenar y observar radiogra-
fias en pelicula cortada moniada en paneles de Visualizea-
cidn qué incluye: una zona de almaéenamiento, una zona de
observacidn, ¥ un transportador principal para desplaéar
dichos paneles entre dichas zonas de almacenamiento y de

observacidn elevando dichos paneles en una extremidad, ca—r.
racterizado porque incluye: _ ’

tin dispositivo para posicionar y amortiguar el
movimiento pendular de dichos paneles mientras son desplaza-
dos por dicho transportador hacia dicha zona de observacidn
¥y a partir de la misma, - _

incluyendo dichL dispositivo de posicionamiento

vy de amortiguacidn un par de levas que giran sincrdénicamen-
. i

te con dicho transportador en una direccidn que coincide con

Jla direccidn del movimiento de dicho transportador, estando

dichas levas situadas para entrar en contacto con la otra
extremidad, que puede oscilar libremente, de dichos paneles
de visualizacidn, desplazados por dicho transportador con
el objeto de retener dicha extremidad que oscila con rela-
¢ién a dicha primera extreﬁidad, con lo cual se amortiéua

el movimiento pendular y el panel se éitﬁa.correctamente pa-

-
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ra entrar en la zona de observacidn o para salir de la

misma.

2. Sistema ségﬁn la reivindicacidn 1, caracte-
rizado porque dicho dispositivo de posicionamiento y de
amortiguacidn incluye una cadena de sincronizacidn acciona-
da por dicho transportador, haciendo girar dicha cadena de
sincronizacidn dichas levas en sincronismo con el movimien-
to de dichos paneles situados en dicho transportador.

Z, Sistema soglin la reivindicscidn 1, carache-
rizado también porque incluye:

(a) por lo menos dos compartimentos luminosos

adyacentes, estando cada compartimento separado de los com-

partimentos adyacentes por un deflector,

(b) unos paneles difusores translicidos dispues-
tos encima de dichos compartimentos en los cuales dichas ra-
diografias se sitdan para su observacidn,

(¢) un primer dispositivo de iluminacidn en cada
comparbimento para la iluminacidén general de dicha radiogra-
fia, \ )

(&) un segundo dispositivo de iluminacién en ca-

!

da compartimento para la iluminacidn intensa de zonas ele-

gidas de dicha radiografia,

R ' impidiendo dicho deflector que la luz procedente

de un compartimento pueda penetrar en la zona de observacidn
de un compartimento adyacente, lo que asegura una interrup-
cidn brusca de la iluminacidn.

(e) un dispositivo controlado electricamente pa-

' ra situar de forma rotacional 'y traslacionar el segundo dis-

positivo de iluminacidén dentro de dicho compartimento para

eliminar sustancialmente cualquier parte de una radiografia.

s - i« RSV
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\ 4, Sistema segin la reivindicacidén 3, caracte-
rlzado ‘porque dicho deflector se extiende desde la parte
posterior de- .dicho compartlmento hasta un punto de contac-
to con dichos paneles difusores.

5, Sistema seghn las reivindicaciones 3 0 4,
caracterizado porque dicho primef dispositivo de iluminacidn
estd condituido por lamparas fluorescentes.

6. Sistema segln la reivindicacidn 3, caracte-
rizadb porque dicho dispositivo de posicionamiento por des~
plazamiento incluye: | .

* (2) una armadura movil sobre la cual esta monta-
do dicho segundo dispositivo de iluminacion,

v

(b) un dispositivo de accionamiento para despla-

' gar selectivamente dicha armadura. ‘

7. Sistema segin la reivindicacidn 6, caracte-

rizado porque ademas incluye un dispositivo de contrapeso

para compensar el peso de dicha armadura con el objeto de
facilitar el movimiento de dicha armadura por dicho dispo-
sitivo de accionamiento. |
8. Sistema segin las reivindicaciones 6 6 7, ca-

racterizado porque dicha armadura puedé desplazar;e vertical-
mente y dicho dispositivb de accionamiento es un motor re-
%epsible.

| 9. Sistema segin la reiviﬁdicacién 3, caracte-

\ .
rizado porque dicho diépositivo de posicionamiento incluye
unos medios para posicionar de¢ manera giratoria dicho segﬁn;
do dispositivo de iluminacidn. 7

10. Sistema segfin la reivindicacidn 9, caracte-
rizado porque dicho dispositivo de posicioﬁamento giratorio

I3
. .
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incluye:.

(a) un pivote en el cual estid montado dicho se-
gundo dispositivo de iluminaciodn,

* (b) una transmisién mecinica conectada con di-
cho pivote para hacer girar este Gltimo,

(¢) un dispositivo de arrastre para desplazar
selectivamente dicha transmisidén con el objeto de hacer gi-
rar dicho segundo dispositin de iluminacibn.

_ 11. Sistema segin la reivindicacién 10, carac-
terizado porque dicho dispositivo de accionaminto es un mo-

tor reversible.

' 12. Se reivindica por Altimo como objet. sobre

el que ha de recaer la Patente de Invencibn que se solicita:’
SISTEMA PARA AIMACENAR Y OBSERVAR RADIOGRAFIAS EN PELICUTA
CORTADA MONTADA EN PANELES DE VISUALIZACION.

Todo conforme queda descrito y reivindicado en

la presente memoria descriptiva que consta de veintisiete

- pAginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 26 noviembre 1.976
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