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gresivomente menores.

 juntos ilustrados en la figurg 1, con una papte costa@a en 8. .

'7tar el conjunto en un eslabén de une cadena de rodilloss

i

La presente invencidn se reriere a peeronionamioncot ony

conjuntos de placas supcrlorcs des abraiaderas para eaé‘nna da rﬂ?ﬁ'il

dmllos.

La invencién es un conjunto de plsca superior de abraza={. "'’

dera que comprende un asiento interior en formade csnal, un

‘asiento exterior en forma de canal configurado para adaptarse so

bre el asiento interior, y una plsca superior. El asiento inte- |~

rior tiene taladros en sus patas configurados y situados para’qﬂ’"“

cibir ios extremosAexteriores de los esjes en un ealabén de uns

cadena de POdJllOS cuagndo el eslabén se 51tua dentro del asiento,;_g

lnterlor. ..
La figure 1 es una vista frontal de una prlmera modal

dad del invento e ilustra un eslabdn de cadena de rodlllos sxﬁu

do dentro del conjunto.

La flgura 2, es una vista superior de tres de los con1

auntos ilustrados en la flguﬂa 1, éon partes cortadas en 105 doé‘-fh

- conjuntos inferiores para ilustrar secciones transversalss ippo={"

La figura 3, es una vista de costado de dos de 105 co%'

conjunto de la izquierda. . .
La figufa 4, es una vists dé costado de uno de 1oa

conauntos ilustrado en la figuka 1 durante la’ operacién de mon~

La figura 5, es una vista frontal de uno de 1os oonr '

juntos ilustrado en la figura 1, durante la operacién de monter|.

¢l conjunto en un eslabén de una cadena de rodiXos.
La figura 6, es una v1sta despiezada en perspoctlva .

de dos de las purtes del conjunto ilus?rado en la figura 1.

La figura 7, es uns vista frontal de uné segunda mo
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.sztuado dentro del conJunto.

.figuras i—6) 14'(en la figura 7), © 14" (en las figuras 8-10), |

V8~10) v alas 22 (en lss figures 1-7) o 22 (en 1as flgnras 8-104f

una cadens de rodillos 30 situado’ en el interior del ssiento
tefior 10, El gsiento exterior 16 se disefia- con las dimensione

. necessrias para recidbir el asieato interior 10, estando la bas

_base 12 y las patas 14,147 14" del asiento interior 10; ¥ el

de forma que los éxtremos exteriores de los ejes 28 8o unan

T

ue-i'f:'

dalidad del invento & ilustra un ealabdn de 1a cudona de rodil}wa

situado dentro del conjunto.
La figura 8, es una vista frontsl de una torcera modg

lldad del invento e ilustra wn eslabén de uha cadena de rodllld

REN N

La flgura 9, es una vista de costado de la modaiidad KJE;J

1lustrada en la fmsura 84

La figurs 10 es una vista despiezada en perﬂpedtiva '

de dos de las piezas de la modalidad ilustrada en la fipura 8. -l
Ios conjuntos de placa superior de abrazadera ilustnaiw'y

dos en los dzbujos, comprenden un asiento interior 10.en fonmaw,..'

de canal que tiené una base 12 y dos petas slzadas 14 (cn las

un asiento exterior 16 en forma de cenal cue tiene una base 18,

dos patas alzadas 20 (en las figuras 1-7) o 20 (en las figurta I

que aalen de los extremos de las patas 20,22°contrarios a 1a

dradores 26 que 1as atravzasa, conflgurados v 51tuados para rg _5f5'

ciblr 108 extremos exter:ores de los eaes 28 en un eslebén de

B 18 y las paﬁas 20,20'del asiento exterior 16 ajustado con-lar»;’fi

 asiento exterlor 16 y el asiento 1nterlor 10 se disenan Jtnto'b-

précticamente a tope contra la cara interior de la pata 20, 20' :

" del esiento exterior 16. El asiento interior 10 y el psiento ex

terlor 16 pueden ser de acero 0 cualquier otro matermal relati,

!
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se 18, y unsplacs superior 2%, Las patas 14,14 14" tienen tal"f*'

e % de w oo ‘om
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pend no botalmente inflezible, incluyendo piéstiSOg,s;gﬁnisié"”

| apropiado para sl ambiente an el que teriga que fﬁﬁcionai,liioa¢g

" e utiliznmedios que comprenddn remaches 52 en laa moQ;

lidades de preferencza para retener el a51ento interior 10 en

B’ s;t;o dentro_del as;ento-exte:mo: 16 y para retener la plac§' ;.f

superior 24 en su 8itio en el lado de la base 18 dei aSiénto-exét

‘terior 16 opuesto sl agiento interior 10. Evi&entemen%e, 1os'n§2 '

maches 32 podrian reemplaZarse por soldadure, tornillos u otros
medzos mecanzcos, ¥ los medios que unen el aslento intorlor 1o

al asmento exterior 16 se tendrzan que situar adyaoantcl 8 Ioa _

‘medlos empleados -pavra unir el aslento exterlor 16 ] la placa su~
' perlor 2k, No obstante, los medios que’ unén el asiento inter;or

T 10 al as;ento exterlor 16 deberan unir preferlblemente sus ba—

ses y no las patas, para permltlr un mOVlmlentO relatlvn de lal
patas durante el montaje del conaunto sobre un eslab6n de una

cadena de rodlllos. Las alas 22, 22 ‘del 351ento sxterzor 16 se

. conflguran para cooperar con la pleca superlor 24 para guiar el

' conjunto de placa superior montado en la caaena, a lo largo ao

las gulaa 54 ilustrada solamente en las figuraa 1 hg 8.

o - bara faoilitar el montaje del condunto de placa supo-.
rxor sobre el eslabén 30 de la cadena de rodlllos, en la rorma ‘
1lustrada en las fzguras 4 y5 (donde 1as fleches 36 y 38 indi-:

{ can' un movmmlento rolatmvo, no necesarlamenne movimiento del q; .
'-1ab6n 30 hacia un conjunto de placa super;or rido), los cantos f;V "”
A:de las patas 14 0 14‘contrarlos 8 le.base 12 tienen una escoﬁn- "$11"

. dups geglin 1nd1ca la rererencla 40 para aceptar los extrelOl : ?“ff:T‘

exterlores de 103 ejes 28, segﬁn se verd meqor en la figura 4,
_para gular los eaes 28 en los taladros 26 de las patas 14. Por

la nisnma razdn, 1os- -extrenos de lss patas 1& 14 oontrarios e ls .?T

’., (.A
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base 12 ge doblan hacia fuers para actuar cono- medioa do auiu BOT
el £in de guiar los eslabones de la cadena de rodillos entre las]
patas 14, 147 En la'modalldad de las figuras 8-10 se consigue el
mismo efectb'achaflanaﬂdo y oblendo hacia fuera las orejetad’42.:
5. de las pstas 14",

Las figuras 1-6 y &=10 ilustran dos modalidades del
inverto dondn lag p#tas 14,14" del asiento interior 10 son gene-
relmente plangs,que es el modo més facil de hacerlas.la fijura 7
ilustre una modslided del invento donde las petas 14°del asiento
104 | interior 10 sé abombén.hacia el interior para mejorar la retea= |
eibn de los ejes con hﬁ ligero auﬁento en los costos.de_fabriga;f@
cidn, - : : :é

.7 In le préctica, la construcpién'én dos piezas del dispo- .
sitivo portedor de las patas superior (v.g., el asiento inferionf’
15 rnas el asiento exterior) permite que el asiento inferior:o los
dos asientos efectuenjuntos una flexién suficiente para que ipa'”
ejes 28 selien con éccién de resorte introduciéndose éh los tai_% e

dros 26, ¥ lss caras interiores del asiento exterior unidas a tgé P
pe con los extremos de los cjes 28 ev1tan que los ejes 28 se sd;?f
éo. gan de los eslabones 30, lo cual ha g8ido siempre un problera con::
| los cqnjﬁntbs de una sola pieza de 1a_teénologia anterior, -
A pessr de que el presente inveﬁto se ha ilustrado con

una descrlpclén detallada de tres modalidades de prefernncna
del nlsmo, serd evzdente para los expertos en la materia que 88 i,
25| pueden real¢zar dzveros cambmos en la forma y el detalle, sin
' desv1arse ¢el verdadero alcance del invento.Por esta razénm el
idvento se ha de medzr por las relvindicaeiones adjuntas pero

no por 1as modalzdades de preferencza anteﬁores.

30¢] ' Descrita sﬁficientementg la naturaleza del invento,esi

i



que las dlsb031clones anter:ormente indicndas son: susceptible ,,” L
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de modificaciones de detalle en cuanto. no alteren uu Ptlnﬁipio :ﬁ,jf

fundamental.
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le= Perfeccionammentos en conauntoa de plaoa suparior d¢
abrazadera para cadenas de rodilloa, caracterizados porque Bo d
ta & cada conaunto de un asiento interior en forma de canal que;

- tiene uns base ¥y por lo menos una pata slzada, teniendo la pata

taladros que la atraviesan, configurados y smtuados para recib;:

los extremos exteriores de los ejes en un:eslabdn de una cadena

"de.rodillos, cusndo el eslabén se situa dentro del asiento inted
rior; un asiento extérior eu forms de cenal que tiene ung base,
! dos patas alzadas, y alas que salen de 1os extremos de las pa=
tas contrarlos a ld base, dlsenandose las dimensiones del asieg

o e;terlor para'rcclbzr en su parte interna al asiento 1nte-?

rior, estando ls base y uns de las patss del asiento exterior

ajustadas con la base v la vata del asiento interior, extendié
dose 1la pata del ssiento exterior hacia'afriba a 1o'larpo de i '

pata del asxento 1nter10r al menos en uns zona situada despues

dc los teladros, una placa superlor, un primer dlspositlvo par
retener el gsiento 1nter10r en su sitio dnntro del 331ento exk
riorjy un segundo dlspOaltlvﬁ para retener en su sitio la pla‘
ca(auperidr gobre la base del asiento exterior em su lado-opub -

to al &siento interior.

terlzados porque ol as1ento interior tiene dos patas alzadas,

cada una de las cugles tiene talsdros que las atravieaan¢oon-fﬁ

" ejes ‘en un eslsbén de la cadena de rodillos, cusado el- eslib&n‘
se situs dentro del ssiento interior, las pstas del aslento exi

terior se aaustan con smbas pataa del asiento interior, lésﬁ

C 2.~ Perfocczonamlentos segiin la reivindicacién 1, caraos ‘L“:

figurados y amtuados para alojar los extremoa exteriores da qu o
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. do después de los taisdros.

contraric a la bsse tienen escotaduras para slojar los extremos

. como medio de guia para gular el eslgbén de la.cadena de rodiﬁ

~ patas del dsiento extecior se dirlgon hacia arribu ) 10 larao Qf

de ambas patas del asiento interior.sl menos en un punta,eit&n\‘

3.~ Perfeccionamicntos segin la relvzndicaclén 2,carag

terizados porque las patas del asiento interior son generalmen|.

te planas.

. 4.~ Perfeccionsmientos segin la re1v1nd1cac16n 5,carqg‘}.,

terizados porque 103 centos de las patas del asiento interior |

éxteriores de 10s ‘ejes en un eslabdén de una cadena de rodillosa
y -para ctuar como medios de gula para guiar los ejes en los ty
ladnos de las patas del asiento interior. '

5¢= Perfeccionamientos segin ls reivindicéci6ﬁ 4,8& |
racberlzados porque los extremos de las patas del’ aslento 1nt

rlor contrarlos a la base se doblan hacia fuera para actuay

N \_!.

llos entre las petas del asiento interior.

6.~ Perfeccionamicntos segin la re;v1nd1cac16n 3,03-

racterizados porque el priyer y el Segundo dispositivos comprjﬁ L

dén und 0 més remsches que atraviesan él asiento interior, el |

asmento exterior y la placa superior,

7 Perfecclonamlentos seglin la re1v1ndlcac16n B,ca-f'

racterlzados porque el prlmer d19poszt1vo une la base del aszqg '

N ¥
vy

to 1nterlor a la base del asiento exterior, pero perm;te el

mov1m1ento relatlvo de las patas durante el montaje del con-' N

juanto en un eslabén de la cadena de rodillos.

8.~ Perfeccionamientos segfin la remv1ndieaoi6n 2,

caracterizados porque las patas del esiento 1nter10r se abom-k t,

ban hacia dentro.

9.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 8,ca=|.
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‘mos exteriores de los eaes en un eslabén de una cadeha de'rodi-'
:'lloa y pera actuaprcomo dispogitivo de gufs para guiar log vjog’

- en los taladros de las patss del asiento interior.

" rior contrarios a la base se doblan hacia fuera para actuar

: entre las patas del a51ento interior.

den uno o mas remaches que atravzeaan el asiento interior, ol

 interior al de la base del asiento exterior, pero permlte el

racterizados porque los canios de las patas del . qsianto intbri

contrario a la base. tzenen escotaduras para recibxr los oxxrg-;ﬁ

10.- Porfecclonamlentos segin la rezvzndicaclén 9,q¢m: .

racterizados porque log extremos de las patas del asiento inten‘

o

como medio de guia para guisr el eslabdén de la cadena de rodilios,,“.

1l4= Perfecc;onammentos segin la re;vmndlcaclén 8,

. caracterzzados porqua los primer y segundo dispositivos compron-

aslento exterior Y la placa superior.

12,= .}erfeccionamlentos seglin la reiyindicaéién B,céraﬂ? .

térizados porque el primer dispositivo une la base del asiento |

m0v1m1ento relativo de las patas durante el montaje del conann-
to sobre un eslabén de la cadena de rodillos. '

15~ Perfecclonamlentos en conjuntos de placa superiorv

de abrqzadera para cadenas de rodillos, tal y»;omo queds sus—~" |' .. "




tancialmente deserito en la presente Memoris, y eﬁ‘los‘ﬁiﬁuipgﬁf'

adjuntos,.

. Eats Memoria consta de nueve hojas, escritas s miquins

“por una so0la cara.
Madrid,
REXNORD, INC
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ESCALA VARIABLE.
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