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La presente invección se refiere a perfeccionamiento* e n .
' * -* ̂ '' ' 1

conjuntos de placas superiores de abracaderas pára 'ca^nas de ro 

dillos.

La invención es un conjunto de placa superior de abraza­

dera que comprende un asiento interior en formada canal, un 

asiento exterior en forma de canal configurado para adaptarse, so 

bre el asiento interior, y una placa superior. El asiento inte­

rior tiene taladros en sus patas configurados y situados para rg' 

cibir los extremos exteriores de. los ejes en un eslabón de una 

cadena de rodillos cuando el eslabón se sitúa dentro del asiento 

interior.

La figura 1 es una vista frontal de una primera modalj

dad del invento e ilustra un eslabón de cadena de rodillos sitúa 
do dentro del conjunto.

La figura 2, es una vista superior de tres de los con­

juntos ilustrados en la figura 1, con partes cortadas en los dos 

conjuntos inferiores para ilustrar secciones transversales'pro- ' 

gresivamente menores.

La figura 3$ es una vista de costado de dos de los cóg 

juntos ilustrados en la figure 1, con una parte costada en el. , 

conjunto de la izquierda.

La figura 4, es una vista de costado de uno de loa 

conjuntos ilustrado en la figura 1 durante la'Operación de mon­

tar el conjunto en un eslabón de una cadena de rodillos.

La figura 5, es una vista frontal de uno de.los conr 

juntos ilustrado en la figura 1, durante la operación de montar 

él conjunto en un eslabón de una cadena de rodülos.

La figura 6, es una vista despiezada en perspectiva 

de dos de las portes del conjunto ilustrado en la figura 1.

La figura 7* os una vista frontal de una segunda mo



dalidad del invento e ilustra un eslabón de lá oadena.de rodilla 

situado dentro del conjunto.

La figura 8, es una vista frontal de una tercera mod^ 

lidad del invento e ilustra un eslabón de una cadena de rodilla,! 

situado dentro del conjunto.

, La figura 9. es una vista de costado de la modalidad- 
ilustrada en la figura 8. ' , ...

La figura 10 es una vista despiezada en perspectiva 

de dos de las piezas de la modalidad ilustrada en la figura 8.

Los conjuntos da placa superior de abrazadera ilustr& . 

dos en los dibujos, comprenden un asiento interior 10. en forma;' . . 

dé canal que tiene una base 12 y dos patas alzadas 14 (en las 

figuras l-6),14*(en la figura 7)t o 14" (en las figuras 8*10), 

un asiento exterior 16 en forma de canal oue tiene una base 18, 

dos patas alzadas 2Ó (en las figuras 1-7) o 20*(en las figuras ' 

8-10) y alas 22 (en las figuras 1-7) o 22*(en las figuras 8-ÍO) . 

que salen de los extremos de las patas 20,22*contrarios a la b¿ 

se 18, y unaplaca superior 24. Las patas 14,14( 14 ' tienen talg . 

dradores 26 que las atraviesa, configúralos y situados para rg (

cibir los extremos exteriores de los ejes 28 en un eslabón de 

una cadena de rodillos 30 situado en el interior del asiento ig 

terior 10. El asiento exterior 16 se diseña con las dimensiones 

necesarias para recibir el asiento interior 10, estando la bast ' 

18 y las patas 20,20*del asiento exterior 16 ajustado con la , 

base 12 y las patas 14,14^ 14" del asiento interior 10( y el 

asiento exterior 16 y el asiento interior 10 se diseñan jirntoit 

de forma que los extremos exteriores de los ejes 28 se unen 

prácticamente a tope contra la cara interior de la pata 20,20* 

del asiento exterior 16. El asiento interior 10 y el asiento ê ¡ 

terior 16 pueden ser dé acero o cualquier otro material relativa'



10.

1!.

2-

25,

3o.

pepo no botalmeñt:e inflexible, inoluyeñdo plástico^ sSgÚñ sea ' 

apropiado para el ambiente en el que tenga qué funcionar lé oe4A 

R&.

Se utilizan medios que compréndan remaches 32 en las mod¿ 

lidades de preferencia para retener el asiento interior 1Ó en 

su sitio dentro del asiento exterior 16 y para retener la piada . 

superior 24 en su sitio en el lado de la base 18 del asiento ex* 

terior 16 opuesto al asiento interior 10. Evidentemente, los ra 

maches 32 podrían reemplazarse por soldadura, tornillos u otros 

medios mecánicos,-y los medios que unen el asiento interior.10 

al asiento exterior 16 se tendrían que situar adyacentes a. ios 

medios empleados para Unir el asiento exterior 16 a la placa su­

perior 24. No obstante, los medios qué unen el asienta interior 

- 1Ó al asiento exterior 16 deberán Unir preferiblemente sus ba­

ses y no las patas, para permitir un movimiento relativo dé las . 

patas durante el montaje del conjunto sobré un eslabón de una 

Cadena de rodillos. Las alas 22, 22'del asiento-exterior 16 se 

. configuran para cooperar con la placa superior 24 para guiar ai 

conjunto de placa superior montado en la cadena, a lo largo de 

las guias 34,ilustrada solamente eñ las figuras 1 y 8¿

Para faoilitar el montaje del conjunto de placa supe* . 

rior sobre el eslabón 30 de la cadena de rodillos, en la forme 

ilustrada en las figuras 4 y 5 (donde las flechas 36 y 38 indir 

can un movimiento relativo, no necesariamente movimiento del 

labóñ 30 hacia un conjunto dé placa superior fijo),.los cantos 

dé las patas 14 o 14'contrarióa a la base 12 tienen una escota­

dura según indica la referencia 40 para aceptar los extremos 

exteriores de los ejes 28, según se verá mejor en le figuré 4, . 

para guiar los ejes 28 eñ ios taladros 26 de las patas 14. Por 

lá misma razón, los extremos de las patas 14,14'ooátrariós a.la.



base 12 se doblan hacia fuera para actuar como medios de guís áoá 

el fin de guiar los eslabones de la cadena de rodillos entre las . 

patas 14, 14Í En la modalidad de las figuras 8-10 se consigue el 

mismo efecto achaflanando y soblando hacia fuera las orejetas 42 

de las patas 14"#

Las figuras 1-6 y t-10 ilustran dos modalidades del 

invento donde las patas 14,14" del asiento interior 10 son gene­

ralmente planas,que es el modo más fácil de hacerlas.La figura 7 

ilustra una modalidad del invento donde las patas 14'del asiento 

interior 10 sé abomban hacia el interior para mejorar la reten­

ción de los ejes con un ligero aumento en los costos de fabrica-;.; 

ción.

En la práctica, la construcción én dos piezas del dispo-'. 

sitivo portador de las patas superior (v.g., el asiento interior 

más el asiento exterior) permite que el asiento interior o los 

dos asientos efectuenjuntos una flexión suficiente para que loa 

ejes 28 salten con acción de resorte introduciéndose en los tala, 

dros 26, y las caras interiores del asiento exterior unidas a tg ,; 

pe con los extremos de los ejes 28 evitan que los ejes 28 se sa¡¡, 

gan de los eslabones 30, 1° cuál ha sido siempre un problema coa 

los conjuntos de una sola pieza de la tecnología anterior.

A pesar de que el presente invento se ha ilustrado con 

una descripción detallada de tres modalidades de preferencia 

del íaismo¡ será evidente para los expertos en la materia que se , 

pueden realizar diveros cambios en la forma y el detalle, sin 

desviarse del verdadero alcance del invento.Por esta razón el 

invento se ha de medir por las reivindicaciones adjuntas poro 

no por las modalidades de preferencia antedores.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,asi



como la manera de realizarlo en la práotica, debe'.háóéráe, coQytá 

que las disposiciones anteriormente indicadas son: áúáceptibiéá. 

de modificaciones de detalle en cuanto-no alteren au prin^p'^Lo * 
fundamental. . ' '



RKLV1NN PACIONES

1. - Perfeccionamientos en conjuntos de plaoa superior dí 

abrazadera para cadenas de rodillos, caracterizados porqué pe d<; 

ta a cada conjuntó de un,asiento interior en forma de canal que 

tiene una base y por lo menos una pata alzada, teniendo la pata 

taladros que la atraviesan, configurados y situados para recibir 

los extremos exteriores de los ejes en uní. eslabón de una cadena 

de rodillos, cuando el eslabón se sitúa dentro del asiento inte-- 

riór; ün asiento exterior en forma de canal que tiene una base, 

dos patas alzadas, y ¿las que salen de los extremos de las pa­

tas contrarios a lá báse, diseñándose las dimensiones del aaieg 

to exterior para recibir en su parte interna al asiento inte-' 
rior, estando la base y una de las patas del asiento exterior 

ajustadas con la base y la pata del asiento interior, extendían 

dose la pata del asiento exterior hacia arriba a lo largo de ía 

pata del asiento interior al menos en una zona situada después 

de los taladros; una placa superior; Un primer dispositivo para 

retener el asiento interior en su sitio dantro del asiento extj¡ 

rior;y un segundo dispositivo para retener en su sitio la pía* 

ca superior sobre la base del asiento exterior en su lado opuég 

to al asiento interior.

2. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1,carao-- 

terizados porque ei asiento interior tiene dos patas alzadas, 

cada una de las cuales tiene taladros que las atraviesamyoón- 

figurados y situados para alojar los extremos exteriores dé l<t*' 

ejes en un eslabón de la cadena de rodillos, cuando el egijébó^ 

se sitúa dentro del asiento interior, las patas del asiehto eg 

terior se ajustan con ambas patas del asiento interior, las'



patas del asiento exterior se dirigen haoiá arribe a lo largo 

de ambas patas del asiento interior , al menos en un punto-ai t.¡M; 

do después de los taladros. . '

3.* Perfeccionamientos según la reivindicación 2,cara^ 

terizados porque las patas del asiento interior son generalmen 

te planas.

. 4.*- Perfeccionamientos según la reivindicación 3,cara,: 

terizados porque los cantos de las patas del asiento interior 

contrario a la base tienen escotaduras para alojar los extremos 

exteriores de los ejes en un eslabón de una cadena de rodillos 

y para ctuar como medios de guia para guiar los ejes en los t& 

ladeos de las patas del asiento interior. -

5. - Perfeccionamientos según la reivindicación 4,cg 
ractérizados porque los extremos de las patas del asiento intjg 

rior contrarios a la base se doblan hacia fuera para actuar 

como medio de guia para guiar el eslabón de la-cadena de rodir 

líos entre las patas del asiento interior.

6. - Perfeccionamientos según la reivindicación 3tca­

racterizados porque el primer y el segundo dispositivos comprima 

dén uno o más remaches que atraviesan él asiento .interior, 31 

asiento exterior y la placa superior.

7.- Perfeccionamientos según la reivindicación 3tca4'- 

raOterizados porque el primer dispositivo une la base del as i m  

to interior a la base del asiento exterior, pero permite el 

movimiento relativo de las patas durante el montaje del oon- 

junto en un eslabón de la cadena de rodillos.

8. - Perfeccionamientos según la reivindicación 2, 

caracterizados porque las patas del asiento interior se abom­

ban hacia dentro.

9. - Perfeccionamientos según la reivindicación 8,ca-



racterizados porque los cantos de las patas del. aliento ínter!q 

contrario a la base tienen escotaduras para recibir loa extra- % 

moa exteriores de los ejes en un eslabón de una cadena de rodi­

llos y para aotUavx-como dispositivo de guia para guiar los ejes 

en los taladros de las patas del asiento interior.

10.- Perfeccionamientos según la reivindicación 9,qa^ 

racterizados porque los extremos de las patas del asiento inte­

rior contrarios a la base se doblan hacia fuera para actuar 

como medio de guia para guiar el eslabón de la cadena de rodiilja 

entre las patas dél asiento interior.

11.- Perfeccionamientos según la reivindicación 8, 

caracterizados porque los primer y segundo dispositivos compran 

den uno o más remaches que atraviesan el asiento interior, el 

asiento exterior y la placa superior.

12.-. Perfeccionamientos según la reivindicación 8,cara<aj?- 

terizados porque el primer dispositivo une la base del asiento 

interior al de la base del asiento exterior, pero permite el 

movimiento relativo de las patas durante el montaje del con#un* 

to sobre un eslabón de la cadena de rodillos.

13.- Perfeccionamientos en conjuntos de placa superior- 

de abrazadera para cadenas de rodillos, tal y como quada sua-



tancialmente descrito en la presente Memoria, y en loe 

adjuntos. -
dibujoé

Bata Memoria consta de nueve hojas, escritas a máquina

por una sola cara. j? % ---- . .



EN 3 HOJAS N9 1REXNORD tNC.

ESCALA VARiABLE.



REXNORD !NC. EN 3 HOJAS N9 2,

ESCALA VARtABLE.



REXNORD tNC. EN 3 HOJAS N $ 3 .


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



