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" de una menera continmue, Al ser la prensa de platinas una mdquina

un ritmo de produccién mds elevado ligado a la precisién de la

Jt
Is presente invencidn se refiere a un procedimiqq-
to y & un dispositivo de control permsnente del movimiento da un{
materia en banda proporcionada en contfnmuo a una mdquine que la
trebaja secuencialmente, %
El dispositivo para la realizacién del proeedimi%&-
4o comprende medios de introduccién y de tracéién de la materia %
en banda, un rodillo giratorio dispuesto entre dos platos tota- ‘
tivoa montados entre dos armazoneg laterales, pudieﬁdo estar mds
o nmenos descentrado el eje del rodillo giratorio, con respecto
al eje de los platos rotativos por medio de un tornillo de controi.e
En los dispositivos de control de una materia en:
ﬁanda, conoqiaos hasta el presente. la materia en_béqdé, por

ejemplo cartén es generalmente suministrada a la prensa de platinés
. - . i

que exige una detencién momentdnea del desfile de la materia en

banda, durante el trabajo de corte, se produce, en razéﬁ de la
alimentacién continua, una acummilacién de materias ext banda &elan»%
te de la estacidén de corte. Varias soluciones han sido ya experiw;
mentadas, de las cuales la mds simple consiste en formar un bucleé

con la materia en bande que se acumula, Este manera de proceder

no ha dado satisfaceidén desde el momento mismo que se ha dessado

longitud de materia en banda introducida. Los constructores de
méquinas han imaginado entonces controlar la formacidén del bucle

de materia en banda de modo a reducir al méximo el efecto de res-

tallido de la materia en banda en el instante en que el bucle toc%

el érgano de control de bucle, utilizando un sistema'que conduce

!
le mdteria en banda alrededor de la circunferencis de un rodillo |
excéntrico montado entre dos platos rotativos. como se describe eé

|

la patente slemana PS 1.061.167 del 6 de Julio de 1.957.
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. Bsta solucidn no ha aportado sin embargo la mejcra
apetecida y desde entonces se ha optado por un control completo ;
Y consfante del bucle de materia en banda, Tal dispositivo com= |
‘ prende en genéral rodillos de introduceidén y de tracciém que 11ev¥n
54 iz materia en banda a la enirada de una extraccién de corte, Orga%
nos de introduccién y de bloqueo de la materia en banda se colo¢a§
en la entrada &e le extraccién de corte., Sobre la trayectoria de 5
1a materis en banda, entre los rodillos de traccidn y los érganos
de bloqueo, se hs dispuesto un compensador gobernado por leva,
10. cuya funcién es la de mentener continuamente el bucle de materie i
en bande bejo tensién. Este compensador consiste en un semi-rQ |
dillé,sob:é el que deslize la materia en banda. El desplazamientb‘
del compengador se obtiene por medio de una palanca gobernsda pbr(
un tiiador unido a un conjunto leva y palanca de leva, Dicha rea-|
15. lizacidn presenta sin embargo limitaciones. En efeeto, la utili- |
zacién de un movimiento alternc para accionar un compeasedor so- |
mete los érganos mecdnicos a solicitaciones elevadas en funcidén
de lg velocidad deseada. Por otra parte, el dispositivo deacrito f

mds arriba hace obligatoria la utilizacidén de un érgsno de bloqueE

20, de la banda en el instante en que 8sta es trabajada por la prensa

de platinas, §
. Ta invencién se propone suprimir los inconvenientps
citados. El procedimiento se caracteriza porque se hace variar la;
pésigién angular del eje de un rodillo que gira exeéntrico durantL
25 la rotacién de un plato rotativo, de modo a asegurar la detencién
completa del paso de la materia en banda a la maguina que la tra-
baje durante un periodo predeterminado, ello absorbiendo total-

mente la cantidad de materiz en banda que llega continuamente al

rodillo giratorio excéntrico, y porque se corrige 1ls importaicia

30. de la variacidn de la posicién angular del rodiilo giratoric excép~



5e

10,

15.

3C.

la rotacidn de los platos rotativos, estamdo agenciados los mediog

-3a
trie& en funcidn de la excentricidad del rodille giratorio excén-
trico son respecto al eje de los platos, ;

El dispositivo parz le realizacidn del procedimiéh—
to segin la invencibn, que comprende medios de introduceién y de
traccién de la materia en banda, un rodillo giratorio dispuesato
entre dos platos rotativos montados entre dos ermazones laterales,
pudiendo estas mds o menos. descentrado el eje del rodillo girato-
rio con respecto al eje de los: platos rotativos por medio de um
tornillo de accionamiento, se caracteriza porque comprende mediog
pare equilibrar el peso del rodillo giratorio y me@ios para hacer

variar la posicidn angular del eje del rodillo giratorio durante

para hacer variar la posicidén angular del eje del rodillo gira-
torio, de modo a corregir igualmente la importancia de la variacifn ;
de ia posicién.angular del rodillo giratorio en funcidn de la
excentricidad del rodillo giratorio con respecto al eje de los
plétos rotativos,

El divujo anexo representa, a titulo de ejemplo,
una forma de ejecucién de un dispositivo de comtrol permanente
de una materia en banda, objeto de la invencidn,

La figura 1 es una vista general esﬁuemétioa de
wr dispositivo de introduccidn de una materia en banda,

o Ia figura 2 es una vista en seccidn de un dispo~
sitivo de absorcién de la materia enm banda, '

La figura 3 es una seccidén segin la 1{mea III-III
de la figura 2.

La figura 4 es una vista en seccién segin la 1ined -
IV-IV de la figura 2.

La figura 5 es una vista segin A de la figura 2.

La figure 6 es una vista segin B de la figura 2.
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 ejercido gsobre la materia en banda 1. Entre 10s drganos de intro-

. plificar la descripcidn, se tomard en consideracién la parte de-

i
Ia figurs 7 es una vista gegmin C de la figura 2.
Ia figurs 8 es una vista en seccidn pareisl de um

érgano de introduccidn.
Ia figura 9 es una seccidén segin la lfnes IX-IX

de la figura 8.
Ia figura 10 es una seccidn segtin 1a linea X-X

de la figura 8.

la figurs 1 es una vista general esguemétizada
de un dispositivo de introduccién de una materia enfbahda que !
muestra el circuito deserito por la materia en banda 1 durante §
su introduccidén en una prensa de platines 2. Ia materia en banda 1i
que procede de una estaciép anterior (no representada) se conduce, -~
& un compensador 3 por los rodillos 4 y 5. 4 continuscién es lle-g
vada gobre un 6r§aﬁo de traccidén 6 pasando alrededor del rodille
de reenvio 7, El érgano de traccién 6 se compone de un rodillo
tractor 8, sobre el que pasa la materia en banda 1 y'de un rodill?
de presién 9, Este d6rgano de tracoidn 6 estéd destinado a alimentar
continuamente un érgano de introduceidén 10. EL drgano de introduct
cién 10 se compone en cuento a ¢l se refiere de un rodillo in=

ferior 11 animado de ung velscidad circunferencial ligeramente

superior a la velocidad mdxina de desfile de le materia en banda

1 y de un conjunto de roldan.s de presién 12 que pueden zer levan

tadas mediante control de modo a anular el efecto de traccién

duecidn 6 y 10, se ha montado un drgano de absorcidén 13 de 1la

materia en banda 1.

Ia figura 2 c¢s una vista en seccién de un disposi.
tivo de absorcidn 13 de la mmteria en banda 1., Este dispositivo

ha aido colocado con la reférencia 13 de la figura 1 ¥y pars aim-
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tornillo de régulaqién 25 accioma, durante su rotacifin, el desplas

. filetesdo de izquierdas 32 del tormillo de regulacién 25 mien-

recha del aparato puesto que la izquimrda es idéntica.

7 El dispositivo de abgsoreién 13 de la materia en :
banda 1 se compone de un rodillec 14 montado de modo & poder'girgq
alrededor del 4rbecl 15, Este rodillo 14 es llevado por rodamiéaxo;

s bolas 16 montados sobre el drbol 15. La posicién de los rodm- |
|
i

£

mientos & bolas 16 es dada por el tirante tubular 17 y por el ani
110 eldstico de retencidén 18. ILa porcidn extrema 19 del grbol 15

es realizada de modo a presentar dos superficies peralelas 20 y 2.

La porcidn extrems 19 del &rbol 15 se prolonga por otra parte |

mediente un patin cuadrado 22 montado sobre el asiento cilindrico

23, Una abertura 24 que permite el paso del tornillo de ragulaci&F
' |

25 ha sido agenciada en la porcidn extrema 19 del 4rbol 15, El i

zamiento de la guia 26 que estd equipsda, por una parte, de una
pista de rodadura para agujas 27 que actﬁé contra la cara para- '
iela 21 durante el ascenso de lg guia 26 ¥, por otra, de una pis~
ta de rodamiento para agﬁjas 2T que actua contrg lg cara paralela
20 con vistas a descargar el fileteado de la tuerea 29 de la guia
26 de la fuerza centripeta debida a la rotacién del dispositivo
i3e¢ Para compensar los defectos de equilibrado engendrados por &l
desplazamiento del rodillo 14, el.tornillo de regulaciéa 25 estd
equipado de un contra-peso 30,El contra-peso 30 se desplaza uns
centided igual a la del rodillo 14 en.réz8n?de que eésté unido al

tornillo de regulacidn 25 por una tuerca 31 que se ajusta en el

tres que la guia 26 se ajusta en el fileteado de la derecha 33
del tornillo de regulacién 25. Este tormillo de regﬁlacién 25
es guiado en dos cojinetes 34 y 35 compueétos por rodamientos

36 y 37. Los cojinetes 34 y ;5 se fijan sobre railes de guiado 38

reapectivamente 39, por tornillos 40 y 41. E1 tornille de regu-

.
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lacibn 25 estd equipado, en una de sus porciones extremas, de wn.
pifién cénicod2 que engrana con una corona 43, Ia corons 43 se
monta, de modo & poder girar, sobre un plato 44, Un rodamiento
de bolaes 45 permite esta rotacidn. El rodamiento a bolar 45 se
fija, por une parte en la corona 43 por los anillos de retencién§
46 y, por otra, sobre el plato 44 por un anillo 47, El anille 47;

mantiene al anillo interior del rodamiento de bolag 45 apoyandolo

contra el asiento 48, Este anillo 47 se fija sobre el plato 44

-por los tornillos 49, El plato 44 comprende un marco 50 sobre el%

que gse fijan los railes de guiado 38{ respectivamente 39, Los
reilss de guiado 38,_respectivamente 39, estdn destinados a mane
tener la guia 26 y el contrapeso 30 durante su desplazamiento
(ver figura 3).El plato 44 comprende una parte cilindrica 51 so- ;,

bre la que pivota una palanca 52, La palanca 52 se monta sobre un

rodamiento a bolas 53 llevado por la parte cil{ndrica 51 del pla-
to 44, !
Ie palanca 52 estd . equipada en una de sus caras ;
de una deslizadera 54 en la que se ajusta el patin cuadrado 22, :
En la otra cara, la palanca 52 posee una deslizadera 55 en la Qu$
ge ajusta un patin 56 unido por el eje 57 a la palanca de leva
58, La palanca de leva 58 pivota alrededor del eje 59 fijado en !
el plato 44 por uma arandela 60 y um tornillo 61. E1 plato 44 po-—i
see ungs punta 62 en la que se montan dos rodamientos a bolas 63,
respectivamente .54, ssegurados pof los tornillos 65, 66 y 67,
siendo ajustado el conjunto de anillos interiores de los rodamien
tos a bolas 63 y 64, es decir los anillos 65, 66 y 67,por una tuer-
ca 68, Los rodamientés 8 boles 63 y 64 se ﬁontan por otra parte |

en un cojinete 69 donde son mantenidos por los anillos de retencidn

[*B

El cojinete 69 se fija al armazén 71 por los tor-
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nillos 72, Bl cojinete 69 poses una parte cilfindrica 73 en las qua
se ajusta la levé T4, fijéndose esta Ultima sobre el cojinete pof
medio de los tormillos 75, La punta 62 del plato 44 eété equiéad&
en su poreidn extrema de une rueda de accilonamiento 76 que engra-
3 ns con un pifidn 77 (parcialmente representado). Ia rueda de ac- ?

|
cionamiento 76 se fija sobre el asiento 78 por medio de una chaw- !

vete 69. Ia suje-cién de la rueda de accionamiento 76 se realizagr
por una arandela 80 y un tornillo 81. ILa corona 43 posee, en su i
circunferencia, un endentado 82 sobre el que engrana un pifién 834
1G. Este pifién 83 es llevado por el eje de regulaci6n 84 sobre el qus
ée fija por la chaveta 85 y los anillos de retenciSn 86. El eje i
de regulacién 84 estd soportado por el eojinete a bolés 87 del

armazén 88. Este eje de regulacién 84 permite, por su rotacidn,

modificar la excéntricidad del rodillo 14 con respecto al eje
134 del plato 44, El accionamiento del eje de regulacidén 84 se efec-

tue por un motor paso a paso 89 equipado de un sistema de fijacidn

de la posicién 90, El motor paso a paso 89 se conecta al eje de
regulacién por un acoplamiento 91, = !
Lo figura 3 es una seccién segdn la linea III~I¢I%
20, de la figura 2 que represents el guiado de la poreidn extrema 19!
del drbol 15 y de la gufa 26. La porcidn extrema 19 del drbol 15
comprende un patin cuadrado 22 guiado por la deslizadera 54.
Ia deslizadera 54 estd constituida por dos saetas 93, respectlva-
mente 94 fijadas contra la p::lanca 52 por los tornillos 92, Ia
30, deslizadera 55, en la que se ajusta el patin 56, estd constituida
por dos saetas 95, respectivamente 96, fijadas contra la palanca
‘52 por los tornillos 97. Ta gufa 26 estérﬁrovista de'una aberturd
98 destinada & permitir un desplazamiento de la porcién extrems

19 del drbol 15. Una pista dc rodadura de agujas 28 permite un degd-

‘plazamiento fécil del drbol 15 con respecto a la guia 26. La corrdde
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barras 38 y 39 por los tornillos 41,

-

ra 26 es guiada por dos barras 38 y 39, fijadas al plato 44 por |

los tornillos 101, sobre las que deslizan por una parte la cara ]
102, respectivamente-103, de la gufs o corredera 26 ¥» pOTr otra :
la cara 104, respectivamente 105, de las saetas 106 y 107. Ias
saetas 106 y 107 se fijan a la gufa 26 por los tornillos 10§, ;

Ie figura 4 es una vista en seccidn segin la 1i~f

. nea IV-IV de la figura 2 que representa la forma como se fija el ;

tornillo de regulacién 25, El tornillo de regulacién 25 es man-
tenido en cada una de sus porciones extremas en un cojinete 34,
reapectivamente 35, ' é
| . El cojinete 34 estd realizado de modo a forrar un?
traviesa 109 (representada con trazos mixtos). Esta treviesa 109
ge fija contra las barras 38 y 39 por medio de los tornillos 40.
El cojinete 35 forma uma traviesa 112 que se fija también contra,
las barras 38 ¥ 39 por medio de los tornillos 41.

La figure 5 es una vista segin A de la figura 2
que muestra la fijacidén de la deslizadera 54 compuesta por 1a§
dos saetas 93 y 94 fijadas = la palanca 52 por los tornillos 92, |

Ia figure 6 es una vista segin B de la figurs 2 '
que representa la deglizadera 55 compuesta por las saetas 95 ¥y
96, fijedas a la palanca 52 por los tornillos 97, asi como 1a
palanca de leva 58, Para permitir el montaje de la palanca de le-
vﬁ 58, se ha previsto una escotadura 115 en la cara del plato
44, Por la misma razén, el anillo 47 ha sido también cortado, Ia
palanca de leva 58 estd equipada de una roldana de leva 116 que sd
ajusta en la ranura 117 de la leva T4 (estando representadas . la
roldana 116 y la ranura 117 en trazos mixtos).

| La figura 7 es una vista segin ¢ de la figura 2

¥ vrepresenta en detalle la fijacién del cojinete 25 sobre las
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ticalmente un contacto 144, perforado en su centro pare permitir

-0
Ia figura 8 es una vista en seccidn parcial de i
un 6réano de introduccidn 10 que comérende un rodillo inferior 1ﬁ
'y una roldena de presién 12 destinados a asir la materiz en banda
1o Ia roldana de presidn 12 se monta sobre una palanca 118 y gir%
libremente alrededor del eje 119, La palanca 116 pivotabalrédedoﬁ
del 4rbol 120. ILa porcidn extrema 121 de la palanca 118 estd equiL
pada de un vdstago. de regulacién 122 que posee una poreidn extremé
en forma de paleta. Ia unidn entre la poreidn extrema 121 de la

|
palanca 118 y el vdstago de regulacidn 122 se efsctua por el ejeg
!
i

123. La porcidén extrems 124 del vdstago de regulacibn 122 estd

fileteada ¥y provista de una tuerca 125 y de una céntra—tuerca 126,
El vdstago dé regulacidn 122 desliza en el interier de un tornillo
de regulaeidn 127. E1 tornillo de regﬁlaci6n 127 9été enroscado
en un contacto 128 unido a la pslanca 129 ﬁor asientos cilihdrico;
130, Ia palanca 129 se monta sobre el drbol 13i y se fija angularT

mente por la chaveta 132, Una palanca de accionamiento'133 se

monta también sobre el drbol 131 y se mentiene angularmente por .
las chavetas 134 (ver figura 9). i
Ia palanca de accionamiento 133 estd constituida
por dos brazos 135 y 136 unidos entre si por un sje 137. Un pistén
neumédtico 138 actua sobre el eje 137 y comunica un movimiento ape
gular al drbol 131 por mediacién de la palanca 133, Eate movimiento
angulzr del &drbol 131 tendrd como efecto levantar la roldana de
presidén 12 con el fin de ponerla fuers de sefvicio. El tornillo
de regulacién 127 actua contra el muelle 140, La cara 141 del mued
1le 140 actua, en cuanto a ello se refiere, sobre el estribo 142,
Este estribo 142 estd destinado a asegurar la fransmisién de la
fuerza de presién del muelle 140 a la »oldana de presién 12,

En el interior del estribo 142, se desplaza ver=
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el paso del vdstago de regulacidn 122, El contacto 144 estd pro-i
visto de dos amsientos cilindricos 145 y 146 (ver figura 10) que |
se ajustan en la palanca 147 enchavetéda en el drbol 120 por 1a |
chaveta 148, El 4rbol 120 es accionado por uns palanca 150 equi~
pada de una roldana de leva 151 que se apoya sobre la leva 152

(ver tambidn figura 9), Los drboles 120 y 131 estdn soportados por
cojineteé 153 (s0lo uno ha sido representado en el dibujo). La lek

va 152 es golidaria del plato 44 y es calada angularmente mobre:

éste de modo que la prensién de la materia en banda 1 entre lg

' roldana de presién 12 y el cilindro inferior 11 seefectue en

funcidn de la acumulacién de la materia en banda 1, ;

' La figura 9 es uné seccibén segin la 1fnea IX-IX dk
la figura'6 que representa el cojinete 153 que soporta los drbom
les 120 y 131 por medio de los rodamientos a bolas 154 y 155. E1 |
rodamiento a bolas 154 es mantenido en posicidn por los anillos
de retencidn 156 y 157 y el rodamiento a bolas 155 en cuanto 2
é1 se refiera es mantenido en posicidn con ayuda de los tirantes
158 y de los anillos de retencidén 159, Los brazos 135 y 136 de
la palanca 133 estdn mantenidos lateralmente por los anillos de
retencién eldsticos 160, El eje 137 que lleva la cabeza de tira-
dor 161 y los manguitos~tirante 562, es bloqueado lateralmente pog
los anillos eldsticos de retencidén 163, Ia palanca 118 comprende
dos cavidades 164 y 165 en las que ge implantan loé manguitos
166 y 167, Los anillos eldsticos de retencién 168 mantiénan la-
teralmente la palanca 118, Ia palanca 129 en ouanto a slls se ra-
fiere es mantenida lateralmenté por medio de la'protuberancia
169 de la palanca 147 que se ajusta en lé ranura 170 de 1la palancy
129, . |

La figura 10 es una seccidén segin la lfnea X-X

de la figura 8 que muestra la fijacién del vdstago de regulacidn

Ve At am s epraeey oy
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del cual es parcialmente enrollada.

=l

122 y de la roldana de¢ presidn 12 sobre la palanca 118. ILa rcldaﬁn
de presidn 12 estd provista en su circunférencia de una capa de |
caucho vulcanizado 171 y posee un cubo equipado de dos rodamien~§
tos a bolas 172 y 173 mantenidos en posicidn lateral por los anid
lloe eldsticos de retencién 174 por una parte y por los anillos
175 poi otra. El eje 119 en cuanto a €1 se refiere es retenido .
laterdlmente por los anillos eldsticos de refencidn 176, Ia par-l
te en forma de paleta del vdstago de regulacidn 122 es atravega&g

por el eje 123 llevado por los cojinetes 177 y 178 de 1 palanca

118, I2 posicién lateral del vdstago de regulacidn 122 es dada

por los anillos 179: El eje 123 es blodueado 1atera1mente por losl

anillos eldsticos ds retencién 180, |
La prensa de platinas 2 es por-definicién uns mé-

quina que necesita la psrada del paso de la materia en banda 1

en el momento del corte, por lo que es ﬁecesario controlar la

acumilacién de la materia en banda 1 durante esta operacién. A

este efecto, le materia en banda 1 es proporcionada en continuo,

por el drgano de traccidn &, a wa rodillo excéntrico 14, alrededo:

El rodillo excéntrico 14 se monta de modo:que su
eje pueda desplazarse angularmente sobre un plato 44 animado de
un movimiento de rotacidn sincronizado con el avance de la materia
en banda 1, El desplazemiento circunferencisl del eje del rodille
14 que reéulta de su posicién excéntrica 6on_respecto al plato 44
no baste sin embargo para obtener la absorcién total, durante unm
tiempo determinado que corresponde a la operacidén de corte, de
la materia en banda proporcionada por el drganc de traccién 6.
Por tanto es necesario corregir bositiva y nggativamente el deg-

plazamiento circunferencial del eje del rodillo 14 con ayuda de

un sistema leva y palanca. E1l punio de plvotamlento de la palanc4

oL . .
PR -
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de leva 58 se situa en el plato 44 rotativo, lo que hace gua due
rante la rotacidén del plato 44, la roldana de leva 116 dz la pa- .
lanca de leva 58 siga la ranura 117 y comunique un movimiento j
oscilante a una palanca 52 a la que se une la porci6n‘extrema del
eje del rodillo 14. Esta oscilacién modificard por tanto la posi-
eién ecircunferencial del eje del rodillo 14 durante la rotacién
del plato 44 de modo que lag condiciones de solicitacién de la

materia en banda entre el drgano de traccién y el Srgano de in-

troduccién sean siempre idénticas, incluso cuando la cantidad de .
materia en banda llevada por el Srgano de traccidén es totalmente %
gbsorbida por el desplazamiento del rodillo 14. | !
El plato 44 estd también provisto en su eircunfe-
rencia de una leva 152 que comunica un movimiento alterno de la
pelanca 156, con el fin de modificar la presidén entre la roldana
de presién 12 y el rodillo inferiof 11 del brgano de introduccidn
10,}en funcién de la detencidén o del desplazamiento de la materia

en banda 1 entre las platinas de la prensa,

Ias ventajas que se derivan de la utilizaecidn de

G

dicho dispositivo radican en el hecho de que ya no es necesario §

disponer de un Srgano de frenado independiente para parer 1la ma- |
teria en banda durante la operacidn de corte, que se puede asegu-

rar condiciones de tensidén ideeles de la materia en banda 1 bajo

lasg platings de lz premsa de platinas 2, y que se puede garantizaxr

una gran preci;ién en lo que reapecta a la longiﬁud de materia en
banda introducidé bajo las platinas de la prensa de platinas 2

¥y que es poéible'mantener entre losg 6rgands de fraéci5n y de in-
troduccién 6 y 10 una tensién de banda prédcticamente conatante,

Deserita suficientemente la naturaleza del inventd

)

asi ecomo la maners de realizarlo en la prdctica, debe hacerse conj—

tar que las disposiciones anteriormente indicadas son Busceptible

S



de modificaciones de detalle. en cuanto Mo alteren su principio

fundamental.
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tinuo a una méquina que la trabaja secuencialmente, en la que la

14—
REIVINDICACIONES i
1.~ Procedimiento y dispositivo de control perma—
nente del movimiento de une materis en banda suministrada en con4
i
materia en bande es conducida continuamente alrededor de una parte
de la circunferencia de un rodillo giratorio, excéntrico con res~
pecto al eje de dos platos rotatives, el procedimiento caracteri-
zado porque se hace variar la posicién angular del eje del rodillF
giratorio excéntrico durante la rotaseién de los platos rotativos,
de modo a asegurar la detencién completa del paso de la materia eﬁ
bande a la mdquina que la irabaja durante un periodo predetermina+
do, ello absorbiendo totalmente la cantidad de materia en banda l
que llega continuamente al rodillo giratorio excént;}co, ¥y porque’
se corrige la importancia de la varlacién de la posicién angular
del rodillo giratorio excéntrico en funcidn de la excentricidad
del rodillo giratorio sxcéntrico con respecto al eje de lcs piatoﬁ.
2.-Dispositivo para ls realizacién del prccedimiehto
geglin la reivindicacidén 1, que comprende medios de introduceidn y
de traccidn de la materia em banda, un rodille giratorio digpueste
entre dos platos rotativos montados entre dos armagones laterales
pudiendo estar mds o meﬁos descentrado el eje del rodillo gira-
torio con respecto al eje de los platos rotativos por medio de
un tormillo de accionamiento, caracterizado porgue comprende me-
&ios para equilibrar el peso del rodillo giratorio y medios para
hacer variar la posieién angular del eje del rodillo giratorio
durante la rotacién de los platos rotativos, estando agenciados
los medios para hacer variar la posicidén angular del eje del rodi+
llo giratorio de modo a corregir igualmente la importancia de la

variacién de la pogicién angular del rodillo giratorio en funcién

de la excentricidad del rodillo giratorio comr respscto al eje-ds-
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15.

20.

25.

30.

" por una parte, a cada porcidn extrema del rodillo giratorio ¥r

los platos rotativos. i

3¢~ Dispositivo segin la reivindicacidn 2, carae;

terizado porque los medios para equilibrar el peso del rodillo

giratorio estén constituidos por.un contra-peso que se desplazé{
simetricamente con respecto al rodillo girstorio, sobre el torni-
1lo de sccionamiento que mgula la excéntricidad del rodillo gira-!
torio,

4,- Dispositivo segin la reivindicaeién 2, carsc-

terizado porqtie los medios para hacer variar la posicidn angular ;
del eje del rodilleo giratorio durante la rotacidn de los plafos i

!
rotativos, estdn constituidos por dos soportes pivqtantes.unidos,

por otre, a a2l menos une palanca gobernada por una leva fij&da.
en cada wio de los armazones laterales del dispositivo,

. 5.~ Dispositivo segin las reivindicaciones 2 y 4,
caracterizado porque la unidén entre el rodillo giratorio y oads
uno de los soportes pivotantes, estd comstituida por uns deslige-
dera, fijada a los goportes pivotantes, en la qué se ajusta un
vatin fijado en cada poreidn extrema del rodillo giratorio.

. 6.~ Dispositivo seédn la reivindicacidm 4, carsc-
verigado porque la palanca de leva se une al soporte pivotantsa
por mediacidén de una deslizadera, fijada al soporte pivotauts,
en la que se ajusta un patin fijado a uno de los brazos de la
palance de leva,

7.~ Dispositivo segin las reivindicaciones 4, 5 y
6, caracterizado porque las deslizaderas se disponen enfrente una
dé la otre en cada una de las caras del soporte pivotante,

8.~ Dispositivo segﬁn leg reivindicaciones 2 y 4,

caracterizado porgue los soportes pivotantes se desplazen angu-

larmente sobre el eje de rotacidn de los platos rotativos.,

e
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9.~ Procedimiento y dispositivo de control per-
manente del movimiento. de una.materie en banda suministrada en
-cont{nuo a una mdquina que la trabaja secuencialmente, tal y
como gquede sustancialmente descrito en la presente Memoria e ilus%
trado en log adjuntos dibujos.

Egta Memoria conste de diecisels hojas escritas

a mdquina por una sola cara.

Wadridy g HOV. 1076
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