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EXTRACTO DE LA DESCRIPCION

i
[—

Un vehiculo tractor de conduccidn deslizante es

accionado mediante transmisiones hidrostédticas derecha e iz—

quierda provistas de palancas separadas de direccidn, una para

“cada transmisién.Un dispositivo centrador que actla dirzcta-

mente sobre los controles de transmisidn es desviable longitu-
dinalmente contra la fuerza de un muelle en respuesta al mo-

vimiento pivotante de cualquiera de las palancas de dirzccién

-desde una posicidén neutra o inactiva para hacer retorcar a

la palanca de direccidn al ser libefadat

Asimismo, hay un sééundo montaje en pivotacion paré
una © ambas palancas de direccién.en un plano que forma Angulos
rectos con el - eje geométrico de giro de lasg palancas, para
régular.las fuﬁciones auxiliéfes sin inﬁerferir los movimientos

de direccidén de las palancas.

PLAN GENERAL Y ANTECEDENTES DE. LA INVENCION

1. Apbito de la invencién

-!Corresponde la invencibén a la técnica de los confro—,
les de los vehiculos y‘més particularmente a ;oé'controles
para vehiculos tractores de conduccibn desiizaﬁté-que tienen
trensmisiones hidrostéticas separadas. Un vehiculo de cuatro
ruegas, de conduccidn deslizante, dél tipo al que se refiere

la presente invencidn se describe en la Patente de EE.UU.

{e]

ne 3%.6%5.%65, titulada "vehiculo tractor con 6rganos hidros-
téticos de éccionamiento", concedida el 187de Enero de 1972
al inventor James J. Bauer, y cedida al cesionario de la'
presente invencidn.

2. Descripcidn de la técnica anterior

Los vehiculos de carga de conduccidn deslizante, del

tipo descrito en la patente arriba indicada’, poseen transmisio-
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nes hldrostatlcas derecha e izquierda reguladas independiente-
mente por un par de palancas de direccidn, una para cada trans-
pisibn, mdviles hacia delante y hacia atréds para variar la
velocidad y la potencia de salida de las transmisiones, ténto
en direccibn avanzante como de retroceso.

Se uwtiliza un mecanismo centrador para hacerrregre—

sar a las palancas a la posicidén neutra una vez abandonadas por

. el operador. Tal mecanismo centrador se describe en 'la Yecente

de EE.UU n® 3.605.519, tifulada "Regulacidén para doble gccio=

namiento hidrostético", concedida el 20 de septiembre de 1971,

al inventor John P. Heggen, y cedida al cesionario de l& pre-

sente invencidn.

El mecanismo centrador de la Patente 3.605.5L9 va
montado en un extremo del &rbol regulador, sobre el que giran
las palancas de direccidn y presenta en general la forma de

un.rodillo que corre por un ala de leva en forma de V, impelido

~por un muelle, de modo que cuando se sueltan las palaness, el

rodillo es impulsado al punto més bajo del ala de leva que
coindide con la posicidn neutra de las palancas.

Las partes de carga o manipuladoras del material del

--yehfculo, son accionadas mediante un par de-cilindros hidréu-

licos para hacer ascender y descender los brazos sustentadores

vy para inclinar o retraer el soporte de fijacidn que lleva

m ontado un accesorio tal como un cucharbdn o-pala. Una vélvula

reguladora que posee secciones separadas acciona los cilindros
» b

hidrdulicos. Las secciones separadas son accionadas individual-

mente por un sistema de bielas regulado por pedales situados

éﬁ el compartimiento del operador.

RESUMEN DE LA INVENCION

Unas dobles palancas de conduccidn para transmisiones

38 aTem Ty
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hidrostéticaé.separadas se centran o se devuelven, independien-
temente:'a la posicidn cero de desplazamiento correspondiente

a la posicidn éimilar de los platos oscilantes de las bombas

de pistén de desplazamiento variable. Las bombas son acciona~-
das sobre un eje geométrico comin y estén opuestas, quedando
entre medias un bloque sustentador comfn, de modo que los pla-
tos oséilantes son regulables en un lado del eje geométrico de
las bombas. El mecanismo centrador incluye un elemen%o alargado
desplazable longitudinalmente a lo largo de una linea paraléla
al eje de la bouwba, que lleva un par de bloques de leva que
ajusﬁan con cada uno de los brazos reguladores de los platbos
oscilantes. El desplazamiento de cada brazo regulador de plato
oscilante en cualguier direccidn desde la posicidn cero dec
desplazamiento mediante el movimiento de,las palancas de direc-
cibén desplaza al elemento centrador alargado contra la fuerza
de un muelle de retorno. La liberacibén de la palanca de direc-
cibn permite al muelle actuar a través de los bloques de leva,
devolviendo a los platos oscilantes y a las palancas de direc- .
cibén a la posicibn cexro de desplazamiento.

Es también una caracteristica de la invencidn el

hecho de gque una o ambas de las palancas de direccibn pueden

pivotar hacia dentro o en &ngulos rectos. Este movimiento se
utilizard para regular una funcidn auxiliar, o en el caso de un
vehicuio-de conduccidén deslizante tal como se describe en la
Patente de EE.UU n2 5.635.365, para accionar los brazos susten—
tadores y el soporte de fijacidn en lugar de utilizar pedales
en un caso aprOpiado;

En la forma preferida de ejecucidn aqui descrita, sblo

1a palanca de direccibén de mano derecha tiene la capacidad de

regulacidn auxiliar que puede utilizerse para accionar una exca-
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vaddra u otro equipo. Las palancas de direccidn se encuentran
en lBs extremos opuestos de unos &rboles giratorios indepéndien-
temente, presentando el 4rbol de la derecha en su extremo exte-
rior una estructura sustentadora gque sostiene en disposicidn
pivotante la palanca de 1a_derecha. La estructura sustentadora
inclﬁye una base sobre la cual va montada la palanca, girando
sobre un eje en 4ngulos rectos al eje geométrico del &rbol. Una
proyeccibn hacia abajo de la base opuesta el eje geomAtrico del

pivote se comunica con una biela o articulacién para accionar

una vélvuia reguladora. Le biela esté ligada & la proyeccibn .

sobre el eje geométrico del &rbol. Cusndo la palanca se encuen-
tra en posicidén vertical, no se produce movimiento longitudinal

de la biela al girar la palanca de direccitn hacia delante y

hacia atrds para efectuar la conduccidn. Sin embargo, cuando

selhace girar hacia dentro, la palanca hace girai sohre su eje
la base efectuando uné traccidn sobre la biela para accionar
la vAlvula reguladora. ' '
Una de las ventajas de la presente invencién es la
de que se obtiene una accidn centradora mé§ posifiva cuando
el mccanismo centrador va mont;do sobre las bombas que cuando
esté& montado en uno de los extremos de las paléncas de direccidn.
Por otra parte el propio mecanismo regulador es ajus-

table con mayor exactitud para establecer el dngulo deseado en

el piato oscilante.

También, sepdrado el mecanismo centrador de las pa-
lancas de direccidn, se pueden incorporar & las palancas las

funciones de regulacidn auxiliar.

Estas y otras #entajas se hardn més evidentes mediante

lectura de la descripcibén que sigue de una forma preferida de

realizacibn, tomada en conjuncidén con una descripcidn de los
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, DESCRIPCION'DETALLADA DE LOS PLANOS

La fig. 1 es una vista frontal en perspectiva de
un vehiculo tractof de condﬁccién Geslizante en el gue se uti~
lizan palancas derecha e izquierda para dirigirlo, A

Ta fig. 2 es una vista esquemdbica del mecanismo de
transmisién doble, hidrostdtico, independiente, regulado pox
las palancas de direccién derecha e izquierda, y represauta
esquemdticamente el mecanismo centrador; |

La fig. % es una vis?a supéfior de las palancas de‘
direccibén y de las bielas que se comunican con los brezos re-
guladores sobre las.bombas y muestra el mecanismo centrador con
el apafato situado en posicién.neutrd;

‘La fig. 4 es una visﬁﬁ 1a%era1-del aparato represen—~
tado en la fig. 3; ' ) ' '

La fig..5 es una vista frpntal del aparabo.represen-
tado en la fig. %, . ' '

La fig. 6 es una vista fragmenfaria que muestra una
posicibn desviada del mecanismo centrador, ¥y 7

 Ia fig. 7 es un detalle del elemento-alargado des-

viédor del mecanismo de centrado, gue representé las aberturas
para montar el elemento centrador sobre los &rboles de las

paléhcas reguladoras de los platos oscilantes y las ranuras de

~ajuste para los bloques de leva montados sobre el elemento

centrador.

DESCRIPCION DE LA FORMA PREFERIDA DE EJECUCION

Con referencia a las figs. 1 y 2, diremos que la

.referencia nimerica 10 indica en general un vehiculo tractor

compacto, de cuatro ruedas, de conduccidn deslizante, qué posee

un par de ruedas motrices 14 y 16 en uno de los lados y un par




15

\¥

20

a5

30

wuporﬁcompléto los pedales y regularse los cilindros de elevacibn

" opando ambas estén equipadas segin describiremos después, para

__regulaci6n auxiliar.

- 7 -

de ruedas motrices 18 y 20 en el otro lado. El vehiculo 10

estd equipado con un par de brazos sustentadores 22 montados en
disposicién giratoria en un par de montantes 23 en la parte
poSterior y que se extienden hacia delante 2 lo largo del i
_ qompartimiento 25 del operador, el cual incluye un asiento

26 vy un par de palancas de direccidn 27, 28. Los brazos sus-
tentadores 22 se elevan y se bajan por medio de unos cilindros
elevadores 29. Los brazos sustentadores llevan montadd c¢n sus:
.eitremos anteriores un soporte de fijacidén (no représentado)

que gira sobre su sje por la accibn de unos ci;indros incli~
padores 30. El soporte de fijacién se ha representado montado
con un cucharén o pala 31, si bien se pueden igualmente montar
en &1 otros accesorios.

Algunos accesorios requerirén una conexibén con el sis-
rtgmah@idréuliqo de la miguina y en tal caso, el operador re-
gularé su, funcionamiento con la palanca de direccidén de la de-
recha como una funcibén reguladora auxiliar. Los cilindros de
elevacidén y de inclinacidn 29, 50.se regulan, en cambio, median-
-te .unos pedales (no representaaoo) situados en el compartimien-
to 25 del Operador. Segln se degcrlbe aqui, la funclon de regu-
lacidn suxiliar se controlard mediante la palanca derecha de

direccidn 28; no obstante, se apreciard que se pueden eliminar

e inclinscibén 29, 30 por medio de las palancas de direccidn,

Con referencia a la fig. 2, diremos que el tren de
fﬁe:za de la miquina 10 comprende un motor 33 en la parte pos-
<terior'provisto de un &rbol motor 34 que acciona dos bombas

hidrostiticas 35, 36, de desplazamiento variable, cada una de
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las cuales tiene un grupo de pistones rotatives (no represen-
tados) accionados por el 4rbol 34 sobre un eje comin. Se hace
variar el desplazamiento de los pistones ya sea en rotacidn
avanzante,é en retroceso mediante unos platos osecilantes in-~
clinables (tampoco representados) que giran sobre unos &rbo-
les 37, 38 reguladores, de las respectivas bombas. Hemcé de
hacer refgrencia a la citada Patente de EE.UU n2 3.635.3%65
para una descripcibn mds detallada de tales boumbas, Aeserip-
cidén que incorporamos aqui como referencia. Las palancas de
direccidn 27, 28 accion;n los brazos reguladores mediante unos
sisfemas de bielas 41, 42. El mecanismo centrador 40 es inde-
pendiente de las bielas 41, 42 y responde directamente &l mo-
.vimiento de las palancas reguladoras de los platos oscilantes,
segin se describe a continuacidn. '

La regulacidn auxiliar de la palanca de direccidn,
de la derecha, incluye el mecanismo sustenbtador 44, que tanm-
bién describiremos.

La salida, ya sea avanzante, ya inversa, de las
bombas %5, 36 va acoplada hidréulicamente a través de unas.
conducciones llenas de flGido 45, 46 en un circuito cerrado,
a los motores hidrdulicos 47, 48. ILos &rboles accionadores
49, 50 de los motores accionan las unidades reductoras de ca-
deng y rueda de cadena 51, 52, que por su parte accionam los
pares de ruedas 14, 16 y 18, 20 independientemente ya sea
direccibén avanzante, ya de retroceéo, y a velocidades varia-
bles, que dependerin del desplazamiento de los platos osci-
lantes. |

Seghn se describe con mayof detalle en las figs. 3,

"4 y 5, y con referencia a la fig. 3, diremos-que la palanca

derecha de direccidn 27 es giratoria cqﬂ un &rbol 54, mientras
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que la palanca izquierda de dlre001on 28 hace girar un man—
gulto 55 coaxial con el &rbol 54 de modo que cualqulera de
las palancas 27, 28 se puede hacer girar independientemente
para la manlobra de conducclon. La palanca derecha de dlrec—
cidn 27 es capaz tamblen de girar hacia dentro o en éngulos
rectos, debldo a su montaae sobre el soporte 44 en el extre-
mo del &rbol 54. El soporte 44 comprende un bucle o0 curva
cerrada 60, ﬁno de cuyos lados 61 va fijado al érb51'54 rmien—
tras que & otro lado 62 estd wmontado en d1spos1c1on giratoria
mediante una espiga 63 én un buje 64 flaado a una placa late-
ral 65 de la méqulna. Fl bucle 60 presenta también un lado 66
que une los dos lados 61, 62 y un lado parcial 67 kL eje
geométrico del Arbol 54 esta alirieado con el eje geombtrico
de la espiga'GB. La palanca 27'va montada sobre una base 70

~configurada -en general para._ser..recibida dentro de.los .cuatro

lados de’la curva cerrada 60. La base incluye unas proyecciones’

opuestés 71, 72 reunidas por una tércera 7%. La base 70 esté
montada en pivotacibén en el bucle 60 sobre una espiga 75 per-
pendicular al eje geométrico dg los Arboles 54 y desalineada

hacia dentro de la palanca de direccidn 27, de 0odo que esta

_ {ltima puede hacerse_girar hacia dentro en un plano perpendi-

cular al plano primario de wovimiento hacia delante y hacia
atrds de la palanca de direccidn 27, ‘establecido por él eje
geométrico del 4rbol 54. Una biela 76 gira sobre Bu e¢je en

la proyeccidn 73 de lé base 70, en 78 coaxial al eje del

- —&rbol-54 y de-la-espiga 63%,-de manera-que-no hay desplazamiento

de la biela 76 al hacer girar la palanca en la direccidn avan—
zante y de retroceso. Debido al éngulo en el que estd situado
- el soporte en posicibén neutra o en cualquiera otra, avanzante,

sin embargo, se produce un componente de movimiento longitudi-
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‘nal en la biela 76 cuando se hace girar la palanca en angulos

rectos. Si es deseable, se puede bloguear la bhiela 76 de modo
gque s6lo la palanca 27 mantenga la capacidad de conduccidn.
En el extremo opuesto del &rbol 54, hay uﬁ buje 80,
montado sobre la pared lateral 81 y alineado con el buje G4.
La palanca de direccidn 28 esté fijeda al manguito 55 en dis-
posicidn giratoria sobre el érboi 54. El manguito 55 y el &r-
bol 54 poseen cada uno una palanca 84, 85 que gira conjuatamen-
te con los mismos. Las palancas 84, 85 estén en comunicacidn

con las bielas 41, 42.

Segin se ha representado en la fig. 4, el mecanismo

_centrador 40 comprende un elemento de centrado 90, representa-

ﬁo en'detalle en la fig. 7 que tiene unas aberturas alargadas
91, 92 recibidas sobre los &rboles 37, ?8 de regulacién de los
platos oscilantes,que sustentan los brazos 95, 96 de control
de los platos oscilantes. La biela 42 tiene una conexidn de
movimiento perdido para la desviacidn del brazo 95 regulador
de los platos oscilantes, de la bombar§6, y en comunicacibn

pivotante en 101 con el brazo 96 regulador de los piatos osci-

lantes, de la bomba 35, mientras que la biela 41 (fig. 3) que

se comunica con la palanca de direccidn 27 gira en pivqtacién
sobre el brazo 95 regulador de los platos oscilanbtes, de modo
queAéxiste un accionamiento independiente de las bombas me-
diante las palancas de direccidn 27, 28.

El elemento centrador 90 lleva un par de blogues de
levas 102, 103 asociados a cada uno de los brazos 95, 9é regu;
ladores de los platos oscilantes. Cada bloque de levas tigne
uga-prpyeccién de leva 104, 106 gque éjusta con los lados
opuestos del &rbol 37, 38 de los platos oscilantes. El elemen-

o centrador 90 tiene una proyeccibn lgﬁeral 108 en un extre-
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mo qué es accionada por el muelle en espiral 110 para impulsar
las proyecciones de leva 104, 106 hacia los 4rboles 37, 38.
Los bloques de levas 102, 103 van montados en unas
ranuras de ajuste (fig. 6) en el elementc centrador 90, con
excepcibn del orificio circular 112 para el primer b¢ooue 103
que permite disponer cada uno de los bloqugs de levas 102,
103 en determinado &ngulo o ajustarlo con respécto a la posi-
cién neutra deseada o posicidn nodular de 16s platos oscilan-
tes. |
En Tuacionamiento, cuando se acciona_cualquiera de
las palancas 27, 28, sea en direccidn avanzante, sea hacia
atréds, se obliga a gue una de las proyecciones de leva 104, 106
& moverse por la accidn derla rotacibén de la palanca regula-
doré de los platos oscilantes,segin se ve en la fig. 6, para
»hacer desviar al elemento centrador 90 de modo que comprina
los muelles 110. Cuando se suelta la palanca 29, 28 que causa
. el desplazamiento, el muelle 110 hace retornar al elemento

centrador a la posicidn neutra o centrada predeterminada que,

- ~debido a las proyecciones de leva, que ajustan con los lados

opuestos del 4rbol 37, 38, devuelve los brazos reguladores
de los platos oscilantes y las palancas de direccidn a su
posicidn neutra.

. Si bien se ha descrito aqui una forma preferida de
ejeaﬁcién de nuestro invento, debe quedar entendido que la
descriﬁcién sblo tiene fines ilustrativos y que se pueden
introducir diversas modificaciones y cambios sin apartarse de

_ la naturaleza de la invencién que queda definida en las
reivindicaciones adjuntas.

En resunmen, l1a Patente de Invenciép que se solicita

deberd recaer sobre las siguientes:
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1. Perfeccionamientos introducidos en un vehiculo
tractor de conduccidén deslizsnte (10), propulsado y diri

gido por unas ruedas motrices asentadas sobre tierra,

- (14,16), en uno de los lados, a diferentes velocidades

o direcciones que las ruedas igualmente.asentadas sobre
tierra (18,20), situadas en el lado opuesto, a fin'd=
efectuar giros deslizantes, con transmisiones hidrosta-
ticas derecha e izguieraa, separadas, que propulsan y ma
niobran el vehiculo endirecciones avanzante y de retrocg
so, comprendiendo cada una de las citadas transmisiones
hidrostdticas una bomba de desplazamiento variable (35,
36) que tiene un plato oscilante normalmente impelido a
una posicidén cero de desplazamiento y gque es variable de
dicha posicidén cero de desplazamiento a posiciones de des
plazamieﬁto maximo en cualquieré de las direcciones para

producir una transmisién de avance o retroceso, unas pa

lancas derecha e izquierda de direccidén (27,28), una a
\

" cada lado del compartimiento del conductor, asociadas a

"las transmisiones hidrostiticas derecha e izquierda, un

primero y un segundo Arboles giratorios (54,55) comuni-
cados con las palancas derecha e izquierda de direccidn
v légados 6perativamente a los platos oscilantes de las
bombas ae desplazamiento variable de las transmisiones
hidrostéticas derecha e izquierda, caracterizados los per
feccionamientos porque comprenden un &rbol motor (3%4) pgr
ra accionar las bombas en relacién alineada axialmente,
uﬁ brazo regulador (95,96) del plato oscilante, asociado
a cada plato oscilante de bomba, un &rbol (37,3%8) que 1i

ga cada brazo regulador de plato oscilante al plato os-

————— b T e =1 A e
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cilénté corréspondienﬁé, en proyeccidn desde cada bomba, a
un lado del eje comun de laé bombas, siendo cada ﬁno To
tativos independientemente baao la accién del brazo re-
gulador del plato oscilante para variar la posicidén de
desplazamiento de éste, una primera y una segunda bielas
(41,42), ligadas al primero y al segundo drboles rotati ’
vos, un mecanismo centrador (40) que'iﬁclﬁyg un elémeﬂto
centrador alargado (90)‘desyiable, paralg}o al eje coman
de las bombas, un drgano dictil (110) que impele a di-
cho elemento en una direccién; y un par de elementos de
leva (102,103) sustentados en dicho elemento centrador,
en relacidn 10ng1tud1nalmente espaclada, para ser dJU“
tables con cada uno de los brazos reguladore° de los pla
tos osc1lantes, pos eyendo cada uno de dichos elementos

de leva un par de proyecciones de leva (104, 106) que
ajustan con cada unoc de dichos ‘brazos reguladores de los
platos oscilantes en lados opuestos de su eje geométriéo
de giro, con 1o que la rotacién en cualquiera de las di
recciones a partir de la posicién cero de desplazamien-
tode cualquiera de los brazos reguladores de los platos
oscilantes ajusta con una de dichas_pfoyecciones de leva,
forzando al mencionado . elemento centrador a una posicidn
desviada contra la fuerza del érgano dtetil, con lo que
el elemento pentrador vuelve a su posicidn centrada pre
determinada al liberar la pdanca de direccién, restauran
do los platos oscilantes a la posicidén neutra.

2. Perfeccionamientos seg@n la reivindicacidn 1,

' caracterizados porque dicho glemento catrador tiene un

paf de aberturas alargadas (91,92) espaciadas, para reci

bir el arbol de cada brazo regulador de plafo oscilante

e | i e
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y pernitir el movimiento de desvio de dicho elemento, es
tando cada elemento de leva montado en disposicién ajus,
table sobre el referido elemento alargado centrador, de
modo- que las proyecciones de leva ajustables con los bry
Z0S reguladores de los platos oscilantes pueden incli-
narse en planos distintos del plano vertical para ajus-
tar con dichos brazos reguladores de los platos oséilag
tes en posiciones silim?rmente inclinadas.

%. Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 2,
caracterizados porque dicho elemento centrador alargado
tiene un par de aberturas alargadas (111) para montar
uno de dichés elementos de leva y una abertura alarga
da (111) y un orificio circular (112) para el otro, a
fin de facilitar el ajuste de dicho elemento centrador
con respecto a la deseada posicidén cero de desplazamien
to de los brazos reguladores de los platos oscilantes.

4, Perfeccionamientos segin la reivindicacién 3,
caracterizados porque una (27) de las palancas de difeg

c¢ién va montada en disposicidén de movimiento de pivota

¢ién formando dngulos rectos con la direccidn de avance

y retroceso para regular una funcidén auxiliar.

5. Perfeccionamientos segin la reivindicacidén 1, ca
razterizados porque dicho mecanismo centrador (QO} para
un érgano regulador manual posee elementos méviles sepa
radamente, retornables a una posicién centrada, unos bra
zos reguladores (95,96) montados en pivotacidn sobre ejes
paralelos separados dispuestos en el érgano regulador, un
elemento centrador alargado (90) desviable en respuesta al
movimieﬁto de dicho 6rgano regulador, un érgano ddctil

"(110) para retornar el elemento centrador a una posicidén

7.
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predeterminada correspondiente a la posicién centrada del
drgeno regulador, y un organo de leva (102,103%) montado
fijo sobre el elemento centrador y mévil con el mismo,
siendo dicho medio de leva ajustable con los brazos rg
guladores para hacer que el elemento centrador se des
vie contra la fuerza de dicho drgano dictil en respuss

ta al movimiento del indicado 6rgano‘régulador ¥y régrase
a la posicidén predeterminada al liberar manualmente el
drgano regulador.

6. Perfeccionamientos segin la reivindicacién 5,
en los que el Organo regulador es un doble mando que posee
recorridos de regulacién separados (41,42) y dicho ele-
mento centrador pone en comunicacién dichos recorridos
para controlar ambos independientemente.

7. Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
cafacterizados porque comprenden un mecanismo de mando
un soporte giratorio (44) mévil en la primera direccién,
un 4rbol (54) que sustenta el soporte en disposicidn gi
ratoria, una estructura de base (70) que gira sobre el
soporte en un cje geométrico transversal al eje geométri
co del &rbol, para su rotacién en la segunda direccidn,
y una palanca reguladora (27) accionable a mano, susten-
tada sobre dicha base.

8 . Perfeccionamientos segin la reivindicacién 7,
caracterizados porque dicha estructura de base tiene una
conexién pivotante (75) para regular el ssgundo dispositi
vo alineado con el eje geométrico del &rbol en cualquier

posicién de la palanca, en dicho primer plano de movimien

to.
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Ti@ . Se reivindica por dltimo como objéto sobre
el qae ha de recaer la Patente de Invencidn que se soli
cita por: PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN UN VEHICULO
TRACTOR DE CONDUCCION DESLIZANTE.
Todo conforme queda descrito y reivindicado en la
preseﬁte memoria descriﬁtiva, que consta de diécisgis

paginas mecanografiadas y dibujos adﬁuntos.

[

Madrid, 24 Noviembre 1.976

BERNARDO UNGRIA
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