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Con l a  presente s o lic ita s ! se tr a ta  ce proteger una 

patente de invención» con l a  cual y  daá&e la s  c a r a c te r ís t i­

cas que se  describen so consiguen grandes ven tajas ante l o  

que actualmente e x is te  sobre cambios do velocidad*

5 , 151 cambio objeto  de la  presente invención es acó

p la b le  a todo genero d© te ñ íc a lo s  y  máquinas, cao n ocesiten  

velocid ad es v a ria b le s  para ©a funcionamiento*

l a  esen cia lid ad  do Xa invención so c i t a  en la  — 

descrip ción  que a  continuación se r e a lis a *

10* iodos lo s  engranajes Sol cambio de velocidad son

de toas cono tonto*

E l cambio o pase de ana a  o tra  velocidad se oonsi,... 

gas en todo ©omento con la  máxima seguridad y  p recisió n  por 

su slnoronigaeiÓn p erfecta*

15 , La fu erza  de a rra stra  de cada velocidad no. se -

produce b asta  caá todo e l  sistem a de fancionam ientc no es­

t á  completamente blocado*

La construcción y -asoanización del conjunto del 

cambio objeto de l a  presente invención se podra r e a l iz a r  — 

20. ©a toda c la se  do m ateriales que re s u lte n  aptos para e l  buen

fanoionamiento d e l sismo*

Para mejor comprensión de l a  descripción, que s i ­

gue, se adjuntan dibujos a lo s  cuales ce hará constante re 

f© reacia a lo  la rg o  do l a  recento descrip ción  siempre a t i  

25.  to lo  cié ejemplo no lim ita tiv o *

Xa fig u ra  13,  es  un «©talle esquemático en sección  

d e l conjunto objeto de l a  invención*

La fig u ra  28, es oa d e ta llo  de la  v is t a  a n te rio r  

pero en proyección diferente-*

30. C onsiste la  prosonte invención en lo s  porfeooi©

«amientas i n :roducídoa en lo s  osabios do velocid ad , carao
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to rizad o s poicas en e l  ojo  receptor (1 )  con sa correspon­

diente d esfigu ración  h e lic o id a l oa uno de sus extrem os, Hjg, 

va alocado exterloraen te  un co sq u illo  ©otriado (2) d e sliza n

t e .

En dicho ca e q u illo  ©otriado (2 ) l lo v a  tan tas p ió -  

mñ (43 como marchas se  quieran obtener. Estas p iezas quedan 

alocadas on e l  in te r io r  de oada engrane ( 5) cuyas p iezas -  

(4) g iran  l ib r e s  en e l  in t e r io r  do la  rueda do engrane ( 5) 

donde se alocan.

f\ l sin cron izarse  una ve locid ad , operación e s ta  — 

que se lo g ra  ©adianto e l  desplazamiento de un arco (6) oon 

ayuda de una uñeta c e n tr a l, desplaza en l a  parto co n traria  

do dicha uñeta a lo s  p ivotos (8) que a  su vea obligan a ba 

Jar a  unos taconea (9) que Óatan a lojad os en l a  p ieza  (4) 

dotándose a  lo o  mencionados taconeo (9) d©'re so rte s  de ex 

p a n e i Ó n .

Cuando lo o  taconeo (9) so Introducen on la s  corres 

pendientes hendiduras d el oaoquillo  (2) a l  sismo tiempo ofo¿ 

tdan e l  blooajo entro e l  engrano ( 5) y  e l  .a n illo  do engrane

(4 ) .  ".........

Coso e l  a n il lo  do engrano <4) va acoplado en la s  

e s t r ía s  dol ca eq u illo  (2) e l lo  o b lig a  e l  sontldo do g iro  

arrastrando Xa p ieza  ( 2 ) .

Moña p ieza  {2) ooao presenta la  misma oon figa- 

ración  ñ e lic o M a l que ©1 e je  receptor (1)  tiendo ha don ola 

serse h acia  ©1 otro  extremo dol eje» por tanto loo  ta c o -  

nos (9) a l  b a ja r se introducen on lo o  hendiduras a l  ofeo 

t o ,  obligando dicho desplazamiento en tre lo s  tacones (9 ) y  

e l  ca e q u illo  (2) a  la  v e s  que tanbiÓn so desplaza ©1 cosqui 

l i o  engrano (4 )f do lo  que so deduo© quo la s  p iezas (9 y  2) 

r e a liz a n  e l  doaplazamiento do la  p ieza  (4 ) para quo dicha



p ieza  se introduzca siempre einerootsads sobre e l  in te r io r  

á o l -catado áe l a  rueda engrane (5)*

1 1  á e sp la za o le n ^  del ocupaste queda lim itad o  ®& 

d ían te un r e t ín  (3) f i j o  en e l  ©jo recep to r ( i )  diaponien- 

5* dase unos re s o rte s  (?) para e l  rotorno de cada marefesj. a l

pernio muerto.

S i  bien  la  forcia c.,e ejecu ción  aquí d e s c r ita  coks 

titoy©  a p lica c ió n  p referen te de l a  presente iirraacion,- po­

d r ía  Introducirá© aouifioaoion eo de forma y  de d e ta lle  s in  

tO* qus por © lie -sari© l a  e se u e ia lia a d  ée  la.- laissa,, l a  c u a l a©

re iv in d ic a  en l a  s ig u ie n te

- 4 -
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En resumen? Xa presento s o lic itu d  reoaóra sobro 

Xas s ig u ie n te s  re iv in d ica c io n e s:

1&*~ Perfeccionam ientos introducidos en lo s  cam­

bios de velocidad» caraoterizsdoo porque en e l  e je  receptor 

5 , dotado do un dentado h e lic o id a l por ano de sus extremos se

alocarán  todas la s  p iezas e se n c ia le s  d e l conjunto y  en tre 

e l la s  y  muy principalm ente on co sq u illo  tioslizanto  en e l  -  

que so sitú an  tantos c a e q u illo s  da engrane ooao velocid ad es 

se  desean.

10,  2* , -  Perfeccionam ientos introducidos on lo s  cam-

tilos do velocidad» a e g & .lla  revivir, dio ación anterior»  carao 

terizad o s porque lo s  c a e q u illo s  de engrano quedan a lo ja d o s 

en e l  in t e r io r  d e l engrane p rincipal»  lo»  cu ales juegan -  

l ib r e a  en cada uno. de lo s  engranas p rin c ip a le s  cuando no 

15* es señalada velocid ad  alguna,

3« .-  Perfeccionam ientos introducidos en lo s  cam­

bios do velocidad» sogun la o  reiv in d icacion es anteriores»  

caracterizad o s porque l a  sin cron ización  de cada una de la s  

velocid ades so e fectú a  aedl&ate un aroo desplasabla y  bao- 

20, colante en dos puntos, cuyo aroo por su» parteo extremas a£

t í a  sooro unos p ivotee obligándolos h acia  ©1 in te r io r  del 

engrano lo  que d i lu g a r  a  l a  fa s e  do b lo ca  jo» ya que -actúan 

directam ente sobre unos taconee que so encuentren a lo jad os 

en e l  ca e q u illo  de engrane» estando dotados ta le s  tacones 

25» del correspondiente d is p o s it iv o  de resorte»

4* ,— Perfeccionam ientos Introducidos en lo s  cam­

b ios de velocidad» sogun le a  re iv in d ica cio n es a n te r io re s , 

caraotoriaadoa porque a l  sin cron izarse  cualquiera do la s  ve, 

30.  1 Deidades lo s  ca e q u illo s  deengrano no v e r if ic a n  a rra s tre  -
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algosa testa qm no ten llogaSe al final fe aa desplazaron 

to en suyo &e¡s@ato m c a liza  él total engasas.

$ K ~  zB % m s~ io im im xi&  x m m m fftso s

bxob m  m sw aim i1*

Según se fe serié© en la pro sonto sesoria tjuo coas, 

ta fe seis lionas essritas a aáqaína y dibujos*

;■  - \
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D. CARLOS SORfANO MESTRE.
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Fig. 1
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Fig. 2
Escala variable

MADRID,, C í 
El Agenté ! 
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