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flemoria Descriptiva

El presente invento se refiere a un dis
positivo pare agarrar y transferir, desde un punto
donde se agarfa hasta un punto donde se libera, un
materisl, en particular, un tejido, tal como la lg
na, gue forma un embalaje. E1 dispositivo constity
ye un elemento de un conjunto destinado a vaciar em
balajes en forma de saco, que contiensn un material
capaz de asguantar un tratamiento en sl cursc del -
cual puede ser agarrado.

El invento se refiesre igualmente al prg
cedimiento gue pone en préctica este dispasitivo.

El dispositivo estd destinado m&s parti
cularménta 8 vaciar sacos o fardos que contengan un
material no pulverulento y que constituye una espe-
cie de aglomerado., A titulo de ejemplo puede indicar
se las hojas de tabaca.

En efecto, las hojas de tabaco se embalan
en fardos de lona de yute para ser transportadas y -
almacenadas., El1 tabaco asi embalado forma una masa -
relativamente compacta. A continuacidn, de acuerdo
con las necesidades, se abren los fardos y un opera-
rio sxtrae las hojas de tabaco que serdn tratadas ul
teriormente, A este efecto, hasta ahora se conducen
los fardos hasta una cinta transportadora donde se
recortan a mano; se levanta la partse superior y se ha

ce bascular el fondo hescia la abertura con el fin de
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hacer caer las hojas de tabaco y vaciar sl saco a-
bierto.

El invento tiene por objeto suprimir -
algunaé operaciones manuales y mejorar asi las con
diciones de manipulacidn y reaslizscién, utilizando
un material muy sencillo y poco costoso.

El dispositivo segdn el invento incluye
un carra que se desplaza sobre un carril y en el -
cual estéd montado por lo menos un drganc de agarre
que es un drgeno giratorio cuya extremidad de ata-
que estd dotada de una punta cuyo eje de rotacién
y un gancho sujeto en un soporte solidario de dicha
punta y que tiene una parte activa sensiblemente -
perpendicular al plano que contiene el eje de rota-
cién y un punto de Fijacidn de dicho gancho.

Esta disposicidn del gancho con relacién
al eje de rotacidn del drgano de agarre, permite e-
jercer, durante la rotacidn, una fuerza en la parte
activa de dicho gancho que provoca el enganche del
material por el gancho, sirviendo la punta para po-
sicionar el conjunto del drgana.

Preferentemente, se ha previsto dos Or-

ganos de agarrs montados en un paralelogramo defor-

mable. En efecto, la dimensidn importante de los far

dos necesita la utilizacidn de dos drgsnos de agarre
con el objeto, por una parte, de assgurar una buena

sujecidén de la lona y, por otra parte, de abrir co-
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rrectamente el fardo cortado. Por los mismos motivos,
el montaje de estos drganos se hace ventajosamente -
en un paralelogramg articuladn, para tener en cuenta
gl hecho de qﬁe los fardos se deforman a veces un pg
co durante su manutencidn. Graciss a estos dos medios,
los dos drganos de agarre podrén cumplir su misidn -
adapténdose a las irreguleridades superficiales debi
das a las deformaciones.

Para gbtener un agarre todavia més correc
to, se hacen girar los dos drganos de agarre en sen-
tido inverso el uno respecto sl otro, siendo igualmen
te inversa la disposicidn respectiva de los ganchos.
Esto tiene por efecto el tensar la lona entre los dos
puntas'de agarre, asegurando asi una sujecién eficaz,

Pueden preverse por lo menos dos ganchos
montados en un disco gue esté centrado en el eje de
rotacidn.

De manera ventajosa, el drgano de agarre
estd montado en un Arbol unido al émbolo de un gato
que provoca el movimiento de treslacidn de dicho ar
bol y gque ssté asociado a un dispositive de mando -
de la rotacidn de este &rbol,

El conjunto puede disponerse de tal ma-
nera que los dos drganos de agarre, y més particular
mente el disco sujeto en &l, esté&n perfectamente en
contacto con la lona del fardo y sjerzan incluso una

ligere presion sobre ssta lone. De este modo, la ro-
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tacidn de los ejes producirf obligstorismente la su
jecién de la lona por medio de los ganchos.

Los gatos pueden constituir los dos le-
dos opuestos del paralelogramo y estin asociados con
un dispositivo de medicidn de la presidn que provoca,
al llegar &sta a un valor de umbral dado, la rotacidn
de los érboles.

El movimiento de rotacidn de las drganos
de agarre se obtiene gracias a un motor de par redu-
cido, de preferenciz accionado neuméticemente. E1 em
pleo de un motor neumétice es ventajoso porque este
soporte sin dafio unos bloqueos frecuentes. Ademés,
debido & su par reducido, se detiene en cuanto la -~
fuerzs ejercida por ls lons sobre los ganchos, duran
te su rotacién, alcanza un valor de umbral pre-deter
minado; por tanto no se produce ningdn deterioro en
los drganos de agarre ni en la lona agarrada, la cual
podria ser desgarreda por un par motor excesivo, lo
que haria ineficaz la operacidn de sgarres

De este modo, la posicidn de paradas del
motor corresponde a la posicién de blogqueo de las 4t
ganos de agarre y esa posicidn se registra por un -
dispositive que provoca, en respuesta, el movimiento
ulterior de dichos drganos y/o del carro. Se obtiene
asi la seguridad de sujetar perfeétamente el material
antes de desplazarlg, tanto pares levantar la lona apn

tes de vacier el saco, como para desplazarlo con el
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objeto de retifarlo.

De manera ventajosa, la distancia entre
los ejes de-los dos drganos de agarre es ajustable
para que puedé adaptarse a las diferentes dimgnsio=-
nes que pueden presentar los embalajes.

El dispositive puede llevarse a la pric
tica utilizando el procedimiento indicado més ade-
lante para vaciar embalajes sensiblemente paralepi
pédicos. En primer lugar se corta el embalaje en
tres caras, a lo lzrgo de una linea continua que
estd contenida en un plano incluyende una diagonal
de dos caras opuestas; se sujeta el embalaje en dos
puntos de una cara, distantes el uno del otro, y si
tuados ;erca de la arista que constituye el &pice
del prisma triangular cuya bése es el planc de cor-
te; se leuantarlé cara sujeta, se vacia el smbalaje
de su contenido y, finslmentes, se transfiere dicha
embalaje hasta un punto donde se suelts, y, a conti
nuacidén, se hace volver el dispositivo de agarre a
su primera posicidn.

La descripcién que sigue, que ss hacs
con referencia al dibujo adjunto, se refisre a un
ejemplo no limitativo del dispositivo segln el in-
vento. En este dibujo:

- le Figura 1 es una vista en alzado -
del dispositivo,

- la Figura 2 es una vista en planta,
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desds sbajo hacia arriba, de la parte detallada ro-
deada con el circule C en la Figura 1, Y

- la Figura 3 ss una vista en alzado del
detalle representado en la Figura 2

El conjunto del dispositivo incluye un
carril 1 sobre el cual puede desplazarse un carro 2.
En este carro estd montado un paralelogramo 3 arti-
culado en los puntos 4, 5, 6, 7, cuyos lados opuss-
tos verticales estén constituidos por unos gatos 8
y 9, unidos a unos aparatos de medicidn de presidn
10, 11.

En la varilla inferior 12 estén sujetos
dos &rboles 13 y 14, cuys distancis entre ellpos pug
de ajustarse para adaptarla s diferentes tamafins de
embalajes y que soportan cada uno un motor neumdti-
co 15, 16 respectivamente. Cada motor esté provisto
de -dos entradas de aire, A y B, gue corresponden, =~
cada una, a un sentido de rotacidn del motor, y de
una salida de aire S. Estas salidas estdn unidas a
un detector que indica el caudal de zire descargado.
Los dos motores 15 y 16 se accionan de modo que gi=-
ren en sentido contrario el unp respecto 8l otro. El
adrbol de salida de estos motores se termina por una
punta 17, 18 y, encima de estas puntas, existe un -
disco 19 y 20 respectivamente. En:la céra inferior
de estos discos, una seris de ganchos 21 y 22 estan

montados a lo largo de un circulo cuyo centro estd



10

15

20

materializado por la punta,

La punta de los ganchos estf orientada
de manersa qﬁe,penetre en el material, y cada una -
de las series 21 y 22 de ganchos estad orientada en
sentido inverso la una respecto a la otra,

£l dispositivo funciona de le siguien=
te manera:

El fardo de tabaco 23 que ha de ser va
ciado se sitla debajo del dispositivo. Se corta la
lona que lo rodea, a lo largo de la linea 24. A con
tinuacidén se accionan lgs gatos 8, 9 para hacer ba-
jar los discos hasta que entren en contacto con la
lana, qplicando una fuerza reducida para asegurar
un contacto efective, despuds de penetrar las pun-
tas 17 y 18 en el interior del fardo. Puede ocurrir
que la superficie del fardo no sea plana. En tal ca
so, el paralelogramo 3, 4, 5, 6, se deforma hasta =
que el contactoc sea perfecto, Esta (ltima circuns-
tancia se verifice por medio de los dispositives 10
y 11 gue indican entonces un valor estasble. En este
momento, es posible poner en marcha los motores 15
y 16. Se manda aire comprimido a los motoree 15, 16

por las entradas A; los motores empiszan a girar an

sentido inverso el uno respecto al otro, de modo que
los ganchos penetren en la lona y la arrastren con -
ellos. Entonces se produce una tensidén sn la lona en

tre los dos #rboles y su agarre por los ganchos. Luan
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do el par resistents debido a la lona es igual al
par del motor, estando &ste determinado de antema
no, los motores se detienen manteniendo la posicidn
de los discos 19,20 y por consiguiente de los gan-
chos. El bloqueo de la posicidn de éstos Gltimos se
controls por un dispositivo (no repressntado) que
detecta el caudal de salida del aire aplicado & los
motores. Cuando este caudal 8s nulo o casi nulo, se
obtiene la seguridad de que la lona estd perfecta-
mente agarrada. Entonces, es posible desplazar el
dispositivo, y se obtiene la seguridad de que la lo
na se desplazarad simultfneamente, A continuacidn se
accionan los gatos 8,9 pare hacer subir ligeramente
los discos 19,20 y para elevar asi la parte superior
de la lona recortada con sl objeto de hacer bascular
el conjunte del fardo, sin gue el dispositivo pueds
deteriorarse.

El basculamiento del fardo permite su -
vaciado completo, guedando la lona de embalaje engan
chada en los ganchos de los discos.

Estando vacia la lona, se desplaza enton
ces el carro 2 sobre el carril 1 hasta un puesto en
el cual los motores 15, 16 arrancan de nuevo pero en

sentido inverso al primitivo, enviando aire s la sew

gunda entrads B. Los ganchos se desplazan as{ hacia

atrés: la lona que deja de estar tensa cae bajo el

efecto de su proplo peso. A continuacidn se hace vol
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ver al dispositivo al puesto de recorte de fardos,
desplazando el carro.

Para todos los desplazamientos de los
diferentes 6rgénos que constituyen el dispositivo
(carro, gatos, mdtores) pupde utilizarse la misma
fuente de alimentacidn, preferentemente neumética,

Los materiales, forma, tamafio y dispo~
sicifn de los elementos seran susceptibles de varig
cidn, siempre que ello no suponga una alteracidn en
la esencialidad del invento.

Los términos en que se he redactado es-
ta memoris deberdn ser tomados siempra'en sentido

amplio, no limitativo.

’
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REIVINDICACIONES

Se reivindics como de propia y nueva
invencidn, a favor de SERVICE D'EXPLOITATION INDUS
TRIELLE DES TABACS ET DES ALLUMETTES, con domiclio

5 en 53 quai d'Orsay, PARIS (Francia), lo especifica
do en las siguientes reivindicscicnes:

1.~ Dispositivo para agerrar y trans-
portar embalajes de material tejide, tal como lona,
desde el punto donde se agarra hasta el punto donde

10 se libera, del tipo que incluye un carro que se des
plaza sobre un carril y en el cual estd montado por
lo menos un drgano de agarre, caracterizado porque
dicho érgano es un drgano giratorio cuya extremidad
incluye una punta cuyo eje se confunde con el eje =

15 de rotacidn del drgano y por lo menos un gancho su-
jeto sn un soporte solidario de dicho eje.

2.- Dispositivo para agarrar y transpor
tar embalajes de material tejido, tal como lona, se
gln la reivindicacién 1, caracterizado porque dicho

20 gancho incluye una parte extrema sensiblemente per-
pendicular al plano que contiens el eje de rotacidn
y el punto de fijacidn del gancho snh su soporte.

34~ Dispositivo para agarrar y transpor
tar smbalajes de materiel tejido, tsl como lona, sg

25 gln una de las reivindicaciones 1'6 2, caracterizaw
do en que incluye dos drganos de agarre montados an

dicho carro por medio de un paralelogramo articulado.
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4.- Dispositivo para agarrar y transpor
tar embalajes de material tejido, tal como lona, se
gln una de las reivindicaciones 1 a8 3, caracteriza-
do porgue incluye dos drganos de agarre cuyaos senti
dos de rotacidn son inversos el uno del otro y cuycs
ganchos estén dispuestos simétricamente el uno con
relacidn al otro.

5.~ Dispositivo para agarrar y transpor
tar embalajes de material tejido, tal como lona, sg
gln una de las reivindicaciones ﬁ a 4, caracteriza=
do porque se han previsto en cads drgano de agarre
por lo menos dos ganchos montados en un disco centra
do en el eje de rotacidn.

’

6.~ Dispositivo para agarrar y transpor
tar embalajes de materiel tejido, tal como lonas, se
gln unz de las reivindicaciones 1 a 5, caracteriza-
do porque el drgano de agarre estd montado en un ég
bol unido al émbolo de un gato gue proveca el movi-
miento de traslacidén de dicho &rbol y que esté aso-
ciado con un dispositivo de mando de rotacidn de di
cho &rbol.

7+~ Dispositiveo para agarrar y transpor
tar embalajes de material tejido, tal como lonas, sg
gln las reivindicaciones 3 y 6, caracterizada porque
dos lados opuestos del paralelogremo estén constituf
dos por dichos gatos que estén asociados a un dispo-

sitivo de medicidn de la presidn que provocs, a par-
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tir de un valor de umbral dado, la rotacidn de los
arboles.

8.~ Dispositivo peara agarrar y trans
portar embalajes de material tejido, tal como lona,
seglin una de lss reivindicaciones 1 a 7, caracteri
zado porque gl movimiento de rotacidn del drgano
de agarre es obtenido a partir de un motor de paw
reducido, preferentemente accionado neumaticamente.

9,- Dispositivo pare agarrar y trans-
portar embalajes de material tejido, tal como lona,
segln lz reivindicacidn B8, caracterizado porque la
posicidn de parada del motor que corresponde a la
posicidén de bloqueo del drgano de agarre se regis-
tra por medioc de un dispositivo que provoca, en -
respuesta, el movimiento ulterior de dicho drgano
y/o del carro.

10,~ Dispositivo para agarrar y transg
portar embalajes de material tejido, tal como lona,
seqln la reivindicacidén 3, caracterizado porque lsa
distaencia entre los ejes de los dos Grganos de aga
rre es ajustable.

1l.~ “DISPOSITIVD PARA AGARRAR Y TRANS
PORTAR EMBALAJES DE MATERIAL TEJIDO, TAL COMO LONA,'

Tal y como se deja descrito en la me=-

ria precedente, gue cansta de catorce hojas folia-
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das y mecanografiadas por una sola de sus caras y
planos de forma y tamafioc reglamentarios.
~ Madrid, 17 de Noviembre de 1976
P.A, de SERVICE D'EXPLOITATION INDUSTRIELLE
DES TABACS ET DES ALLUMETTES

Victog Gil Vega:

e -
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