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MEMURIA DESCRIPTIVA

La prisante invencidn se refiere a wn dispositivo

‘ derregulacidn dsl transporte de una méquina de coser, qus

comprande un 4rbol oscilante sobre el cual estémfijadp un
brgzo provisto de wn sector sobre el cugl est4 montado ci-
nemiticzmente un cursor conectado con el soporte porta-garra
del citado trensporte.

Son_conocidos dentro de la técniga dispositivos
de rogulacidn, del +tipo mencionado, gue comprenden un dis-—
positivo deslizanie que esté conectado con el citado cursor
¥ aue comprenden mediog de acclonamiento conectados con el
dispositivo deslizante para desplagar elwpursor a ;o largo
del sector, incluso cuando 8ste estd en movimiento, para
variar el recorrido del soporte porta-garra y vor tento,
Para variar la cantigad de tejidq_transportado pars cada
punto de ccestura formado por la miquina de coser.

En log dispositivos conocidos,.el citado disposi-
tivo deslizante esté soportado por wn sistoma de palancas
gisgugstas de modo a formar, con el dispositivo deglizanﬁe
mismo, un paraleldgramo esencialmente. Sin embargo, en tal
sistema introduce modificaciones de forma y de posicién en _
la trayectoria del cursor, porque ol_dispositivo desligante,
duragﬁe la regulacidn del transpgptg, es desplazado esen-
cialmente de modo paralelo a gi mismo a lo large del sector
que oscila y por consiguiente, el e¢je del dispositivo des-
ligante a 1omlargo del cual se desplaza el cursor se apar—
ta cadx vez més del arco de circulo ideal a lo largo del
cual sc moveria ol citado cursor si no estuviera vinoulado

al ocitado dispositivo deslizante y esto a medida que el
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citado cursor es posicionado lejos del eje del &rbol osci-
lante. El alejamiento entre la traycctoria recotilinea rcal
del cursor y la trayectoria ideal a lo laygo del citado arco
produce, durantc el funcionamiento de la miquina de coser,
his) movimieptg.alﬁcrnaiivo continuo del cursor a lo largo

dsl sector, movémiento que es tanto mayor cuanto mayor es
el citado alejemiento.

El movimiento alternativo produce un desgaste
excesivo entre cl cursor y el sector, Xibraciopeswqus Toper—
cuten sobre todos los elomentos de la méiquina misma y par-
ticularmonte sobre los del dispositive de transporte, asi
como una variacidn sensible en la ley dol movimiento del
soporte porta-garrs de arrastre.

B El objeto de la presente invoncidn es reducir

al minimo posible el alejamiento entre las trayectorias rea-
les e ideales del cursor, parampliminar cualquier vibracidn
y desgaste excesivo en los clementos del dispositivo de
transporte. '

Pars alcanzar tal objetivo, sl probloma tdenico
que habia quec resolyer era ¢l de conservar el sje del dis-
positivo dgslizante, ¥ por consiguiontc la trayectoria roal
del cursor, en coincidencis con la cuorda de la citada tra-
yectoria ideal en cualquicr posicidn que se encucntre ol
cursor con raspeoto al Arbol oscilante.

Ia solucién de este problema téenico prové un
dispositivo de regulacidn del transporte de la clase mencio-
nada en el cual estén provistos medios de soporte para el
citado dispositivo deslizante adecuados para congervar el

eje dc este Glbtimo situado coincidente o sustanoialmente
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goincidente con la cuerda del arco correspondionte a la si-

-fuacidnrdel citado sector con respeoto al eje del citado

"&rbol oscilante.

Ot;_'a caracteristica cor_l_siste en el hegho de que
losqcitados medios de scporte comprenden un elemanto en
forma de varilla pivotcante sobre un perno cuyo eje rosul-
ta paralelo al citado _é_rbol ogecilante; el citado dispositi-
vo deslizanic estando montado gobre ol citado elecmento en
forma de varilla de modo que las plas de las cuales enté
provisto el citado dispositivo de deslizamig_n'bo formen un
fngulo de 90° con el citado clemento en forma de varilla.

Une caracteristica vlterior es la detorminada por
el peoho dz que los gitados medios dc soporte comprenden un
elomento en escuadra, vno de cuyos bragzos regul‘l:a estar em~
pernado loco sobre ol citado &rbol oscilante, e§_'bandn el
otro brazo dispuesto a 90% con resprioto del primero; estan~
do el citado dispogitivo osc:ilg;rbe montedo sobre el segundo
brago y formando con este Ultimo un éngulo de 909,

La ventaja principal deriveda de la prosente in-

vencidén vienc dada por el hecho de que los medios que sopor
%an el dispositivo de deglizamiento son gscilantega_ alrade~
dor dc wn punto dc apoyo, coincidente o muy prdximo al eje
oscilantc del dispositivo de trangporte, por lg cual el ci~-
tado dispositivo de deslizamiento se gitda siempre coir_lei-
dentc con la cucrda @e la trayectoria ideal del cursor, de
modo que este dltimo, realizando su rceorrido sobrs ol mis-
mo dispositivo de deslizamiento, no genera variaclones sen-
siblss de prosién entre las paredss rootilfneas que lo gufan

durante sus desplagamicntos relativos.
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cibe un movimiento alternativo de clevacidn por una excén-
trica 6 montada sobre el érbol principal 2 a través de una
bislae 7 soportada sobre ol extremo libre 8 de un brazo 9
sol;f._da;:io de la parte inferior dg_l citado soporte 4. Sobre
ol mismo &rbol oscilante 1 estéd montedo un brazo 10 provis-
to dc un sector }l, sobre el cual esté montado, libre para
poder deslizarse, wn cursor 12 con el cual esté empernada
wna wmidn 13 adecuada para conectar cinemfticamente el oi-
tado cursor 12 ocon un soporte 14 que conduce una garra do
arrastre diferencial o garra auxiliar 15. Este dltimo sopor-
te porta-gerra 14 es deslizable en un clemonto de gufa 16
conducido por el soporie 4 do modo que la garra de arrastre
diferencial 15 se cleva gimilténeamonte con la garra prinoi-
pal 5. EL movimiento alternativo hacia adelante ¥ hacia
atrés de la garra do arrastro diferene}gl 15 es imprim?@o
por la oscilacidn dcl sector 11l y la amplitud de este movi-
miento os doterminada por la posicidn del cursor 12 a lo
lorgo del citade seg.'!.:_or lflL.

MAs exactamente, la carrcra de la garra do arrag-
tre diforsncizl 15 resulta ser de amplitud méxima cuando el
cursog'lz ge encuentra situgdo en oorrespondengia con el
extremo libre del sector 11, en tento que la emplitud de
la citada carrera se reduce a modida que el cursor anterior-
mente eitado os desplazado hacla el brazo 10,

Bl oitado brazo 10 esté previsto para soportar
ol sector llﬂﬁesg;azado del 4rbol oscilante 1 para obtgnar
wna carrcre minima de la garra do arrastre difercneial, que
sea inforior a la obtonible on el caso de que el citado sec-

tor estuviora wontado dircctamente sobro el 4rbol oscilante.
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Por consiguiente, con la provisidn del brazo 10 se puede

obtencr una carrera de la garra de arrastre diferencial 15 '

"que sea inferior a la de la garra prineipal 5 para reglizar

lo que se define corrientemcntc como ransporte diferenoial
negstivot,

La situaciép del cursor 12 g lo largo del sector
1l os ?ealizada por medio de un dispositivo dg regulaciﬁﬁ
cue cgmprcndo un dispositivo deslizante 17 y medios de ac-—
cionamiento 18 para el citado dispositiwvo d:e desligamiento .

Bl citado dispositivo ds decslizamionto o corredera
18 esté dotado do dos plas 19 y 20 cntre las cuelos osté
congtantemente insortado un deslizador gi solidario del cur-
gor 12 sobre el cual estd empernado de modo ya conocldo. El
cltado dispggitivo deslizante osté mon%gdo sobre medios de
soporte formados por wn clemcnto en forma de varills 22 pi-
votsando sgbre un perno 23 fijado on el bagtidor, no ro=
presentado, do la méguina do coscr. El ejo del citado por~
no 23 estd dispuesto paralelamente ai eje del érbg; osci~
lente 1. EL dispositivo de desliéamieqto 17 cetd montado so-
bre sus gropios medioswge soports de modo que las plas 19
y 20 formen con ol clomonto en forma.de varilla 22 un éngu-
lo de 90%. Ios mcdios de accionamionto 18 estén formados por
una primera palanca 14 que tiene un oxtrermo provigto de un
perno 25 insordo en un asiento correspondignte 26 p;actica—
do en la pda 19 del dispositivo de deslizamionto 17, y el
otro extremo fijado sobre un &rbol 27 soportado por el ya
mencionado bestidor de modo a sobresalir exteriormente de
&stc. Sobre ol extremo sobresaliente del citado_&rbol 27

ogtd fijads una scgunda palanca 28 maniobrable manualmente
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0 por zgedio do medios auxiliarss conocidos por }_a operadora
do la miquina. Esta sogunda palanca lleva un limitador de ca-
rrera 29 adecgado para intorferirmcon dos topes corriontes,
no ilustrados, guo girven para lirpitgr los desplazamieptos

de lg_s medios de accionsmionto 18, y, por consiguiente, para
delimitar el campo do variacidn de las posiciones del oursor
12 g lo 1argowdel sector 1l.

La manipulacién de la sogunda palanca 28 produce
ol desplazamiento dol dispositivo do deslizamionto 17 a lo
largq del ya mencionado elemento en foma de varilla 22 el
cual, como pue@e verse en la figura 2, gira alredcdor del
perno propio 23, digponicndo el citado dispositivo de desli-
gamionto dc su propio oje 30 casi coinecidente con la cwrda
del arco 31 que serfa rocorrido por ol ouréqr 12 como con-
secucncia de las ogcilaciones del scotor 11, si no estuvion':'a
vinculado por cl citads cursor por medio del doslizador 21,
que estéd vinculado entre las pdas 19 y 20.

For ol hecho dec que cl oje dol perno 23 no es ¢oin-
cidonte con el sje c_i.el &rbol oscilante 1, sino quo se encusn—
tra alejado do 4ste, no es po_siblo obtoner 1la coincildcncia
perfeéta de los puntos oxtremos deo la trayectoria reotilinca
rooorrida por ol deslizador 21 con la cucrda del arco 31
gi no es en corrcspondencia con las po:_gioiones oxtromas del
cursor 12 sobre ol scctdr 1ll. EL alejamiento entre la tra-
yoctoria rectilinea rocorride por ol deslizador 21l on corres-
pondcncia con todas las rg_gulacionos posibles asumidas por
ol dispositivo de doslizamiento 17, trayectoria que coinci-
de oon el cje 30 dcl cursor en si, cox respeecto a J_:a ouerda

dol arco correspondicnte 31 es tanto menor cusnto més prdximo
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del §rbol oscilante 1 se cncuentra situado el perno 23 de
log medios de soporte dol dispositivo de desligamiento 17.

! la forma de realizacién roprescntada en la fi-
gura 1, estoe alojamionﬁp resulta de valor infinitesimal y
por consiguicnte totalmente desprgoiablemy sin ninguna in~
fluencia negativa sobre el acoplamiento mgcénico entre el
deslizador 27 y ol disposit}yo de deslizamionto 17 as{ como
sobre la ley que regula el movimiento de la garra de trans-
porte diferencial 15. Cualquier tipo de alejamiento es total-
mente gnulado porm;a previs;dn de un disposiyivo de regula~
cidn de la ¢lase mencionada, en el cual losmmedios de sopor—
te previstos para el d%;positivo do des;izamiento 17 (vor .
la figura 3) estén formados por un elemento en escuadra 33,
uno de cuyos brazos 34 estd ompernadq loco sobre 8l mismo
g;bol oscilantc 1 y el otro brazo 35, sobre el oual esté
montado el citado dispositive de deslizamienﬁp o corregdeora
17 esté dispuesto en 902 con respccto al primero.

En la mencionadahsegunéa vérsidn del dispositivo de
regulacidn, el paraleldgramo formado por el dispositivo de
doslizamiento 17, por el brazo 35 sobre elmpual esté montado
el citagp dispositivo de deslizamiento de modo que su gropio
eje formo con este Wltimo wn 4ngulo dec 90%, por el primer
brazo 34 v por la linca de eonjuncidn del é:bol 1 con el ecur-
sor 12, no sufre ninguna deformacibn sea como sea que se
desplace el oursor a través de los medios de accionamiento
18. ~ '

Esto pormite obtener, para cads regulacidn desoa-
da del tranqurte diferencigl, lakmejor disposicidn goomé-

-
trica do los distintos olementos méviles del dispositivo en
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REIVINDICACIONES

Desorito el objeto del presente invento, se¢ deola-
ren nuovas y de propla invencidn las sigulentes roivindica-
oiones, con prioridad de la solicitud de Patentc itallana
n? 29054 A4/75 de fecha 7 de Noviembre de 1375,

l.- Pbrfoceionamiggtos on dispositivos dew?egular
oidn del transporte de una miquina de coser, que compronden
wn frbol oscilante sobre el que esté montado un brazo pro-
visto de un sector sobre el cugl estéd montado un cursor co-
nectado cinométicamente ocon w soporte porta-garrs de arras-—
tre del oitado transpofte; comprendicndo el citado dispogi-
tivo de regulacién wna corredera engranade con ol cltado:
oursor y medios de accionamiento conectados con la citada
corrcdora gara.desplgzar el cursor a lo largo del citado
cursor egimovimionto, oaracter;zados por el hecho de ocom—-
pronder medios de soporte (22), (23) para la citada correde-
ra (17) adcoug@os para congervar el ojec (39) de esta ditima
dispuesto do modo coincidente o sustancialmento coincidento
con la cuerds dol arco (31) corrsspondionto a la posicidn
del citado cursor (12) a lo largo dol citado sector (11)
con respocto al ojo del citado &rbol oscilante (1). .

. 2.- Perfeccionarientos segin la roivindicacidén 1,
caracterizados por ol hecho do comprendor los citados medios
de soporte wn elemento en forma de varillae (22) apoyada so-
bre wn perno (23) cuyo ejo resulta ser paralelo al oitado
&rbol oscilante (1); estando montédag;a citada corredera

{17) sobre el citado elomento cn forma doe varilla (22) de
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modo que las pdas (19, 20) de las cuales estd provista la

citada corredora formen un dngulo de 902 con ol citado elo-

‘mento en forma do varilla (22).

3.~ Perfeccionamientos segin la roivindicacidn 1,
caracterizados por el hecho de comprender los oitados medios
de soporte un olemonto en esouadra (33) une do ouyos brazos '
(34) estd empernado loco sobre ol citado 4rbol oscilante (1),
estando dispucsto el otro brazo (39) a 90° con respecto al
primero y estando montada la citada corrodera (17) sobre
el segundo brazo (35) formando con este ﬁlfimo wn dngulo de
902,

4.~ Porfeccionamientos en dispositivos de regula~
cidn del tramsportc de una méquina de coser.

B Segln so deseribe y roivindica en la Dpresentse mo-
moria gl__esoriptiva que consta de 10 péginas foj.iadas y eseri-
tas a méquina por una sola do sus caras ¥ acompafiadas de los

dibujos reglamontarios.
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