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Ia invencién se refiere & un dispositivo pare el
transpate dec recipientes como botellas y otros similares
g lo largo de una superficie de apoyo fija, por ejemplo pa
re la carge y descarga de botelles en o bién de méquinas
Se= limpiedoras con un transportador y una instalacién de trang

misién compuesta de varios diseos dilspuestos uno al lade

del otro, con arrasitradores que giran alrededor de un sje
comiin.
El empleo de botellas recuperables en la indus~
10 e triz de las bebidas-hace presuponer, que éstes bolellas -
so limplen después de su vuelta & la fébrica, se vuelven
a8 rellenar y cer-ar. V "
Con tal fin se condvcen les botelles azslfereh-
tes plantaes o mdquinas de tratemiento. Para este trabajo
15e= se condoen unos nmecanismos de transporte espeoigles,"que
mueven las botellas de un lugar o de un ftrangportsdor & -
la sigulente posicién mds alta, por ejemplo las célulaé -
receptoras de una miquine limpiadora, y & le inversa. De
esta forma no solamente se salva una dlferencia de altura
20 .= previamente determinada por la construceidén de la méquine
sino que a la vez se consigue también una inversién de =~
los botellas segin la posicién del eje de uns oélula re~
ceptora. Una inversién correspondiente debe llevsrse tem-
bién & cabo 2l sacar las botellas de los cestos pere bote
25 ¢~ llag. Pars tal fin se corocen dispositivos de carga y deg
carggz, que trans orian las botellas a lo largo de una su-
perficie de epoyo fija desde un transportador a los ces=——
tos pera botellass o & la inversa. Tales instalaciones de
trensmisidn constan de varios discos dispuesios uno al la

30 4= do del otro y provisies de arrastradéwea, que agervan por
. t



ejemplo durante lz carza de le mfiquing limpiadora las bow
tellas desde sbajo, movidndolas = lo large de une via cup
vads hesta los costos para botellas. Los arrastradores -
realizan un movimlento eircular, de modo que en la fese -
5 ow final de la introduccidn deben preverse instalsciones adi
cionsles, pare introducir las botellas profundamente en las
odlulas que la: transporterfn despuls. Pars evitar tales =
instalaciones adicionnles se ha preferidc en algunos casos
realizar la supsrficle de apoyo fija de forms giretorlia -
10 ¢ presentando la misas en la fase final de le carge clerdm
inelinacibn, que baste pare que las botellas ya acelerades
pe desliden el intericr de las células. Fn las messs do -
deslizamiento especirlmente anchas resulia l& carga a cau
sa de la gran centided de las botellss apoycdas en lag —
15 migres rolativamente alta, siendo necessria unp construe-
ccidn pesada en combinacién con un --sfuerzo mecdnico con-
siderable pare la realizeoidn del moviwiento de giro.
Partiendo del dispositive indicado en primer lu
gar y empleando un campo de mesu £ijo o bisn una superfi-
20 oo cie de apoyo correspondiente, la invencidn se ha plantea=
do le terea de poder remlizar la introduccibn de botellas
en log dispositivos de recepaién 0 bien en loy cestos pa—
ra botelles sin instalaciones sdicionales, debiendo aﬁy'-
la velocidad de avance de la inetelocidn de transmisiéh -
25 v~ 0 blen de sus grrastradores relativamente lenta durante -
i la carga y descarge y mhs meelernds durante la propla =
tranemisidn entre estes dos esteciores.
En vn dispositivo del tipe inicialmente mencio-
nado estn tarea se resuwelve segln la invencidn por medio

30 4= de wa aje de rotecidn de los arrastradores, que ;uvede mo=-
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verse haoia delante y hacia atrés 2 lo largo de wns via -

de moviziento fundemenislmente récta.y en direccién de avan
ce de le instalacién de trensmisién dyrente un ritmo de en
trada y selida y porque el brazc de introduceiln o bien el
arrastrador, que se encuentra en la posicidén de trabajo, =
puede moverse durante epte periodo de movimiento desde su
posicidn de szlida o de recepoién hemts la posicifn correg
pondiente de salida o expulsién. Se propone ademds que el
eje de los arrasgtradores gire constantemgnie y que realice
nedio moviumiento de giro durante el riimo de entrada o sa-
li.e, experimentende mientras ianto un movimiento hacia de
lente y atrds & lo largo de un tramo de vie previamente de
teruinable.

Se he comprobodo como gonveniente que el eje de
los diecoz Je arrastre se aloje en un ¢ojinete osellante =
epoyedo preierenteumente por debajo de la inatalaciéh de -
trenemisidn y que coincida con una b.ela cuyo extromo estd
unide a un ciglefizl que gire cunstantemente. Segln una ve-
rignte de e$;a.invencién g8 ,ropone que el ejo Je los arrag
tradores se sujete ccn una corredera unida con la biela de
vn oiglefisl gue gira constantemente. _

" Ias ventajes esenciales de ls presente invencién
conglsten en poier realizer la entrege de las botellas, —
por ejemplo duvante la intvoduccidn en célulaus para bgte-
lles de una mféquine limpiado—e, con un solo dispositivo.los
srrasiradores sujetan por debajo m los recipientes apoya~—
dom en la superfic.e de aponyo, conduciéndolos hasie el in-
terior de lus ¢élular para botellas, existiendo en prinei-
pio une velocidad de avancs reducida durante la sujecién -

por debajo, que auments miltiples veces durante la propia
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tranemisidh, y vuelve a disminuir-de forma correspondienw
t0 durante la entrege .o lsc botellas en les cédlules. Ba-
te efecto so obtiene por el movimiento adiclonal hacia dg
lente y atrds de la instalaeidn de tronsmisidn durante el
ritmo de introduccidn. Por la concepeién de la ourve de -
movimiento de los arrestradores son imneceserias lus ins-
talaciones adioionales normelmente habitveles pare la ine
troduceidn de las botellas en las células.

A continuaeidn se explioa la invencidn wds dets
lladamente por medio de un ejemplo de realizacidn %apreaqg
tado en el dibujos

Ia instalmeidn de itransmisién rep-:sentade eu el
dibujo sirve para la introduceién de las botellan 1 trens
portadas en posiocién vertioal en las céliles recepitoras 2 |
orientadas aproximadamente de forma horigontal de une mh-
quing limpiadora de botollns, que aqui nc se represonta -
ocon més detalle. Ias e¢dlulas 2 pusden moverse por tramos
o.OOntinuamante y trangportzn lus botellas recogldas 1 a
travéds de diferentes balfiog de t“atamiant0<haata 1legar al
lado de expulsidén de estn méquine aqui mo representedo, -
que puede equiparse conforme a la instalacidn de irensmi-
piln aqui deserita, Parz 8l transporte de las botellas 1
girve un transportador 3, al cual slgue une chops dé one
trega 4 inclinads, por la cuml se mieven los arrasirado=
res 5 de un disco 6, que en caso de funeionamientd(conti—
nuo gira oonetantemente. Con el extremo de la chepa de en
trege 4 linda una superficic de cpoyo 7 ocurveda. Bete se
conpone vor ejemplo de barras dis,ueslas una al lado de lg
otre, a8 fin de que los arrastradores 5 puedan pasar sin -

impedimentoss A le altura del luger de entrega 8 le supep



Fem

10~

150"

20 4=

25.-

ficie de apoyo T! estd inolinada permitiendo asi la iﬁtng
duceiln sin perturbaciones de las botellss 1, ineluso en
ceso de avence continuo de las eélulas de recepeidn 2.

El eje de los discos de arrestradores 6 alojo =
segin el ejoemplo de reslizacién fépresentado en un,cbjiqg
te oscilante 10, que se mueve alrededor de un aﬁe 11 den~
tro de un tramo de movimiento 12« EFn el ojes 9 ateca ado—-
més uns biela 13 de un cigliefal 14. Ios movimientos del -
ciglielial 14' del necanismo de ciglieflal 14 estén sincronim
zados de forma que el cojinete osecilante 10 efectue duran
te un ritimo de traﬁajo, es decir, segln el ejemplo de reg
1izs0idn representado durante un riltmo de introduceién, -
un giroe couwpletc y que el eje 9 de los arrgstradores 5 se
mueva desde la posicién de salida 15 haeeta la posicidn f£i
nal 16 y de vuelta. Los arrastradores 5, 5' en cembio rog
lizan medio giro, de modo gque se mueven desde ls posicifn
de salida & la alturs de la chape de entrega 4 hasis el -
lugey de entreze 8. Por la superposiciln de estos movie—
mientos recorre la superficie de apoyo de los arrasirado-
res 5, 5' un trayecto que se desarrolla segin lsa 11&93“18
raepresentada con trazos y puntos. Como muesira la Figura
1 se oconducen s consecusencia los arrastradorss 5, 5' con
una digtancis relativamente corta hasta ¢l lado frontal -
de les células de recepeidn 2, siguiendc despuds un poco
con lag miswas, parz volver a-continuacidn & BU posicién
de salida.

Por medio de una mesa de estancamiento no repre
gsentads en detalle se desplazen las botellas entrantes 1
en direcoidn a los arrastradores 5, 5' y se apoyan por el

lado del fondo sobre la chzpe de entrege 4 y por el iado



de la camise sobre la superficile de mpoye 7. Tmn pronto he
ya alcanzado el eje 9 la posicidn 15 del trwuo de movimien
t0 12, se colecan los arrestradores 5 debajo de las boiew
llas 1 moviéndolas a lo largo de le superficie de apoyo 7
5o hagta el lugar de entregs 8, donde las boitellas 1 pusen &
las edlulas receptoras 2. Dursnte este movimiento de paso
ge produce despuds de la rocepoidn de las botellas 1 una
aseleracidn a 16 large de la 1fnes 18, que s¢ reduce Com=
rrospondiaentemente pooo antes de la envrega de lua botew
10 4o llas a causa de la trayectoris descendonte, sienﬂo‘el pam
80 & las eélulan 2 relativamente libre de peliaro, Cumn-
do un arra trador 5 llegs ol lugar de entrega 8, ae encuen
tre 8l segundo avrastradov correspondiente 5% 2 lz: altura
de la chape &a entroge 4, & fin de recoger mievemente unzs
15 g sorie de botellas lluzadas mieniras tanto.
Segfin el ejemplo de vealizscidn representado en
8l dibujo se elegié parc 1ls realizecidn de los difsrentes
movinlentos un engrenaje del tipo de ung corvedera 08¢le-
_ lante. Peroc el eje 12 pueds conectarse también con une og
20 g rredora no representada, que estd unida de la menera pres
orita con la biela 13 do un mecanismo de cig&éﬁal 14e A ~
fin de cambisy le trayectoria 18 puede variaése disereciog
nalmsnterga disposicidn de los diferentes engrencjes asf
como &1 ;pbyo de la correders oscilante por debajo de la
-25.~ instelacidn de transmisidn. |
| De asta forms es ademfs posible emploar 6l dis-
positive deserito pere la recosida de botellae de las cé~
lules de reespci6n 2, oconforoéndose los srrasiradores 5,
5% convenlentemente pﬁra ls recogida de una fila do botew

304 1llas, tal como muestra la Figura 2. Ael se eviten lss ing
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talaciones de transmisidn normalmente habitueles como vodi
1los, vélvulas y similares.

Iz presente solieltud, que correspenden a la dew
positads en Alemania, con feché 21=11=14975, bajo el nine-
ro P 25.52.211.6, se acoge & los benefiolos deol artiaulo -
51 del vigente Estatuto sobre la Propiedad Industrial.

HOTaA

Se deolara como de propieded y novedad parz to-

do territorio espaficl, el contenido de las siguientess



REIVINDISCACIONES

1¢~ Dippositivo para el transporte de recipienw
tes como botellas y otros similares a lo largo de ung su-
perficie de apoyo fije, por ejemplo para la cargsd y degww
Hyme corge de botellme en o bien de miquinas limpisdoras con -
un transportedor y une instalacién de transmisién compueg
ta do diferentes discos Alaspuestos uno gl lado del otro -
con arrastradores, que giren alrededor de un éje comin, -
caracterizado porque el ejo de roteeidn de los arrastrado
10+  vom (5, 5') puede moverse hacia delante y hacla atrds du~
rante un ritmo de introduceidn a lo largo de una via de -
movimiento (12) esemcinlmente rects y en dircceidn de avan
ce do la instalacién de trensmisidn y porque el brazo de
introducoidn o bien de arrastre (5, 5') que se encuentra
150 en posiocidén de trabajo puede moverse dent~c de este tramo
de movimiento (12) desds su posicidn de salida o bien deg
de su posloibn de recepoidn hasta la correspondiente posi
oifn de entrega o bien posicién de introduccidn (8).
2.~ Dippositivo pare el transporte de reocipienw
20.~  tes, segin le reivindicamoién 18, caructerizado porque el
oje de los arrestradores (9) gira constantemente y reali~
ze durante el riimo de entrads o salida medio moﬁimiento
de giro ezperiméntando aientras tanto un woviwienio de ida
¥y retorno & lo largo de un trayecto previamente determing
25, ble (12)«
3e= Dispositivo pars ¢l transporte de recipien-
tes, segln las reivindicsciones 1 y 2, caracterizado pore
qua ol eje de loa discos de arrastradores (9) se sloje en
una oorredors oseilante (10), que so apoya preferentemen~

304w te por debajo de la instalacidn de trensmisién y que coid
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cide con une bisla (13), cuyo extremo estd uniéo con un -~
cigliefial (14) que girs conmtantemente.

4+~ Digpogitivo para el transporte de reoiplenp
tes, segin las reivindicediones 1 y 2, ceracterigado pore
gque el eje de arrastradores'(g) se sujeta en une correde=
ra unida con le biela (13) de un oigiiefinl (14) que gire -
constantenente. '

5= Dispositivo para ol transporie de recipien-
tes, segln lee reivindicacicnes 1 - 4, caracterizado por-
que la superficis de apoyo (7) presente en su extromo del
lado de introduecidn una inelinaeidn (7').

Ge~ DISPOSITIVO PARA EL TRANSFORTE DE RECIPIEN=
TES.

Todo ellc conforme se desoribe ¥y reivindica en

lz presente memoria que consta de DIEZ hojas esoritas a -~

méquine, por una sola de sus caras y dibujos que la ilus-

tran.

Madrid, 4 de NbviGMbre de 1.976
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