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Un recogedor de cinturdn de seguridad que tieng
unos medios de almacenamiento de la cinta cargados hacia
una condicidn de cinta almacenada y una cinta de cinturén
de seguridad asociada, estd provisto de medios de enganche
para impedir el movimiento de los medios de almacenamiento
hacia una condicidn de cinta almacenada al extenderse la
cinta para aliviar la tensidn en la cinta debida a. la cargs
ée los medios de almacenamiento y medios adicionales para
proporcionar un recorrido de baja tensidn limitado mientras
los medios de enganche impiden que se muevan los medios de
almacenamiento. Se han proporcionado medios para desacti~
var los medios de enganche al ser extendida o recogida la
cinta mds 2lld de los limites de dicho recorrido limitado
de baja tensidn, para proporcionar una reposicidn automdii
ca de los medios de enganche en Jdiferentes posiciones de
uso de la cinta y para permitir la recogida de la cinta
por los medios de almacenamiento de cinta en dicha condi~
¢idén de almacenada cuando se suelta el cinturdn de seguri=
dad,

Este invento se refiere, en general, a mecanismos
recogedores de cinturdn de seguridad de bloqueo de emergen-
cia para uso en cinturones de seguridad de anclaje ajusta-
ble y/o en conjuntos de atalaje empleados pare sujetar los
pasajeros en asientos de vehfculos durante operaciones~de
emergencia. Mds en particular; el presente invento se refig,
re a dispositivos para aliviar la tensidén de la cinte, para
limitar la tensién eplicada a la cinta del cinturdn de se-
garidad por el muelle de cerga del carrete de almacenamien=-
to. Tal tensidn, de no ser aliviada, puede congtituir una

fuente de incomodidad para los ocupantes del vehiculo duran
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.y en algunos recogedores de bloqueo antomdtico puede dar

.|degcribir y proporcionar un perfeccionamiento en los medios
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te el uso del sistema de cinta del cinturdn de seguridad

por resultado wn efecto de "cinchado" conocido en la tdeni-
ca, ¥y por consiguiente puede incitar a los ocupantes del
vehiculo a prescindir del uso del sistema de cinturdn de
seguridad.

Se ha venido admitiendo hasta el presente la ne-
cesidad de un mecanismo de alivio de la tensién de la cin-
ta perfeccionado para aliviar la tensidn aplicada a la cin
ta del cinturdn de seguridad por el muelle de carga del ca
rrete de almacenamiento de la cinta. Se ha admitido ademds
que tal mecanismo de alivio de la tensidén debveria resultar
aplicado, éptimamente, de un modo automdtico, por un sim-
ple movimiento de extensidén de la cinta del cinturdn del
asiento efectuado por el ocupante mientras estd abrochado,
permitir movimiento del ocupante sin efecto de "ecinchado®
y ser repuesto automdticamente cuando.el ocupante vuelva
a la posicidn normal de uso., Ademds de la conveniencia de
tal caracteristica de baja tensidén, son sumamente deseables
unos medios para proporcionar un recorrido limitado de baja
tengidn del cinturdn después de abrochado, pars permitir
pequefios movimientos del ocupante.

Es pues un objeto principal del presente invento

de alivio de ls tensidén de la cinta de un recogedor de cin-
turén de seguridad, el cual proporciona una aplicacidn impe
rativa y garantizada de 1la caracteristica de alivio de la
tensidén al producirse un gimple movimiento de extensidn de
la cinta del cinturdn de seguridad desde el carrete de al-

[macenamiento de la cinta del cinturdn de seguridad.
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Otro objeto del presente invento es describir
y proporcionsr medilos para proporcionar un desplazamiento
limitado de baja tensién de la cinta mientras estd en una
condicidn de baja tensién, para permitir pequefios movimien
tos del ocupanté mientras el recogedor estd en una condi-
eidén de baja tensidn.

Bs todavia otro objeto del presente invento des-
eribir y proporcionar medios pera activar y desactiver au-
tomdticamente los medios de alivio de la tensidn en res—
puesta a la manipulacidén normal del cinturdn de séguridad.

Expresado en términos generales, el presente in-
vento incluye la previsidén de medios de enganche en un re~-
cogedor de éinturdn de gseguridad, que tiene unos medios de

almacenamiento de cinta cargados hacia una condicidn de

da, para impedir el movimiento de los medios de almacena-
miento hacia la cohdicidn de cinta almacenada al producire
se una simple extensidén de la cinta a fin de aliviar la
tensidn en la cinta debida a 1a carga de los medios de al-
macenamiento, y medios para proporcionar un recorrido limi
tado de baja tensidn de la cinta mientras los medios de en-
ganche impiden que se muevan los medios de almacenamiento.
Se han previsto medios para desactivar los medios de engan
che para permitir movimicnto de los medios de almacenamien
to hacia la condicidn de cinta almacenada al producirse ya
sea un movimiento de extensidn de la cinta o ya sea un mo-
vimiento de recogida de la cinﬁa; més alld de los limites
extremos del desplazamiento limitado de baja tension per-
nitido a la ecinta,

La Fig. 1 es una vista en alzado de un recogedor
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de cinturdn de seguridad que incluye una primera realiza-

y medios para proporcionar un desplazamiento limitado de
baja tensidn de la cinta cuando estd en uso, de acuerdo
con el presente invento;

Ta Pig. 2 es upa visla latersl del recogedor de
einturdén de seguridad de la Fig. 1 tomada a través del
plano II~II;

Ia Fig. 3 es una vista en corte a través del pla
no III-III de la Iig. 2;

Ta Fig. 4 es una vista lateral parcisl del reco-~
gedor de cinturdén de seguridad de la Tig. 1, que ilustra
los medios de alivio de la tensidn desaplicados;

Ia Fig., 5 es una vista lateral parcizl del reco~
gedor de cinturdn de seguridad de la Pig. 1;

Ie Fig. 6 es una vista lateral parcial del reco-
gedor de cinturdn de seguridad de 1a.Fig. 1, que ilustra
los medios de alivio de 1la tensidn totalmente desaplica-
dos;

La Fig, 7 es una vista lateral parcial del reco~
gedor de cinturdn de seguridad de la Fig. 1 que ilustra
una segunda realizacidn a modo de ejemplo de medios de alis4
vio de la tensidnj;

Ia Pig., 8 es una vista lateral parcial del reco=-
gedor de cinturdn de seguridad de la Fig., 7 que ilustra
los medios de alivio de la tensién totalmente desaplica~
dos;

La Fig. 9 es una vista lateral parcial del reco-
gedor de cinturdén de seguridad de la Fig. 7, que ilustra

los medios de alivio de 1la tensidn totalmente aplicados;
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Ia Fig. 10 es una vista lateral de un recogedor
de cinturén de seguridad como el de la Fig. 1, que ilustra
una ‘tercera realizacidn a modo de ejemple de medios de ali
vio de la tensidn;

Ia Fié. 11 es una vista en corte del recogedor
y de los medios de alivio de la tensidn de la Fig. 10, to-
mada a 1o largo del plano XI~-XI indicado en ésta;’

Ia Fig. 12 es una viéta en corte tomada por el
plano XII-XII de la Fig. 11;

Ia Fig. 13 es ung vista como 1a de la Fig. 12,
que ilustra los medios de alivio de la tensién desactiva-
dos; ‘

Ia Tig. 14 es una vista en alzado 1ataral de una
cvarta realizacidn a modo de ejemplo de medios de alivio
de la tensidn;

Ta Fig. 15 es una vista en corte, de detalle,
de la realizacidn a modo de ejemplo de medios de alivio de
1la tensidén de la Fig. 14, tomada a lo largo del plano XVe
XV indicado en ésta;

Ta Fig. 16 es una vista de la realizacidén a modo
de ejemplo de los medios de alivio de la ‘tensgién de la
Pig. 14, que ilusgtra el estado de los mismos al producirse
wn ligero movimiento de recogida del cinturdn a continua~
c¢idn del movimiento de extensidn ilustrado en la Fig., 14

Ia Fig. 17 es una vista de los medios de alivio
de la tensién de la Fig. 14, que ilustra los medios de alid
vio de la tensién en estado de funcionamiento y €1 cinturdr
de seguridad que estd en una condicidn de baja tensidn de
acuerdo con &l presente invento;

Ia Fig. 18 es una vista de los medios de alivio
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de la tensidén de la Fig. 14, que ilustra la condicidén de

%0 hasta un lmite de recogida de 1a extensidn de desplaza
miento permitida en la condicidén de baja tensidng

Ia Fig. 19 es una viste de los medios de alivio
de la tensidn de la Tig. 14, que iluétra los medios de ali

vio de la tensidn desactivados; ¥y

La Fig., 20 es una vista de los medios de alilvio
de la tensién de la Tig. 14, que ilustra la condicidén de
los mismos al ser recogido el cinturdn bajo la carge de
los medios de carga de carrete asociados,

Con referencie primeramente a la Fig. 1, se ha
indicado en general en 2 una primera realigacidn a modo
de ejemplo de un mecanismo recogedor de cinturdn de segu-
ridad de blogueo de emergenciz, en el cual se ha incluido
el perfeccionamiento del presente invento. EL mecanismo
recogedor ilustrativo incluye una ciﬁta 1 de cinturén de
gseguridad enrollada sobre un carrete 3 de almacenamiento
de cinta de cinturén de seguridad fijado alrededor de un
eje 3a de carrete. Un bastidor 7 de recogedor, el cual,
como es lo usual, es de configuracién de forma en general
de U, estd provisto de un tirante transversal 6 para dar-
le mayor rigidez.

E1l mecanismo recogedor de la Fig. 1 puede insta-
larse de una maners usual en un vehiculo, tal como en un
antomdvil, uniendo con ‘tornillos el bastidor f del recoge=-
dor al bastidor del vehiculo. Bl mecanismo recogedor, in-
dicado en general en 2, estd sitﬁado normalmente en el
vehiculo adyacente a un asiento de pasajero en una posicidn

para monter los medios 8 perceptores de la inercia del
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vehiculo en condicidn de funcionamiento y para situar Ia
cinta 1 del cinturdn de seguridad para que se extiends al-
rededor del pasajero del vehiculo. Como es 16 normal en
los mecanismos recogedores de este tipo, el carrete recoge
dor 3 estd cargado hacia una condicidn de cinta almacena-
da por un muelle del tipo de reloj, dentro del alojamiento
15 del muelle, previsto en asociacidn con el carrete 3 de
almacenamiento de cinta.

Se han previsto un par de ruedas de trinquete 4
¥y 4, como se ve mejor en la Fig. 1, en asociacidn con el
carrete 3 para facilitar el blogueo del carrete contra ex-
tensidn de la cinta en situaciones de emergencia. Como ha
sido lo usual hasta el presente; cada una de las ruedas de
trinquete 4, 4' estd provista de una pluralidad de dientes
pars aplicacidén con una barra de blogueo 5 8l ser activada
la barra de blogueo por los medios 8 sensibles a la iner-
cia del vehfculo, como ocurrirfa durante una condicidn de
emergencia. Para una deseripcidn mds detallaga del funcio-
namiento del recogedor, se hace referencia a la Patente de
los EE,UU. No 3.889,898 (Ziv), el cual se incorpora aqui
por su referencia.

Se han previsto medios de alivio de la tensidn
de la cinta pars impedir el movimiento del carrete 3 de
almacenamiento hacia una condicidén de cinta almacenada al
extenderse la cinta 1 para aliviar la tensién en la cinta
1 debida a la carga de los medios de almacenamiento 3. Co=-
mo se ve mejor en la Pig. 3, una rueda de trinquete 40 es-
t4 fijada sobre un extremo exterior del eje 3a del carrete
por un tornillo de fijacidn 42, Ia rueda de tringuete 40

estd provista de una pluralidad de dientes 41, los cuales,
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como se ve en la Fig. 2, estdn destinados a impedir el gi

por consiguiente un movimiento de recogida del carrete 3,
al establecer aplicacidn con la ufia 20 de blogueo asociag-
da. Ia rueda de trinquete 40 y la ufia 20 de blogueo asocig
da constituyen medios de enganche para impedir el movimien
to del carrete de almacenamiento hacia una condicidén de
cinta slmacenada al tener luger una simple extensidn de
la cinta pare alivier con ello la tensidén en la cinta de-
bida a la carga del muelle del carrete.

Como se ve en las Figs. 1 a 3, la ufia 20 de blo-
queo de los medios de enganche estd montada a pivotamiento

por el pasador de pivote 21 en una pared lateral 14 del ba

T

tidor 7 del recogedor. La ufia 20 ests provista de una cara
23 de ufia destinada a aplicarse a cualquiera de los dien-
tes 41 de la rueda de tringuete 40 cuando se deja que cai-
ga por gravedad & aplicacidén con ellés, como se describe
en 1o que sigue., Tal movimiento de la ufa 20 estd limitado
por el pasador de limite 24, el cual se desplaza dentro
de la ranura 25 formada en la pared 14 lateral del reco-
gedor, como se ve en las Figs. 2 y 3., Como se describird
en 1o que sigue con detalle, la aplicacidn y la desaplica=-
cién de la uvfia 20 con la rueda de tringuete 40 son contro-
ladas por medios de disparo que actian sobre el pasador de
Huite 24 y por un disco accionado por friceién que actia
sobre el pasador 22 seguidor de leva.

A la vista de lo expuesto en 1lo que antecede,
puede verse que el recogedor de la realizacidn que sirve
de ejemplo blogueard automdticamente la cinta contra extend

sién al percibir el perceptor & una condicidén de inercia
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anormal para el vehiculo. De no existir tal condicidn de
inercia anormal, sin emharge, l2 cinta quéda libre para
ger extendida a voluntad del operador. Ademds, como puede
verse de le descripecidn hecha en lo que antecede, al ex-
tender el operador la cinta los medios de enganche, gque
Eomprenden la rueda de trinquete 40 y la ufia 20, impedirédn
auntomdticamente una recogida de la cinta; constituyendo
una caracteristica de alivio de la tensién para la cinta
en caso de no existir accidn sobre ella de los presentes
mediocg para proporcionar un desplazamiento limitado de
baja tensidn de la cinta; como se degscribird a continua-
cidn.

Tos medios de desplazamiento limitado de baja
tensién en esta realizacidén a modo de ejemplo comprenden
un brazo de tensidén 10 que tiene medios de disparo 1l para
desactivar los medios de alivio de la tensidén cuando se
mueve el brazo 10 a la posicidén ilustrada en la Fig., 2.
Como puede verse en la Fig. 2, los medios de disparo 11

del brazo 10 estdn por debajo de, o efectuan accidn de

‘leva en, el pasador 21 de la ufia 20 llevdndolo a una con- |

dicidn de desenganchado,

' El brazo de tensidn 10 y los medios de disparo
11 estdn montados de modo movible en el bastidor 7 del re=-
cogedor para percibir la tirantez de las partes de cinta
1 gque han sido sacadas del carrete de almacenamiento 3 du~
rante 1a extonsidn y 1la recogida de la einta con relacidn
a la condicidén de almacenada. Como se ve en las Figs. 4 a
6, el brago de tensidén 10 estd montado a pivotamiento en
un extremo interior en el bastidor 7 del recogedor y estd

cargado en sentido de giro a izquierdas por el muelle 12
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hacia 12 cinta 1 con medios 13 de rodillo de guia que se

dario de la cinta bajo la tensidn del muelle de carga del
brazo de tensién. Los medios de gula 13 estdn provistos

en un extremo exterior de brazo de *tensién 10 para aplica-
cién con la cinta 1 durante el desplazamiento de baja ten
sidén de la misma. Debido a esta aplicacidn de la cinta 1
con los medios de rodillo de guia 13, la cinta 1 es carge-
da en direccidn lateral a la de extensidén longitudinal de
la cinta desde el carrete de almacenamiento 3, proporcio=-
nando con ello una segunda etapa de almacenamiento de la
cinta.

Cuando la cinta del cinturdn de seguridad estd
completamente recogida, como se ha ilustrado en la Fig. 2,
el carrete 3 estd completamente enrollado y el brazo de
tensidén 10 ha sido cargado en sentido de giro a izquierdas
para poner los medios de disparo 11 en aplicacidn con el
pasador 24 seguidor en la ufia 20 paras sujetar la ufie, ¥y
por consiguiente los medios de enganche de alivio de la
tensidén en condicidn de desbloqueados al ser extendida la
cinta, como se vé en la Fig. 5, el brazo de tensidn 10 es
movido en sentido de giro a derechas (debido a la tirantes
de la cinta) haciendo que se suelte la ufia de bloqueo 20,
la cual se desplagze montando sobre los dientes de tringue-~
te 41 al ser enrollado el carrete en sentido de giro a ig-
quierdas, debido a la extensidén continuada de la cinta 1.
Los medibs de enganche estdn por tanto previstos para en-
ganchar normalmente los medios de alivio de la tensidn en
condicidn de funcionamiento al producirse una simple exten-

gién de la cinta. Una vez que la ufia 20 ha blogueado el
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trinquete 40, y por consiguiente el carrete 3 contra reco-
gida, entonces cualquier aflojamiento subsiguiente de la
cinta 1 serd inicialmente absorbido por el efecto de carga
lateral del brazo de tensibn, a través de sus medios de
guia asociados 13, contra la cinta, dentro del limite de
desplazamiento lateral que permiten los medios de gula 13;
medignte su brazo de montaje 10. Si tiene lugar uwi aflo-
jamiento continuade de lg cinta 1 tal que se permite gque
el brago de tensidn 10 se mueva bajo su carga ée resorte,
a la posicién de la Fig. 2, los medios de disparo 1l aso-
cindos degactivan la ufia permitiendo la recogida de la
cinta por el muelle del carrete. Puesto que el muelle del
carrete es mds fuerte que el muelle de cargs para el drago
de tensién 10, la recogida de la cinta debido a una acciédn
de rebobinado del carrete produce movimiento del brazo de
tensidn 10 a la posicidn girada a derechas de la Fig. 5,
esencialmente la misma posicién que cuando la cinta estd
tensa durante una extensidn de la cinta, como se ha ilus-
trado en la Fig. 5. Afin de facilitar una recogida total
de la cinta bajo la accidn del muelle de rebobinado del
carrete, se ha previsfto un disco 30 accionado por friceién
para mantener los medios de alivio de la tensidn en estado
inactivo, la uwia 20 fuera de aplicacidn con el trinquete
40, durente la operacidn de rebobinado, como se explicard
a continuacién con detalle.

Se han previsto medios para desactivar los medios
de enganéhe de los medios de alivio de la tensién pars per-
mitir movimiento del carrete de almacenamiento hacia una -
condicidn de cinta almacenada al producirse un movimiento

de recogida de 1la cinta, o bien un movimiento de extensidn
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de la cinta, mds alld de los limites del desplazamiento 1i|

cinta y, en la realizacidén a modo de ejemplo de las Figs,
1 a 6, comprenden el disco de friccidén 30. Bl disco de
friceién 30 estd montado para rotacidén sobre el eje 3a del
carrete y estd cargado por la arandela de resorte 33 con=-
tra una superficie interior del carrete 40 de tringuete.

Por consiguiente, al girar el eje 33a del carrete en uno

u otro sentido, la aplicacidén de friccidn entre el trinque
te 40 y el disco 30 hace que el disco siga el sentido de
rotacién del carrete dentro de los limites permitidos por
el pasador 32 de limite asociado al disco. Como se ve en
las Figs. 2 y 3, el pasador de limite 32 ajusta a través
de una ranura de limite 9 en la pared lateral 14 del reco=
gedor pars limiter la rotacidén arqueada del disco 30,

El disco de friccidn 30 esﬁé provisto de una su-
perficie de contacto 31 para aplicacidn con el pasador se-
guidor 22 en la ufia 20 para desactivar los medios de alivip
de la tensién para permitir una recogida total de la cinta
bajo el empuje del muelle del carrete cuando se suelta la
cinta. Como se ve en 1la Fig. 2, y como se ha explicado
aqul parcialmente en lo que antecede, al tener lugar un
aflojamiento de la einta tal que el brazo de tensién 10
mueva los medios de disparo asociados 11 a aplicacién con
el pasador 24 seguidor de la ufia, la ufia 20 es elevada
fuera de aplicacién con el tringuete 40. En este punto, el
carrete 30 estd libre para iniciar un movimiento de rebobi
nado bajo el esmpuje de su muelle, el cual produce una ro=-

tacidén del trinquete 40 en sentido a derechas y un accio=-

namiento por friceidn consiguiente del disco 30, tambidn
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en sentido a derechas, para poner la superficie de contac—
t0 31 bajo el pasador seguidor 22 de la ufia 20, Asi, cuan-
do el muelle mds fuerte del carrete tira de la cinta ha=-
cia dentro y hace que se mueve el brazo de tensidén 10 en
gentido a derechas, haciendo asi que los medios de dispa~-
ro 1l queden desggplicados del pasador 24 seguidor de ufia,
la ufia es mantenida en el modo de desblogueo debido a la
presencia de la superficie 31 de contacto del disco.
Partiendo shora de una iniciacidn de una exten-
gidn de la cinta con el recogedor y sus partes componentes
como se ha ilustrado en la Fig. 2, una extensidén inicial

hard, primeramente que el brazo de tensién 10 sea movido

4, antes de cualquier rotacién del carrete. Ia ufia 20,
aun desaplicada de los medios de disparo 1l del brazo de
tensidén 10, estd todavia mantenida desblogueada por la
aplicacidén entre las superficies 31 de contacto del diseco

de friccidn y el pasador 22 seguidor de ufla. No obstante,

mo se ve en la Fig. 5, produce la rotacién del carrete 3,
la rotacidn en sentido a izquierdas del carrete 40 de trin;
quete asociado produce una rotacidn de éccionamiento por

friceidn del disco 30 en sentido a izquierdas; dentro de
los limites permitidos por el pasador 32 en la ranura 9,'
permitiendo un enganche de la ufia 20 con el carrete 40 de
trinqueﬁe. Al detenerse la extensién de la cinta 1, los

medios de alivio de la tensidn quedan autométicaﬁente en

funcionamiento y cualquier aflojamiento en la cinta es ab~-

sorbido por la cargs lateral del brazo de tensidn 10, den—b

tro de log limites de su desplazamiento entre las posicio
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nes de la Fig. 5 y de la Pig. 6. En la Pig. 6, el afloja—

que el brazo de tensidn 10 sea movido bajo su cargs lo
suficientemente lejos en sentido de giro a izquierdas como
para hacer gque los medios de disparo asociados 11 se apli-
quen al pasador 24 seguidor de ufia y desblogueen asi los
medios de alivio de la tensidn, Se producird entonces un
rebobinado del carrete 3 originando un movimiento inicial
del disco de friccidn 30 a2 la posicién de la Fig. 2, suje-
tando luego el disco a la ufia en la condicidn de deghlo=-
queada durante la accidén de rebobinado continuada, durante
la cual el muelle mds fuerte del carrete hard que el brazo
10 se mueva en sentido a derechas en tanto que esté tensa
la cinta, adoptando el mecanismo la posicidén de la Tig, 2
en un rebobinado completo del einturdn aflojado.

Bn la segunda realizacién a modo de ejemplo de
las Pigs. T=9, el disco de friceidn 130 estd provisto de
dos superficies de contacto 131 y 132 con un rebajo 133
gituado entre ellas. Al producirge la suelbta y la recogi~
da de la cinta 1 en esta realizacidn, como en la primera,
el disco de friccidn 130 es hecho girar en sentido a dere-
chas hasta que el miembro 32 limitador de la rotacidén al-
canza la extremidad de la izquierda de la abertura 9. Ia
rotacién hace que ge mueva la superficie 131 a contacto
con el seguidor de leva 22, y sobre la ufia de blogueo 20
es ejercida accibn de leva para sacarla de su aplicacién
reciproéa con el trinquete 40, permitiendo asi una rotacidn
de recogida sin obstdculos, independientemente de la posi-
cién del brazo de tensién 10 (Fig. 7).

Al extenderse la cinta 1, en la realizacién de
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las Figs., ﬁ—9, el disco de fricecidén 130 es hecho girar en

sentido a izquierdas de nuevo hasta que el miembro 32 al-

canza la extremidad opuesta de la abertura 9 y la superfi-
cie 132 del disco ejerce accidén de leva sobre el seguidor

22 y la ufia de blogueo 20 sacdndola de su aplicacidn reci

proca con el tringuete 40, impidiendo con ello un ruido

de trinquetea durante la extensidén de la cinta 1 (Fig. 8).

Al abrochar 12 hebilla se producird un ligero
movimiento de recogida de la cinta 1 y el disco de friccidp
130 girard en sentido a derechas a una posicién neutra don
de se suelta 1a ufia de blogueo 20 para que se apligue al
trinquete 49 y actle la caracteristica de falta de ten-
sibn,

En las Pigs. 10 a 13 se ha ilustrado una terce-
ra realizacidn a modo de ejemplo de los medios de alivio
de la tensidn de la cinta del recogedor del cinturén de
seguridad y medios pars proporcioner un desplazamiento de
baja tensidén de la cinta, de acuerdo con el presente in-
vento. Bl mecanismo recogedor, indicado en general en 202,
y como en el caso del recogedor ilustrado en las Figs. 1l a
3, incluye un bastidor 207 que tiene la pared 214. Ia cin-
ta 201 del cinturdn de seguridad estd enrollada sobre el
carrete de almacenamiento 203, el cual tiene a su vez una
parte de eje 203a montada en un cojinete adecuado en la
pared lateral 214. Aunque no se ha ilustrado, se han previg
to un miembro axial y cojinete comparables en la pared la-
teral oPﬁesta del bastidor 207 del recogedor paré montaje
del carrete del recogedor para ser normalmente cargado a
una condicidén de cinta enrollada bajo la influencia del

mielle 215 del recogedor., Como se ve en la Fig. 11, el mue-
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lle 215 del recogedor estd enchavetado al eje 203a del ca-

do. Bl muelle 215 de rebobinado puede estar incluido den=-
tro de un alojamiento 215a, el cual encierra ademds a los
medios de alivié de la tensidén y a medios pars proporcio-
nar un desplazamiento de baja tensidén para la einta, como
se describe en lo que sigue y como se ha ilustrado en la

Fig. 11. Como en la realizacidn anterior, el carrete estd
ademds provigto de ruedas de trinquete, como la rueda 204,
para aplicacidn con la ufia de bloqueo, prevista pars impe=-
dir la extensidn durante condiciones de emergencia.

Ios medios para aliviar la tensidn en la cinta

al producirse la extensién de la misma, en esta realigzacid
a modo de ejemplo, comprenden la rueda de trinquete 240 quI
fiene una pluralidad de dientes 241 de trinquete destinadog
a establecer aplicacidn con la ufia 220, y en particulaf con
la cara 223 de la ufia, como se ve en la Pig, 10, Como se

ve en la Fig., 11, la ufla 220 esgtd pivotada por su extremo
interior en el pasador 221 sujeto a la pared lateral 214
del alojamiento., Bl movimiento pivotente de la ufla 220 eg~
t4 limitado por la accidn interior del pasador 222 seguidor
de leva y la renura 215 de la pared lateral., El extremo 224

libre exterior se proyecta hacia fuera para que establezcs

dios de hrazo de tensidn a modo de ejemplos de la presente
realizacidn, que se describirdn en lo gque sigue. Ta ufia 220
estd caréada a la condicidn de aplicacién de trinquete por
el muelle helicoidal 216 conectado por sus extremos opues-
tos a pasadores 21% y 218, respectivamente. Ia ufia 220 estd

por tento cargada normelmente hacia una posicidn de en=
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ganche de 1a rueda de trinquete 240 contra un rebobinado
del carrete 203, sujeto a la accidn del disco de fricci&n
230 y del brazo de tensidén 210.

Con referencia a las Fgs. 10 y 11, el disco de
friccidn 230 estd montado para rotacidn alrededor de una
parte de cubo interior de la rueda de trinquete 240, es-
tando esta Ultima fijada sobre el eje 23a por una disposi-
cién de chavetero y anillo retensdor ilustrada. Como en la
segunda realizacidn descrits en lo que antecede, el disco
230 tiene una primera superficie de contacto 231 y una se=

gunda superficie de contacto 232. Ademds, se ha previsto

un miembro 1lfmite 233 tal que la rotacidn arqueada del diss
co de friccidn 230 bajo la influencie de la rueda de trin-
quete 40 estd limitada al desplazamiento proporcionado por
el espaciamiento entre la superficie 232 y el miembro de
1imite 233, con relacidén al pasador de pivote de la ufia
221, como se ve en la Fig. 10. El1 accionamiento por fric-
cidn del disco 230 por la rueda de trinquete 240 es propor
cionado por la cara de accidn reciproca entre el drea de
superficie reducida 235 en el disco 230, que apoya contra
la cara inferior de la rueda de trinquete 240, bajo la in-
fluencia de la arandela de resorte cdnica 236, como se ve
en la Fig. 11. Bl disco de friccidn 230 funciona esencial-
mente como lo hace el disco de fricecién 130 antes descrito,
en cuanto al control del funcionamiento de la ufia 220 de
los medios de enganche durante la extensidén y la recogida
de la cinva.

Toos medios para proporcionar un desplazamiento
limitado de baja tensidén para la cinta al tiempo que los

medios de alivio de la tensidn (incluidos los medios de en-
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ganche de la ufia 220 y el trinquete 240) en la realizacidn

brazo de tensidén 210, como se ve en las Figs. 10 y 11, mon
tado a pivotamiento alrededor del casquillo 210a. Los me-
dios 210 de brazo de tensidn incluyen un miembro de dispa-
ro 211, que comprende un pasédor que se extiende lateral-
mente, como se ve en las Figs. 10 y 11, el cual estd desti
nado a aplicarse y a disparar la parte 224 que se extiende
de la ufia 220 cuando se mueve el brazo de tensidn bajo la
carga de su muelle de carga asociado 212. Como se ve en la
Fig. 10, el muelle 212 estd anclado en 212a al bastidor
del recogedor por un extremo y a una parte de brazo 210z
de los medios 210 de brazo de tensidn. El brazo del momen~
to de la fuerza del muelle 212 que actda sobre el brazo de
tensidén 210 (la distancia entre los ejes geométricos longi
tudinales del eje 3a y del muelle 210) disminuye a medida
que el muelle 210 se curva alrededor ﬁel cubo 210b. Por
tanto, a medida que aumenta la fuerza del muelle debido al
alargamiento del mismo, el brazo del momento disminuye en
una proporcidn casi directa para aplicar una tensidn de
cinta casi constante a través del brazo de tensidén 210.

Medios de guia 213 estdn montados en el exiremo
libre de los medios 210 de brago de tensidn para aplicarse
a la cinta 1, como se ve en las Figs. 10 y 1l. Los medios
de guia 213 pueden estar montados a pivotamiento en el ex-
tremo exterior de los medios de brazo 210 a fin de rodar /
durante su aplicacidén de guiado con la cinta dentro del
alojamiento 150 circundante, como puede verse si se cﬁmpa-
ran las Figs. 12 y 13.

En funcionamiento, antes de que tenga lugar una
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extensién inieial de 1la cinta; los medios 210 de brazo de
tensidn son cargados por su muelle asociado 212 a una posi-
cidén come la ilustrada en la Fig. 13, en la que 1a ufia aso-
ciada 220 es sujetada en una condicidn de desenganchada. Al
extenderse la cinta, el movimiento inicial de la cinta pro-
dueird simplemente un tensado de la cinta y un movimiento
del brazo de tensidn 210 desde 1z posicidn de la Pig. 13 a
la de la Fig. 10. Al proseguir la extensidn originard enton
ces un giro a derechas del carrete 203, y por consiguiente
de la rueda de trinquete 240, Tal giro a derechas de la rug
da de trinquete 240 acciona por friceidn al disco 230 en
sentido a derechas en la Fig. 10, hasta que la superficie
232 de leva se aplica contra el pasador de limite 221, po-
niendo la superficie de comtacto 231 debajo del seguidor
222 de pasador de la ufia 220, Se mantiene asi la ufia 220

en une condicidn de desenganchada durante la extensidn de
la cinta.

Cuando el usuario ha extendido la cinta hasta una
posicibn de uso deseada y abroche el cinturdn de seguridad
en la posicidn de uso deseada, se producird una ligera re-
cogida de la cinta bajo la carga del muelle 215 del carre-
te, originando un giro a derechas del carrete, de la rueda
de trinquete 240 y, por consiguiente, que se mueva el dis~-
co 230 al drea rebajada 234, entre las superficies 231 ¥
232, debajo del pasador 222 y permite asi que caiga la ufia
220, bajo la carga de su muelle 216, a aplicacién de blo-
queo con la rueda de tringuete 240, impidiendo que prosiga
el movimiento de rebobinade del carrete 203. Los medios de
alivio de 1a tensidn de la cinta son asi puestos en estado

de funcionamiento. Puesto que solamente un ligero movimien—
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to de recogida permite movimiento del disco 230 para acti-
wvar los medios de alivio de la tensidn, es probable gue
teﬁga lugar un aflojamiento adicional de 1a cinta 1 del ciy
turdén del asiento durante el uso del mismo por el conduc~
tor. Al desarrollarse tal aflojamiento adicional, gin em=
bargo, el brazo de tensidén 210, bajo la carga de su muelle
asociado 212, tirard de la cinta lateralmente dentro del
alojamiento 105, hacia la posicidn ilustrada en lineas de
trazos en la Fig. 12, para producir un desplazamiento de
baja tensidn de la cinta sin liberacidn de los medios de
alivio de la tensidn. Como se he indicado agui en lo que
antecede, en la realizacidn breferida, a modo de ejemplo,
la disposicidn ilustrada del muelle 212 con los medios de
tensidn 210 produce un desplazamiento de baja tensidén cons-
tante para la cinta en el recorrido del desplazamiento de
baja tensién.

Mientras los medios de alivio de la tensidén y
los medios que producen el desplagamiento de baja tensidn
estdn en estado de funcionamiento, como se ve en la Fig.
12, la cinta puede ser extendida o recogida mds alld de los
Iimites de desplazamiento permitidos, mediante la extensién
del movimiento arqueado del brazo de tensidn 210 entre las

posiciones de lag Figs. 12 y 13. En una extensidén, los me~-

ha ilustrado en la Fig. 10, siendo automdticamente repues—
tos los medios de alivio de la tensién y los medios de des—
plazamiento de baja tensidén al poner el cinturdn en condi-
cién de uso a continuacidén de tal extensidén, como se ha dess
crito agui en lo que antecede. Si el usuario permitiese un

aflojamiento excesivo de la cinta mds alld de la posicién
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de la Fig. 12, los medios 210 de brazo de tensidn se move~
rdn a la posicidn de la Fig. 13 para disparar la udia 220
fuera de aplicacidén de enganche con el trinqueie 240. Tan
pronto como la ufia 220 libera al tringuete 240, se produ-
cird un rebobinado de la cinta y una roitacidén consiguiente
a derechas del disco 230, hasta que el miembro de limite
233 apoye a tope con el pasador de tope 221, como se ve en
la Pig. 13. Bn esta posicidén pars el disco de frieccidn 230,
.la segunda superficie de contacto 232 ha sido movida deba-
jo del pasador seguidor 222 para mantener la ufia en condi=-
¢idn de desbloqueada pues el rebobinado continuado del ca-
rrete tiende a tirar de la cinta tensdndola mds a través
del alojamiento y por consiguiente del brazo de tensidn 210
en gentido de separarlo de la ufia 220,

Con referencia ghora a las Figs. 14 y 15, se ha
ilustrado una cuarta realizacidén a modo de ejemplo de me-
dios de alivio de la tensidn, la cual puede emplearse con
casi cualquier tipo de mecanismo de recogida de cinturdn
de seguridad, ya sea del tipo de blogueo por aceleracién
de la banda o del tipo de bloqueo por percepcidén de la iner
cia del vehiculo, o de otro tipo. Tal recogedor, por lo de-
més usual, se ha ilustrado en general en 310 e incluye un

bastidor 311 de forma en general de U que incluye una base

red lateral 313 en las Pigs. 14 y 15. E1 bastidor 311 del
recogedor puede ser montado en el bastidor del vehiculo de
msnera usual para situar el cinturdn de seguridad asociado
315 en posicidn para ser sacado del recogedor y puesto en
uso alrededor del pasajero, con medios de abrochamiento

usuales asoclados.
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i Como se ve en la Fig. 15, el cinturdn de seguri-
+dad 315 estd enrollado sobre un carrete 316, el cual tie-
ne un par de trinquetes de blogueo extremos usuales, ha-
biéndose ilustrado el trinquete 317 en la Fig. 15. E1l ca-
5] rrete 316 estd brovisto de un eje de carrete en cada ex-
tremo para montaje mediante casquillos apropiados en las
paredes laterales del recogedor, habiéndose ilustrado el
eje extremo 318 en la Fig. 15 montado dentro del casquillo
asociado 319 adaptado a la pared 313, Pueden emplearse me~
10 | dios de bloqueo de recogedor usuales, no ilustrados, para
bloqueo contra las ruedas de %rinquete, como la ruede 317,
para evitar la extensidén del cinturdn en condiciones de
emergencia.

Se han previsto medios de carga usuales en el
15 recogedor que ha servido de ejemplo para cargar normalmen~
te el carrete 316 de almacenamiento de cinturén hacia una
condicidn de recogido o de cinturén énrollado. En la rea~
lizacién que sirve de ejemplo, tales medios de carga con=
prenden la previsidén de un muelle de recogida usual 320
20 que tiene un extremo fijado a un alojamiento usual 321 su~-
Jeto a la pared 313. E1l extremo libre o actuante 322 del
muelle 320 del recogedor estd ajustado en una ranura 323
prevista en el extremo del eje 318, a fin de cargar normal
mente los medios de almacenamiento de einturdn, que compren
25 den el carrete 316, hacia una condicidén de cinturdén alma-
cenado como se ve en la Fig. 15. El eje 318 estd provisto
de una garganta 324 de aro para recibir el aro de presidén
333, como se describe en lo que sigue,

Los medios para limitear el movimiento de recogi~

30 da de los medios de almacenamiento de cinturdén, para pro-
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porciocnar una tensidn reduéida en el cinturén (debida por
lo demds a los medios de carga del muelle 20), comprenden
la previsidn de unos medios de transmisidn de fuergza indi-
cados en general en 330 y que comprenden la rueda de trin-
quete 331, los medios de ufia 335 susceptibles de aplica~
cidn selectiva con la rueda de trinquete 331 y medios de
brazo de tensidn, indicados en general en 340, destinados
a aplicarse lateralmente a partes de la cinta 315 extendi-
da, & través del rodille de céntacto extremo 343, Como se
explicard en lo que sigue con detalle, cuando se haga fun=-
cionar la realizacidn que sir#e de ejemplo de los medios
de alivio de la tensidn, la fuerza de los medios de carga
(muelle 205 reacciona a través de la rueda 331, los medios
de ufia 335 y los medios de brazo de tensién 340, en forma
de una fuerza lateral contra el ciniturdn 315 en sus partes
extendidas, siendo la multiplicacidén mecdnica tal que se
proporciona un efecto total de tensidén reducida para el
cinturdn.

Como se ve en la Fig, 14, los medios de transmi-
sién de fuerza, indicados en general en 330, comprenden
una rueda de trinquete 331 que tiene una pluralidad de
dientes de trinquete 332 que miran en sentido opuesto al
de giro del eje 318, al cual estd enchavetada, durente la
extensidn del cinturdn. Se ha previsto una arandela elds-—
tice 333 (Fig. 15), la cual ajusta en la gargenta 324 para
el anillo del eje, para impedir que la rueda de trinquete
331 se mueva axialmente saliéndose del eje 318, 2l cual
estd enchavetada por el miembro de chaveta 334 (Fig. 14).
Ia rueda 331 gira por consiguilente con el movimiento de ro-

tacidén de los medios de almacenamiento 316 en respuesta al
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movimiento del cinturdén 315 en un modo de extensidn o de

Se han previsto medios de ufia 335 para aplica-
cidn con los dientes individuales de la rueda de tringue~
te 331 para recibir la fuerza de 1os medios de carge que
actia a través del carrete 331 y transmitida a los medios
de brazo de tensidén indicados en general en 340. Como se
ve en la Fig. 14, los medios de ufia 335 incluyen un primer
extremo que forma un diente dé ufia 336 destinado a aplicep
se con cualquiera de los dientes 332. Se ha previsto un pa|
sador de leva 337 en la ufia 335 para aplicacidén reciproca
con unos medios 350 de disco accionado por friccidn para
permitir aplicacidén selectivamente entre los medios de ufia
¥ la rueda 331 durante el movimiento de extensidn y reco-
gida del cinturdn, como se describe en lo que sigue. Los
medios de ufia 335 estén ademds provistos de un brazo o
parte de cola 338 que se extiende en‘oposicidn que termina
en una parte de apoyo a tope o asiento 339, la funcidén del
cual se pondrd de manifiesto en lo que sigue. Es importan-
te destacar que los medios de ufia 335 estdn montados, de
acuerdo con el presente invento, de modo movible sobre los
medios de brazo de tensidén de manera gue transmiten la

fuerza que reciben de los medios de carga 320 a los medios

de brazo de tensidn indicados en general en 340, En la read
lizacidn que sirve de ejemplo, como se ve en la Fig., 14,
los medios de vfia 335 estdn montados a pivotamiento aproxi
madamente por 1z parte mediz de los mismos en un pasador
de pivote de montaje o apoyo 345 fijado a los medios de
brazo de tensidn, los cuales se describirdn a continuacidn,

Como se ve en las Figs. 14 y 15, los medios de
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brazo de tensidn se han indicado en general en 340 y com-
prenden un bragzo 341 montado a pivotamiento por el pasador
de pivote 342 a una parte erecta 313! de la pared lateral
313 del recogedor. EBn el brazo 341 se han previsto medios
para contacto o'aplicacidn lateralmente contra el cinturdn
315 y, en la realizacidén que sirve de ejemplo, comprenden
un rodillo 343 montado a pivotamiento en el brazo 341. Los
medios de brazo de tensidén, indicados en general en 340,
pueden también preverse en forma de un miembro en U que
tiene un par de brazos pivotados, que estdn pivotados en
los lados opuestos del bastidor del recogedor, con un ro-
dillo que abarca la distancia que hay entre los bragzos. De
acuerdo conﬁel presente invento, el brazo 341 estd provis-
to de una parte de extensidén o colgante adicional 344 que
monta el pasador de gpoyo 345 antes mencionado. ELl brazo-
341 estd montado en una cara interior de la pared lateral
313 del recogedor, estando montados los medios de ufia 335
en una cara exterior de la misma. En la pared lateral 313
se ha previsto una ranura arqueada 346 para permitir libre
movimiento del pasador de apoyo 345 con relacidén a la pared
313 bajo la accién de la uiia 335 y del cinturdn 315 en los
medios de bragzo de tensidn, como se describird mds detalla-
damente en 1lo que sigue,

Como se ve en las Figs. 14 y 15, unos medios 350
de disco de friccidn estdn montados para rotacidén alrededon
del eje 318 con un drea 351 de superficie reducida presen~
tada hacia una superficie interior de la rueda de trinquete
331. Medios 350 de disco de fricecidn estdn normalmente car-
gados a una aplicacidn de accionamiento por friceién con la

rueda 331 por la arandela de resorte asociada 352 acoplada
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entre los medios 350 de disco de friccidén y la superficie

disco de friccidn estdn ademds provistos de una parte 353
pare hacer funcionar la ufia, la cual actda sobre el pasa=
dor 337 de 1la ufia, para mantener la ufia desaplicada del ca~
rrete 331 durante la extensidén, como en la Fig. 14, mien-—
tras que permite gue los medios de ufia 335 se apliquen a
la rueda 331 durante un ligero movimiento de recogida, co-
mo se ve en la Fig, 16, La parte 353 para hacer funcionar
la ufia, del disco de friccidn, incluye un par de superfi~-
cies de tope extremas 354 y 355, las cuales cooperan con
el pasador 337 pera limitar el movimicnto de rotacién del
disco de friceidn 350 durante la rotacidn de los medios
316 de almacenamiento del cinturdn en resmnesta al wovi-
miento del cinturdén. Ademds, se han previsto un par de su-
perficies o mesetas de contacto con el pasador 356 y 357,
en relacién de espaciadas, en lados opuestos de una muesca
o garganta central 358, Como se ve en la Fig. 14, al tenser
lugar un movimiento de extensién del cinturdén 315, los me-
dios de almacenamiento del cinturdn, que incluyen el carre-
te 316, giran en sentido a izquierdas, lo cual hace que‘el
disco de friccidn asociado 350 gire también en sentido a
izquierdas, poniendo la meseta 357 debajo del pasador 337,
el cual apoya también a tope con 1la superficie de tope 355
impidiendo que prosiga la rotacidén del disco de friccidn,
No obstante, al producirse un ligero movimiento de recogi-
da del cinturdn 315, como se ve en la Fig. 16, el giro a
derechas del carrete 316 y de la rueda de trinquete asocia-
da 331 produce un ligero giro a derechas del disco de frice

¢ién que permite que el pagador 337 de la uiia, actuando co-
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mo un seguidor, experimente acclén de leva hacia abajo en=
trando en la muesca o garganta 358 y produzes una aplica-
cidn consiguiente entre el diente 336 de la uiia y una de
las ruedas de trinquete 332. El movimiento de la uila 335
a aplicacién con 1a rueda de tringuete 331 puede peramitir-
se que tenga lugar por la fuerza de la gravedad, en caso
de que la orientacién del recogedor en el vehficulo lo per-
nita, o bien, como se ve en la realizacién a modo de ejem=
plo, puede preverse un muells 360 de ufia para cargar la
ufia hacia aplicacidn con la rueda de ﬁrinquete 331, E1 mue
1lle 360 de ufia que sirve de ejemplo se ha representado ex~
tendiéndose entre el pasador de montaje 361 en la ufia y el
pasador de ﬁontaje asociado 362 sujeto a la pared lateral
313 del recogedor. De lo expuesto en lo gue antecede puede
verse que al tener lugar tal ligera recogida del cinturén
315, como se ve en la Fig, 16, se hace que funcionen los
nedios limitadores de la tensidén del presente invento. |
Al funcionar los medios de alivio de la tensidén
del presente invento, mediante un ligero movimiento de re-
cogida del cinturdn 315 como se ve en la Fig. 16, la fuerszs

de carga del muelle 320 del recogedor es hecha reasccionar

einturdén 315 a través de la rueda 331, los medios de ufia
335 y los medios de brazo de tensidn indicados en general
en 340. Puesto que los medios de uiia 335 estdn montados a
pivotamiento en el pasador 345 en la extensidn inferior

344 del bragzo de tensidn 341, la fuerza de carga-del muellﬁ
320 del recogedor, transmitida a través de la rueda de trin
quete 331 y de los medios de ufia 335, reacciona a través

del brazo de palanca relativamente corto entre el eje del
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pasador 342 de pivote del bragzo de tensidn y el del pasa-
.dor de pivote 345 de los medios de ufia, para producir giro
en sentido a izquierdas del brazo de tensidn 341 lateral=-
mente contra el cinturdén 315 a través del brazo de palanca
considerablemente mds largo, relativamente, que existe en-
tre el punto de contacto del rodillo 343 sobre el cinturdn
315 y el eje de pivotamiento en el pasador 342, Por consi-
guiente, la fuerza de reaccidn lateral contra el cinturdn
315 es reducida en proporcidn & la relacidn de los respec-
tivos brazos de palanca, de tal modo que se produce un efeg
$0 de tensién mds baja sobre el cinturdn 315 mediante los
Ynicos medios de carga del muelle 320 en tanto que los me~
dios de ufla 335 estén en aplicacidn con la rueda de trin-
guete 331.

Durante el modo de funcionamiento de baja tensidn
de los medios de alivio de la tensidén del presente inven-
to, como se ve en la Fig. 17, el cintﬁrdn 315 puede efec—-
tuar un desplazamiento limitado entre las posiciones de res-
cogedor de las FMigs. 16 y 18, Durante ese desplazamiento de
baja tensidn, la rueda de trinquéte 331, el disco de fric-
c¢idn 350 y los medios de ufia 335 giran al unisono al mover-
se el brazo de tensién 341 a derechas desde la posicidn ind
cial de la Pig. 16 al limite de recogida del desplazamiento
de baja tensidn ilustrado en la Fig. 18, Ta condicidn del
recogedor ilustrada en la Fig. 17 represents una posicidn
intermedia tipica para los medios de alivio de la tensidn
durante el movimiento de baja tensién del cinturdn 315 en
los modos de recogida o de extensidén. No obstante, cuando
se recoge el cinturdn en el modo de baja tensién lo sufi-

ciente coro para permitir que el brazo 341 alcance la posi-
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c¢idén de la TFig. 18, puede verse que el asiento 339 de apo-
yo a tope de los medios de ufia establece contacto con una
superficie interior 314 de la base 312 del recogedor, de
tal modo que un aflojamiento adicional del cinturdn 315 has
rd, vajo el empuje de los medios de carga, que los medios
de ufla 335 pivoten alrededor del asiento 339 de apoyo a to<
pe, como se ve en la Fig, 19, para hacer que el diente 336
se suelte de la rueda de trinquete 331. Ia condicidn de los
medios de alivio de la tensidn ilustrada en la Fig. 19 es
una condicidn que se produce instantdneamente, ya que la
fuerza de los medios de carga sobre el carrete de almace-~
namiento hard inmediatamente que el cinturdn 315 empiece a
ger recogi66 ¥, debido a la tensidn en el cinturdén 315, ha~-
rg que el brazo de tensidn 341 vuele libremente a la posi-
cidn inactive de la Fig. 20. Con un movimiento de recogida
del cinturdn 315, el giro a derechas de la rueda de trin-
quete 331 origina giro a derechas del disco de friccidn
350, para situar la meseta asociada 356 debajo del pasador
336 de la ufia. E1 giro del disco de friecidn 350 estd limi~
tado en sentido a derechas debido a la aplicacidn entre la
guperficie de tope 354 y el pasador 336. Entonces, como se
ve en la Fig. 20, los medios de ufla 335 son mantenidos fue=-

re de aplicacidn con la rueda de trinquete 331 y no hay fuej

t )

335 que actie sobre el pasador 345 para producir rotacidén
del brazo 341 contra el cinturdn 315, Bl brazo 341 no pre-
senta; por tanto, fuerza alguna de tensado ni de arrastre
por friccidn contra el cinturdn 315, el cual queda livre
para ser recogido en el bastidor del recogedor en los mediog

de almacenamiento 316. Los medios de glivio de la tensidn
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permanecerdn en esa posicidn inactiva hasta que tenge lu=
’gar una extensidén subsiguiente del cinturdn 315, como se

ha ilugtrado en la Pig. 14, volviendo entonces & tener lu-
gar automdticamente la secuencis de operaciones ilustradas

entre las Figs.'l4 y 20,

REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidn propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten-
te de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son los que se
recogen en las reivindicaciones siguientes:

ig2,~ Perfeccionamientos introducidos en unos me~
dios de alivio de la tensidn para digpositivos retractores
de cinturones de seguridad que tienen medios de carga para
cargar normslmente unos medios de slmacenamiento de cintu-
rén asociados hacia una condicidn de cinturdn recogido cuan
do el einturén de seguridad asocilado estd extlendido, com=—
prendiendo dichos medios de alivio de la tensidn: medios
pare limitar el movimiento de recogida de dichos medios de

almacenamiento para proporcionar una tensidn reducida en di

hacer funcionar automdticamente dichos medios de recogida
poniéndolos en una condicidn limitadora al tener lugar una
ligera recogidae del cinturdn a continuacidn de una extehsidz
anterior del mismo para proporcionar un desplazamiento limi
tado de baje tensién de dicho cinturdn; y medios para desag

tiver dichos medios limitadores sutomdticamente al tener 1u

L
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gar un movimiento de recogida de dicho cinturdn de una am-
plitud mayor que el desplazamiento limitado de baja ten—
sién predeterminado de dicho cinturdn.

22,~ Perfeccionamientos de acuerdo con la reivin
dicacidn 18, segin los cuales los medios de alivio para la
tensién comprenden medios para desactivar dichos medios 1i
mitadores automdticamente al tener lugar una extensidn de
dicho cinturdn mds alld del desplazamiento limitado de ba-
ja tensidn predeterminado,

3&,~ Perfeccionamientos de acuerdo con la reivin
dicacidén 12, segin los cuales dichos medios para limitar
el movimiento de recogida de dichos medios de glmacenamien-
to comprendén: medios de reaccidn asociados con dichos me-
dios de almacenamiento y con partes de dicho cinturén ex~
tendido desgde los mismos, para dirigir parte de 1a fuerza
de recogida de dichos medios de carga lateralmente contra
dichas partes de cinturdn.

48,~ Perfeccionamientos de acuerdo con la reivin-
dicacidn 38, segin los cuales dichos medios de reaccidn com
prenden ademds: medios de trinquete montados en, y movibles
con, dichos medios de almacenamiento bajo la carga de di-
chos medios de carga; medios de brazo de tensidén montados
a pivotamiento en dicho recogedor y que tienen un extremo
que hace contacto con el cinturdn para aplicacidn lateral-
mente con dichas partes de dicho cinturén extendido desde
dichos medios de almacenamiento; y medios de ufia montados &
pivotaniénto en una parte de dichos medios de brazo de ten-
gidn opuesta a dicho extremo de comtacto con el cinturén
con respecto al eje de pivotamiesnto de los medios de braszo

de tensidn, con lo que la fuerza de los medios de carga que

7
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actia sobre dichos medios de almacenamiento actda a través

de brazo de tensidn laterslmente contra dichas partes de
cinturén extendido cuando se hacen funcionar dichos medios
limitadores paré reducir el efecto de tensado de recogida
de dichos medios de carga sobre dicho cinturdn.

58,= Perfeccionamientos de acuerdo con la reivind
dicacidén 48, segin los cuales dichos medios de ufia estdn
provigtos dé un primer extremo»para aplicacidén con dichos
medios de itringuete y un extremo de apoyo a tope opuesto
dispuesto en un lado opuesto del eje de pivotamiento de di
chos medios de ufia con respecto a dicho extremo de aplica=-
cién a los medios de trinquete; y se han previsto medios
de tope en dicho recogedor para que establezcan aplicacidn
con dicho extremo de apoyo a tope de los medios de ufia al
tener lugar una recogida adicional de dicho cinturdn, de
una amplitud predeterminada mds alld de dicha ligera reco=-
gida, para hacer pivotar a dichos medios de ulia fuera de
aplicacién con dichos medios de tringuete para restablecer
todo el efecto de carga de retraccidn de la carga de dichos
medios de carga sobre dicho cinturédn,

68.~ Perfeccionamientos de acuerdo con la reivin-
dicacidn 12, segin los cuales dichos medios para limitar el
movimiento de dichos medios de almacenamiento comprendens
medios de enganche pars impedir el movimiento de dichos me-
dios de almacenamiento hacis dicha condicidn de einturdén rg
cogido al ser extendido dicho cinturén,

T8,~ Perfeccionamientos de acuerdo con la reivin-
dicacién 62, segin los cualeg dichos medios para desactivar

dichos medios limitadores comprenden: medios de disparo mon
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1

tados de modo movible en el recogedor y que se aplican a
partes de dicho cinturdén movido desde dicha condicidén de
recogido durante la extensién y la recogida del mismo, con
respecto a dicha condicidn de almacenado, comprendiendo
ademds dichos medios de disparo medios de carga para car-
gaxr una parté de dichos medios de disparo contra dicho cin
turdn para producir un almacenamiento secundario del cin-
td;dnubajd 1= feﬁsidn de dichos.iégiag éé ééréé de los &e?
gios de disparo.

‘82,~ Perfeccionamientos de acuerdo con la reivin
dicacidén 72, segin los cuales dichos medios de disparoc com
prenden medios de gufe movibles que se aplican & dicho cin
turén ¥y cafgaGOS en direccidn lateral a la de la extensién
longitudinal de dicho cinturdn.

2,~ Perfeccionamientos introducidos en unos me~
dios de alivio de la tensidén para dispositivos retractores

de cinturones de seguridad.
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Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante

- cede, representado en los dibujos que se acompaiian y con

los fines gque se han especificado.

Esta Memoris consta de treinta y cinco hojas es~

critas a mdguina por una sola cara.

Madrid,
o np
1 (.‘n.’.!Lu ?376
P.A.
Albert Izabpru
Por Pode
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