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Se conocen ya, en particular en cl campo de apli
cacidn ée las palas hidrdulicas, dispositivos de alimentacidn
secuencial de varios motores hidrvéulicos, que permiten awtoma-
tizar el funcionamiento de estos motores. Sin embargo, se ha
observado que los dispositivos conocidos presentaban facultades
de adaptacién demasiado reducidas, ¥ por tanto era imposibie
efectuar algunos reglajes deseados de secuenciaé.

El invento entiende remediar este inconveniente
proponiendc un nuevo dispositivo de alimentacidn notable por el
ntmero de los reglajes que permite efectuar durante el Ffuncio-
namiento de la méquina y en rezdn de la facilidad de estos re-
glajes.

En efecto, el invento tiene por objeto un dispo
sitivo de alimentacidn con Eiuido bajo presidn de tres motores
que tienen cada uno por lo menos una camara motyiz y que pueden
funcionar de acverdo con una secuencih predeterminada, constitqi
do por lo menog por una fuente principal de fluido bajo presidn,
por un conducto de alimentacién llamado primer conducto que une
una camara motriz de uwn primer motor con un distribuidor de flqg
do, que estd unido por otra parte con una fuente principal del
fluido v que, selectivamente, establece la comunicacidn de dicha
cémara motriz con dicha fuente primcipal y aisla esta cémara mgo
triz, y, por dos valvulas de secuencia dispuestas, una en el
conducto de alimentacién.de un segundo motor llamado segundo
conducto, v la otra sobre el cornducto de alimentaciba del ter—
cer mdtor 1lamado tercer conducto, obturando cada valvula el
conducto en el cual estd situada cuando la presibén en el primer
conducto es inferior a un valor de vmbral predeterminade que co
rresponds a dicha valvula.

Cada uno de los segundo y tercer conducto estd
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conectado directamente a dicho primer conducto.

Preferentemente, cada valvuia secuencial esté
unida a un brgano principal de mando por fluido el cual esté
conectado eventualmente de manera selectiva, con el primer con
ducto.

Para ciertas aplicaciones, resulta ventajoso que
el dispositivo incluya dos fuentes principales de fluido bajo
presidn selectivamente conectadas, conjuntamente o separadamen
te, con el primer conducto. BFn tal caso, es preferible gue ca
da valvula de secuencia estéd conectada con wn érgano secunda-
rio de mando con fluido, que presenta un efecto antagbnico al
del brgano principal correspondiente y que estd conectado se-
lectivamente con una fuente de fluido de control, mientras que
la conexidn efectiva de dicho 6rgano secundario con dicha fuen-
te de Pluido de control coincide con la seleccidn de la conexibn
del primer conducto solamente con una de las dos fuventes prin-
cipales de fluido.

' Ademés, muy a menudo los tres motorves pueden alg'
mentarse, no solamente de acuerdo con la disposicién secuencial
definida mis arriba, sino también independientemente log unos
de 1los otros. BEn esta Gltima e&entualidad, cada uno de los se
gundo y tercer coanjuatos estd unido por un conducfo de empalme
con una fuente principal de fluido, mientras que un distribui-
dor de fluido asegura selectivamente la continuidad y la inte-
rrupcién de dicho conducto de empainme.

El invento se entenderd mas claramente, y ciér«
tas caracteristicas secundarias y sus ventajas podran verse le
yendo la descripcibén de unos modos de realizacién que se da en
lo que sigue a titulo de ejemplo.

Se entieande que la descripcidn y los dibujos tie
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nen solamente uvn caracter indicativo y no limitativo.

Se hari referencia a los dibujos adjuntos, en
los cuales: '

-~ La figura 1 es una vista en alzado de una pa-
la hidréulica cuyo equipo de trabajo esta alimentado por un dis
positivo segim el invento;

- La figura 2 representa el dispositivo de ali-
mentacibn del equipo de trabajB de la pala de la figura 1, en
un primer modo de funcionamiento (.Puncionamientor automatico);

- Las figuras 3 a 6 i-epresentan el dispositivo de
la figura 2 en un sagundo modo de funcionamiento (funcionamien-
to automético) en cuatro configuraciones distintas que corres-
ponden a cuatro wtilizaciones diferentes;

- La figura 7 representa una variante de acuer-
do con el invento del dispositivo de la figura 2, en un primer
modo de Funcionamiento (utilizacidn de la pala en terrenc blan
do);

- La figura 8 representa el digpositivo de la fi
gura 7 en un segundo modo de funcionamiento (funcionamiento au
tomdtico para utilizacidn de la pala en terreno durc).

Los dispositivos de alimentacidn con fluido ba-.
jo presidn, que se describirén més adelante, se utilizam para
el accionamiento de los gatos hidriulicos del equipo de traba-
jo 1 de wna pala hidréulica; Esta pala incluye un chasis pro-

visto de orugas 2, en el cual est& montada de manera pivotante

‘alrededor de un eje vertical 3, una torreta 4. El equipo de

trabajo 1 propiamente dicho estd constituido por un brazo 5 ar
ticulado en la torreta 4 drededor de vn eje horizontal 6, por
vn balancin 7 articulado en la extremidad del brazo 5 alrededor

de vi eje 8 paralelo al eje 6, y por wa cuchara 9, articulada
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en la extremidad del balancin 7 alrededor de un eje 10 parale-

"lo al eje 6. Las posiciones relativas de las diversas partes

del equipo de trabajo estén controladas por nedic de gatos de
doble efecto 11, 12, 13, que estén conectadog entre la torre-
ta 4 y el brazo 5, eantre.el brazc 5 y el balancin 7, y entre
el balancin 7 y la cuchara 9, respactivamente.

Una primera vaqiante del dispositivo de alimen-—
tacibén de los gatos 11, 12, 13 se representa en la figura 2.

Cada gato incluye dog cémaras 1ia, 11b, 12z, 12b,
y 13a, 13b, las cuales, por medio de vnos conductos 14, 15, 16,.
17 v 18, 19, estin unidas a unos distribuidores de fluido de
tres posiciones 20, 21, y 22, respectivamente. La distrilbu-
cibn de fluido representada es del tipo "serie" pero se obser
vard que el invento puede aplicarse igualmente a una distribn
cidn del tipo "paralelo".

‘Una bomba 23 estd conectada, por su conducto de
aspiracién 24 a wn depdsito de fluido 25, y por su conducto de
descarga 26 con el distribuidor 20, Los distribuidores20 y 21
estén unidos por wm conducto 27, estando a su vez los distribul
dores 21 y 22 conectados por un conducto 28. Finaimente, el
distribuidor 22 estd unido al depésito 25 por un conducto 29.

Las tres posiciones del distribuidor 20 corres-
ponden:

- la primera posiciém a la comunicacibn entre
1os conductos 14 y 26 y eatre los conductos 15 y 27;

- la segunda posicién, a la comunicacidn entre

1os conductos 26 v 27 v a 'la obturacidn de los conductos 14 y
y Y

- y la tercera posicién, a la comunicacidn en-

tre los conductos 15 y 26, y entre los conductos 14 y 27.



- -

Las tres posiciones del distribuidor 21 corres—
ponden:
_ ~ la primera posicidén a la commicacibén entre
los coﬂductos 16 y 27 y entre los conductos 17 y 28;
5 ) - la segunda posicién a la comunicacidn entre
los conductos 27 v 28, v a la obturacidn de los conductos 16y
173
~ y:la tercera‘ﬁosicién a la commnicacidn entre
los conductes 17 y 27, y entre los conductos 16 y 28.
10 Las tres posiciones del distribwidor 22 corres-
ponden:
- la primera posicibn a la comunicacidn entre
los conductos 18 v 28, y entre los conductos 19 y 29;
- la segunda posicidn, a la commicacidn entre
15 los conductos 28 y 29, v a la obturacidn de los conductos 18 ¥y
- y la tercera posicidn, a 1arcomunicacién entre
los conductos 19 y 28, y entre log conductos 18 y 29.
.Los conductos 14, 15 estén unidos por uhos con-‘
20 ductos 30, 31 a una vilvula de secuencis 32, mientras que los
conductos 18, 19 estén conectadss a su vez Por unong conductos
33, 34 a otra valvulas de secuencias 35. AdemAs, wnos conduc-
tos 36, 37 uwnen estas dos vAlvulas 32, 35 y estén conectados a
su vez con los conductos 16, 17 por unos conductos 38, 39, reg
25 pectivamente.
' Cada valvula 32, 35 esté provista de un gato de
accionamiento 40, 41, y de un muelle 42, 43, cuyo efecto se o-
pone al efecto del f{luido contenido en el gato correspondiente.
Con un distribuidor de dos posiciocnes 44 estan

30 conectados wn conducto 45 que le une al depbsito 25, y dos con
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ductos 46 y 47. Unos conductos 48, 49 wman el conducto 47 con

s R

‘- log gatos 40, 41, mientras que unos conductos 50, 51, 52 y 53

unen los conductos 36, 37, 33 y 34 con el condugto 46, dejando
wnas valvulas unidireccionales 54, 55, 36, 57 situadas en ios
conductos 50, 51, 52,.53, que el fiuide pase solamente hacia
el conducto 46.

Las dos posiciones del distribuidor 44 corresg-
ponden:

~ la primera posicidn a la commicacidén entre
los conductos 45 y 47, y a la obturacidn del conducto 46;

- vy la segunda posicidén a la comunicacin cntre
los conductos 46 v 47 y a la obturacidén del conducte 45.

Las dos posiciones de la vilvula 32 correspon-
den: '

- la primera posicidn a la comunicacidn entre
log conductos 30 y 36 y entre los conductos 31 y 37, v a la
preponderancia de la accidn del gato 40 respecto a la accidn
del muelle 42;

.-y la segunda posicién, a la obturacidén de los
conductos 30, 31, 36 y 37. '

Lag dos posicioﬁes de la vélvula 35 corregpouden :

- la primera posicidn a la comunicacidn entre los
conductos 36 y 33'y entre los conductos 37 y 34, y a la prepon-
derancia de la accidn del gate 41 sobre la del muelle 43;

-y la segunda posicidén a la obturacién de los
conductos 36, 37, 33 y 34.

Se observaréd ademis que los mandos de los dis-
tribuidores 20, 21, 22 y 44 son del tipe veluntario, estando
representados en este caso por unas manecillas 58, 59, 60 y 61.

La segunda variante del dispesitivo de alimenta



10

15

20

25

30

cidn se representa en la figura 7.

Bn esta Figura se ven de nuevo numerosos elemen
tos va designados en la figura 2. Bn particular es el caso de
los gatos 11, 12, 13 y de los distribuidores 21 y 22,

El distribuidor 20 ha sido substituido por otro
distribuidor 120, que tiene la misma funcidn, pero con relacidn
a los conductos 126, 14, 15 y 27, en lugar de los conductos 26,
14, 15y 27.

. Igualmente, las vilvulas de secuencias 32, 35
hen sido substituildas por otras vilvulas 132, 135 que se dis-
tinguen de las valvulas 32, 35 sclamente porque se han afladido
gatos complementarios de accionamiento 62, 63 cuya accidn es
'antagénica de las de los gatos 40, 41 y que se opone sin amilaz
la a la accién de dichos gatos 40, 41.

Finalmente, el distribuddr 44 ha sido substitul
dopor un distribuidor anidlogo 144 que tiene la misma funcidn
pero con relacidn a los conductos 146, 45, 47 en lugar de los
conductos 46, 45, 47.

- Bste dispositivo incluye ademds dos bombas prin
cipales 64, 65 y una bomba delﬁﬁido de control 66.

La bomba 64 esté unida, por su conductos de as—
piracidn 67 al depbdsito 25, y por su conducto de descarga 68 a
un distribuidor de dos posiciones 69 con mando manuwal 70, ectan
do el ceonducto 126 conectado a dicho distribuidor.

) La bomba 65 estd unida por su conducto de aspi-
racidn 71 al depdsito 25, y por su conducto de descarga 72 al
distribuidor 69. ‘

Unos  conductos 73,.74,. en los cuales estén dig-
puegtas unas vélvulas vwnidireccionales 75, 76 unen los conduo-~

tos 68, 72, respectivamente, con el conducto 146, dejando las
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valvulas 75, 76 que el Fluido pase solamente hacia ese conduc-

" to 146,

Los conductos 38, 39 que unen ahora 105 conduc-
tos 16, 17 con el distribuidor 6%, de los conductos 77, 78,
unen dicho distribuidor 69 con el conducto 45. Finalmente, un
conducto 79 une el distribuidor 69 con log gatoz 62 y 63 y €l
conducto de descarga 80 de la bomba 66 esté conectado con el dig
tribuidor 69.

Las dos posiciones del distribuidor 69 correspon
den: . ) .

- la primera posicidn, a la comunicacidn entre
los conductos 72 y 77, entre los conductos 68 y 126, y entre
los conductos 80 y 79, asi como a la obturacibn de los conduc-
tos 38, 39 y 78; “

- y la segunda posicidn, a la comunicacién entre
los conductos 77 y 39, entre los conductos 68, 72 y 38, y entre
los conductos 78, 79 v 80, asi como a la obturacién del conduce-
to 126. '

Cada wna de las dos variantes puede presentar va
rias configuraciones distintas: Con el objeto de exponer el
Funcionamiento de cada varianté, se ha representade, en las fi
guras 3 a 6 cuatro configuraciones nuevas del dispositivo dela
Eigﬁra 2, y en la figura 8., otra configuracidn del dispositivo
de la figura 7.

‘ La figura 3 se deduce de la figura 2 cambiando
las posiciones de los distribuidores 21 y 44, asi como las po

siciones de las valvulas de secuencias 32 y 35. Por ejemplo,

‘el distribuidor 21 ha sido desplazado desde su segunda pogi-

cibén 21 a su primera posicidén 21a; habiendo sido desplazado a

su vez el distribuidor 44 desde su primera posicibn 44 hasta
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su segunda posicidn 442, y habiendo sido desplazadas las valvu
las de secwencias 32 y 35 desde su segunda posicibn 32 y 35 hag
ta su primera posicitn 32a y 35a. Los distribuidores 20 y 22
permaﬁecen en su segunda posicidn. Se observard que la circu-
lacifn del fluido se gfectﬁa en el sentido de las flechag F.

La figura 4 se deduce de la figura 3 situandc
de nuevo el distribuidor 21 en su segunda posicidn y desplazen

do el distribuidor.22 desde su'segunda posicidén 22 a su prime-

raposicién 22a. EL fluido circula eantonces en el sentido de

las flechag Ho.

La figura 5 se deduce de la figura 3 desplazan-
do el distribuidor 21a desde su primera posicibn 21a hasta su
tercera posicidm 21b. EI fluido circula entonces en el senti-
do de'las £lechas G.

. Finalmente, la figura 6 se deduce de la figura
3 colocando de nuevo el distribvidor 21a en su seguada pogi-
cién 21, y desplazando el distribuidor 22 desde su segunda po-
sicibn 22 hasta su tercera posicidn 22b. E1 fluido circula en
el sentido de la Fflecha E. _

En la figura 7, los distribuidores 120, 21, 22,
144 y 69 estln dispuestos en su segunda posicidn respectiva,es
tando las valvulas de secuencias 132 y 135 sitvadds en su pri-
mera posicibén. Bl fluido circula segim el sentido de las fle-
chasg M.

La figura 8 se deduce de la figura 7 desplazasn—

do el distribuidor 69 desde su segunda posicidn 69 a su prime-

ra posicidn 69a. Las valvulas de secuencias 132 y 135 pasan a

su vez desde su primera posicidon 132, 135, hasta su segunda po
sicidn 132a, 135a. E1l fluido circula ahora cn el sentide de

L4
O
las flechas N.
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El funcionamiento de la pala equipada de lcs dig

‘ positivos de alimentacidn de las figuras 2 a 6 se descrihe en

lo que sigue.

Segim si el distribuidor 44 estd dispuesto en
su primera posicida 44. (figura 2), o en su segunda posicidn 442
(figuras 3 a 6), se cbtienen unos movimientos de los gatos 11,
12, 13 enteramente independientes, o por el contrario, unos mo
vimientos dcpendieﬁtes de manéra secuencial, que pueden por o-
tra perte volvér a ser independienteg en cualquier momento.

En ld configuracidn de la figura 2, el fluido
contenido en los gatos 40 y 41 tiene vna presién nula ya que co
mnica por los conductos 48, 49, 47 y 45 con el depbsito 25.
Bajo el efecto de los muelles'42, 43, las vilvulas de secuen-—
cias 32, 35 se mantienen permanentemente en su segunda posicidn,
y por tanto, los conductos 30, 31 ¥ 33, 34 estin permanentemen
te aislados de los conductos 36, 37. For este motivo, cada ga
to 11, 12, 13 eﬁté accionado solamente por medio de su distri-
buidor respectivo 20, 21, 22. Como se ha indicado mas arriba,
las maniobras de estos tres gatos son independientes lag unas
de las otras, pudiendo ajustarse la posicidn del balancin 7
con relacién al brazo 5 por medio del gato 12, permanecienco
el brazo § inmbvil con relacibén a la torreta 4 y permaneci.endo
la cuchara 9 immévil con relacidn al balancin 7 si tal es la
voluntad del conductor de la pala.

' En las configuracicnes de las figuras 3 a 6,
cuando wna de las cémaras motrices de vno de log tres gatos es
t& alimentada con fluido bajo presién {camara 12a del gato 12
de la figura 3, cdmara 13a del gato 13 de la figura 4, chmara
12b del gato 12 de la figura 5, camara 13b del gato 13 de la

figura 6) por la bomba 23, y en correspoadencia con la maniobra



10

15 .

20

25

del distribuidor que corresponde al gato en cuestibn (ea este
caso el distribuidor 21a, 22a, 21b, 2%b, respectivamente), la
presidn del fluido de esta cémara motriz llega por unc de los
conductos 50, 51, 52, 53 hasta el conducto 46, y a partir de
este conducto 46, por los conductos 47, 48, 49 hasta los gatog
40, 41. Cuando 1a presidn en esta cirara motriz rebasa tm va-
lor predeterminado que corresponde a la calibracién de los mue
lles 42, 43, las valvulas de secuencias se desplazan desde su
segunda posicidn hasta su primeraposicidn - 32a, 35a.

_Al llegar este momento se establece la co-
municacidn entre las cimaras homdlogas del gato cuya cémera mo

triz estd alimentada de manera independiente, y del gato cu-

vas clmaras estin conectadas con la vélvula de secuencias si-

tuada en su primera posicién. De este modo, se efectiia por mg
dio de wn s010 distribuidor, la maniobra de wn gato y a conti-
nuacidén de dos gatos o de los tres gatos 11, 12,713, de acuer-
do con una secuencia determinada por las presiones de calilbia

wa

cidn de los gatos 40, 41, que corresponden a las tensiones de

fi

los muelles 42, 43, El funcionamiento obtenido es automdtico.

Sin embargo, este awtomatismo puede intervuvmpirse en cualquier

momento mediante una maniobra directa y voluntaria de los varics

distribuidores 20, 21, 22. Finalmonte, el funcionamiento auto
matico puede también eliminarse de meanera definitiva situando
de nuevo el distribuidor 44a en su primera posicibn 44 (Figura
2 ya degerita). ' -

' Los funcionamientos de las configuraciones de

las Piguras 3 a 6 se comentardn shora de manera detaliada, in=

dicéndose que, en el ejemplo descrito, la presente calibracidn

del gato 40a de la vilvula de secuencias 32a que corresponde

al gato de maniobra 11 del brazo 3, es swperior a ia del gato
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41a de la vaivula de éecuencias‘35§;

En la figura 3, se cbserva la alimentacjén'indg
pendiente de la clmara 12a del gato 12, gue provoca el replie-
gue del balancin 7 debajo del brazo 5. En cuanto, la presidn’
en esta cdmara 12a alcanza el valor de la presibn de calibra-
cién de la vAlvula 35a, el fluido llega igualmente a la cémara
139,_provocando el repliegue de la cuchara 9 debajo del balan-
cin 7. Finalmente, cuando la"presién en la cémara 132 que con
tinua aumentando, alcanza el valor de la presidn de calibracidn
de la vAlvula 32a, el flvido bajo prresién llega a la cémara 11§
y provoca la elevacién del brazo 5. La configuracién represen
tada es la de "excavacidn automitica por maniobra voluntaria
del balancin 7%, durante la cual 1a cuchara 9 se llena, piveta
después de haberse llenado, y es elevada por el brazo 5

La figura 4 representa la configuracidn de "ex
cavacibn automética mediante maniobra voluntaria.de la cvchara
9%, La camara 13a del gato 13 es alimentada en primer Jugar y
a continuacién se alimenta igualmente la cémara 12z y finalmen
te se alimentan las tres camaras 13a, 12a, 11a. Se obtiene
otro modo de excavacidn automética que puede a veces ser prefe
rido al de la configuracién de' la figura 3.

Si el trabajo de excavacidn pvede hacerse auto-
méticamente, el despliegue del equipo de trabajo 1 puede hacer
se también de manera awtomatica. Por ejemplo, en la figura 5
se ha representado 1a.configuracién de “despliegue automético
por maniobra voluntaria del balancin 7%, alimentandose en pri

mer lugar solamente la cémara 12b del gatc 12, alimenténdose

"a continuacidn las cémaras 12b y 13h v finalmente alimenténdo

se las tres camaras 12b, 13b y 11b.

La configuracidn de la figura 6 representa el
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“dasplicgne automatico por maniobra velunteria de la cuchara S, -
alimentahdose én primer lugar soiamente la cuchara, a continua-
cién la cuchara y el balauncin y finalmente la cuchara, el balan
cin y el brazc.

Es precisc observar particularmente la conexidn
énparalelo socbre el conducto 47 de los conductos 48 y 49 y por
tanto de los gatos 40 y 41. Pqp consiguiente, las valvulas de
secuencias 32 y 35 funcicnan independientemente la wna de la 0
tra lo ¢ue permite, mediante wn simple reglaje de las tensiones
de los muelles 42 y 43, modificar 1a.secuencia inicialmente esta
blecida, pudiendo hasta invertirse el orden de los mandos de di
chas vélvulés. Unas valvulas coneciadas en serie no hubiesen
permitido este reglaje v por teante hubieSen limitado considera
blemente'el_canpo de aplicacidn del equipo avtomético propuesto.

Por otra parte, las posibles aplicaciones reba--

- san las del gjemplo representado ée ia pala hidréulica e inclu

ven en particular todos los casos en los cuales tres motores,

gatos linealeg o motores giratorios, deben ser accionados de ma

nera automética. .

Finalmente, consefvando el principio del éutomg
tismo que se acaba de describir, puede preverse vna alimenta -
cibtn por medio, segin los deseos del usuario, de una bomba prin
cipal 64 (figura 8) o de dos bembas principales 64 y 65 (figura
7).

n Dejando los distribuidcres 128, 21 y 22 eﬁ su se
gunda posicién (Ffigura 7) y situando los distribuidores 69 y 144
en su segunda posicidn, se orientan los cawdales de las bombas 64
y 65 hacia el conducto 33. Por tantc se alimenta la camara 12a.
Por otra parte, por medio de lcs conductos 73, 74, 146, 47 y 48,

1
49, ia presidn del fluido en la clmara 12a actfia también sobre
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los gatos 40 y 41. De acuerdo con las calibraciones de las val
vulas de secuencias 132 Y 135,ise ¢btiene la_alimentacién anto~-
m&tica de las cémaras 12a, 13a y 11a de acuverdo cor la explica-
cidén que se ha dado ya con relacidén a la figura 3. Se obgerva-
ri que la bomba de fluideo de control 66 descarga el fluido por

los conductos 80, 78 y 45 en el depdsito 25 y por tanto la pre-

sidn del fluido en los gatos 62 y 63 es nula., La configuracidbn

de la figura 7 corresponde a wn mando autométice con los cauda-

les de las dos bombas 64 y 65 y por tanto corresponde & una ma-
niohra rapida, realizable en terrenos blandos.

8i se modifica la configuracidén de la figura 7
situando el distribuidor 144 en su primera posicidn, se hace
que los gatos 40, 41 ;omuniquen con el depbsito 25, y se provo-
ca el que las vélvulas de secuencias 132 y 135 permanezcan siem

pre en st segunda posicidn, de modo que se alimente solamente

la cémara 12a. El balancin 7 constituye el dnico elemento que

puede ser maniobrado.

Cuando el terreﬁo es duro, la maniobra répida no
es ya posible. 'Por tanto, se utiliza solamente el caudal de la
inica bomba principal 64 para alimentar eventualmente los gatos
11, 12, 13 (figura 8). La bomba 65 descarga el fluido en el de
pésito 25 por los conductos 72, 77 y 45. ‘Por el contrario, la
bomba de fluido de control 66 alimenta log gatos 62 y 63 por los
conductos 80 y 79. Los Puncionamientos auntométicos de las con~
Piguraciones de las figuras 3 a 6 pueden obtenerse nuevamente,
pero se observari sin embargo que las pfesiones en los gatos 40,
41 que provecan el que las vélvulas 132a y 1352 se sithen en su
sequnda posicidn 132, 135,;son superiores a las que actuaban en
la configuracién de la figura 7, habida cuenta las acciones an

tagbnicas dz los gatos 62 y 63. Hsto ez convenicnte ya que en



Wl

10

15

20

25

30

o

terreno durc las presiones méximas de mando de los gatos 11, 12
v 13 han de ser mas elevadas que en terrenc blando para que el
avtomatismo nc dispare prematuranente la elevacidn de wna cucha
ra llena solamente de modo parcial.

Naturalmente, cn cste caso también, el hecho de
situar el distribuldor 144 en su segunda posicidn, provoca la
neutializacién permanente del sutcmatiemo, ya que los gatos 11,
12 v 13 no pueden alimentarse si no mediante la maniobra volil
taria de su distribuidor respectivo 120, 21, 22.

En la variante de las figuras 7 y 8, se ha obser
vado que la presidn de mando de los gatos 40, 41 proviene girec
tamente de la bomba 64, o de las bombas 64 y 65 y por tanto no
es reducida por las pérdidas de carga que pveden existir em el
paso del fluido a través de uno de los distribuidores 20, 21,
22 o 120, ‘_, 22, .

El invento no se limita a las realizaciones que
acaban de describirse sino que por el coantrario cubre todas las
variantes que pdorian introducirse en é1 sin salirse de su mar
co ni de su espiritu.

En resumen, la presente Patente de invencidn que
se solicita deberd recaer en las siguientes:

REIVIRDICACIONES

1.) Dispositivo de alimentacidn con Fluido bajo

presidn de tres moteres (11, 12 ¥ 13) que tienen cada uno por

10 menos vna cémara motriz (11a, 12a, 13a) y que pueden ponerse

en servicio de acuerdo con una frecuencia predeterminada, cons-
tituido por lo menos por una fuente principal de fluido bajo pre
sién (23), por wn conducto de alimentacidn (16) 11amado primer
conducte, que une vna cémara motriz (12a) de wn primer motor

(12) con un distribuidor de fluide {21} que egtd unido por otra

(N

pzrte (26, 27) a wna fue-ic principal de fluido (23), y que es-
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§

tablece selectivamente la comunicacidn de dicha clmara motriz

(12a) con dicha fuente principal (23) y aisla esta cémara mo-

triz, y, por dos vélvulas de secuencias (32, 35) dispuestas,
una (32) en el conducto de alimentacidn (38, 36, 30, 14) de un
segundo motor (11) llamado gegundo conducto, yla otra (35) en
el conducto de alimentacidn (38,36,53,18)»de1 gercer motor (1%)
1lamado tercer conductor, obturando cada vélvula (32, 35) el
conducto en el cual-estd situada cuando la presidn en el pri-
mer conducto (16) es inferior a un valor de wmbral predetermi-
nado que co;responde a dicha valvula, caracterizado porque ca—
da uno-de los segundo (38, 36, 30, 14) y tercer conductos (38,
36, 33, 18) esti conectado directamente a dicho primer conduc—I
to (16).

2.) Dispositivo segin la reivihdicacién 1, carac
terizado porque cada vilwvula de secuencias (32, 35) estd conec-
tada con un érgano principal de mando con £luido (40, 41), que
estd wnido (38, 50, 46, 47, 48, 49) de manera eventualmente ge
lectiva (44), con el primer conducto (16).

3.) Dispositivo segln la reivindicacibn 2, carac
terizado porque incluye dos fuentes principales de fluide bajo
presidn (64, 65) selectivamente'(69) conectadas (38) conjunta-
mente, o separadamente, con el primer conducto'(16), y porque
cada vilvula de secuencia (132, 135) estéd conectada con un Or-—
gano secundaric de accionamiento con fluidc (62, 63) que tiene
un efecto antagbnice al del drgano priueipal (40, 41) correspon-
diente, v selectivamente (69) conectado {79) con una Fuente de
fluido de control (66), mientras que la conexién efectiva de di.
cho érgano secundario con dicha fuente de fluido de control coin
cide con la seleccidn de la conexidn del primer conductor (16)

con solamente una (64) de las dos fuentes principales de fluide.
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4.) Dispositivo segin una cualquiera de las rei-
vindicaciones anteriores, caracterizade porque cada wno de los
sequndo (14) y tercero (18) conductos estd conectado por un con

ducto de wnidn (14, 26 v 18, 26, 27, 28) con una fuente princi-

pal dé fluido (23), mientras que vn distribuidor de fluido (20,

22) asegura selectivamente la continuidad y la interrupcibén de
dicho conducto de unidn (26, 14 y 26, 27, 28, 18).

5;) Se reivindica por ltimo como objeto sobre el
que ha de recaer la Patente de Invencidn que sesolicita:
" DISPOSITIVO DE ALIﬁENTACION CON FLUIDO BAJO PRESION DE TRES
MOTORES Y. '

Todo conforme queda descrito y reiyindicado en la
presenfe.Memoria Descriptiva que coﬁsta de dieciocho péginas
mecanografiédas y dibujos que se accmpailan.

- Madrid, 29 de Octubre de 1976
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