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P A T E N T E I N V E N C I O ND 3

por VEINTE sKos

solicitada en Eepaüa a favor de YBHBSKBL DAVIDOVITCH, 
KEYSSAD HICHON VE3HINÜA B.M. y 3SHET EYLON, de nacionalidad 
israelí, domiciliados respectivamente en 22 Avtalyon Street, 
Kamat Can, Israel, 12 Mahsral Street, Tel Aviv, Israel y 
Xibbutz Ŝ rlon, Sobile Post Office Western Cal ilee, Israel, 
por "Perfeccionamientos en los aparatos para su nao en la 
manipulación de frutas y vegetales". - - - - - - - - - - -

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invención se refiere a un nuevo apara 
to utilizado en el tratamiento y/o manipulación de fruta y 
vegetales. Casi todos los tipos de frutas o vegetales, por 

5. ejemplo manzanas, peras, naranjas, cebollas, pepinos y simi
lares, suites de enviarse al aereado para su venta como pro­
ductos Creceos, han de experimentar ciertos tratamientos 
preliminares, tales como clasificación, separación por tama 
ños, envasado, mareaje, colocación en cajas y similares. El 

10. envasado se realiza total o parcialmente a mano, por opera­
rios que se colocan a lo largo de un recipiente o tolva a 
la cual se transportan los productos. Los productos pueden 
llegar al recipiente o tolva par alimentación a la misma so
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bre una corran transportadora o pueden caer en la misma por 
deslizamiento o rodadura en un canal inclinado. Bvidentemen 
te la longitud de dicha tolva está limitada y viene detarai 
nada por al ángulo de dispersión libre del material aliaten- 

$. tado. — — — — — — — — — — — — — — — — — — ̂  — — —

Es la finalidad de la invención proporcionar me­
dios que aseguren que se distribuyan loa productos en el re 
cipiente o tolva da manera suave y uniforme y que se espar­
zan sobra cualquier longitud deseada de una tolva, para per 

10. mitir suficiente espacio para cualquier n*mero de operarios
colocados a lo largo del recipiente o tolva. - - - - - - -

En otras palabras, la invención ae dirige a propor 
clonar medios que aseguren la acumulación uniforme y con tro 
lada de fruta o vegetales alimentados a un recipiente o tol 

15. va relativamente larga, a fin de distribuir dichos productos
suave y uniformemente sobre toda la superficie de dicho re­
cipiente, tolva o cámara.------------------------ ----

En sus aspectos más amplios la nueva disposición 
comprende una superficie o rampa de alimentación inclinada 

20. sobre la cual llegan los productos, una parad móvil que se
extiende a travóa de la trayectoria de loe productos en la 
rampa, una serie de palpadorea que provocan la elevación de 
dicha pared móvil bajo el peso y presencia de productos en 
un punto determinado para que la pared obstruya la circula- 

25. ción áe los productos en dicho punto y una superficie de are
cogida para loa productos. --------------- ------------
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En una realización práctica de la invención, la 
rampa inclinada de alimentación está constituida por una co 
rrea transportadora que se desplaza en un plano inclinado 
en sentido transversal con respecto a la dirección de reco- 

5. rrido y que transporta productos cobre la miaña, habiendo
una segunda tira móvil por el borde longitudinal de dicha 
primera correa transportadora que se mueve a la misma velo­
cidad de ésta, siendo dicha segunda tira altamente flexible 
y pasando normalmente sobre los extremos de una serie de 

10. paleadores, siendo dichos palpadoree palancas basculaNLea
alrededor de un punto de pivotamiento y cuyos extremos opuse 
tos a los extremos que soportan dicha segunda tira se exti en 
den en la zona del recipiente o cámara en la que ee alimen­
tan los productos. ------------- --------------------

15. Según una característica de la invención los pal
padorea lleven pesos ajustablas para un propósito que se ex 
plicará. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Una disposición según la que ee acaba de describir 
puede combinarse con otros aparatos que están destinados pa 

20. ra un tratamiento adicional de los productos, si es preciso.

A continuación se describirán éstas y otras carao 
taris ticas de la invención y se harán evidentes de los pla­
nos anexos. — —

En los dibujos: - - - - - - - - - - - - - - - -

25. La Figura 1 ee una vista en planta esquemática de la nueva
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disposición; - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

la figura 2 es una vista en aleado y en sección transversal* 
asimismo esquemática, y a escala ampliada de la disposición 
de las bandas móviles y los palpadorea asociados con las 

$. mismas? - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

la figura 3 os una vista en alzado y en sección transversal 
que ilustra esquemáticamente una disposición de la combina 
ción del aparato eegún las figuras 1 y 2 con otra correa 
transportadora que lleva la fruta o vegetales a una planta 

10. envasadora automática o a cualquier otro destino. - - - - -

Con referencia primero a la Figura 1, el nuevo apa 
rato comprende una correa transportadora 4, una serie de pal 
padores 1, una segunda tira 2 que se mueve síncronamente 
con la correa transportadora 4 a lo largo de loe bordes de 

1$. esta última ¡y una tolva o cámara 5 en la que se alimentan
loe productos. La construcción* acoplamiento y función de 
estos elementos ee harán evidentes de la descripción de la 
Figura 2. bebe observarse que los dibujos ilustran una cono 
trucción gemela, o sea una en la que el recipiente o tolva 

20. se extiende en ambos lados de la correa transportadora prin
cip&l. Es evidente que la disposición también puede ser una 
en la que la tolva receptora está colocada únicamente en un 
lado de la correa transportadora. - - - - - - - - - - - - -

Con referencia ahora a la Figura 2, el nuevo apa- 
25. rato está soportado sobre una estructura soportante indica­

do en su conjunto por la referencia 100. Comprende un cton-



tanta 101, travesanos y riostras 102 y patas ajustaM.es 103* 
Estos elementos no forman parte de la invención y pueden 
ser de cualquier diseño y construcción convencionales. - - -

La primera correa transportadora principal seña- 
inda por la referencia 4 es accionada de manera convencional 
por tamborea 9. En el comienzo de su tramo y en el extremo 
opuesto del mismo la correa transportadora es plana y se ex 
tiende en un plano horizontal. So obstante, entre loa extra 
moa de su tramo superior se conduce sobre un lomo 104 que 

10. hace bajar sus bordes longitudinales formando de esta forma
dos partes indinadas 4a y 4b dispuestas de manera opuesta. 
Pijadas a los tamboree 9 hay poleas perfiladas 8 sobre las 
cuales se tiende una banda altamente flexible 2 de perfil 
cuadrado (preferentemente de caucho o plástico y reforzada 

15. en su parte inferior). Dado que se puede considerar que los
tambores 9 y correas 8 forman un medio unitario de acciona­
miento que también tienen el mismo diámetro exterior efecti 
vo, la correa transportadora 4 y las tiras 2 se mueven a ve 
locidades iguales. A lo largo de ambas tiras 2 (sólo una se 

20. ilustra en al dibujo) ea extienden recipientes o tolvas 5 de
recogida. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

A distancias regulares uno de otro y a lo largo de 
toda la longitud de la tira 2 se proporcionan palpadores 1 
constituidos por palancas que se pivotea en un punto 10. Es 

25. tos palpadores se extienden oblicua y perpendicularmente a
la dirección de recorrido de la correa transportadora 4 y la 
banda 2. El extremo inferior de los palpadores se extiende
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en la zona 3*1 recipiente o tolva 5 y normalmente sobresale 
por encinta 3* au superficie. $1 extremo superior opuesto 
lleva un perfil angular 20 que soporta la tira 2. Desde ca­
da palpador se extiende un brazo 21 sobre el cual se fijan 

5. deelizantement* pesos 22. Toda la zona de los palpaduras,
hasta la tira 2, está cubierta por una lámina flexible del 
gada (normalmente de plástico, pero no forzosamente), la 
disposición funciona como sigue: primero se ajusta la posi­
ción ds los pesos en el brazo 21, de modo que una pieza in- 

10. dividual de fruta que pasa por encima del extremo inferior
del pnlpador no haría bajar dicho extremo, pero cuando más 
de una pieza de fruta descanea sobre la misma hace que se 
hunda dicho brazo del palpador. - - - - - - - - - - - - - -

Ahora se admite la fruta u otro producto aa un ex 
15. tremo de la correa transportadora 4, digamos desde el extre

mo izquierdo en la Figura 1. la fruta viaja sobre la correa 
transportadora que pronto adopta la posición ilustrada en 
sección transversal en la Figura 2, o sea forma una inclina 
ción hacia ambos bordes longitudinales de la banda. Bviden- 

20. temen te la fruta sobre la correa rodará o deslizará por la
rampa hacia la tira 2. Esta di tima, hasta este momento, es­
tá con su cara superior a ras del borde de la correa 4, o 
incluso un poco por debajo de dicho nivel. No obstante, la 
fruta que pasa de la correa transportadora 4 hacia abajo ha 

25. cia la tolva 5 pasa por encima de loa palpadores 1 sin accio
narlos en este momento (habiéndose ajustado los pesca 22 tal 
como se ha indicado, de acuerdo can el peso estimado de una 
pieza de fruta). Sólo una cantidad acumulada de fruta (o de



otro producto) cuando alcanza la zona da loe palpadoree for 
zará loe cxtremoe inferior se de loe palpadores hacia abajo 
y hacer que loa extremos superiores de loe palpadores 1 con 
sus perfiles angulares 20 de soporte suban y levanten aque­
lla parte de la tira 2 de perfil cuadrado. Así, en dicho 
punto la tira 2 formará una pared que obstruye la trayecto­
ria de loa productos desde la correa transportadora a la 
tolva 5. La tira 2 es sitamente flexible y hablándose eleva 
do en un punto todavía permitiría que loe productos caígan 
a la tolva 5 en ambos lados de dicha parte elevada de la ti 
ra 2. otras palabras, la tira 2 podría adoptar una forma 
ondulada, con partes elevadas alternas y continuamente cam­
biantes que no permiten el paso de los productos y partes 
bajas o normales que si permiten el paso de productos desde 
la correa transportadora a la tolva. Así, cuando la acumula 
cidn de fruta en un punto ha alcanzado un nivel en que man­
tiene el palpador hacia abajo, ninguna pieza de fruta caerá 
en la tolva en dicho punto por otra parta, donde todavía no 
hay fruta o un operario la ha quitado, la parte de nivel ba­
jo de la tira 2 permite que los productos sigan pasando de 
la transportadora a la tolva. De esta manera, se acumula la 
fruta en la tolva, segán se requiere, pero de manera con tro 
lada positivamente, distribuyendo los productos uniformemen 
te sobre la superficie de la tolva sin una fricción excesi­
va entre las piezas individuales. - - - - - - - - - - - - -

En muchos casos podría ser necesario transportar 
los productos directamente desde la tolva receptora metra 
planta de elaboración o envarado o a una máquina automática



de envasar. Ba dicho caso, tal como se ilustra en la Figura 
3, la tolva, aeHalada ahora con la referencia 14 tiene un 
fondo inclinado de modo que la fruta o vegetales recibidas 
en la tolva 14 inmediatamente deslizan hacia una correa 
transportadora 19 que se desplaza por la tolva 14 en su bor 
de inferior. En este caso la tolva 14 tiene una pared Reían 
tere (que mira hacia dicha correa transportadora) que tiene 
una compuerta móvil 15 que permite el paso del producto que 
se deslisa hacia abajo, pero retrasa el movimiento en cier­
to grado, a fin de no dejar que la fruta caíga repentinamen 
te. También en este caso se utilizan palpaduras que son si­
milares a los descritos arriba y señalados por la referen­
cia 16. Los palpadoras llevan plaeaa con forma de bandeja 
que se ven en perfil en el dibujo. Las placas estén próxi­
mas una a otra o pueden hacer contacto una con otra en su 
borde, formando de esta manera una fila continua al estilo 
de un canalón, soportan la correa transportadora 19 en su 
dirección transversal, impartiendo de esta forma un perfil 
acanalado transversal a la misma. A lo largo del borde lon­
gitudinal interior de la correa transportadora se extiende 
una segunda tira de perfil cuadrado (que en este caao puede 
ser fija, pero queas altamente flexible) señalada por la re 
foronda l8. Esta eoportada por un perfil angular 16a unido 
al palpador 16. Los palpadores están dotados de brazos que 
llevan pesos ajustables, tal como se ha descrito anterior­
mente. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Esta parte de la máquina funciona como sigue: los 
productos que se deslizan c que se caen por el fondo inclina



do áo la tolva 14 llegan a descansar sobre lá correa 19. 
Nuevamente, en aquellos puntos donde la acumulación de pro­
ductos en la banda supera un grado predeterminado, se hun­
den los paleadores, se levantan sus extremos interiores, la 
banda 18 se curva hacia arriba y forma una pared de obe trac 
ción que no permite al paso de más productos en dicho pan­
to. Tal como se ha explicado ya, tan pronto disminuya la 
carga en aquella parte de la correa transportadora, por el 
desplazamiento hacia adelante de ásta o por cualquier otra 
razón, la parte curva hacia arriba de la tira 18 se endere 
za y libera el paso para los productos de la tolva sobre la 
correa transportadora 1 9 . ---- ---------- -------- —

La tira 13 puede estar gubdividida en segmentos 
individuales, estando unido cada segmento a un patpaáor. -

Debe quedar entendido que la parte del aparato 
ilustrado en las Figuras 1 y 2 pueda utilizarse con o sin 
la adición del equipo de la Figura 3. Se puede recurrir a 
ciertos cambios sin separarse del alcance y espíritu de la 
invención. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

De esta forma, por ejemplo, la banda 2 ó 18 que se 
ha descrito con sección transversal cuadrada, puede ser de 
cualquier otra sección transversal, por* ejemplo triangular, 
en cuyo caso el elemento de soporte adoptará una forma apro 
piada y de igual modo lae poleas tendrían un perfil corres­
pondiente. La estructura de soporte del aparato puede ser de 
cualquier diseño. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -



Se declaran de novedad y propiedad para BspaHa, 
ana territorios y plazas de soberanía, las siguientes: - -

R E I V I N D I C A C I O N E S

1.- Perfeccionamientos en loa aparatos para su 
uso en la manipulación de fruta y vegetales, caracterizados 
porque el aparato comprende una superficie o rampa de ali­
mentación inclinada sobre la cual llegan loa productos, una 
pared móvil que se extiende a través de la trayectoria de 
loa productos en la rampa, una serio de paleadores que bajo 
el peso y presencia de los productos en un punto determina­
do hacen que dicha pared móvil se levante y obstruya la cir 
culaoión de productos en dicho punto y una superficie áe 
cogida para loe productos. - - - - - - - - - - - - - - - -

Perfeccionamientos segón la reivindicación 1. 
caracterizados porque la rampa de alimentación esté consti­
tuida por una correa transportadora que se mueva en un pla­
no inclinado en sentido transversal a la dirección de reco­
rrido y que transporta los productos, proporcionándose une 
segunda tira móvil a lo largo del borde longitudinal do di 
cha primera correa transportadora y que eo desplaza a la 
misma velocidad de la misma, siendo altamente flexible di­
cha segunda tira y descansando normalmente en los bordes da 
una serie de palpaduras, siendo dichos paleadores palancas 
bacculaM.es alrededor de un punto de pivotamiento y cuyos 
extremos opuestos a los que soportan dicha segunda tira se



extiendes en le aona del recipiente o cámara en la que se 
alimentan loa productos.---- -

3.- Perfeccionamientos según la reivindicación 
2, caracterizados porque los palpadoree llevan pesos ajus- 
tables.

4. - Perfeccionamientos según las reivindicaciones
1 Ó 2, caracterizados porque la correa transportadora está 
inclinada hacia ambos lados de su dirección horizontal.--

5. -* Perfeccionamientos según la reivindicación 2,
caracterizados porque dicha segunda tira es de sección trena 
versal cuadrada. - - - - -  - — ^------------------- -

6. - Perfeccionamientos según todas o cualquiera de 
las reivindicaciones anteriores, caracterizados porque la 
tolva receptora tiene un fondo inclinado y se proporciona
en el extremo inferior de su rampa otra correa transportado 
ra adaptada para transportar a los productos más adelante a 
un lugar de tratamiento posterior.

7*- Perfeccionamientos según la disposición de la 
reivindicación 6, caracterizados porque dicha correa trans­
portadora adicional descansa en un elemento curvo con forma 
de bandeja soportado sobre palpadoree.

8.- "P^FECCIONANIENTCS EN LOS APARATOS PARA SU 
USO 3N LA MANIPULACION DE FRUTAS Y VEGETALES". ----------
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Todo ello conforma aa describa y reivindica en la 
presente memoria que consta da doce hojas foliadas y mecano
grafiadas por una sola de sus caras y de dos láminas da di-1
bajos que la ilustran.

MADRID 2 9 OCL1378
a A M. CURSI SUÑOL

moa
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