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1 Este invento se refiere a miquinas de empa-~
cer y, en particglar, aungue no éxclusivamente, a mbéquinas
de empacar para hacer pacas rectangulares de tamaiio rela-
tivamente grande de cosechas agricolas.
: 5 Se ha propuesto ya cn la lMemoria Descripti-
va de la Patente Briténica No 1,244,302 proporcionar una
méguina de empacar que sca éapaz de recoger las cosechas,
tal como de paja y de heno, de la tierra y conformarlss en
bacas rectangulares grandes atadas que puedan ser manipu-
19 ladas mecdnicamente, mejorédndose con ello el rendimiento de
las operaciones de transpofte y manipulacidn, en compara-
' cién con el correspéndiento a lag oanteriores pacas recian-
gulares mids pequefias. Las pacas grandes producidas por e¢s-
ta empacadora son en general relativemente menos densas
15 que ,las pacas usuales y, al menos en algunos casos, es de-
seable formar pacas mids densas., Ademés, las pacas no siem-
‘pre tienen una densidad uniformg ni una forma que se repi-
ta regularmente, y un objeto del invento es proporcionoer
S una wméquina de empacar que pueda hacer balas rectangulares
20 grandes mejoradas, en comparacidn con las que hacen las mé-
quinas existentes.
"De acuerdo con el invento, una méquina de em
pocar comprende un bastidor mdvil que define una cémara de
- - | paca, una abertura de cntrada en la cémara de paca, medios
. - 25 de 2limentscidn para alimentar a la aboertura de entirada ma~
terial que haya de ser cmpacado, y un miembro de contencién
que constituye una de las parcdes de la clmara de peca y
movible enire una primera posicidn, en la cual la camara de
paca es capaz de aceptar una cantidad relativamente peque-

Red : - 2 L) ! ”
30 |jia del material Yy una segunda posicidén en la cual la cémara
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de paca es llenada con ei material, ofrecicendo el miembro
siciones ﬁrimera y seguﬁda‘dc modo guc cl material que en-~
tre en la cémara sea comprimido en la chmera y tal movi-
miento dé por resultado un agrandamiento del espacio de la
cimara de poca fara ser ocupado por el material.,

Proferiblemente los medios de alimentacidn
incluyen_miemhros de empaquetar que empaguectan el material
en la cémora de paca y los miembros de cmpagquetar pueden
incluir dedos de empaquetar movibles alternativamente los
cuales actiau en un conducto a lo largo del cual es aldmen-
tadq el moterial a la abertura de entrada.

'Convenientcmcnte, la méquina cémprende una
placa de empaguetar gque constituye una pored de la cdmara
de paca que estd dispucsta frente al miembfo de contenciodn,
siendo la placa de empacquetar movible'alternativamente haw
cia y desde el miembro de contencidn para comprimir mate-
rial dentro de la cdmara, y la placa de cmpaquetsr es movy,
ble continuamente éon novimiento alternativo al ser alimen~
tado el material dentro de la cémara. Como altermativa, la
placa de empaquetar cs accionable intermitentemente para
comprimii lotes succesivos de material contra el miembro do
contencidn.

Ll miembro de contencidén puede estar ony5~
do por, ¥y colgzar desde,cl techo de la cimara, y sor mov hlo‘
desde dicha primera posicidn, la cual cs adyaconte a una pa
red ¢xtrems de la cdmora, a dicha éegunda posicibn, la cual
estd elejada de dicha pared extrema. Preferiblemonte, el no
vimiento del miewbro de contencién entre los pesicioucs prd

4 .
mara .y sesunda es efecctuado por la presion sobre el miembro
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de contencién del material que estd siéndo empacado.

EOfras caracteristicas del invento se pon-
dran de monifiesto en la descripéién que sigue de varias
realizaciones del invento, dédas dnicsmente a modo de ejon
plos; y con referencia é los dibujos, en los cuales: .

.La Fige 1 es un alzado loteral esquemitico,
en corte vertical de una méquiﬁa qe empacaf del iaventoj

La Fig. 2 es un almado lateral de parte de
la méqpiha de la Fig., 1, a una escula noyor;

La Tigs 3 es un alzado lateral esquemdtico,
en corte vertical, de ﬁarte de una maquina de empacar gue
ilustra modificaciones en la méquina de la Fig. 1; y

La Fig, 4‘es un alzado similar al de la Fig,
3 gque ilusira olras modificaciones.

; Con refercncia a los dibujos, y. en primer
luger a los Figse 1 y 2, se ha representgdo una ﬁ&quina de
empacar la cual estd destinado o ser llevada sobre el te-
rreno tirando de ella un tractor, mediante ¢l cual es tame-
bién accionzda mecénicamente,}para reqoger'y empacar mate-
rial que esté sobre el terreno 'y para descargarApacas com-
pletas de nuevo sobre el terreno para subsiguiente uso o

transporte. La empacadora de la Fig. 1 tiene como base la

la Petente Driténica Ne 1.24%,302, y se describirdn primess:
mente las partes de la presente empacadora comunes cn gene-
ral con las de esa empacadora conocida.

La empacodora de la Fig. L comprende un bas-

para ser conectado por une bharra de remolgue 11 a un trag-

tor para remolque sobre el terrenc. Ll bastidor define una
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camara de paca 12 comstituida por un sueclo 13, una pared

éxt;ema frontal 1%, um techo 15 y paredes laterales 16, La

por un miembro 18 de contencidn, en vez de estarlo por una
compuertq trasera como en la empacadora anteriormente pro~
puesta de la Memoria Descriptiva No 1,244,302,

En el extremo delantero de la cémara 12 de
pace con respecto a la dirccciép de despleazamiento A, hay
formoda una sbertura de entrada i9 en la base de la chmara
pora la entrads de la cosccha que haya de ser cempacada. La
abeftura 19 sec extiende a través de la anchuvra de la céma=
ra y tiene por tanto la forma de una raﬁura que comunica
con un conducto de entrada 20 que conduce hmcia.abajo ¥y ha
cia adelante, hasta un carrete 22 recogedor el cual recoge
la cosccha del terreno y la hace pasar al interior del con
ducto. Despuds de entrar en el conducto la cosecha es ali-
mentada a través de la abertura de entrada 19 dentro del
extremo delantero de la cémara 12 por una serie de dedos
23 de empaquetar espaciados. Los dedos de empaquetar 23
estin montados sobre un eje 2k, el cuol es llevado sobre
una ruecda denéada giratoria 25} y una transmisidn artiéula-
da 26 entre los dedos y la ﬁarcd frontal 14 garantizg que,
al girar la rueda 25, los dedos siguen un movimiento de cm-
paquetado como el indicado por la linca 27 de trazos.

Otra transmisidén articulada 28 cstd conecto~
da entre la transmisidn articulada 26 y una ploca 29 de em-
paguetar situada en la partc posterior de la pered frontal
14'y hace que la placa 29 de empaquetar ejecute un movimien
to alternativo en direccion lengitudinal al ser hechos ac-
tuar los dedos 23 de empaguetar. En la prictico, los dedos

.
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23, j por tanto la placa 29, son hechos actuar continua-
mente al moverse hacia adelaﬁte lu empacadora. La placa 29
de cmpaquetar estd aboyada por un cenjunto de tronsmisio-
nes‘articuladas 30 conectadas entre una extensi&n 33.de1
techo 15 y vigas 32 sujetas a la placa 29, La placa 29 de
empaquetar se ;xtiende a través de toda la anchura de la
camara 12 y hacia abajo desde cerca del nivel del teché,
de modo que su borde inferior queda separado de los dedos
de cmpaquetar 23, y la placa 29 estd formada de barras ver
ticales ﬁonectadas entre si por micmbros transvefsaleé {no
representados).

Ll conducto 20 est&d formado de una placa de
guia superior 35 y de una placa de guila inferior 3k, exten
diégdose el extremo superior de la place de guia 35 hacia
arriba dentrc de la cdmara 12, y estando los placos 35y
34k provistas de aberturas para el paso de los dedos 23 v
de las plas 22A del carrete de recogida. -

La empacadora estd provista de medios de amay
rre para amarrar tres trozos de bramante alrededor de las
paéas terminadas, y los medios- de amarre'incluyen tres agu
jas 36 cspaciadas a través de la clmara y adyacentes a la
abertura de entrada 19, estandoe cada aguja asociada con un
mecanismo 3?’de anudar adyacente a la pared frontal 14 con
lo gque, después de completada cada paca, son movidas las
agujas simulténecomente a través de le aberiura de entrads
19 hacia los meconismos 57 de anudar, poara anudar>los Tro-
zos de bramante, Los medios de amairc se han deserito &N
general en dicha Memoria Descriﬁtiva No lTZQQ.SOQ.

El miembro de contencidn 18 estéd apoyado

por el tccho 15 sobre dos carres 40, comc se ve con mayor
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detalle en la Fig. 2, y el miembro 18 se extiende hacia
hbajo desde el técho hasta quedar adyacente y muy proéximo
al suelo 15. Los carros 40 estén espaciados a través del
miembro 18 y cada uno incluye rodillés 41 medisnte los cua
les los carros se mueven.a lo largo de vigas %42 que forman
parte del techg. Los carros 40 iﬁcluyen ademéds conectado=
res 43 mediante los cuales los extremos de las cadenas il
son conectodos a los carros. Las.cadenaé 4% pasan en direc
cidn longitudinal y cada una de ellas se extiende alrede-
dor de un pifidn 45 en el extremo posterior dal techo y de
un pifion 46 en el extremo delantero. Los pifiones 45 son gi
ratorios libremente mientras que los pifiones 46 cstén mon-
tados sobre un eje comin 47 cuys rotocibén es controlada por
med%os de freno 48, en forma de un freno de disco gque ine-
clu§e un disco 49 y un conjunto de ffeno 50 que se aplica
al disco 49 para proporcionar un cfecto de frenado cuando
se muicve el mienbro 18 en direccién hacia otréds. El eje 47
estéd también conectado a un motor 51, preferiblemente un
motor hidrdulico, mediante el cual es accionado el eje cuan
do ha de ser movido el miecmbro 18 en direccidm hacia adelan
te. |

EL miembro de contoncidn 18 estd formado
de barras verticoles 52 conectadas entre si por miembros
transversales y estd conectado a la cars inferior de los ca
rros 40,
El techo 15 estd conectado a la pared fron-
tal 24 por un pivote horizontal 53 mediante el cual el te-
cho 15 ¥ el miembro de conténcién 18 pueden ser pivotados ha
cia arribs, como se ha ilustrado mediante las linecas de tra

zos 54, cuendo haya de tener lugar la descarga de una paca
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terminada,

EL funcionamiento de la m& quina de -empacar
de las Figs. 1y 2es como'sigue. Se tira de la mdquina,
llevéndola sobre el terreno sobfe el cuai ests dispuesta
la cosecheo gue ha de ser empacada, y se eleva la cosecha
y se hace pasar al interior del conducto 20 mediante el ca
rrete 22 recogedor, el cual es de forma conocida, Los de-
dos de empaquetar 23% alimentan la cosecﬁa a lo largo del
conducto 20 a la abertura de entrada 19 y al interior de
la cdmara 12 de paca. Al principio de la operacidn de re-
lienar la cémhra 12 con la cosecha, el miembro de conten-
cién 18 estd- en la posicidn ilustrada en lineas de trazo
lleno en la Fige. 1, de modo gque 1la cosecha que entra es ecu~
paquotada dentro del éspacio'entre el miembro 18 y 1la placa
29 de empaquetar por la accibén de los dedes 23 y de la pla-
ca 29 de empaguetar. La compresidn del material tiene lu-
gar durante la accidn de alimentocidn y se aumenta tal com
presidn a medida que se va llenando el espacio. La comprew-
8ién puede ser lo sﬁficientemente alté como para hacer que,
por ejemplo, una cosecha de paja alcance una densidad de
aproxiﬁadamente 170 kilogramos pof metro clbico, pero, como
se explicard, lz densidad alconzade puede scr seleccionada
para gque sea acerde con la densidad finol descsda de la Pa
ca acabada,

Después de haber sido llcnado el espacio en-~
tre el miewbro 18 y la placé 29 hasta -que tenga la densidad
descada, se mueve el micmbro 18 en direccién hacia atras,
Esto se consigue ajustando los medios.de freno 48 para que
produzc;n un cfecto de frenndo correspondiente a la densi-

dad deseada, de modo que cuondo la presidn en el micmbro 13
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venz% al cfecto de frenado el miembro 18 sea movido hacia
atris bajo el efecto de tal presidn para aliviar la pre-
si6n. Durante tal movimiento la alimentacidn de cosccha
continfla de modo que el miembro 18 es movido gradualmente
hocin atrds, a través de la posicién 18, hasta que alcan=
ce la posicidén mds poéterior 18", en la cual la clmara 12
estd llena, En lo posicidén 18" ol extremo inferior del
micmbro apoya a tope en los topes 55, y tiene lu&ar la ope-~
racién de amerre por funcionamiento de las agujas 36 poara
hacer que los mecanismos 37 de anudar aten los extremos
del bramante de amarrar,

Cuando una paca ha sido amarrada, se eleva
el techo 15 de la cdmara 32 con el mieﬁbro 18 ﬁor medios
de pistdén (no representados) paro soltar la paca de modo
que la misma deslice hocia atrds sobre el sueclo 13"de la
cémara, en pendiente, Tan pronto como la paca establece con
tocto con el terremo, es rapidamente sacada de la cémara
de modo que se pucda bajor el techo., Cusndo la paco estd
suelta, se hace funciomar el motor Sl‘para hacer rctornar
el miembro 18 a su posicidn wmls adelantada. Dursnte la des-
cargs de una paca la empacadora continta moviéndpsé hacia
adelante y alimentando moterial a la clmara 12, estando tal
moterial contenido enr su movimiento hacia atrds por el bra-
mante de amorror, el cual estd inicialwente dispuosto a tra
vée de la abertura de entroda, y siendo consolidado por.el
miembro 18 en su retorno a la posicidn delantera., Se apre-
ciard que durante el movimiento hacia adeluonte del miewbro
18 de contencibén los medios de freno 48 estdn. liberados y

solamente vuelven a ser oplicados cuando el miembro 18 haya

vuelte a ocupar su posicidn delantera, donde de nuevo desem

] . .. .
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pefia la funcidn de contener.el povimiento hacia atras de
la cosecha.

Como una altern;ti#a a que el miembro de coxl
tencidén se mueva hacia atrés de acuerdo con un ajuste pre-
determinado de los medios de freno, los medios de freno
pueden estar dispuestos para ser liberados periddicamente
de. acuerdo con una presiéﬁ pfedeterminada quec sea alcanzaw
da en la camara, o de acuerdo con un ajuste de tiempo pre-
determinado, Ademis, el motor 51 puede ger reversible de
modo que el miembro 18 pueda ser accionado hacia atras en
vez de confiar en la presién de la cosecha en ié cémara e
clusivamente para empujar al miembro 18 hacia a£réS. En ta«

les disposiciones, el miembro 18 se moverd hacia atrads in-

La réalizaéién de la Fig. 3, a la cual nos
referinos ahora, es similar en la mayor parte de los aspeg
tog a la de las Figs. 1 y 2, excepto en que en este caso
la placa 2% de empaquetar que se mueve continuamente con mg
vimiento alternétijo estld sustituida por una placa 57 de
empaquetgr, la cuai es movible intermitentemente con movi-
miento alternativo por pistones hidréulicos 58. La placa 57
constituye la pared extrema frontal de lo cémara y es hecha
funcionar para moverse hacia atras cuando una columna o re-
banada vertical 12A de la cimara 12 ha sido llenada y se
precisa comprimir mis la cdlumna y moveria hacia atras. Bl
borde inferior de la placa 57 estd acoplado con uﬁa placa

.

59 que se extiende hacia sdelante, la cual se extiende sohbn

(&)

la abertura de entrada 19 cuando la placa 57 se mieve hacia

atris, para impedir que el material que pasa subiendo por

.
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hecha retornar a su posicidn delantera. En los demds aspeg

tos el aparato de la I'ig. 3 estd construido y funciona de

Se apreciard que la placa 57 sirve para de-
sempefior no solamente la funcidn de comprimir cada nueva
columna 12A de material después que éste ontra en la chma=
ra, sino también la de cmpujor al ﬁiembro 18 hocia atrés v,
8 la torminﬁcién de cada poca, la de empujar la paco fuerd
de la cémara.cuando él techo 15 y el miémbro 18 estén ele~-
vados. Los pistones 58 pﬁcdcn ser accionados por fluido
procedente del suministro hidrdulico del tractor, y ser hg
chos funcionar automiticamonte en una se;uencié predetermi
nada o manualmente tan pronto como se completc cada colum=
na 12A, ’

Como una caracteristica adicional, pueden pre|
verse medios de sujecidén (no representados) para sujetor
el material en la cémaré después de cada operacidén de la
placa 57, pera mantener mds ficilmente el espacio por enci~
ma de la abexrtura 19 libre para recibir el material que lle
sue.

Con referencia ahora a la Fig. 4, se ha repre
sentado en clla otra realizacidn qué es similar a lo de las
Pigs. 1 y 2 y a la de la Fig. 3, excepto ¢n que, en eséc ca
80, :'no se¢ ha previsto ploca alguna de empaquetar, siendo
comprimido el material en la cdmara entre el miembro 18 y
la pered frontal 1% por la accidén de los dedos 23 de empa-
quetar exclusivamente. En los démés aspectos la méquiﬁa de
la Fig, h funciona como para las realizac;ones anteriores,
moviéndose ol miewbro 18 hucia atrids a modida que aumenta -

la presidn cn la paco.




10

25

’ . i " ’,
cidn estd montado sobre una pared lateral 16 de la chmara

rloja nom. L2 Z1lra:.

En la realizacidon de la Fig, % se verd que
el techo 15 pivota hocia arriba alrededor de un pivote 60
situado frente a la parcd frontal L4, para reducir la ac-
cidn de pivotamiento que se nccesita para efectuar la desw~
corga de las pacas. ' - B

' Como una caracteristica optativa de cada una
de las rcalizaciones, el miewbro de contencidn 18 puecde
ser movido hacia adelonte en una corta distancia después
de alcanzar la posicidn mis posteriér, para ‘ayudar a conso
lidaxr la paca terminada antes de que tenga luger la opera-
cidn de amarre.

Como otras alternativas al modo de funciona~
miento descrito del micembro de contencién, su retirada pue
de ?enér lungar deSpﬁés de haber sido recorrida una distan-
cia.predeterminadé'sobre el terreno por 1a.empacadora, o
bicen cuando el mecanismo de empaquetar esté sometido a un
par de torsién predeterminado.

.Ademés, el miembro de contencidn puede incor
porar un pivote en su extremo superior adyacente a los caw
rros 40! mediante el cual sé puede conscguir la descarga
de las pacas haciendo pivotar para ello el miembro alrede-
dor del pivote en vez de subiendo el teccho, como anterior-
mente se ha descrito.

Como otrz alternativa, el .miembro de conten-
cibn pPuede ostor wontado sobre el suelo de la cémora para
movimiento hacia atrds y ser ﬁivotable hacia abajo para deg

cargar las pacas. En otra disposicidn, el miembro de conten

¥ es pivotahle lateralmente, o hien el miembro estd formado

de dos partes, cada una de ellas montoda sobre una pared
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lateral respcctiva.
Se apreciard que la cﬁmpresién conseguida
durante la alimentecidén de matcrial dentro de Ia clmora de
paca puede variarsc ficilmente. Tal veriacidn en la densi-
dad de la paca puede.ser de utilidad en los casos en Los
que se requiera variar la densidad finel de la paca, como
por ejemplo en el caso de que sea empacado material himedo
que haya de tencr una densidad menor que la del material
seco cquiﬁalente. .

La mdquina de empacar del invento hace con-
venientemente pacas de unas dimensiones de 2,5 wmetros por
1,5 metros por 1,5 metros y de una densidad comprendida en

tre 100 y 240 kilogramos por metro cdbico.

REIVINDICACIONES

Los puntos de invencién_ﬁroPia y nueva,.que
s¢ presentan para queAsean.objeto de esta solicitud de Pa
tente de Invercidén en Espafia, por VEINTE aiios, son los que
se recogen en las reivindicaciones siguicntes:

12,~ Una mé@uina perfeccionadn de ewpacar que
com?rende un bastidor mévil que define ﬁna cimara de peca,
una aberturs de entrada én la cémara de paca, medios de alj

mentacidn pors alimentar a la abertura de entrade material

.
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ble entre una primera posicidn, en la cual la cdmara de P&

ca puede aceptar una contidad relativamente peguefia del ma

abertura de cntrada, siendo alimentodo el material al COn-
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que haya de ser empacado, y un miembro de contencidn que

congtituye una de las paredes de la cidmara de paca y movi-

terial ¥ una scgunda posicidn en la cual la clmara de pa=-
ca estd llena del moterial, ofreciendo ¢l miembro de con~
tencibn una resistencia al movimiento entre las posiciones
primera vy sezsunda de modo que el maﬁeriél gue entra en la
cémara es comprimido en la cémara,-y dendo por resultado
tal movimiento un agrandamiento del espacio de la cémara
de paca gue ha de ser ocupado por el matoerial,

| 23,- Un mdquina de empacor segin la reivin-
dicacidn 12, en la que los medios de alimentacidn ineluyen
miemhros de empaquetar.los cuales empoguetan el material

1 B

den%ro de la clmara de paca.

%8.~ Una méquina de empacor segin la- reivin
dicacidn 22, en la que los miembros de empaquetor incluyen
dedes de empaguetar movibles alternativemente, los cuales
actiian en un comducto a lo largo del cual es alimentado el
material o la aberturs de entrada,

La,~ Una méquina de empacor segin la reivine

dicacidn 18, que comprende un conducto gue contunica con la

ducto por medios recogedores que estin dispuestos para recg
ger del terrceno el material que hoya de ser empacados
5¢.- Una miquina de cmpocar sezfn lo reivine
dicacidn 12, que comprende un2 placa de cimpaguetar gque conse
tituye una pored de la clmara de poco que esta dispuesta
frente al micwbro de contencidn, siendo la placa de empague-

tor movible alternativamente hacia y desde ¢l miembro de con
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tencidn para comprimir material dentro de la cdmara.
' 62+~ Una mdquina de empocar sesin la reivin-|
dicacion 52, en la que la placa de empaquetar e¢s movible
continuaomente con movimiento altcrnativo a medida que es
alimentado el material dentro de la cdmara. |

72.~ Una méguina de empocor scgln la roivine-
dicacidn 53, on la que la placa de cmpaquetar es accionable
intermitentemente para comprimir lotes sucesivos de materisa
contra el miewmbro de contencidn,

83.~ Una méquina de empacar segin la reivin-
dicacidn L&, en la que la clmara de paca e¢& cn general rec-
toangulor y tiene un techo, un suelo, poredes laterales
opuestas y dos paredes extremas, estondo constituida una
de las poredes cxtremes por ¢l miembro de contencidn.
. 9.~ Una méquina de empacar segin la reivin-
dicacidén 82, en la que la otra de las paredes extremas es~
| td constituids por una placa de empaquetar movible alterna-
tivomente, la cual estd dispucsta adyacente a la abertura
de entrada,

102.~ Una miquina de empacar segin lo reivine
dicacidén 82, cn la que el miembro de contencidn esté afcya-
d& por y cuelga desde el techo y es movible desde dicha

+

primera posicidn, la cual es adyacente a la oira de las pa~-
redes cxtremas, a dicha segunda posicidn, la cual estd ale~
jada de dicha otra de las parcdes extremas.

1if.- Una méquina de empacar segfin la reivin-
dicacién 18, cn la que elimqvimiento del micmbro de conten-
¢cién entre, las posiciones primers y segunda es efectuado

por la presidn sobre el miembro de contencidn del mwaterial

que estd siendo empaecado.
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l22,~ Una méquina de empacar segln la reiv

$do
13

dicacidn 112, en la que medios de freno se oponen al movi-
wiento entrc las posiciones primera y segunda.

lBﬁ.~.Una méquina de empacar secgin la rei-
vindicacidn 12, en la que el movimiento del miembro de con-
tencidn cﬁtrc las posiciones segunda y primera es producie-
do por medias de accionamiento.

142,~- Una miquina de empacar scgin la rei-
vindicacidn 12, en la que el miembro de contencidén es movi
ble hacia arriba al llegar a dicha scgunda posicibn, para
que puedan ser descargadas desde la chmara de paca las ﬁa-
cas toerminodas,

152,- Una mdquina de cmpacar segin 1a roi-
vindicacidén 142, en .la que el miembro de contencién y el te
cho de la cémera de p5ca son movibles simulténeamente hacia
arriba alrededor de un eje horizontal dispuesto en el extre
mo de la cimara de paca gdyacente a la abertura de entra-
da.

162.~ Una mdquina de empacar segin la rei-
vindicacidn 18, que comprende medios de emerre para amarrar
junto el materisl recogido en lo cimora de paca antes de

descargar desde la cémora,

173,- Una maquina de empacar segln la reivin
diczeidn 162, en la que los medios de awarre incluyen al
menos un mecanimwo de onuder y una aguja asociada situada
adyacente a la abertura de entrsda y movible a través de
ella hacia el mecanismo de anndar, con lo que se sujetan al
rededor de las pacas bucles de maferial'de amaxrre.

18a,.- "UNA MAQUINA PLKFRCCIONADA DE EMPACAR"

Tal y como se ha deserito cm la Hemoria que
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anteccede, representado en los dibujos gque se acompailan y
para los fines que se han especiflicado.
Esta Memoris consta de diecisiete hojas es-

critas a miguina por una sola cara.

Madrid, D8.ENE1977
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