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El objeto de la  presente so lic itud  de Patente 
de Invención, se re fie re  a "Equina para iEgmagnación, con 
barniz, da rotores de actores y generadores eléctricos, con 
car^a y descarga da éstos, por gravedad", que aporta esen­
ciales características de novedad posibilitadoras de la  con­
secución, como resultado in d u stria l do impregnaciones indus­
tr ia le s  de loo rotores de motores y generadores eléctricos, 
con la s  siguientes ventajas sobre lo  actualmente conocido:
a )  *— La impregnación de los rotores de motores y generadores,

se rea lisa  do forma automática.
b) n- Puedan sor u tilizados barnices tersaoendurecibles o que

poliscricon.
c )  gL endurecimiento, por óolcmtamient o, es acelerado me­

diante. regulación automática de la  temperatura.
d )  La aplicación dol barniz se rea liza  mediante toberas, 

que posib ilitan  mediante caída por gravedad o automá­
tic a , la  perfecta diapribusión del mismo sobro los ro­
to res.

3 ) La dosificación do la s  cantidades a  ap licar, de barniz, 
se realisan  asimismo, también automáticamente.

*- Los rotores a barnizar pueden ser de variadas formas y 
dimensiones, posibilitando regulación para d istin tas se­
rie s  incluso trabajando a l unisono con d istin to s tipos 
Regataros*

S)+— La carga de los ro to res, en la  máquina, se verifica  de 
forma automática, a l a  que llegan mediante rampa, de la  
que mediante soportes de entrega, ván saliendo tomados 
por otros soportes de transporte, 

i*).'- El transporto de los rotores en e l in te rio r de la  má­
quina se v erifica  mediante una cadena transportadora, 
susceptible de velocidad regulable automáticamente.
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Durante e l transporto, do los ro to res, óstos están 
dotados de un movimiento rotativo sobre su eje longi­
tudinal para la  fá c il aplicación y distribución del 
barniz.

á)*-* Loe rotees una ves impregnados, sin  perder su movi­
miento de rotación sobre su e je , continúan su movi­
miento de traslación  pasando a  la s  zonas de m elifica­
ción, en la  {pie adquiero é l barniz consistencia, s in  
goteo, y de dota a la  de endurecimiento fin a l, mediante 
enfriamiento por a ire .

'** la  descarga, de los ro tores, una ves endurecido e l bar­
nizado, se efectúa do forma automática por gravedad, 
ciando depositado en senas provistas de planos inclina­
do o por los quo ruedan, bacía a l lugar de su salida de­
f in itiv a .

*** Todas la s  operaciones, impregnación, rotación, trans­
porte, salificación  y endurecimiento, son realizadas en 
e l in te rio r do un túnel en ol que a su vás, está  provis­
to  do los pertinentes elementos calefactores, los que 
regulados tormostáticamento, posib ilitan  la  consecución 
de la  perfecta impregnación del banaia.- 

&).** EL avance de lo s rotores y su rotación dentro del tú ­
nel de impregnación y curado se realiza  de forma in te r­
m itente, regulada Ósta mediante posicionadores que auto­
máticamente controlan los tieapos precisos a  ta l  efecto, 
siendo Óatos susceptibles de variación controlada,

En lo s  adjuntos planos, se ha representado, para 
facilidad do la  descripción, a títu lo  de ejemplo y sin  ca­
rác te r lim itativo alguno, por lo  tan to , una forma proferida 
do realización del objeto de la  so lic itu d .'



La figura 13 representa una v is ta  .en alzado la ­
te ra l, en sección parcial convencional, en la  que se aprecia 
e l sistema de carga mediante una tolva inclinada de la  que 
a través de los soportes conductores, son tomados los ro­
to res por los soportes de transporto , que posib ilitan  su 
intrucción en e l in t e rio r dal tuncl-homo en qua han de ser 
impregnados de barniz, en e l que, y en continuidad de tras­
lación pasaran a la  zona de m elificación para en continuidad, 
ya pasando a la  zona in fe rio r, de endur aciiaiento, se r aban?- , 
donados por dichos soportes, fuera del homo, sobre una pla­
taforma que dispuesta también, o nó, con plano inclinado, 
ser recogidos o conduciods a lugar de estacionamiento.

La figura. 2 representa una v is ta  en planta, supe­
r io r , de la  figura 13, en la  que se aprecia e l doblo s is te ­
ma de transporte, e l que p o sib ilita , en su caso, e l a rrastre  
e impregnación de rotores de d istin tas dimensiones a l uniso­
no, mediante e l previo acoplamiento do la  cadena transporta­
dora. En esta  f íg . 2, so aprecia también la  forma en que los 
ro tores, depositados en la  to lva de acceso, son orientados 
y conducidos a l lugar on que han do ser tomados por los so- - 
portes de a rrastre  para efectuar e l ciclo  completo de su 
impregnación.

La figura 3 representa una v is ta  en sección trans­
versal alzada, de la  figura 13 apreciándose en ésta  los bra­
zos porta soportes de a rra s tre , como asimismo se muestran 
también, lo s tabiques o guias la te ra le s  que impiden e l des­
plazamiento, sobre su e je  longitudinal, do lo s rotores cuando 
estos ván en movimiento de traslación .

La figura 4 representa un detalle esquemático de 
la  disposición de cadenas de a rra stre , posibilitadoras do 
la  tralación  y rotación simultanea de los ro tores, como asi­
mismo la  disposición, dentro del conjunto, de motor, variader
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y reductor, provocadores datos, y controladores, de los 
movimientos.

La figura 5 representa una v is ta  de la  fig+4 
en planta superior viéndose en e lla  que la s  cadenas de a le tas 
son dos, Mientras que la  de a rrastre  es una.

La figura 6 representa una v is ta  en aleado del 
conjunto de soporte de a rrastre  inducidos, en la  que se 
aprecien e l piHÓn, que, a l  pasar por la  cadena secundaria, 
a l se r arrastrado, e l soporta, por la  cadena principal, po­
s ib il i ta  e l movimiento rotativo de una de las roldanas co­
leteadas de que vá provisto dicho soporte, la  que por rosa- 
ciento directo sobro e l ro to r, a l esta r doto sentado sobre 
la  misma, provoca e l movimiento rotativo del ro to r a l mis­
mo tiempo gao es trasladado de lugar para los operaciones 
de impregnación.

La figura 7 representa una v is ta  en planta de 
la  ü g .6 , viéndose que solo una de la s  dos roldanas, está 
provista de pisón provocador de su movimiento mientras que 
la  o tra  roldana también coleteada, solo sirva do apoyo y 
conducción del ro to r.

La figura 8 representa una v is ta  en alzado la ­
te ra l de la  conformación cspocial de los soportes portado­
res de toma y arrastro  de loa ro to res, conformación esta 
que p o sib ilita  la  toma automática de dichos ro to res, del 
lugar de entrega viéndose en ósta la  conformación de los 
bresca de la  horquilla en cuyo fondo queda apoyado e l eje 
del ro to r, mientras que en e l lado contrario, apoyado tam­
bién, actúa la  roldana del giro do óate<

La figura 9 representa una v ista  en alzado fron­
ta l  del 28 soporto mostrándose en 'oata  e l otro soporte 
opuesto, e l portador do la s  roldanas, cuya disposición de 
horquilla es igual pero su conformación es d is tin ta , ya que 
ha de sustentar la s  dos roldanas, viéndose también, además
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que e l soporte central portador, dispone de ranura posi- 
b ilitad ara  del distanciado para e l apoyo, en los d istin tos 

láo modelos de rotores.
La 'figura Id  representa una v is ta  a l alzado la ­

te ra l del conjunto de alimentación do la  máquina, situado 
ésto en e l comienzo externo del también conjunto tánal-homo, 
y del que habrá de ser recogidos los ro to res.

135 La fig . 11 representa una v is ta  en planta superior,
do la  f ig . 10.

Como puede apreciarse ésta  máquina para impreg­
nación, con barniz, de motores y generadores eléctricos, 
con carga y descarga automática por gravedad, está  consti- 

140 tu ida esencialmonte pori
ÍM conjunto general envolvente (1) constituido 

por elementos diversos laminares que posib ilitan  su confor­
mación, en cuyo in te rio r vá dispuesto un táhel (2) en a i que 
un conjunto aislan te  (3) p o sib ilita  aislamiento con e l exte- 

145 r io r  a la  vos que permite un concontramieRto término en di­
cho in te rio r, estos conjuntos citados ván dispuestos con tar­
pán móviles (4) también aisladas térmicamente la s  cuales 
permiten 01 fa c ü  acceso y v isib ilidad  en e l in te rio r; e l 
in te rio r dol táhel (3) porta, en su in te rio r, una serie  de 

150 resistencias e léc tricas, blindadas (5) que provocaran, a
lo. largo de é s te , la s  distintas., temperaturas necesarias pa­
ra  la s  fases de polimerización y endurecimiento, del barniz 
depositado en e l comienzo de la  operación, sobre los rotores, 
por unas boquillas o toberas (6) que lo  han depositado por 

155 goteo, en e l comienzo de la  operación.
Estas b o lilla s , o toberas, son susceptibles do 

regulación en los sentidos transversal y longitudinal como 
asimismo en e l cuantitativo del bernia*

El endurecimiento del barniz y su polimerización 
160 es acelerado por e l calor producido por la s  resistencias 

internas dpi. túnel.*
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El vertido producido por la s  boquillas, del bar­
n iz , lo  rcalaian por caida del mismo sobro loo rotores do 
loo moteros, loo que pasan inferiormento a  éstas coaduci­
dos por un sistema da transporte (7 ), constituido por dos 
cadenas paralelas sin fin  (8) dispuestas de ta l  modo que so­
lidarizadas con e l conjunto de a rrastre  (9) posib ilitan  e l 
desplazamiento de lo s rotores# Este conjunto mortador de 
rotores (9) (figo . 6-7-8 y 9) co tí constituido por un brazo 
central (10) e l que en duplicidad, a  ambos lados de su eje 
central v e rtic a l, llev a  solidarizados unos soportas espacia­
le s  (11) que a  su vez catán dispuestos con un juago de dos 
roldanas moleteadas (12) y (13), una de la s  cuales, a l (12) 
on e l centro de su e je , tiene fijado un piñón para cadena, 
tipo  comercial (14) que a l d iscu rrir a  loa largo de la  ca­
dena (8) provoca e l giro de la  roldana (12) la  que a  su vóz 
mediante rozamiento directo sobre d  ro to r producirá un mo­
vimiento do rotación de éste .

El soporte (11) de configuración espaielmento 
diseña a ta l  afecto, (fig . 9 ), como puedo apreciaros os 
de disposición plana, de forma eanaibleoanto cuadrangular, 
vá dispuesto con una ranura v e rtica l cuyo fondo as redon­
deado con un radio determinado, formando una horquilla, uno 
do cuyos brazos de esta horquilla, es menor que e l otro one- 

. xo, esta  conformación especial de ambos brazos da la  horqui­
l l a ,  p o sib ilita , en su momento, la  recogida del ro to r, y 
posteriormente, a l esta r este sistema invertido, en la  par­
te  in fe rio r, del conjunto, la  liberación d d  ro to r.

Esta horquilla de conformación especial os dimea- 
sionada de acuerdo con loa rotores que ha do poetar, por lo  
que conjuntamente con ol soporte (15) situado en e l extremo 
del brazo (10), da conformación en L e l cual ea desplasablo 
sobro dicho brazo (10) presenta asimismo o tra horquilla simé-
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195 trica , i d  soporto (11) la  que conjuntamente con e l indi­
cado (11) posib ilitan  e l que e l ro to r sea sustentado y des­
plazado a lo  largo del túnel, asimismo e l conjunto de so­
portes (11) y (15) situados por dobles parejas sobre e l bra­
zo (10( permite e l traslado doble de rotores por e l iatcxbr 

200 del túnel para cu i^icgnación  en la s  fiases sucesivas pro­
vistas*

Beto conjunto vá solidarizado a  través de su 
brazo (10) a la s  cadenas (6) mientras que, la  cadena (9) 
(O curriendo sobre e l piñón (14) provoca la  rotación de la  

205 roldana (12) y ésta a su ves e l giro sobre s& eje longitu­
d inal, del ro to r depositado entre los indicados soportes 
(11) y (15).

Uh motor con freno (16) que acciona a  un reduc­
to r (1?) coiTjuntsment'e con un variedor (13) posib ilitan  

210 a través de los d istin tos desplazamientos de la s  cadenas ¿ 
e l que los rotores puedan se r desplazados en e l in te rio r 
del túnel* detenidos y versada su rotación: un guiador (19) 
situado sobre la  cadena (9) Mee <pae ésta pueda traba jar (m 
perfectas coadáaones* alnism o tie s to  que en e l extremo opues- 

21$ to , un tensor (20) la  mantenga en la  tensión necesaria a  ta l  
efecto*

Uh conjunto tensor de cola dispuesto con dos 
pii&aes guia y soportado en la  viga central p o sib ilita  e l 
perfecto desplazamiento y traslación  de la s  cadenas do arras- 

220 tre s .
Un conjunto de guiaderas soporte y rampa (22) 

previsto para e l paso de soportes porteadores por su in te­
r io r , y dispuestos por una bandeja en rampa en la  que son 
depositados los rotores que han de ser porteados a  lo  largo 

225 del tdnéij, permite, a l s itu a r a  estos en posición, e l que 
sean recogidos por los indicados soportes porteadores, e le -
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vados pay éstas retirados da este lugar a introducidos 
en e l túnel para verificarse la s  d istin tas operaciones 
de impregnado, gelididicaoión y endurecimiento del barniz. 

230 En e l in te rio r del túnel a  efectos de guiados la te ra les y 
de situación sen dispuestas d istin tas guias laminares de 
conformación determinativa que posib ilitaren  un perfecto 
recorrido, situación, volteo y liberación de los rotores.

Estos soportes toman a lo s rotores de los sopor- 
235 toe o bandeja de entrega mediante la s  horquillas de brazos 

d istin tos de que están provistos, lo s cuales pasan in fe rio r- 
mente a  sus ejes y e l extremo mas largo de estas horquillas 
empaja, a  lo s rotores por sus e jes, tomándoles, uno de cuyos 
extremos queda apoyado sobre la s  roldanas de que éstas d is- 

240 puestos lo s dichos soportes, mientras que, o l otro extremo 
del e je  lo  hace on o l fondo de la  horquilla del otro soporte 
extremo, previamente ajustado a  l a  longitud de dichos ejes.

Al ser requeridos lo s porteadores por la s  cadenas 
transportadoras y a l d iscu rrir e l piñón del eje de la  rolda- 

245 na sobre la  o tra cadena, también en movimiento poro en dis­
tin ta  velocidad, son introducidos en e l in te rio r del túnel 
homo, on o l que mediante e l variador de velocidad de tra s la ­
ción es controlada y detenida s i  fuese preciso, quedan de­
bajo, primeramente de unos horquillas, también regulables 

2.50 y desplasahlea, .las cuales depositan por goteo mientras e l 
ro to r g ira , e l barniz de impugnación, movimiento éste de 
rotación que p o sib ilita  un perfecto depósito del mismo, rea­
lizado lo  cual en continuidad do traslación  dote barniz vd 
gediliücandooc y polimorisando a l mismo tiempo que fin a li— 

255 cade e l recorrido superior son volteados, sieapra conducidos 
por los porteadores, los rotores lo s cusios entren en una 
bandeja in fe rio r, debidamente guiados por ésta y comienzan 
a rodar sobro- e lla  atraetrados por los soportes porteadores
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paro desligados de las roldanas y del fondo do la  horqul- 
26o Ha# siendo ec^pujados separadamente por aquellos, hacia la

zona an terio r de esta bandeja, la  que en continuidad posibi­
l i t a  e l que los soportes porteadores ql g ira r hacia arriba 
se libcreb del empuje, posibilitado ello  por e l brazo más 
corto que pierdo e l contacto, y de esta  forma los rotores 

265 ya enfriados mediante a ire , quedan endurecidos y con capa
uniformemente circundante protectora*

So hace constar que esta Máquina para impregna­
ción, con bam is, de rotores de motores y generadores eléc­
tric o s , con carga y descarga automática por gravedad, es 

2*70 susceptivo de cualesqulra modificaciones de detalle en
tanto que estas no altaren  su fundamento.

4 i:!M Í!!!t H!-i-

N Ü 3? A
R e i v i n d i c a c i o n e s

En resumen., ose reivindica como objeto de esta 
275 patente de Invención:

13 .- Mquina. para impregnación, con barniz, do 
rotores de motores y generadores eléctricos, con carga y 
descarga automática por gravedad, caracterizada porque un 
conjunto envolvente de armadura, dispuesto con un túnel 

230 homo, discurro por e l in te rio r de éste , un sistema de trans­
porte de los rotores que han sido automáticamente portados, 
lo s que, dotados de un movimiento de rotación sobre sus so­
portes, son trasladados por e l in te rio r del túnel en e l que 
también automáticamente, son impregnados de barniz, y en 

285 fases sucesivas de traslación , en velocidades regulables
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automáticamente, es molificado y endurecido e l barniz 
Mediante enfriamiento también regulable, siendo deposi­
tados con posterioridad por la  máquina en e l lugar de re­
cepción.

290 1 2B+- Máquina para Impregnación, con barniz, de
rotores de motores y generadores e léctricos, con carga y 
descarga automática por gravedad, según reivindicación 
an terio r, caracterizada porque la  carga o porteado de los 
ro tores, se efectúa autemáticamente por medio de soportes 

295 de a rra s tre , y éstos ván solidarizados a  unas cadenas sin
fin  pareadas, que posib ilitan  en traslación , e l poaiciona- 
do de los rotores en sus fases de impregnación, so lid ifica ­
ción y endurecimiento del barniz.

3&.- Máquina para impregnación, con barniz, de 
300 rotores de motores y generadores e léc trico s, con carga y

descarga automática por gravedad, según reivindicaciones 
anteriores, caracterizada porque los soportes de traslación 
poseen roldana maleteadas de la s  que, una, lleva anexo, en 
su e je , un pidón dentado, que discurre a lo  largo de una ca- 

305 dona secundaria que p o s ib ilita  e l que éste g ire , provocando
la  rodadura de la  roldana, la  que, por rosamianto, provoca 
e l que e l ro to r en su traslación , lo  haga girando además, so­
bre su eje longitudinal.

4&*- Máquina para impregnación, con barniz, de 
310 rotores do motores y generadores eléctricos, con carga y

descarga automática por gravedad, según reivindicaciones 
anteriores, porque e l n&aero de soportes os variable, y e l 
do cadenas es dos secundarias y una principal on e l centro 
de las anteriores.

31$ 53.- Máquina para impregnación, con barniz, de
rotores de motores y generadaes e léc trico s, con carga y 
descarga automática por gravedad, según reivindicación ante­
r io r , caracterizada porque las cadenas discurres dentro dol 
túnel homo sustentadas y guiadas por elementos tensores y



poaí donadores,  caí condición sin fín , y sen movidas por un 
metovariador redactor posib ilitador de movimientos, reten­
ciones e interm itencias, ordenado e llo , por un posioiona- 
dor automático.

6^.— Máquina para impregención, con barniz, de 
rotores de motores y generadores eléctricos,  con carga y " 
descarga automática por gravedad, según reivindicación 23, 
caracterizada porque los soportes transportadores, so lidari­
zados a la s  cadenas pareadas, disponen en sus extremos de 
un apoyo en horquilla uno de los cuales es regulable, y e l 
opuesto es con roldanas, siendo los ramales de la  horquilla 
desiguales, uno de los que, e l menor, permite e l enganche 
del ro to r y e l otro es mas a lto , p o sib ilita  e l a rrastro , 
centrado e l ro to r situándolo asimismo sobre la s  roldanas 
de rotación*

?a*— Máquina para impregnación, con barniz, de 
rotores de motores y generadores e léctrico s, con carga y 
descarga automatice por gravedad, según reivindicaciones 
23 y 63, caracterizada porque lo s soportes portadores so li­
darizados a la  cadena central y disgurrontes sobre la  letona!, 
a l H ogar'a l extremo opuesto del túnel del homo, giran hacia 
abajo arrastrados por las cadenas, arrastrando asimismo los 
rotores que, apoyados y conducidos por una paltaíorma guia, 
continúan girando sobre e lla , posibilitando en dicho lugar 
e l endurecimientoi de curado y uniforme espesor de la  capa 
do barniz*

8a*- Inquina para impugnación, con barniz, de 
rotores de motores y generadores eléctricos, con carga y 
descarga automática por gravedad, según reivindicación ante­
r io r , caracterizada porque lo s soportes, en su traslación  ̂
por la  zona in fe rio r, continúan arrastrando los ro tores, a 
los que liberan , por gravedad, en una zona posterior a la  
de curado, dispuesta yá en plano inclinado, para continuar, 
dichos soportes, que ascendiendo, so sitúan nuevamente para 
tomar y a rra s tra r en nuevo c ic lo , otro rotor*
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9*.- :iáquina pava icgrognación, con barniz.,, do 
rotores de motores y generadores e léc trico s, con car^a y 
desearla automática por gravedad, según reivindicacionoa 
anteriores, caracterizcda porque la s  cadenas integrantes, 
disponen do elementos tensores y posicionadoroo.

loa*- ggguiaa para impregnación, con barniz, do 
rotores de motores y geheradores e léc trico s, con c a ^ a  y 
descarga automática por gravedad, según reivindicacionoa 
anterioras, earactrisada porque, la s  b o r r i l la s  aplicaderas 
del barniz, ván situadas en e l in te rio r del túnel, poolcio- 
nadss sobro los soportes, en la  parte del comienzo o H  fa­
ce, son a li ment adas por gravedad o automáticamente, y son 
su scep tib le  de movimientos longitudinales y tmasvercoo 
simultáneamente o condicionados,

l i s . -  talquina para, impregnación, con barniz, de 
rotores de motoras y generadores eléctricos, con carga y 
descarga automática por gravedad, según reivindicaciones 
anteriores, caracterizada porgue e l traslado superior e 
in fe rio r do loo ro tores, está controlado y centrado la te ­
ralmente, por guias y patines de conformación determinada 
que posib ilitan  una perfecta ejecución del c ic lo .

128.- náqulaa para impregnación, con barniz, de 
rotores de motores y generadores e léc trico s, con carga y 
descarga automática por gravedad, según reivindicaciones 
anteriores, caracterizada porque cvcntualmcnto, d  curado 
y endurecido dol barniz, y la  liberaciéa de ro tores, es 
susceptible de su ejecución en un plano superior horizontal.

138.- Mquiaa para iHprognacidn, con barniz, do 
rotores de motores y generadores e léc trico s, con carga y 
descarga automática por gravedad, según reivindicaciones 
anteriores, caracterizada porque un sistema de calefacción 
por resistencia e léc trica  en o l in te rio r do tubos metáli­
cos, p o sib ilita  e l calentamiento del in te rio r del horno.



14&.- Máquina para impregnación, con barniz, ¿o 
rotores de motores y generadores, e léc trico s, con carga y 
desd iga automática por gravedad, según reivindicaciones 
anteriores, caracterizada porque un cuerpo envolvente exte­
r io r  encierra todo .el sistema automático para la  iaprogna- 
ci&L cuya carga y desarga os efectuada por uno de cus extre­
mos.,

193.— máquina para impregnación, con barniz, do 
rotores do motores y generadores eléctricos, con carga y 
descarga automática por gravedad, según reivindicaciones 
an teriores, caracterizda porque un cuadro general eléctrico 
dispuesto con los elementos precisos de control y maniobra, 
p o sib ilita  e l autoaaticismo general del conjunto.

16a.- "Máquina para impregnación, con barniz, de 
rotores do motores y generadores e léctricos, con carga y 
descarga automática por gravedad**.

Consta esta  memoria de troco hojas, foliadas 
mecanografiadas por una sola cara, numeradas cada cinco 
lincas y sie te  hojas dobles y una sencilla, do dibujos.

Hadrid, 26 Octubre 1976.
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