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P A E E K 2 B  DE I H V E I Í C I O I Í

por VSSISB aaos

solicitada on Espafía a favor de Soeiáté d* Application des 
Sechniques Slectriques ot Líácarxiques (3.A.2.E.M.) S.A.Ií.L.» 
de nacionalidad francesa» domiciliada m  119» route de 
’íersaac , 81 Albi, Francia, por "Perfecelcnaniejitos en. las aá 
quinas automáticas de anudado", con prioridad de la solici­
tud francesa 75*31756 de fecha 13 Octubre 1975* - - - - - -

MEMORIA DBSCaiH?IVA

Xa invencida se refiere a una máquina automática 
que permite realizar en cada ciclo un nudo por medio de un 
Mía» cordel o análogo» alrededor de un objeto determinado; 
se aplica on particular on el sector industrial de la prepa­
ración de los salchichones o embutidos y permite atar las 
tripas» previamente rellenas, por medio de un nudo autoblo- 
quoante de tipo nudo de cabrestante ("aoed de cabcston"). -

Bo existen en el momento actual máquinas que den 
completa satisfacción para realizar nudos del tipo nudos de 
cabrestante y el ligado de los salchichones ce ejecuta ma­
nualmente, lo que requiere una mano de obra importante para 
efectuar un trabajo fastidioso. - - - - - - - - - - - - - -



La presente invención se propone paliar esta auoen 
ola y proporcionar una coquina automática que funciona sin 
intervención humana. -------------------------- -

Otro objetivo es el de proporcionar una máquina Q£ 
5. ta para realisar cadencias elevadas, del orden de 20 nudos

por minuto; en el caso de el ligado de los salchichones, es­
ta cadencia está adaptada a la cadencia de producción de una 
máquina llamada "empujador" que se coloca corriente arriba 
en la cadena y efectúa el rellenado de las tripas. - - - —

10. Otro objetivo es el de proporcionar una máquina c&
pas de funcionar sin fallos en un ambiente húmedo, como es 
el caso de la preparación de los salchichones. - - ----- -

Con objeto de simplificar, se designa a continua­
ción con el término hilo cualquier atadura apropiada, hilo 

15. textil, cordel, cuerdecita, hilo metálico flexible, etc. ...

La máquina de acuerdo con la invención presenta 
unos medios de alimentación de hilo y está caraoterieada por 
que comprende!

- dos tubos soportados por un bastidor y que pro-
20. sentón un alma hueca opta para contener el objeto a atar, es

tundo estos tubos dispuestos en contacto por sus extremos y 
asociados a unos medios de arrastre que permiten separarlos 
o aproximarlos;

- un rotor soportado por uno de loe tubos y guiado



- 3 ~

en rotación para poder girar alrededor de éste, estando este 
rotor asociado a unos medios de arrastre para provocar su mo 

. vimiento giratorio; —  - — ------ — - —  - ■-----—

- ua órgano anríetahilo soportado por el rotor y
5. asociado a unos medios de arrastre que peralten liacorle su­

frir, con respecto al rotor, una traslación sensiblemente pa 
ralela al eje de los tubos entre una posición retraída y una 
posición saliente, estando este órgano provisto de un ciernen 
to de apriete asociada a moa medios de maniobra que permi­

to . ten moverlo para apretar el Mío o liberarlo;-----------

- un Órgano de retención del hilo situado en la 
proximidad da los tubos en una posición longitudinal intoras 
dia entre la poslci&i retraída y la posición saliente del ór 
gano aprietahilo, estando este órgano de retención asociado

15« a unos medios de arrastre aptos para moverlo radialmente con
respecto a los tubos, ya sea para colocarlo contra uno de 
ellos y retener el hilo, ya sea para separarlo de este tubo 
y liberar el hilo; - ~ — -- - - ----- - - - -------- - - -

- ua separador guiado en una trayectoria que pasa
20. por la proximidad del órgano aprietahilo, para una posición

angular determinada de éste, de manera que dicho separador 
sea apto para enganchar la rama de hilo tendida entre eBte 
órgano aprietahilo y los tubos, estando este separador aso­
ciado a unos medios de arrastre aptos para moverlo a lo lar- 

25. ©i de esta trayectoria;-------------------- ----------
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- «a órgano de pingado previsto para poder dispo­
nerse sotoe el trayecto del órgano aprletahilo y piasar el 
Hilo el final del ciclo a fin de permitir la nueve tona de 
dato por el órgano aprietnhilo* estando este órgano de pinza

5* do asociado a unos raedlos do oaniobra que permitía provocar
su cierre o su tortura; - - - - - - - - - - - - - - - - - -

- un órgano de corte asociado a unos medios de 
arrastre que permiten a por lo menos una cuchilla de la cual 
está provisto* ya sea disponerse soto© ©1 trayecto del hilo

10, entre la trayectoria del Órgano apriotahilo y un tuto ccn el
fin de cortar ©1 hilo* ya sea quedar escamoteada fuera del 
trayecto del hilo; - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

- un dispositivo de mando apto para disparar o par­

ra interrumpir las acciones d© los medios de arrastre y toé­
is. dios de oaniotoa* antes mencionados* en momentos apropiados

del ciclo. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

EL funcionamiento de los medios anteriormente des­
critos se detallará náa adelante sotoe un «áeoplo de realiza 
cidn» «pie permitirá comprender me^or la invención* En el ca- 

20. so particular del ligado de los salchichones* la máquina es­
tá preferentemente dispuesta para reelisar un nudo de cabres 
tonto de doble huele; el dispositivo do mando está entonces 
adapta!» para provocar* en los momentos apropiados de cada 
ciclo» una rotación del rotor aproximadamente igual en total 

25. a 900» con el fin de formar loo dos bucles, dos traslaciones
de idas y retomos del órgano aprietahilo con una maniobra



de apriete y de aflojado del hilo» un, movimiento de ida y de 
retorne del árgano de retención, un desplazamiento de ida y 
de retomo del separador a lo largo de su trayectoria, un 
cierro y una apertura del árgano de plazado, un dosplasoaien 
to del árgano de corte can vuelta a su posición escamoteada 
y un movimiento de separación de los dos tubos con retomo a 
su posición aproximada.------------------------ .—  —

Como se comprenderá mejor más adelante, la adc-uina 
realiza así un nudo de cabrestante apretado alrededor del ob 
jeto (salchichón o similar) y queda preparada para un nuevo 
ciclo. - - - - - - -- - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Según un modo de realización preferido, particular 
mente para un funcionamiento en un ambiento húmedo, loa me­
dios de arrastre y medios de maniobra de los diversos órga­
nos comprenden unos gatos neumáticos de simple efecto o doble 
efecto, estando el gato que mueve el rotor asociado a una 
transmisión de cremallera y de piñones; el dispositivo de 
mando es a su vez de tipo neumático y comprendo unos captado 
res neumáticos y una lógica neumática que asegura el desarro 
lio del ciclo. Una máquina de este tipo, desprovista de cual 
quior órgano eléctrico, es apta para funcionar sin falloo en 
ambiento húmedo, en particular en las condiciones difíciles 
que reinan en una fábrica de charcutería* - - - - - - - - -

Otras características de la invención se desprendg 
rán de la descripción que sigue, con referencia a los planos 
anexos, los cuales se dan sólo a título de ejemplo no limita



tivo; en estos planos» (pe forman parte integrante de la de£ 
cripcióht

- la ligara 1 representa m  modo de realización de
la máquina de acuerdo con la invención, en sección longitud^ 
nal por un plano vertical BB; ------- —  - —

- la figura 2 es una vista de seta máquina» en so- 
disección transversal según la línea quebrada M  (mitad dere 
cha do la figura), y en vista en aleado de perfil con arran­
cado parcial para la otra mitad de la figura; - - - - - - -

- la figura 3 es una vista de la máquina, en semi- 
seccidn horizontal según la lútea quebrada CC (mitad izquier 
da de la figura) y en vista en planta para la otra mitad; -

- las figuras 4 y 5 son vistos en detalle de un ór 
gano de la máquina, respectivamente en sección longitudinal y 
vista de fronte; - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

- las figuras 6 y 7 son vistas de detalle de otro 
órgano de la máquina, respectivamente visto de trente y en 
sección según una línea quebrada PD; - - -  - -  - -  - -  - -  -

- finalmente las figuras 8, 9* 10 y 11 esquemati­
zan un ciclo de funcionamiento de la máquina; en estas figu­
ras los elementos han sido simplificados o deformados para 
facilitar la comprensión, - - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -

la representada a título de ejemplo ai las
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figuras ccsrarenáe un bastidor 1 do f o m  general paralolopi- 
pódica, cus soporta ios diversos órganos* A este bastidor es 
iá fijado un tubo 2, en el extremo del cual está dispuesto un. 
tubo móvil 3 coaxial al tubo 2; el tubo 3 es, en el ejemplo, 

5. de pequeña longitud y está soportado por un plato 4 movido
por usos pequeños gatos neumáticos 5 y 6; estos últimos per­
alten separar (traeos discontinuos en la figura 1) o aproxi­
mar los dos tubos* Dos lumbreras tales como 7 están practica 
das en el tubo 3 para reservar un paso al hilo y evitar el 

10* encallado de éste al final del ciclo cuando los dos tubos
son de nuevo aproximados* Estas lumbreras o en evidentemente 
inútiles si la eyección., fuera de los tubos, del objeto anu­
dado se realisa antes de la aproximación de los tubos. —  -

Perra facilitar la comprensión de las figuras, el 
15. Mío ha sido dibujado y referenciado en ü, en una de las po­

siciones cue adopta en el curso del ciclo* - ------------

Alrededor del tubo 2 gira isa rotor 9 guiado en ro­
tación por unos rodillos exteriores tales como 10. Este ro­
tor es arrastrado en rotación por un gato 11 por medio de 

20. una transmisión 12 que comprende unos piñoneo y una cremolle
ra. - - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  -

El rotor 9 lleva un órgano aprietahilo 13 alojado 
en éste y que gira con él* Este órgano está representado en 
detalle en las figuras 4 y  5*- - -  - -  - -  - -  - -  - —  -

25* Este órgano aprietahilo está constituido por un



primer elemento de apriete 13a contra el cual puede apoyarse 
un Degrado elemento 13b arrastrado por m  gato neumático de 
einple efecto 14 coa resorte de retomo. SI hilo puede ser 
apretado catre los elementos 13 a y 131«

Meada» el conjunto de este órgano es arrastrado 
es traolaciín por un. gato neumático de doble efecto 15* tam­
bién alojado en el rotor; el Órgano aprietahilo 13 puede así 
sor movido catre ua» posición retraída «a el rotor y una po~ 
siclÓh saliente {representada en las figuras 1 y 4).---- -

La alimentación de aire e oprimido dol gato 14 y 
el gato 15 se ofoctda por nodio, por una parte* do tres tu­
bos flexibles alojados en una vaina 16 que se arrolla y se 
desarrolla alrededor do tambores unidos al rotor 9 y a la 
transmisión 12 y, por otra parte* por una junta giratoria 17 
situada a nivel de esta tramxxLai&u Bebe notaras que» en el 
oaso en que el objeto a star posea un pequeño diámetro y* en 
consecuencia» el tubo 2 sea a su ves do penueSo diámetro, la 
junta giratoria puede estar prevista directamente sobre el 
rotor para evitar la presencia de tubos y vaina flexibles. -

En la proximidad de la parte anterior del tubo 2 
está previsto un órgano de retención del hilo 18 dispuesto 
en una posicifc longitudinal Intermedia entre la posición rg. 
traída y la posición saliente del Órgano aprietahilo, eotao 
nuestra la figura 1. Este órgano está asociado a un gato non 
adtíoo do doble efecto 19 que peralto novorlo rodialmcnte 
ecn respecto al tubo 2 ya sea para colocarlo contra este tu-



bo, como 00 representa en la figura 2, ya sea para separarlo 
de ésto. Da la primera posición, el órgano do retención id 
es apto para retener el hilo, tal coso nuestra la figura 1* 
mientras que en la segunda posición oo baila escamoteado y 
de ¿a libro paso al órgano aprietahilo, cualquiera que sea la 
posición do este último (posición saliente y, a fortiori, p£ 
sicidh retraída) * - - — > - - - - ■ —  —  - - -

Mamúa, un separador 20, representado en detalle 
en los figuras 6 y 7, está guiado por una pequeña columna 21 
y arrastrado en traslación por un gato neumático de doble 
efecto 22. Esto separador representa un pico de forma curva 
cuyo extremo 20a se desplasa sobre una trayectoria (2̂  Ts en 
la figura 2) tangente a la pared externa del tubo 2 y tangen 
to al órgano gufáhilo cuando esta último se halla en. una po­
sición angular determinada, tal como la representada en la 
figura 2} el órgano guíahilo está además escotado como mues­
tra la figura de detalle 4 para permitir al pico pasar muy 
cerca de su vástago interno. - - — ---- — ------------

Así, a su paso, el pico engancha la rama de hilo 
tendida entre el tubo y el órgano guíahilo.-------------

Debo notarse que la posición angular antes mencio­
nada del órgano aprietahilo está asilada de forma precisa 
por* paro del rotor provocado por unos medios de paro previs­
tos a este efecto; en el ejemplo representado, estos medios, 
que se ven en 23 en las figuran 2 y 3, están constituidos 
por un dedo de paro arrastrado por un pequeño gato neumático



y centra el cual topa un resalte practicado en el rotor* cuan 
do este dedo está en posición saliente. - - -  - -  - —  - -

El separador 20 lleva un órgano de pinzado 24 dio­
puesto en la concavidad del pico para colocarse sobro la trg 
yectoria del órgano apriotahílo cuando tiene lugar el despla 
zumiento del separador. Este órgano de pinsado está consti­
tuido por usa mandíbula fija 24a y una isand ibula móvil 24b 
arrastrada par un gato neumático de doble efecto 25* Cuando 
están soperadas, las dos mandíbulas dejen un espacio sufi­
ciente entre si para permitir el paso del órgano aprietahl- 
los 13; en posición de cierre, la mandíbula 24b se apoya con 
tra la mandíbula 24a. - - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -

Así, al final de la carrera alta, después de haber 
enganchado el hilo, el pico del separador se coloca de asne­
ra que su curvatura sea muy aproaras#cúnente concéntrica coa 
la de los tubos y queda reservado «a paso anular para el órg^ 
no apriotahilo entre este pico y los tubos; en el curso de 
su movimiento giratorio, el Órgano apriotahílo en posición 
«liarte eieue la trayectoria 0, C2, dibujóte en la «euro 
7, pasa entre las mandíbulas del órgano de piasado y conduce, 
desde luego, el hilo a posar entre estas aondíbulas* esto 
permitirá pinsar el hilo al final del ciclo con el fin, por 
una parte, de tirar de la rama del hilo de corriente abajo 
pera apretar el nudo y, por otra parte, asegurar la nueva te> 
ma del hilo por el órgano aprietahilo para el ciclo siguien-
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Debe notaras que un tope de posición regulable 26» 
asociado al separador (en el ejemplo montado sobre la eolura- 
na de guiado de date)» peralte asustar la carrera de dicho 
separador y» en consecuencia, la longitud de la rema de hilo 

5* de corriente abajo que sobrepasa el nuda. - —

Ua órgano do corte, que puede verse en 2? en las 
figuras 2 y 3, peralte seccionar el hilo; este órgano posee 
una cuchilla 2?a que» bajo la acción de un gato neumático 
23» puede disponerse cobre el trayecto del hilo entre el tu­

to* bo 2 y la trayectoria del órgano aprictahilo. Desde luego»
es posible prover un órgano de tipo tijera con dos cuchillas.

El hila proviene de un ovillo alojado en un diuca 
tador 29 y está guiado peor unas guias anulares desde éste 
hasta la sena de trabajo* — ---- - - - - —

15, Qfa dispositivo de tensión está dispuesto corriente
abajo del aliaentador entre dos guías; este dispositivo coa- 
prende una plaza neumática 30 que permite parar ol desarro­
llado del hilo y unos isedios 31 de tracción sobre el hilo» 
situados corriente abajo de esta pinga* En el ejemplo, estos. 

20. medios catán coaatituidas por un gato neumático que. lleva»
en el extremo de su váatago» un cosquillo para el paso del 
hilo* - —

La rtámrirva está completada por un dispositivo de 
manda neumático que dispara o interrumpe las acciones de los 

25* diversos gatos en los momentos apropiados del dolo» Sote
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dlopoeitlvo, do m  tipo perfectamente clásico «a la técnica 
de mondo neumático, puede eoiapztnder xam captadores neumátl 
eos» del tipo captadores do fuga, simbolizados en 32 en las 
figuras 1 y 2, situados delante de una cremallera 33 que ll£ 

5* va unas luabraras para provocar# en el emento oportuno» la 
creación de señales de mondo por dichos captadores; esta ct£ 
mollera es arrostrada por la tranoaiaióa 12 de manera que se 
desplace tranovoraalaente en el curso de un ciclo#--------

Habiendo sido descritas la estructura de la máqui- 
10# na y les funcimeo de los diversos órganos, se explicará a 

continuación su funcionamiento con referencia a las figuras 
simbólicas 3, 9, 10 y 11* Ba estas figuras se han utilizada 
las «lanas referencias que anterioroente. -

Xas oporacimca descritas a continuación están 
15* ilustradas m  la figura 8* -

Al principio del ciclo» el hilo 8 es toando por el 
órgano aprietáhllo 13 que se halla en posición saliente; des 
pude de rotación de 2002 a 270» aproadiaedamorite (segfo la 
longitud de la ras» de corriente abalo a obtener)# el órgano 

20# aprietahilo 13 vuelve a la posición retraída y el órgano de
retención 18 se apoya sobre el tubo 2. Después del paso de 
este órgano# el órgano aprietahilo 13 salé» el separador 20 
sube y su pico engancha el hilo al pasar. EL órgano aprieta­
hilo 13 prosigue a continuación su rotación. El Órgano de re 

25. tención 18 oo separa del tubo 2 y libera el paso. Al final
do la rotación» el órgano aprietahilo pasa mitre las «andíbu



-  13 -

los del órgano de pinsado 24 mido al separador* - - ------;

El entrelazado está terninado; el Órgano de pinza- 
do 24 se cierra y tosa el hilo» el órgano aprietaMlo se 
aire y suelta el hilo y después vuelve a la posición retraí- 

5» da. — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — —

Las operaciones descritas a continuación ootéiiluo 
iradas en la figura 9: -

Xkí objeto» por ejemplo un salchichón, os introducá 
do en los tubos 2 y 3 (las tripas a atar han oido simbolíza­

lo* das en 34) • Sota introducción provoca una seSal neumática
que manda la acción de apriete del nudo. Los tubos 2 y 3 se 
separan, el rotor realiza una rotación de retomo (aproxima­
damente 900a). la pinza neumática 30, situada a la entrada, 
aprieta la rama de corriente arriba del hilo 8a« El gato áe 

13* tracción 31 entra en acción y tira de la rama 8a* El separa­
dor 20 desciende con su órgano de pinzado 24 que efectúa una 
tracción sobre la rama de corriente abajo 8b: el nudo es así 
colocado sobre el objeto y apretado alrededor de éste por 
las acciones concomitantes del órgano de pinzado 24 y del ga 

20* to de tracción 31* I* carrera regulable del gato que arras­
tra el separador 20 y su órgano de pinzado 24» define la Ion 
gitud de la rama de corriente abajo 8b. - - - - - - - - - -

Las operaciones descritas a continuación estáfrilus 
tradas en las figuras 10 y 11*- - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -

La pinza neumática 30 y el órgano de pinzado 24 se25.



abroa para soltar las rapan de corriente .arriba 8a y de co­
rriente abajo 8b. SI árgano aprietdhllo 13 salo. El tubo 3 
vuelve a apoyarse contra ol tubo 2* las lunbrorao 7 evitan 
el encallado de las rama del hilo. El rotor Inicia tasa nue­
va rotación da trabajo. El árgano oprietahilo 13» en posi­
ción abierta» arrastra la rana 8a* Cuando la longitud de es­
ta rara» situóla catre este árgano aprietahllo y el nudo, al 
canea el valor deseado, el árgano apriotahilo 13 se cierra 
para apretar la rana unida al ovillo, quo resultará la rana 
do corriente abajo del nuevo nudo y ol árgano de corte 27 
llega sobre el trayecto del hilo y secciona éste* El gato do 
tracción 31 vuelve al estado de reposo» el árgano aprietahi- 
lo toma de nuevo ou posición retraída en el roten copiosa 
un suevo ciclo*

fia longitud de la rama de corriente arriba cortada 
8a ootá ajustada por una regulación de la posición del árga­
no do corte sobre la trayectoria del hilo. - - - - - - - - -

El objeto puedo sor retirado íaitonáticoaeato o ma­
nualmente por el extremo del tubo 2 o ol del tubo 3* En el 
coso ae trabajo en una fábrica de charcutería, la Introdue- 
ciáa de un oalehicháh a atar provoca la eyección del precedía, 
te* ha orden do apriete del nudo puede ser dada por un opeara 
dor o por una cenoxiáa automática con la máquina do corrien­
te arriba Humada erapujador o pistón* - - - - - - - - - - - -

fia T̂ ,inn antoriornento descrita puedo ser utili- 
sada en todos los casos m  que se ipüera roalisar 1»  nudo a&



toblocante alrededor de m  objeto cualquiera. 2am su utili­
zación caí medios particularmente oxidantes o húmedos» loa <5r 
ganos están roalisados de materiales sintéticos o mótales 
inoxidables; la ausencia de órganos eléctricos y de piezas 
de rozamiento del tipo leva o similares» hace que esta máqui 
na esté perfectamente adaptada para un trabajo sin fallo en 
dichos medios. -

» ..0- « •*

So declaran de novedad y propiedad para España, 
sus territorios y plazas de soberanía» las siguientes: - - -

EJ-I.YIJí " I C AC I OS.B 8

1.- Perfeccionamientos en las máquinas automáticas 
de anudado» del tipo que permite realizar en cada cielo un 
nudo por medio de un hilo, cordel o análogo, alrededor de un 
objeto determinado, en particular alrededor de tripas ccn ol 
fin de preparar embutidos, comprendiendo esta máquina unos 
medios de alimentación de hilo, caracterizados porque la má­
quina comprende:

- dos tubos soportados por un bastidor y que pre­
son tan un alma hueca apta para contener el objeto a atar» es 
tando estos tubos dispuestos en contacto por sus extremos y 
asociados a unos medios de arrastro quo permiten separarlos 
o aproximarlos;



» ai rotor soportado por uno do los tubos y guiado 
m  rotación pura podar girar alrededor de dote, estando este 
rotor asociad© a unos medios de arrastra pera provocar su no 
viniente giratorio?

• un árgano aprietahilos soportado por el rotor y 
asociado a unos medios de arrastre que permiten hacerle su­
frir» con respecto al rotor» una traslucida sensiblemente p¿ 
raída al eje de loo tubos entre m a  poeloi&t retraída y una 
posición saliente» estando este órgano provisto de un eleaea 
to de aprieto asociado a unos medios de maniobra que peral­
ten moverlo para apretar el hilo o liberarlo; - - - - - - -

— un órgano de retención del hilo situado en la 
proximidad de los tubos en una posición longitudinal intexs& 
dia entre la posición retraída y la posición saliente del %  
gamo aprlotahilo, estando este Órgano de reteacifo asociado 
a raos medios de arrastre aptos para moverlo rafli al monto con 
respecto a los tubos, ya sea para colocarlo contra uno de 
ellos y retraer el hilo, ya seo para separarlo de este tubo 
y liberar el hilo? - - - - - - - - - - - - - - - - -  - — - -

- un separador guiado sobre una trayectoria que pn
so por la proximidad del órgano aprlotahilo» para una posi­
ción angular determinada de éste, de asnera que dicho separa 
dor sea apto para enganchar la rama de hilo tendida entre ejs 
te órgano aprlotahilo y los tubos» estando esto separador 
asociado a une® medios de arrastre aptos pora moverlo a lo 
largo de esta trayectoria; - —  - — -  — - — — — —
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- un órgano do pinzado previsto para poder dispo­
nerse sobre el trayecto del Órgano aprietahilo y pinsar el 
hilo si final delciclo a fin de permitir la nueva toan de da 
te por el órgano aprietahilo, catando este órgano de pinzado

5. asociado a mes ¡sodios de maniobra que peralten provocar su
cierre o su apertura?------------- - - —  — -

- va órgano de corte asociado a unos medios de 
arrastre que peralten a por lo senos una cuchilla de la que 
está provisto, ya sea disponerse sobre el trayecto del hilo

10. entre la trayectoria del órgano aprietahilo y un tubo con el
fin de cortar el hilo, ya sea quedar escamoteada fuera del 
trayecto del hilo?----------------------------------

- un dispositivo de mando apto para disparar 9 pai­
ra interrumpir las acciones de los medios de arrastre y nc-

12* dios de maniobra, antes mencionados, en momentos apropiados
■del ciclo* - — «

2.- Porf accionamientos segóa la reivindicación 1, 
caracterizados porque la máquina está dispuesta para reali­
zar un nudo de cabrestante can dos bucles alrededor del obj¿

20# to, estando el dispositivo de mando adaptado para provocar,
en los momentos apropiados de cada ciclo, una rotación del 
rotor aproxinsadairmto igual a 300& con el fin de formar loa 
dos bucles, dos traelaeieneo de idas y de retornos del Órga­
no aprictahilo cesa una maniobra de apriete y de aflojado del

25. hilo, un movimiento de ida y de retomo del Órgano do reten­
ción, un desplazamiento de ida y de retome del separador a



lo largo ¿le cu trayectoria, un cierre y tata apertura Sel órga 
no de pinsa&o, m  deoplaaaaiento del Órgano do corte cao re­
torno a la poaioióh escamoteada y tai movimiento de separa­
ción de los doe tubos con retamo a la posición aproadoeda.-

3«- Perfeccionamientos según cualquiera de las rei, 
vindicaciones 1 y 2, caraoterisadoe porque loa medios de 
arrastre y los medios áe maniobra, antes mencionados, coa- 
prenden unos gatos neumáticos, de sic^le o de doble efecto, 
sotando el gato neumático que arrastra el rotor asociado a 
una transmisión de cremallera y pifiónos, contendiendo el 
dispositivo de aando, a su ves de tipo neumático, tatos eaptj| 
dores nounáticoa y tata lógica neumática.

4.- Perfeccicnamiontoo oogún cualquiera de las rei, 
vindicaciones 1, 2 ó 3, oaraoterisodoe porque el árgano de 
pinaado está soportado por el separador de manera que pose a 
disponerse sobre el trayecto del órgano apriotahilo cuando 
tiesto lugar el deoplasaraionto de diebo soparador, estando ee>. 
te órgano de pinaado constituido por tata mandíbula fija y una 
mandíbula móvil que permiten el paso entre ¿atoa del órgano 
aprietahilo cuando están separadas y que se apoyan la una 
contra la otra para el cierre. -

3.- Perfeccionamientos según la reivindicación 4» 
caracterizados porque el separador presenta un pico do forma 
curva en cuya concavidad está situado el órgano de pinsado, 
estando esto separador guiado de asnera que el oxtreno de su 
pico oiga una trayectoria tangente a los tubos con el fin
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de enganchar a su. paño la rasa de hilo, oituáa&Gse este pico 
al final del novisiento de jasnem que su eurmtum sea fiuy 
epraximdaaeate concéntrica con loa de los tubos y que quede 
ua paso anular para el órgano apriotahílo entre el pico y di, 

9* efcos tubos* ---

6.- J?ei’fecciansaicnto3 cegón cualquiera de las roi, 
vindicaciones 4 Ó 5» caracterizados porque un tope de posi­
ción regulable está asociado oca el separador a fin do ajus­
tar la carrera do este óltiao y regular asá la longitud de 

10* la rama de hilo de corriente abajo que sobrepasa del nudo* —

?•- Porfeccionasientos segdn cualquiera de las rei 
vindicaciones 1, 2, 3» 4» 9 ó 6, caracterizados porque un 
dispositivo de tensión del hilo está dispuesto corriente abj. 
jo de los aedios de áLimataeiÓn de Mío para participar en 

19* el apriete del nudo, canpreadimdQ este dispositivo unos Be-
dios de tracción sobre el Mío* -

3*- PerfeccicnaaLentoe segáa cualquiera de las rei 
vindicaciones 1, 2, 3* 4* 5, 6 Ó 7, caracterizados porque la 
máquina caapreade unos medios de paro del rotor adaptados pa 

20* ra fijar de fosm precisa una posición de paro de éste que
corresponde a 2a posición angular del Órgano apriotahilo pa­
ra la cual el soparador entra en acción coa el fin de engan­
char el Mío* — - — — — — - — — - —

9*- «BSEPSCGiaiAMIETlfOS SI M d  MAQUINAS AS2QMA2I- 
29* CAS PE AíraSADC*’* --------■ - - - ---- -------------------



- fio -

Todo ello conforsae se describa y reivindica en la 
preoente aeaoria que consta de veinte lionas* foliadas y seca
ncgrafiadaa por « a  sola de sos caras* y de once figuras cpo

—■* —. ------- ^
la iltwtran.

Barcelona, 1 3 ücí. 1976
*  A  A t CUfifu 5 t$ a

raaí*
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