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poy VENILE ailos

golicitada en Lspafia a favor de Société d'Application des
Techniques Electriques ot Hécaniques (S.A.TeE.ie) Seflelieliey
de nacionalidad francesa, domiciliada on 119, route de
Terssac, 81 Albi, Prancia, por "Perfeccicnamientos en las mg
quinas automiticas de anudado”, com prioridad do la soliciw
tud francesa 75.31756 de focha 13 Octubre 1975, = = = = = «

HEHORIA DESCRIPTIVA

~ Ia invencidn se refiere a wna miquing automftica
que pe_mite realizar en cada ciclo un nudo por medic de wm
hilg, cordel o anflogo, alrededor de wn objetc determinado;
s& aplica en particular en ol sector industrial de ia prepa-
racién de lop salchichones o embutidos y permite atar las
tripas, previamente rellenas, por medio de wa nudo autoblo-

queante de tipo nudc de cabrestante (™nogd de cabestan™). -

fio existen en el momento actual miquines cue den
completa satisfaccidn para realizar nudos del tipo nudos de
cabrestante y el ligado de los salchichanes se ¢jocuta ma- -
nualmente, 10 gue requiere wna mano de obra importante para

efectuar un trabajo fastidiono, = e mw c e rc v e e e w e e -
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Ia prssente invencién se propone paliar esta ausen
oin y proporcionar wna mfiquing antomitica gue funciona sin
intorvenciin humang. = = = w w = w w w - - - - - - - - -

Otro objetivo o3 el de proporcionar wma mdquina ap
ta para realigar cadencias elevadas, del ordmn de 20 nulos
por minuto; an ¢l casc de el ligado de >los galchichonen, eo-
ta cadencia estd adaptada a la cadencia de produccién de wna
wiquing llamada “empujador” que se coloca corriente arribe
en. la cadena y efectda el rellenado do las tripas. = = = = =

Otro objetivo es el de proporcionar una miguina cg
pas d¢ funcicnar sin fallos en wn ambionts himedo, como es
8l caso de la praeparacifn de los salchichomes, = « = = = = =

Con objeto de simplificar, se designa a combinuae
cifn con el términc hilo cualquier atadura apropiada, hilo
textil, cordel, cuerdecita, hilo metélico flexible, ete. ...

Ta adquing de acuerde con la invencién presenta
wos medios de alimntacidn de hilo y estd caracterisada por

-~ dos tubos scportalos por wn bagtidor y que preo-
pentan un alma husca apta para contener ¢l cbjete a atar, g
tando sntos tubos dispuestos en contacto por sus exiremos y
asociados a unos medios de arrastre pue permiten separarlos

ﬂ@mmlos;"""“"'""“""“""“‘*"'"""""""

« un rotor soportadc por umo de los tubos y guiado
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en rotacidn para poder girar alrededor de &ste, estando este

rotor asociado a unos medios de arrastre para provecar su mo

. vimiento glratorio; = = = = == = = - ————————-—

- un érgano aprietahilo soportado por el rotor y
asociado a unos medios de arrastre cue permiten hacerle su-
frir, con respecto al rotor, una traslacién seneiblemente pz
ralsla al eje de los tubos entre una posicifn reirafda y wia
posicién saliente, estando este Srganc provisto de wn elemen
to de apriete asociado a unos medios de muniobra que permi-
ten moverlio para apretar el hilo 0 liberarlo} « « = « o w -

= un Srgano de retencifn del hilo situado en la
proximidad de los tubos en una posicidn longitudinal interms
dia entre la posicién retrafda y la posicidn zaliente del &r
gano mprietehilo, sstando este Srgmmo de retencién asociado
2 wos medios de arrastre aptos para moverlo radinlmente con
respecio a los tubos, ya sea para colocarle contra wno de
ellios y retener el hilu, ya sea para separarlo de este tubo
Yyiiberar gl hilo; m m e m c c v v cn v v cececwen—we

-wum separador guisdo en una trayectoria que pasa
por la proximidad del Srgmmo aprietahilo, para wna posicidn
angulay determinada de éste, de wamera que dicho egparador
sea apto para emganchar la rama de hilo tendida entre este
érgano aprietahilo y los tubos, estando este separador asc—
ciado a wnos medics de arrastre aptos para moverlo a lo lar-
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- un Sreeno de pingedo previsto para poder 4ispoe
nerse pobre ¢l trayecto del drgano gprietahile y pinsar el
hilo al final del cicly a £in Ge peyoitir la nueve tomo do
ésto por el drgano aprietohilo, estando eote drgmno do pinsg
do agocindo a wnos medios de moniodbra que permiten provocar

-~ wm frpano de corte agsocinde a wnos medios de
arrastre que pormiten a por 1o menos ung cuchilla de 1a cual
astd provisto, ya sea dimponorse sobre el trayecto del hile
anire la trayoctoria del Srgmio sprictahilo y wm tubo cou el
fin de cortar el hilo, ya seoa quedar escomotozda fuora del

- wi digpositivo d¢ mando apto para digparar ¢ po-
ra intorrunpir las accicngs de log mediop de arrasire y mo-
dios de roniobra, mntes mencionadon, on momantos aproplados

£l funcimnamiento de los wodiom antoriornonte des-
eritoa se detallard nés adelante scbre un sjeuplo do realizg
cidn, gue permitird comprender mejor la invencifn. In el ca-
so particular del ligato de los salchichones, la mdquing es-
t4 preferentemonts dispuosta para resiisar un nuic de cabreg
tanto de doble Mucle; el dlepositivo de mundo satf entomces
aldapiado para provocar, en log momentos apropiados de cada
ciclo, upa rotacidn del rotor sproxismodamente igual en total
& 900¢ con o1 fin de formar loo dos tucles, dos traslacicnes
de idas y retornos del Srgano eprietshilo con wna maniotra
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de apriete y de aflojado del hilo, un movimiento de ida y de
retornc del Organo do re'bencidn,r un degplazamiento de ida y
de retorno del separador a lo largo do su tYrayectoria, wm
cierre y una apertura del Srgmno de pinzado, un desplasamien
o del Srgmmo de corte con vuelta a su posicidn escamoteeda
¥ un movimiento de separacidn de los dos tubos conr retorno a
su posicidn aproxinxit. = = = = = = - - - - oo - -----

Como se comprenderd mejor mis adelmnte, la afcuina
realiza asf un nudo de cabrestante apretado alrededor del ob
Jeto (salchichén o similar) y queda preparada pera un nuevo

Segtin un modo de realigacién preferido, particular
mente parz un funcicnamientc en un axbiente himedo, los me~
dion de arraatrs y medios de maniobra de los diversos drga-
nos comﬁrendan oz gatos neumiticos de simple efecto o doble
efocto, estando el gato que miove ¢l rotor asociado a wna
tronemisidn de cremallera y de pificnes; el dispositivo de
mande ez a su vesz de tipo neumitico y comprende unos captadg
res noumdticos y una légica neumftica que assgura el desarrg
1lo del ciclo. Uha miouina de este tipo, desprovista do cual
quier érganc eléetrico, es apta para funcicnar sin fallos en
anbiente hfmedo, en particular en las condiciches diffeilen
que reinan en was fibrica de charcuterfa, ~ = w = « = = = =

Otras caracter{sticas de la invencién se desprendg
rén de la descripeifn que sigue, con referencia a los plancs

anexos, los cuales ge dan s8élo a titulo de ejemplo no limitg
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tivo; en estos planos, gque forman parte integrante de la deg

~ la figurs 1 representa wn modo de remlisacidn de
1o nfquina de acuerdo con 1z invencidn, en sqccidn longitudi
nal porun dplono vertical BB} w w m e w e m o v m - - - - -

- 1la figura 2 es una vieta de esta miquina, en ao-
nmigeccifn tranoversal segdn la lfnea quebrada AA (mitad derg
cha de la figura), y en vista en aleado de perfil con arran-
cndo parcial pora la otra mitald do la figurn; = = « = « = -

~ la figura 3 es wna vista de 1a miquing, en semi-
peccifn horizontal ssgin la linea qusbrada CC (mitad iszquier
da de 1la figura) y en vista on planta para la otra mitad; -

- lag figuras 4 y 5 son vistas en dotalle de un Or
gaode la miquina, respectivamente en seccifn longitudinal y

- lag figuras 6 y 7 son vistas do detalle de otro
Srgano de la mdquina, respectivamente visto de frente y en
peccidn segdn una 1finea quebrnda TDj = = = = = = w =« = = -

- finglmente las figuras 8, 9, 10 y 11 asguemati-
gan W ciclo de funcionamiento de la miquinag en estas figu-
ras loo clementos han gido simplificados o deformados pars
facilitar 12 cOmPrensifil, = = = = = = = « = w « « =~ w o~ -

Ia mdquing representada a tilule de ejomplo en las
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figuras comprende un bastidor 1 de forma gemeral paralelepi-
pédica, qus soporia los diversos Srganos. A oote bastidor eg
%4 fijado un tubo 2, en ol extremo del cual sotd digpuento un
tubo mévil 3 coaxial al tubo 2 el tubo 3 es, en el ejemplo,
de pequefia longitud y cstd soportads por wa plato 4 movido
por uncs pequefios gatos neurdticos 5 y 6; estos dltimos per-
miten separar (tragoes discamtinuos on 1z figura 1) o aproxi-
mar log dos tubos. Dos lunbreras tales como 7 eatdn practicg
das en el tubo 3 para reservar un pasc al hilo y eviiar el
encallado de éste' al final del c¢icle cuando los dos tubos
son de nueve aproximados. Estan iumbreras s évidentemte
indtiles oi 1z eysvcidn, fuera de los tuboa, del objeto anu~-
dado se realizn antes de la aproximacidn de los tubops = = =

Para facilitar la comprensién de las figuras, el
hile ha sido dibujado y referenciado en 8, exn una de las po-

sicicnes que odopta en el curso del ciclo. « m = = = = = = =

Alrededor del tubo 2 gira un rotor 9 gulado en ro=-
tacidn por umes rodilles exteriores tales como 10. Eate ro-
tor es arrastradc en roifaciln por un gato 11 por medio de
wna transmisifn 12 que comprende wnos piliones y wna cremellg

The ™ " v om %0 an o0 4r = @ W o G WP W W W W A E LD W W W Ee e

El rotor S lleva un Srgano pprietahile 13 alojado
en égte ¥ que gira con §l. Egste Srgmmo estd representado en
detalleaen lag figuran 4 ¥y Se mm m mr m e e e v e - - - -

Bate frgano aprietahilo estd conatituide por wn



S

10.

15.

20+

25.

primer slenmento 8e spricte 13s contra ol cual puede spoyarse
w Begundo elemento 130 arrastrado por W gato neumdtico de
oimple efocts 14 con resorte de wetorno. El hile puede per
apretodo entre los plomentos 133 y I3be m v v v v v v w -

Monds, sl canjunto de eate Srganc o8 srrastrado
oo traslaciln por un gato noundtico de doble efects 15, taome
bién alojado en el rotor; ol Srgmo aprietshilo 13 pucde aof
sor povide entre wna posicifn retrafda en el rotor y wa po-
gicidn salients (representsda en los fipwras 1y 4)e =~ = =

Ta alimontacidn de sire comprimido del gato 14 y
el gato 15 se cfoctdn por medic, por una pa:éte. do tres tu-
bon floxibles nlojodos en ung vaina 16 que e arrolla .y e
desarrolla slrededor do tamboresy unidos al retor 9 y a la
tronomisifn 12 y, por otra parts, por we fmits giratoriz 17
gitunda & nivel ds ootz tranmdasifin. Nebe notarse quo, on el
caso en qus el objeto a atar posea un poquelid didmotro y, en
congsecuencia, el tubo 2 soa a pu ves do pequefio didmetro, la
junta giratoris puede estar prevista directamenie sobre ol
rotor para evitar la prepencia de fubogs y vaina flexidleg. -

B la proximidad de la parte snterior del tubo 2
estd previsto un Srgano de retencifn del hilo 18 digpuesto
on una posicidn longitulinal intermedia entre la posicidn T
trafda y la posicifn salicnte del Organo aprietahilo, como
micotra la figura 7. Lute Srgomo eetd asoccinds a wn gato noy
mdtico de doble efosto 19 que permite moverio radialmente
con roopocto ol tubc 2 ya sea para colocarle contra oate tu-
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bo, como so representa en la figura 2, ya gea para separarlo
de dote. In la primera posicidn, el Srgmo de retencidn 18
oo apio para retencr ol hilo, tal como mucstra lz figura 1,
nientras que en la segunda posicidén se holls escamoteado y
dgja libre paco al Srganc aprietahilo, cmlquiem que sea la
pogicidn do este Wltimo (posicidn saliente ¥+ a fortiori, pg

aici&mtm‘ia); e S W W WS W EE G s W e G S OB WP W WS SR Se W

Ademfe, uwn separalor 20, representaic on detalle
on laa figuras 6 y 7, estd guiado por wna poquefia columa 21
y arrestrade en trasiacidn por w gato neundtico de doble
ofocto 22, Baote eeparadiocr vepresenta wn pico de¢ forma curva
cuyo oxtremo 202 se desplaza sobre una trayectoria (5{2l 2, en
1la figura 2) tangente a lu pared externa del tudbv 2 y tangen
te al Srganoc gufahilo cusnde este dltimo sc halla en una po-
gicifn angular deternminada, tal como la representada en la
figura 2; el Srgmno gufahilo estd ademfs escotado como mueo-
tra la figura de detalle 4 para permitir al pico pasar mmy
cerca de su vistago intemoe = = r e c mc mc v v e - -

Asf{, & tu paso, el pico engancha la rama de hilo
tendida entre el tubo ¥ el brgano gufohilos. = = = = = = = -

Debe notarse que la posicidn angular antes mencio-
noda dol Srgano aprietahilo st asignada de formn precisa
por parc del rotor provocalo por unce medios de paro pravie-
tos a este efeoto; en el gjemple representado, estog medios,
que sc ven en 23 en las figures 2 y 3, ostdn conatituidon
por m dedo de paro arrastrado por un pecueiio gato neumdtico
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y contre el cual topa wn resalie practicado en el rotor, cuan
do ¢ote dedo ontd en poslciln 8alionig. = = w = « = «@ = = -

El separador 20 lleva wn Srgamo de pingadc 24 diow-
pussto en la concavidad del pico para colocarse sobro lz trg
yectoria del Srgano spriotahilo cmdé tiene lugar el desply
zamiento del separador. Este Srgano de pinsndo entd cmaﬁ-
tuido por wns mendibtula fija 24a y una mandfbula sdvil 24b
arrastrada por un gato nounitico de dohle sfecto 25. Cugndo
estdn scperadas, lan dos mandfbulas dejan v ospacio sufi-
ciente entre ef para permitir el paso del Srganc aprictabi-
los 13; en posicifn de clorre, la mandibula 24b se apoyn con
tra 18 mandfbula 248, = = =« = w .- -

Asi, sl fingl de la carrera alis, despuds de haber
onganchado el hile, el pico del oeoparador se colocs de paneg-
ra que cu curvatura sea my aproximadamments concéntrica con
la dg los tudbos y queda reservadc un pase amulnr para el Srgg
no gprietahila entres eate pico y los tubos; en el curao de
su movimiento giratorio, el Srguno apricitahilo ¢n posicidn
saliente sigue la trayectoria Cg Cys dilmjadn en la figura
7s pass entre las mondfbulag del dSrganc de pinsado y conduce,
dende luego, el hileo a pasar entre estas mandibulass eato
pormitirs pinser el hilo al final del ciclo con el fin, por
wa parte, de tiver de 1a rams del hilo de corriente abajo
para aprotar sl nuio y, por otra parte, asegurar la nueva o
ma del hilo por el drganc mprietahilo para el ciclo siguien~

t’. W W G G A G WP S WP TS G B W W S AR AR A S A S W W e T WS e
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Nede notarse que un tope de posicifn regulable 26,
agocindo al separador (em el ejemplo motitade mobwe is colun~
na de guisdo de déste), pormite ajustar la carrera de diche
separalor ys oo consecuencia, la longitud de la rama de hile
de corriente abajo que solrepast el DUdGe mw = v = w o = =

i Srgano de corie, gue puede verse en 27 en las
figuran 2 ¥ 3, pernite spccionmar el hilo; este érgano posce
una cuchilla 27a cue, bajo la aceifn de un gato neumdtico
28, pusde disponarse gobre el irayscto del hilo entre el tu-
%o 2 y la trayectoria del Srganc aprictahilo. Nesle lusgo,
@3 posidble prover un drganc de tipo tijera com des cuchillag.

El hilo proviene de un ovillo alojado cn wn alimen

'mWZdestﬁ@awzapormgﬂasamLmsaem dste

Un dispositivo de tensién entd dispuesio corriente
abajo del alimentador entre dos gulas; este dispositivo come
prende unz pinza neundtica 30 oue permite parar el desarro-
1lindo del hilc y unog mediocs 31 de traceidn solre el hilo,
situadtos corriente abajo ds esiz pinza. In el ¢joxmpio, estos
medios estdn coanstituidos por un gato neumftico que lleve,
en el extremc de su vdstago, un cascquillo 'para el paso del

Ia mdouina eatd completada por un dispozitivo de
mando neundbico que disparn o interrumpe lus acclones de los
diversos gatos en los momentos apropiados del eiclo. Hsbe
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dicpositive, do un tipo perfectamente cldsico en la técnica
de mlo newsdtico, puede comprender Wios captadoros neunsti
cod, del tipo capiadorsa de fuga, eimbolizaldos em 32 on loo
figuras 1 y 2, sltualos delmmte do una cremallera 33 cqus llg
VR wnas lumdraras para provocar, en ol moamento oportwns, la
creacidn de sofiales de mondo por dichos eaptadores; esta crg
mallera o8 arrastrain por la tranominidn 12 de menera que oe
desplace transversalmente en ¢l curso de Ut CiclGe = = = = =

Habiendo sido descritas la estructure de la ndoui-
na ¥y las funcicnes do los diversos Srganos, e explicard o
cantinuacifn ou funcimanionto eon reforencia a las Piguras -
simbdlicas 8, 9, 10 y 11. En estan figuras se han utilizade
las miemas referoncias qnemteriamte. i

Iaz opornciones doseritns o continuacidn ontdn
iwaﬂml&ﬁma;*“--;mﬁuwnonunun»w

4l principio del ciclo, ol hilo 8 es tomado por el
Srgeno aprietahilo 13 que @e halls en posicila salicnte; deg
puda de rotacidn de 2002 5 270% sproximedamente (seghn I
longitid de 1z raoq d8 corriente sbajo a obtensr), ol drganoc
aprietahile 13 vuslve a2 la posicidn retrafda y el Srgamo de
retencifn 18 se spoya sobre ¢l tube 2. Despuls del paso de
sote drgano, ol Srgano aprietahilo 43 sals, ol separador 20
gube ¥ ou pico engancha el hilo al pasar. Bl Srganoc aprieta-
hilo 13 propigue o continuncidn pu rotacidm. El drgano de rg
toneifn 18 oo pepara del tubo 2 y liberam el pasoc. Al final
de la rotacifn, el Srgamo sprietahilo pasa entrs las mandfibu
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las del Srgano de pingado 24 unido al Separadors = = = = = =

21 entrelasgado éstd torminado; el Srgano de pingsa~-
do 24 se cierra y toma el hilo, el Srgemo aprietahilo se
gbre y sueltr ol hilo y despuds vuelve a la posicién retraf-

Ias operaciones descritas a continuacifn eothilug

i objoto, por ejemplo un salchichén, es introduci
do en los tubos 2 y 3 (las tripas a avar han sido simboliza~
das en 34). Esta introduccidn provoca una sefial ncundtica
que monda la acclén de apricte del nudo. Los tubos 2 § 3 se
separan, el rotor realiza wna rotacidn de retomo {aproxima-
damente 900%). La pings neumitica 30, situads a la entraﬂa,,
aprietz la yama de corriente arriba del hilo 8a. El gato de
traccidn 31 ontra en acciln y tira de la rama 8a. El separa-
dor 20 desciente con su Srgmno de pingado 24 que efectdn wna
traceidn sobre la rama de corriente abajo 8b: el nudo es asf
ceolocado sobre el objeto y apretaie alrededor de éote por
las accimes concomitantes del Srganc de pinzado 24 y del go
tc¢ de traceifn 31. la carrera regulable del gato que arrase—
tra ¢l separador 20 y ou Srgauo de pinzado 24, Aefine la log
gitud de la rama de corriente abajo Bbe = e m v -« v = -

Las operacicnes degerites a continuacidn estdhilug
trajos en I Figuras W0 J Il == w v v c c e e mwem -

ie pinega neunmdtica 30 y el drgano de pinzado 24 se
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atren para soltar las ramas de corrienio aerriba 8a y de oo~
rrionte obojo 8b. Bl Srgeno aprigtohilo 13 sale. 1 tubo 3
vuelve a spoyarse contra ol tubo 2, las lusbtroras 7 evitm
el encaliado de las rame dol kileo. 31 rotor inicla una nuc-
va rotacifn de ftratajo. Bl Srpmo aprietchilo 13, en poai-
cifa agbiorta, arrastra la rama Sa. Cunndo la longitud de eo-
tn rame, situads cndre este Srganc aprietzhilo y el nudo, ol
conga sl valor desealo, el dr’géﬁo aprictahilo 13 ss cierra
para apretar la rana wnida al ovillo, que reoultard la rama
do corriento abajo del nuevo nudo y el drgano do corte 27
1loga sobre el trayecto del hilo y seccicna éete. Bl gato de
traceidn 31 vaelve al cstado de reposo} el drganc aprietahi-
1o toma de nuevo pu posicidn retrafda on ol rotor: empless

Ta longitud de la rana de corriente arriba cortada
8a ostd ojustaia por una rogulacifn de la pooiciln dol Orge-
no de corte sobre la trayecctorda del hilo, == w = » = « =«

El objsto pueds sor rotirado sutordticonento o ma-
nualmente por el extromo del tubo 2 v ¢l del tubo 3. En el
caac de tradajo en una fbrion de charcutorfa, la introduc—
cifn de wn salchichén a atar provoca la oyeccidn del pre¢cden
te. Ia orden de apricte dol nwdo puede ser dala por un operg
doxr o por una ccnoxidn avtomdtica con la pdouing do corrien-
to arride Dumedo empujaldor © Pigtdle = = = = = m =« = - = - o

Ia niquina anteriormente dosorita puede eor utili=
zada on todos lom cascs on que 0@ muiera roalisar un nudo ag



S

1Q.

15

20.

toblocante slrededor de wn objeto cualguiera. Para gu utilie
zacidn en medies particularmente oxidentes o Wimedos, los &p
ganoes estén wonlizados de materinles sintéticos o noatales
inoxidables; la susencla de Srgmnoes eléctricos y de piezas
de rozamiento del Hipo leva o similares, haco que esta mégui
na esté perfectamente adoptada parn un trabajo sin fallo en-
dickoa medicte v v s v e v v v m e v rcrcwccm -

B0 7 4

Se declaran de novedad y propledad para Lopafia,
sus terri_torios ¥ plazac de Boberanfa, los siguionten: « - -

1.~ Porfoccianamientos én las mdquinas automfticas
de anudada, del tipo que pormitie realizar en caia ciclo wn
nudo por medio de un hilo, cordel o andlogo, cirededor de wn
chjeto deternminaio, en particular alrededor de ftripas can ol
f’iﬁ de preparar cabutidos, comprendiendo esta méquina wnos
medios de alimentacién de hilo, caracterizados porque la mi-
quina compreniel = = - w e cc rE R E .- .- -

- dos tubos goportados por un bastidor y que pre—
santan wn aluz hueca apta para contener el objeto a atar, es
tando estop tubos dimpuastos en contacto por sug axiremos y
anceigdos a mon medios de arrastre que permiten separariocs
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- w rotor goportado por wie de los tubos y guiado
en rotacifin para podor girar alrededor de dote, estando sste
rotor asooiado a wios medics do arrastre para Provocar S ng
vimtento giratorio)] e e w e s ww v " .- .- .-

-~ tn Srganc aprietahilos goportado por el rotor ¥
asociado a wos mediocs de arresire que permiten hacorle su-
frir, con raspecto al rotor, wna traslacidn sensiblemente pg
ralela al eje de loa tubos entre was posicidn retraide y unsg
powicidn saliente, estando este &rgano provisto de un elemen
%o da apriete ascolado s wos medics de maniobra que pormi-
ten moverlo para apretar el hilo o liborarlo; « =« e w ==

- mwn Srgano de retencidn del hilo pituado on la
proximidad de los tubos en una posicidn longituldingl intermg
dia ontre la posicifa retrafda y la posicién salionte del O

. gmo aprigtahilo, estando este Srgano de retvencidn asocislo

a wos medics de arrastire aptos para moverlo radialmente con
respecto a log tubos, ya sea para colocarle contro wno do
6lloB y retener el hilo, ya sena para soepararlo de oste tabo
¥ 2iberar el hilo} ww m e = m e v - -

- I separador guiado sobre una trayectoria oue pg
ga por la proxinidad Gel drgamo aprietahilo, para una posi-
cifn nogular doterminala ds dste, do nevora que dicho separg
dor sea aspto para enganchar la rame ds hilo tendida entre eg
te Srgano aprietahilo y log tubos, estando este separador
asociado a unos medios de arrantre aptos para moverlo o lo
largo do ents fxgyecloria; w w w e e = o w o oo wm e o - -
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- un Srgmno de pingado previsto para poder dispo-
nerse sobro el trayecto del Srganoc aprdetsghile y pinzar el
hilo al fingl delciclo a f£in de permitir la nueva toma de 6g
te nor ¢l Srgamo aprietahilo, entendo este Srgano de pinwado
asocigdo a wios medios de maniobra gue permiten ProvVOCAr su

- m Srgano de corte asociado a wnos medios de
arrastire que permiten a por lo menos una cuchilla de iz que
estd provigto, ya sea dispomerse sobre el trayecto del hile
entre ia traysctoria del Srgano sprictahilo y wn tubo con el
fin de cortar el hilo, ya cea quedar escamotesda fucra del
trayocto del Hilo; =~ - = - e ccccccmmm e —-——

-y dispogitivo de mando ap"so para digsparar o0 pa-
ra interrumpir las acciones de log mediosg de arrastre y te-
dion de manlobra, antes monciocuados, on momentos aproplados

2.~ Parfeoccionanientos segin 1la reivindicaciln 1,
caracterizados porque la micuina estd dispuesin para reali-
zar un nudo de cabrestante con dos bucles alrededor del objg
to, estondc gl dispositivo de mando adapiado para provocar,
en los momentos apropiadoes de cada ciclo, wna rotacidn del
rotor aproximsdomente igual a 8002 con el fin de formar los
dos Wucles, dos traslaocionen de idas y de rotornos del Srga-
no apristahilo con uns manicbra de apriete y de aflcjado del
hilo, mn movimiento de ida y de retormo del Gré,ano de roten~
cifn, w desplgganiento do ida y de retomo del separador a
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lo largo de su trayectoria, wm cierre y una aportura del érga
no de pineado, un desplazemiento del Srgano de corte e re-
tormo 2 la posicidn escamoteada y un movioiento de separnw
cifn de los dos tubon con retornoe a la posicidn aproximeds.-

3.~ Perfoccionanientos segin cualquiera de las rei
vindicacicmes 1 y 2, caracterigados porgue lop medios de
asrrastre y los nedios de monlcbra, mmtes mencionados, come
prenden wnee gatos neumdticon, de eimple o de doble efecto,
eotondo el gato noundtico que grrastra el rotor asocciado g
una transuinifét do cremallera y pifionos, comprendiendo ol
digpositive de mando, a ou ves de tipo noumdtico, wnos capiy
dores noumfticos y wa 1l8gica nounbticn. = = w « = = - - - -

4.~ Porfeccionamiontos segdn cunlquiera de las rei
vindicaciocnes 1, 2 & 3, caractorisados porque el Srgomo de
pinzodo eotd soportado por ol separador de DaNEra Cue Pase a
digponerse oobre ol trayecto del Srgono aprietahilo cuando
tieno lugar gl desplasamiento e dicho separador, estaxlo cg
te Srgano de pingado constituido por una oandfbula fija y wna
pandfbula mbvil que permiton el paso entre dstas del Srgeno
aprietahile cuando estdn separndss y cue 56 apoyan la una
contra 13 OUYR DATA 6L CLOPTGe w = = = = w ~ o = = - = - ==

5. Porfoccicnanientos segdn lo reivindicacidn 4,
caracterizalon porguc el sepnraﬁﬁr presenta wt pico do forma
cnwa en cuya concavidad estd situado el Organc de pinsalo,
egtundo oste soparador guiasdo do manora que ol oxtremo de su
pioo oiga una trayectoria tengonte a log tuboc con el fin
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de enganchar s ou pa¥o la »ama de hilo, situfndose esto pico
al fingl del movimienlo de manera gue Su curvatura soa oy

eproximadamento cancéntrica can laa de los fubos y gue quode
un page anular pora ¢l érgsno aprietohilo entre el pico y di

Ge= Perfeccionzmicntos segin cualquiern de las rei
vindicacicnes 4§ 6 5, caracterizades porgue un tope de popie
cidn regulabdle eotd asociado com ¢l separador a fin de ajuo-
tar la carrera de cobe dliimo y regulsr asf la longitud de
1s rama 8¢ hilo de corricnte sbajo que nobrepasa del nudo. =

" 7o~ Porfeccicnamientos segin cualcuiera de las rei
vindicaciones 1, 2, 35 4y 5 6 6, caracterisados porque un
dispositive de tensidn del hilo estd dispuesto corricute aby
jo 8e los medion de alimentacifn e hile para participar en
ol apriste del nwlé, coprendiendo este dispositivo woes me-
dios do traceifn sobre 8l Mloe m e v m v e o w w o - - -

8.~ Porfeccimamientos segin cualquiera de las roi
vindicaciones 1, 2s 3¢ 42 55 6 & 7, coracterizados porque ia
miquinn comprende unos medios de paro del rotor adapiados pa
ra fijar d¢ forma precisa una posicidn de paro do éste que
correoponde & la posicifn angulay del drgano aprietahilo pa-
ra la cual el soparador catra on accidé con ¢l fin de engam~

Qo= WPERFECCIONAMIERTOS EN TAS HAQUINAS AUDOHATI-



Todo ello cmforme se degerdiba y reivindica en la
precente memoria que cansta de weinte hojas, folindas y mecp
nografiadas por wna zola de Bug carss, y z_!g e Piguras cue
la iluetran. T

BARCELONA, T3 GCT. 1975
PA M curey SUNOL B
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