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PATENTE DE INVENCION

por VEINTE afios

solicitada en Espafla a favor de DUCELLIER & CIE, de naclo-
nalidad francesa, domiciliada en 23, rue Alexandre Dumas,
75 526 Paris C&dex 11, Francia, por wperfeccionaxientos an
los sistemas de encendido pama motores de combustidn inter
na"y eon prioridad de laes eolicitudes franceass 73.42543
y 74.23808 de fechas 29 noviaembre 1973 ¥y 9 julio 1974, reg

pectivamente., = = = % = = = = = - > = - - ----- - -

IEHORIA DESCRIPTIVA

Lz presente lovencifn se refiere a un procedinmien
to y un sistema de encendido para motorse de combustidén in-
terna, en particular de vehiculos automdviles, destacable
porque permite obtener un tiempo de circulacién de la co-
rriente en la caja de encendido, elevadora de tensibn, apro
xinadamente constante cualquiera que mea la velocidad de rg
tacién del motor. A los efectos oportunoe se seflala que el
objeto reivindicado en la presente ez el mencionado sistewn,
si blen la descripeidén hace referancia al procedimiento pn-

ra facilitar ¢l entendimiente de la invencifne = = = o « =

BEn los sistemas de encendido de motores de coubug
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tién interna, conoecidos, la bobinm elevadora de tensién eg
t4 entudianda pars funcioner a las velocidades miximas del
motor; por ello el arrollamiento primario de esta bobina
tiene un valor sélfico limitado de tal manera que une co-
rriente suficiente para realiszar el encendido an régimen
elevado circula en el primario; para las velocidades de ro
tacién m4s pequefias, la corriente primaris es mAs importan
te, 10 que mejorn sensiblemente las caracteristicas del dig
positivo de encendido, mlentras que esta corriente alcmnza
rdpidamente un valor méximo a medida que la velocided de rg
tacién del motor disminuye, este valor miximo es funcidn de
la resietencia del arrollemiento primario de la hobina y
del valor de unz resistencia adicional cuando una resisten~

cin de este tipo esti prevista en el gistema. = = = = = = -

Adends, cusndo el tiempo de pase de la corriente
primaria sobrepassa un valor dptimo, no hay mfs incremento
d¢ las caracterf{sticas, eino un consumo excesivo e imdtil

La presente invencidén tiene pude por objeto evitar
ente inconveniente, y me refiere n aste efecto a un procedi-
mipnto de encendido de motor de combustidén interna, partiocu
larmente para vebfcules mutoméviles, a partir de un sistema
de encendido que comprende, entre otros, una bobina elevaio
ra de tengidn, caracterigzado porque coneiste en engranar
una primera tensidn Uy de valor proporcional a la dimensidn
de la separacidn angular entre una vosicidn de re:erencia y

1a poaicidn variable anpularmente de un elemento movido en
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rotacién proporcionalmente o la velocidad del motor, una
segunda tensifn U, de valor funcidn de la veloeidad de ro-
tacibn del moior, de manera tal que cuande la suma de las
tensiones Uy + U, coincide con una tensidn de umbral 03 de
valor constante y determinsdo, se dizpara un impulso de man
do de inicio de carga da la bobina, de manera que se obten-
£a un tiempo de paso de la corriente, necesario y suficien-
te, controlado, por dicha bobina cuslquiers que sea la velg
cidad de rotacién del motor, para limitar el consumo de co-
rriente de diche bobina e:x las bajas velocidadee de rota-
cién, y mée particularmente cuando la tensién de alimenta-

Ciéneaelevada. @ W e em s S me W LR e G G W W W Wr W ae e W %

Un sistema para la resligzacién del procedimiento
segdn la invencidn comprende un generador taquiméirico que
recibe las gefiales de un detector de posicifn que cooperan
con el elemento movido en rotacién proporcionalmente a la
velocidad del motor a través de un sistema de conformacién
de las sefizles, el cual generador alimeuta un elemento inte
grador que cuministra la tensidn 0,4 proporcional a la sepa-
racién angular entre la posicidén de referencia y la posi-
eién variable angularmente del elemento movido en rotacibn
proporcionalmente a la velocidad del motor, un amplificador
que, en sorie con sl integrador, sumisistra la tensidn U,
funncidn de la velocidad de rotacién del motor, y un compara
dor que recibe la suma de las tensiones Uy + U, y la comnz
ra con la tensidn de umbral U3. de manera tal. que cuando

u, + U, coincide con Uj. suministra una sefinl de salida que

-8 utlligada para disparar el establecimiento de la corrien
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te an la bYobina por medio de una etapa ammplificadora. « -

La desoripcidn que sigue con respecto a los pla-
nos anexos hard comprender mejor la realigacidn de esta in

- la figura 1 reprssents esguemfticamente un mo-
d0 de reslizacién de la invencién particulaxmente adaptado
que utiliza la sefial de encendido como sefial de deteccidn,

= 1a figura 2 representa esquendticamente el cir-
cuito de conformacién de la selial de salida de loe medios

e deteccifn, v w m e c v e c cwrrrr e .o

~ la figura 3 vepresentes asquemiticomente el gens

rador taquimdtrico, =~ <~ e mc e c v v mc m c c rc e .-~

-~ la figura 4 representa emqueméticamente el inta

grador y el amplificador continuo, asocisdog, o = = = = ~

~ la figure 5 representa ssquamdticamente el com-

-~ la figura 6 representa esquemfticamente el am~

plificador de malidn y el elemento amplificador ssociado a

-~ la figura 7 reprementa un dlagrama de las ten-

giones o la salida del generador taquiméirico, = = = « w -

-~ lag figuras 8 ¥ 9 representan gsquemiticemente
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unos modos de reslizacidn diferente de la invencidn, — - -

~ 1la figura 10 representa esqnemﬁtiéamante otre
nodo de reslizacién de ln lnveneifn partiqulaxmente adapta

do para un motor llamado simétrico, = = = = = = = = = = «

= la figura 11 representa esquemfticamente el sig
tema de conformacidn de las sefiales salidas de los medios

- 1la figura 12 represents el diagrama de las ten~
slones a nivel del comparador nara las pequefiza velocidades

~ 1la figurs 13 representa esquemfticamente un modo
de realizacifn particularmente adaptado para un motor llamg

ﬁoasimémco' Wn NS an Sw W) WP Ge B 4R T W W TP WS WME SR WS Wm Wr v ae s

=~ la figura 14 representa los disgranas de las ten
siones en el dispositivo para motor asimétrico en régimen

Tl modo de realizacidn representado en la figura 1
comprende un detector de posicidén 1 sensibnle, por ejemplo,
a la presencia de una piezs metélica; Reta pieza metflica es
solidaria de un elemento girstorio dsl distribuidor de en-

candido a fin Je detectar la gefinl de encendidoe = « « = - «

Las sefinles salidas del detector de posicida 1 son

conformadas por un dispositive 2, a fin de alimentar un geng
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rador taquimétrico 3, el cual suministra uns corrisnte pro-
porcional a la velocidad de rotacién del motor, esta co-
rriente determina dos tensiones, por una pnarte por sl intg
grador 4 que suministra la tensién U, proporcional al dngu
1o de rotacidn del elemento rotativo del distribuidor y,
por otra narte, por un smplificador continuo 5 que, en sa-
rie con el integrador 4, suministra una tensién U, propor-
cional a la velocidad de rotacidn del motor, estas dos ten
sionee U, ¥ U, adicionadas alimentsn un comparador 6 que
compara esta suma Uy + U, con una tengibn US' determinada
por un puente Je resistenclia 7, de manera que, cusnde U, +
Us coinclden con U 3 sl comparador eavia une sefial a un ele
mento nmplificador 8 nue, a su ver, establece la circulaw

cién de 1la corriente en la bobina de encendido 9. = = = =

¥l detector 1 y el sistema de conformncién 2 estdn
representadon mis en detalle on 1la figura 2. = = = = = = =

El detector 1 es una bobina excitada por un elemen
to rotativo del distribuidor de encendido, no representado,
solamente los impulsos negativos proporcionados por ssta bo
bina atraviesan un dlodo 30 y son descrestados por un diodo
3t a fin de¢ proteger la unidn emisor bass y de actuar sobre
la base de un tranasistor 10, ya polarizado por medio de una
repistencia 40 conectada & un elemento del amplificador 3
{ver roferencia D fige. 2 y 6). Tl sistema e confomaci§n
astd entonces coustituido esencimlmente por los dos travsig
tores 10 y 11 y sus resistencias de cargs, por una capacidad

20 gue seleccionn un frente de cadn Jdos de la seflal salida
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del transistor 10 a fin de hacer conductor porr una duracién
constante al trensistor 11, y por un diodo de proteceidn
32. Las sefiales obtenidas en C, en el colector del transig
tor 11 son aproximasdamente rectangulures y de duracidn
constante definida por el condensador 20 y las resistencias
50, ‘51.. 52 y estas sefiales alimentan el generador taquimé-
trico 3 (ver fig. 3), constituido esencialmente por un dio
do 33, un trensistor 12, una resistencia 41 limitadora de
corriente y un condansador 21 que calibra la carga liberada

cuando tiene lugar cada seflal emifida vara la puesta eau for

ma. AN W N B WS B WS WA G UE AR e GE SR @ T AW ew W TR AW AR YW am am A

Las cergas eléctricas salidas de este condensador
son filtradas por la regsistencia 42 y el condensador 22, el
tranzistor 13 cuyo emisor estd conectado sl colector del
transistor 12 por la resistencia de filtrado {2, y cuya ba
gae, conectada a un potencial fijo definido por el puente 43,
44 desacoplado por el condemsador 23, fije el potencial de
un circuito de filtrado 22, 42 y libera una corriente propor
cional a la velocidad de rotoecidn del motor cumlesquiera que -

sean los elementos situsdos mds 21l e G = = = = = =« = -

El generador taguimétrico 3 aliments un integra-
dor 4 y un amplificador continue 5 dispuastos en merie en

El integrador 4 (fig. 4) eetd evencinlmente cong
tituido por un condengador 24 nue, cargado por la cerriente
del generador 3, suministra una tensién U, proporcional =21
fngulo de rotacidn del elemento rotativo del distribuidor
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independientemente de la velocidad de rotacidén del motor;
la descarga periédica del condensador se efectda por el
transistor 14, cuya unidn emisor-colector estd conectala en
paralslo . los bornes del condensador 24, por medio de una
reeistencis limitndora 53 y cuya bese es conectada en C,

en decir al colecter del transistor 11, a cada impulmo de
encendido, es decir a cada raso de la pleza metdlice del
alemento giratorio dol distribuidor de encendido frente a

EL amplificador continuo (fig. 4) proporciona la
tensidn U, funcibn de 1a velocidad da rotecidén del motor,
a partir de la corriente dada por el generador 3 después de
haber atravesado el integrador 4. Fl mismo estd coustituido

por la resistencia 45 en serie con el condensador 24. = - —

Un puente de resistencin 7 (fig. 5) constituido

por unas resistencias 4€ y 47 sunministra una tensidn U3 dew=

La suma de lay tensiones Uy + U,y obtenida automd
ticamente en 0, graclas a la puestn on serie del integrador
4 y dal amplificador continuoc 5, y la tensidn 03 son aplica
dne o un comparador € (fig. 5) en el cual el transistor 15
efectia la comparacidn entre Ug + Uy y 03 y cue, cuando
coinciden, produce un impulso en su colactor, Gue, amplifi-
cado por ol amplificador de snlida 8, permite la circulaeidn

de lo corrionta enn 1z bobing 9 » « cc v o w w = w " - - -

Este amplificador de salida 8, representado sn 1ls
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figura €6, estd constituido, por una parte, por un Darlington
que comprende log transistores 16 y 17 y; por otra parte,
por lop dos trangistores 18 y 19, que eatdn conectados como
emisor-seguidor. La unién emisor~colector del transistor 13
conecta ol primerio de la bobina a wasa, mientras que la ba
se 32el tremsistor 18 csti conectada entre las ﬁos resisten
cias 42 y 49; siendo la reeistoncia 48 una resistencia limi
tadora y fijando la resistencia 43 un potencial sobre la bg

La resistencia 48 conecta los colectores de los
transistores 16 y 17 con la base del transistor 18. La ten
sifn obtenida en 1, figuras 2 y &, es decir entre el
Darlington y la resistencia 48, es aplicada, por la resisten
cia 49, a 1la base d¢l transistor 10 de maners que precipite

1la pefial de encendido a pesar de los pardsitos gue pudieran

™ el sistema asf realigado, la sefial de encendi-
do dispara puss el blogqueo del transistor 10 que manda ls
descarga dsl condensador 24 por medio de log transistores 11
y 14 hechos pasantes, y, consecuentemente, el bloqueo del
transistor 15, que es el comparador y que bloguea nef el am
plificador 8 y corta la circulmcidn de la corriente em la
bobina, un mievo ciclo empieza sntonces simulténeamente, el
condensador 24 se carga y, cusndo By + Uy = 83. el transis-
tor 15 resulta pasante wsf como los clementos del amplifics
dor 3, la corriente ee establece en la bobina hasta la pré-

ximg gofial do encendld0e « @ «w = w - - - .- -—-——-—- .-
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n el disgrana de la figura 7 estén representadas
las tensionss Ugr Ups 03. U, + Upy pamvelocidades de rota-
cidn del motor Aiferentes, es decir: pequefias velocidades
(zona a), velocidad media (zona b), velocidad elevada (zona
c). Pn ente disgrams /9 representa el Sngulo de rotacidn del
elemento rotativo del distribuidor de encendidjo durante el
cunl lp bobina 9 oe cargs, o8 decir desde el momento en gue
Uy + Uy = Uy hastn 1n préxiua seflnl de encendido (S.A). Pug
de destacarse que cuanto mis slevads es la vselocidald wayor
ee el 4sngulo ﬂ s 10 gue implica que el tiempo de circulmeidn
de la corriente en la hobina 9 sea aproximadamente conatan—

te, cuslquiera que sea la velocidad de rotacién Jel motor. -~

La invencidn renliza asi la proteccidn de la bobi
na contra los recalentamiontos demasiado lmportantes Jebidosn
2 la circulacién de la corriente demmsiado importante en ai

cha bobina a pequefing velocidades de rotacién del motor. -

Las fisuras 5 y 9 reprasentan unas variantes del
aistema wegdn la iuvencidén. Bn el caso de la figura 8, 1z =e
fiel salide del dispositivo de conformacién 1~2 alimenta el
caloulador 3-7 de inicio de¢ carga de la bobina, la sefinal de
salida de este calculador y la sefinl salida del dispositivo
de conformncién son entonces amplificadas por el amplifica-

dorg. ------- W A G GS ew W WY G WS W P DS s W W e S ee

La unién directn entre la conformacidn 2 y el an—
plificador 2 #5 utilizada en el caso en gue low pardsitos ac

tdnn de forma nefanta sodvre el caleuladore = = - w = w = - -
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el caso de 1la figura 9, la seflal salide Jdel
dispositivo de conformacién 1-2 es amplificada por el smpli
ficador 8, ssia seflal amplificada manda el calculador 3-7
de principio de carga de la bobina, la selial de salide de
este calculador er a su vez emplificada por el mismo ampli
ficador B. Tete dispositive hace también al calculador me-

nos gencible a 108 pardsitof,. = = @ v = e - - - - - - - -

En estos modos de realizacidn, la seifal de detec
cidn utilizada es lz sefial de encendido, la correccién del

desplazamiento angular del punto de encendido, y, consecuen

" temente, del inicio de ecarga ds la bobina, se realiza aut)=-

nidticamente por el ecistema llamado de avence del encendido.

n el caso en que la smefial de deteccidn es indepen
diente del demplazamiento angular del punto de encendido,
la resistencia emplificadors continua 45 estf caleulada pa-
ra obtener uu miximo de rendimiento en las grandes velocida
des de rotacidn del motor, lo que permite también limitar
ol tiempo de circulacién de la corriente en la hobina en

las pegueflas velocidades. = « = = = = = = ———— e - - -

Ademds, la invencidn permite un arranque del motor
con una fuente de tensido elevada superior a lm tensidn de
1a baterf{a del vehfculo a causa del pequefio consumo en las

bajas velocidades. = = = = v @ @ o v« - 5 - e = - oo o=

Fl sistema representado en la figura 10 cowprende,
como se ha descrito amteriormente, un detector de sefinles 1

aque son conformadae por un dispoeltivo 2 2 fin de alimestar
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un generador tagquimétrico 3 el cunl suministra una corrien
te proporcional a la velocidad de rotacién del motor, esta
corriente determina doz tensiones, por una parte por el in
tegrador 4 que suministra la tensibn U, proporcional al 4n
gulo de rotacidn el elemanto rotativo Jel distribumidor y
por otra parts por un amplificador continuo 5, que en serie
con el integrador 4, suministra la tensidn U, proporcionsl
a la velocidad de rotacién del motor, estac dos tensiones
Uy v U, adicionalas alimentan us comparador 6 que compara
esta suma U, + U, con una teneidén U3, daterminada por un
puente de resistencias 7 de manera que, cusndo la suma U, +
U, coincide con U,, el comparador 6 alimenta un slemento am
plificador 8 que, a su vesz, establece la circulacidn de la

corriente en la bobina d¢ encendido 9¢ w w = = = = = = = =

segdn 1la invencién, una tensifén U, es engendrada
a partir ds wn punto P del dispositivo de puesta en forwma 2

y aplicada gl compargdor 6 o = = = @ v v = - - - == - - -

Semin une realigacidn de la invencidn ilustrada en
la figura 11, una resimtencia 54 setd conectada, por una par
ts, al punto P del circuito de puesta en forma 2 qua, on su
conjunto, em andloge al representado en la figurn 2 y de la
patente principal, y, por otra parte, al punte G del comparg
dor 6 que puede ser andlogo al representado en la figura &
de la patente principal, s travée de un diodo separador 56
que evita la modificacifn del valor de lss tensiones de U1 +
Ug creado por la resistencia 54 cusndo el valor de las tensifn

U4981nf02’10r81aﬂumau1+ﬂz. ----- - ew wm e W e e



0.

15.

20«

25.

La teneidn ootenida a la salida de osta resisten
cia 54, en G, es la tensién U, aplicada a la entrada G del

comparador o = - = = - o - e e cm - e - - - -

Como se muestra ea la figura 12, en lns poguefiag

‘welocidades de rotacifn del metor, la suma de las teusiones

Uy ¥ Uy 0o aleanza el velor de la tensién U,, verc la super
posicidn de U; 2 esta suma U, + U, permite alcanzar este va
lor e teusidn 113 y cargar la bobina 9. A continuacién,

cuanto mis aumenta la velocidad de rotacidn del motor mis

aunenta la suma ﬂ1 + Uz. aUNQUe, U4 no desempeiia ninguna

funcién y el inicio de cargn de 1la bobina se resliza cuando

U, + U, -coincide con Uy (ver 12 lfnea o tregzos en la figura

12). L G W e G W W e G i e G Gal M W B MY MR AL WA B G A G W N e

En el caso de un motor llamado asimétrico, el tiem
po que separa dos chlepas de eacendido no es congtante, y es
necesario dividivr el cicle de encendido asinmdtrico en varios
ciclos de encendido simétricos. A fin de realisar esta divi
s8ién, se instals en P un slemento separador constituido o
bien vor una béscula biestable, o bien por un registro de
decalaje, o bien incluso por un conjunte contador—-descodifi
cador. Se puede tembién utilizar el circuito de distribu-

eidn do encondido. = = = = «* - - - - - -- - ---—-—-—-

A fin de explicar mejor osta resligacidn, se hard
referencia a la tigura 13 que representn, esqueméticamente,
un sistema adaptado para sl encendido fe un motor asimétri-

co cuyo clelo de encendido puede ser descompuesto en dos ci
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Pate simrtems comprende, como se ha descrito ante
riormente, un detsctor de gefiales 1, un amplificador 8, uaa

bobina 9 y un puente ds vresistenclia 7 que proporciona la

Segn la invencién, un elemento separador repre-
sentado por Ja referencia 55 de la figura 13, y que puede eg
tar constituido por una bédscula biestable, estd situalo en
P en el interior del sistema de conformacién 2, el cual sig
tema eetd compuesto entonces por una parte 24, constituida
principalmente por el transistor 10 y su resistencin de car
ga 50 (ver la figura 11), y por dos partes 28 y 23a, consti
tuidas cada una por un condensador ), un transistor 11 y

uns resistencia de carga (ver figurs 11)e = = = = = = = = ~

A cada una de las doe sz;lidae de 1la béscula bles-
table 55 emtd conectado en derivacidn un circuito compuesto
por un slemento 23 6§ 2Ba descrito anteriormente, vor un ge-
nerador taquimétrico 3 8 3a, un integrador 4 § 4a, un ampli
ficador continuo 5 6 5a y un comparador 6 § 6a, siendo es-
tos elementos idénticos a lom descritos en la patente prin-
cipal. Una resistencin %4 6 54a puede estar conectada en ca
da circuito en derivacién, como en la realizacidén represen
tada en las figuras 10 y 11, cuando sea necesario para las

pequelian velocidades de rotacidn del motor. « = = = = « «

Los dingramas representados en la figura 14 facie
litarén le comprensifn Jdel funcionamiento del sistema de eg
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El diegrasma C, representa las sefiales de mando
salidas del detector 1, el diagrama Cy ropresenta las eefia-
les complementarigs proporcionadas por la béscula biesta-
ble. El disgrama C, represgoata las diferentss sumas 81 -
Uy ¥ Uqq + Uy, que corresponden cada una a uno 40 log clre
cuitos en derivacidn, el diagrama 63 represents el carfcter
de 1lp tensifn en 2l primario de la bobina de encendido y el
diagrama C,» el carfcter da la corriente que atraviese al
primario de la bobina de gneendldo, « = = = = - = = = =« =

A cada igualdad entre (U, + U,y) v Uy o entre (Cyq
+ Ugg) ¥ U; el mando del inleio de carge de le bobina se
realiza; sl fdngulo de decslaje entre los dos circuitos en
derivacidn se obtiene por las caracterfsticas de la discula

Queda entendido que las tensiones U, ¥ Uaa Que son
funcidn de la velocidad de rotacidn del motor pueden no ser
gensibles a la asimetria del motor, que es un problema de
posicibn zngular, se podré pues traducirlas por uno solo de
los dos valores‘ﬁz é Ung 6o nacesitando entonces més que un

solo dispesitive de generacidén pars esta tenaién‘ﬂz é Uza' -

Perde luego que numerosas modificacionss puedan
ger sportadas a estas realizaciones sin ealir por ello del
marco &e la invencidn. Fn particular, cuando la disimetria
del motor necesite descomponer el ciclo de encendido en més

de dos clclos de encendido elsmentales, es necesario utili-
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zar un elemento separador que tengn mie 1e dos salidas, de
gonde la utilizmcién de registros con decalaje o de conjun
to contador-descodificador, o del circuito de distrioucién

del sistema de oncondifo, = = = @ w v w - " - - .- - - o-

Para utilizar ¢l sistenma representado en la figu
ra 10 2n un motor asimétrico, las informaciones suministra
dag vor las salidas, o bien Ae 1la bdeculn bisstable, o bien
del regimtro de decalaje, o bian 44l conjunto contador—ies-
codifieador, son insuficlantes puemto que no representan
las sefinler proporcionadas por el detector de posicidn angu
ler, pero mpobra tode o) tiempo gue mepara doa encendi:dos
suceeivos (ver el diagramn €y de 1a figura 14). Te puss ne-
cesario completar el elemento aeﬁarador %% con una léglea
apropiade para aque las sefisles salidan de este elemento se
parajdor sean utilizables por las resistencias 54 y 54e. Us
ta légica combina las sefinles obtenidae en el punto P con
las sefiales obtenidne en salida o bien de la dfiscula biesta
ble, o bien 36l registro de decolaje, o bien del conjunto
contnior-dsscodificador, y eato segin un modo de realizacidn
definido a continuamcién. 1 el punto P, se obtiene uaa sefial
de posicidn angular A que recuerda lo tensidn U,. Teta eefial
A er oxplotada, por ejemplo, por la béscula biestable el
elenanto separador 55, gque suminiaztra sefiales complementa-
riae By ¥y B, que no fon otras que las sefinles del diamgrama
C4 de 1s figura 14. Ia 16gica combinatoris suplementaria pug
de estar constituida por wnas puertas OU. Una de las puertas
OU recibe la sefial A § la sefial 3, y suministra una sefial
D4e Ia otra puerta OU recibe la seflal A y la seflal 3, y sumi
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nistra una gefial D,- Las sefiales Dy ¥ Dy pnedéﬁ-ser utilis-
zadas cade una vor un alsmento %4 de superposicidn de U,

sobre U, + U, y provocar 1la carga de la bobing como se ha

inﬁicaﬂﬁ enlafigﬂrﬂ 12. - em em o m e o s mr W e wm en am wm e

§ C T A

Se declaran de novedad y propiedad para Dspafia,

gus territorios y plazas de sobaraufa, las siguientes: ~ -

REIVIADICACTIONRS

1.- Perfeccionanientos en log sistemas de encendi-
do para motores de combustidn interna, caracterizajos poraue
el gistems comprende un generador taquimétrico que recibe
las seflales de un detector de posicifn que coopera con el
elomsnto movido en rotacidn proporcionalmente a la veloci-
dad del wotor, y ello a través de un sistemes de conforma-
eifdn Jde las sefinlesn, el cual generador slimenta i elesmento
integrador que suministra la teneifn U1 proporcional a la
separacid: angular entre ls posicifn e re¢ferencia y la no
gicién variahle mngularmente del elemento movids en rota~
zién proporcionalmente a la velocidad del metor, un mmplifi
cador que, en serie con el integrador, suministra la tensidén
U, funcién de la velocidad de rotncibn del wmotor, y un comps
rador gue recibe la suma dg las tenmiones Uy + U, y la com-
vara con la tensidn de umbrel U, de macera tal aue, cuando
Uy + Uy colncide con 83. suzministra una geflal Jde ealida que
es utilizada para disparar el establecimiento de la corrien

te en la bobina por medio je una etapa amplificalora. -« ~ -
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2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque ol de¢tector de seilales es el genern—

dor de seMales de ancendido. « = o @ v @ v @ - - .- - -

1.~ Perfeccionamientos segin ln reivindicacidn 1,
caracterizados rorque una resistencin sstd conectada, por
una parte a un punto Jdol sistema e conformacidn de las sg
fAnles salidae del lJatector y, por otra parte, a trovés de
ut 3iodo, a la entrpda del compara.lor para proporcionar a
éote la teneiln U, de manera que en las pequefias velocidn~
des de rotacidn del motor el iniclo de carga s la bobinm
ren realizado cuando U4 = U;. ¥y que a lse velociiades supe-
riores el iniclio de corga sen realizado cuando la suma U, +

4= Porfeccionsmientos segin uns g las raivindi-
cacionee 1y 3, particularmente para motor de combustién in
terna y mée particulsrmente para un smotor llamado apimétri-
0, caracterizados porque estf nrevisto, en el interior del
gistenn de conformacidn de lap sefigles salidan del detector,
un sepurador apropiado para descomponer el ciclo Ae encendi
do asimétrico del motor en por 1o mencs dos ciclom le encen
dido simétricos y comprendiendo por 1o menos dos sallins,
en decir tantae saliidns comn ciclos eimétricos resultan de
1n dercomposicidn del ciclo asimétrico, mandasdd cada salids
un econjunto respectivo de circuitos a través 2o unn parte
roepectiva el wistoma de sonformacién, avtaznio compuesto
cada conjunto -le circuitos vor un generador taquimétrico, un

integrador alimentado vor el generador taguimétrico y que
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proporciona 1la tensién Uy, un amolificador montado en gerie
con el integrador y que proporciona la tensidn U, ¥y un con
paraior que recibe la sums de las tensiones U1 + 02 ¥y 1l2
compara con la ten=idn Uy gstando conectadas las selidas
de todos los comparaiores 2 la bobinm de encendido a través

de un swplificador comifile = = = = = = = = e - v - - -—-- -

.= Perfeccionsmientos semin ls reivindicacidn 4,
caracterizados porqua el elemento eepsrador es una béscula

DIEELALlE. = = m = = - m mm - m o e —————————

6.~ Perfeccionsamientos segdn la reivindicacién 4,
caracterizados porque el elemento separador es un registro

doe deealajee = - = = = w e e v m e e ...~

7.~ Perfeccionsmientos segdn la reiviadicacién 4,
caracterizados porque el elezents separaldor es un oonjunits

contador-iescoiificaior. = = @ @ = - w = - - v . - - - - -

fie= Perfecciouamientos sezdn l2 reivindicacidn 7,
caracterizados porque ¢l elemento zeparador ea ¢l eircuito

mismo de distribucidn do encendiddoe = o @ v = v w = = « -

9.~ Perfeccionamientos segsin una cuslquiera de
las reivindicaciones 5 a 5, caracterizados porque el elemen
o mevarador estd completado por una 1légica coubirnatoria
que utiliga, por una parte, las secfiales emitidas por el de~
tector 3o posicién y tratadas por el circuito de conforma-
cién y, por otra parte, las sefinles emitidas %or el elemen=—

0 £2parAdore = = = = = = - = - c - - - - - - .- - -



10.~ “PPRFECCIONAMIEZNTOS Fi LOS SISTEMAS DI ENCEN
DIDO PARA MOTORES DR COMBUSTION INTIRNAY. « w v = « « = =

Todo ello conforme se describe y reivindica en la
presente momoris que consta de veinte hojan foliadas y mecs
nografiadas por une scla de sus ceras y de seis liginae e

dibujor que la ilustran. '

{
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HOJA 3 (6 HOJAS)
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DUCELLIER & CIE HOJA 4(6 HOJAS)
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DUCELLIER & CIE HOJA 5 (6 HOJAS)
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DUCELLIER & CIE . HOJA 6 (6 HOJAS)
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