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P A T E N T E I N V E N C I O ND B

por VEINTE años

so lic itad a  en España a favor de DUCELLIER & CIE* de nació— 

nalidad francesa, domiciliada en 23, rué Alexandre Damas, 

75 526 Paria Códex 11, Francia, por "Perfeccionamientos an 

loe sistemas de encendido paca motores de combustión ínter 

na", con prioridad de la s  solicitudes francesas 73-42543 
y 74-23308 de fechas 29 noviembre 1973 y 9 ju lio  1974, res 

pectivamenta. -------------------- ----- -------- ---------------- -- -----

MENORIA DESCRIPTIVA

la  presente invención se re fiere  a un proceJimien 

to y un sistema de encendido para motores de combustión in­

terna, en particular de vehículos automóviles, deetacable 

5- porque permite obtener un tiempo de circulación de la  co­

rrien te  en l a  caja de encendido, elevadora de tensión, apiv 

ximadamente constante cualquiera que sea l a  velocidad de ro 

tación del motor. A lo s efectos oportunos se señala que e l 

objeto reivindicado en la  presente es el mencionado sistema, 

10 . s i  bien la  descripción hace referencia a l procedimiento pa­

ra fa c i l i t a r  e l entendimiento de l a  invención- - - - - - -

Eh lo s  sistemas de encendido de motores de combus



tián interna., conocidos, l a  bobina elevadora de tensión es 

tá  estudiada para funcionar a la s  velocidades máximas del 

motor; por e llo  e l arrollamiento primario de esta bobina 

tiene un valor eélfico  limitado de t a l  manera que una co­

rriente suficiente para re a lisa r  e l encendido on régimen 

elevado circula en e l primario; para la s  velocidades de ro 

tación más pequeñas, la  corriente primaria es más importan 

te , lo  que mejora sensiblemente la s  características del 3i s  

positivo de encendido, mientras que esta  corriente alcanza 

rápidamente un valor máximo a medida que la  velocidad de ro 

tación del motor disminuye, este valor máximo es función de 

l a  resistencia del arrollamiento primario de la  bobina y 

del valor de una resisten cia  adicional cuando una resisten­

c ia  de este tipo está prevista en e l sistema. - - - - - - -

Además, cuando e l tiempo de paso de la  corriente 

primaria sobrepasa un valor óptimo, no hoy más incremento 

de la s  características, sino un consumo excesivo e in á til 

de l a  bobina. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

La presante invención tiene puás por objeto avitar 

este inconveniente, y se re fie re  a este efecto a un procedi­

miento de encendido de motor de combustión interna, particu 

larmente para vehículos automóviles, a p artir  de un sistema 

de encendido que comprende, entre otros, una bobina elevado 

ra de tensión, caracterizado porque consiste en engranar 

una primera tensión U] de valor proporcional a l a  dimensión 

de la  separación angular entre una posición de referencia y 

l a  posición variable angularmente de un elemento movido en



rotación proporcionalmente a la  velocidad del motor, una 

segunda tensión Ug de valor función de la  velocidad de ro­

tación del motor, de manera ta l que cuando la  suma de la s  

tensiones + Ug coincide ccn una tensión de umbral de 

valo r constante y determinado, se dispara un impulso de man 

do de in icio  de carga de la  bobina, de manera que se obten­

ga un tiempo de paso de la  corriente, necesario y suficien­

te , controlado, por dicha bobina cualquiera que sea la  vel<) 

cidad de rotación del motor, para lim itar e l consumo de co­

rriente de dicha bobina en la s  bajas velocidades de rota­

ción, y  más particularmente cuando l a  tensión de alimenta­

ción es elevada. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Un sistema para la  realización del procedimiento 

eegdn la  invención comprende un generador taquimÓtrico que 

recibe la s  seSales de un detector de posición que coopera 

con e l elemento movido en rotación proporcionalmente a la  

velocidad del motor a través da un sistema de conformación 

de la s  señales, e l cual generador alimenta un elemento inte 

grador que suministra la  tensión proporcional a l a  sepa­

ración angular entre l a  posición de referencia y la  posi­

ción variable angularmente del elemento movido en rotación 

proporcionalmente a l a  velocidad del motor, un amplificador 

que, en serie  con el integrador, suministra l a  tensión Ug 

función de l a  velocidad de rotación del motor, y un compara 

dor que recibe la  suma de la s  tensiones U-, + Ug y la  cornos 

ra  con l a  tensión de umbral U y de manera ta l  que cuando 

Uj + Ug coincide con Uy suministra una señal de salida que 

es u tilizada para disparar e l establecimiento de l a  corrían



te en l a  bobina por medio de una etapa amplificadora

La descripción que sigue con respecto a los pla­

nos anexos hará comprender mejor l a  real i  yacida de esta in 

vención. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -  -  —  -

-  l a  figura 1 representa esquemáticamente un mo­

do de realización de la  invención particularmente adaptado 

que u t il iz a  l a  aeHal de encendido como señal de detección,

-  la  figura 2 representa esquemáticamente e l c ir ­

cuito de conformación de l a  señal de salida de loe medios 

de detección. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

-  l a  figura 3 representa esquemáticamente e l gene 

redor taquimá trico , - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

-  la  figura 4 representa esquemáticamente e l inte 

gradar y el amplificador continuo, asociados, - - - - - -

-  la  figura 5 representa esquemáticamente e l com­

parador, - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

-  la  figura 6 representa esquemáticamente e l am­

p lificador de salida y e l elemento amplificador asociado a 

l a  bobina. — — — — — — — — — — — — — — — — — -  — — — .

-  l a  figura 7 representa un diagrama de la s  ten­

siones a la  salida del generador taquimá trico , - - - - - -

-  la s  figuras 8 y 9 representan esquemáticamente



UROS modos de realización diferente de l a  invención, -  -  -

-  l a  figura. 10 representa esquemáticamente otro 

modo de realización da l a  invención particularmente adapta 

do para un motor llamado simó trico , - - - - - - - - - - -

-  la  figura 11  representa esquemáticamente e l s is  

tema de conformación de la s  señales salidas de los medios 

de detección, - - - - - - - - - - -  -  — . -  —  -  -  -  -  -

-  l a  figura 12 representa e l diagrama de la s  ten­

siones a n ivel del comparador para la s  pequeñas velocidades 

de rotación del motor, ----------------- -- -------- - - - - - - -

-  la  figura 13 representa esquemáticamente un modo 

de realización particularmente adaptado para un motor llama 

do asimétrico, - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

-  l a  figura 14 representa los diagramas de la s  ten 

sionea en e l dispositivo para motor asimétrico en régimen 

estabilizado. - - -  -  - -  - -  - -  - - - - - - - - -  -  - -

El modo de realización representado en la  figura 1 
comprende un detector de posición 1 sensible, por ejemplo, 

a l a  presencia de una pieza metálica. Esta pieza metálica es 

so lid aria  de un elemento giratorio  del distribuidor de en­

cendido a fin  de detectar l a  señal de encendido. - - - - - -

Las señales salidas del detector de posición 1 son 

conformadas por un dispositivo P, a fin  de alimentar un gene



rador taquimótrico 3, e l cual suministra una corríante pro­

porcional a la  velocidad de rotación del motor, esta co­

rriente determina dos tensiones, por una parte por el inte 

grador 4 que suministra la  tensión proporcional a l ángu 

lo  de rotación del elemento rotativo del distribuidor y , 

por otra parte, por un amplificador continuo 5 que, en se­

r ie  con el integrador 4, suministra una tensión Ug propor­

cional a la  velocidad de rotación del motor, estas dos ten 

sienes U, y Ug adicionadas alimentan un comparador 6 que 

compara esta suma Û  + Ug con una tensión U ,̂ determinada 

por un puente de resisten cia  7 , de manera que, cuando Û  + 

Ug coinciden con Uy el comparador envía una señal a un ele 

mentó amplificador 8 que, a su vez, establece la  circula­

ción de la  corriente en la  bobina de encendido 9. -  -  -  -

KL detector 1 y el sistema de conformación 2 están 

representados más en detalle en l a  figura 2. -----------------

El detector 1 es una bobina excitada por un el amen 

to rotativo del distribuidor de encendido, no representado, 

solamente lo s impulsos negativos proporcionados por esta bo 

bina atraviesan un diodo 30 y son descrestados por un diodo 

31 a fin  de proteger l a  unión emisor base y de actuar sobre 

l a  base de un traneietor 10, ya polarizado por medio de una 

resisten cia  40 conectada a un elemento del amplificador 8 

(ver referencia D f ig s .  % y 6). 131 sistema de conformación 

está entonces constituido esencialmente por los dos transís 

toras 10 y 11  y sus resistencias de carga, por una capacidad 

20 que selecciona un frente de cada dos de la  señal salida



del transistor 10 a f ia  de hacer conductor por una duración 

constante a l transistor 11# y por un diodo de protección 

32.  Las señales obtenidas en C, en e l colector del transís 

tor 1 1  son aproximadamente rectangulares y de duración 

constante definida por e l condensador 20 y la s  resistencias 

30, 31. 52 y estas señales alimentan e l generador taquimá- 

trico  1 (ver f ig .  3). constituido esencialmente por un dio 

do 33. un tran sistor 12, una resisten cia  41 limitadora de 

corriente y un condensador 21 que calibra l a  carga liberada 

cuando tiene lugar cada señal emitida para la  puesta en for 

ma. ———————————————————————————

Las cargas e léctricas sa lidas de este condensador 

son filtra d a s  por l a  resisten cia  42 y el condensador 22, e l 

tran sistor 13 cuyo emisor esté conectado a l colector del 

tran sistor 12 por l a  resisten cia  da filtrad o  42, y cuya ba 

se , conectada a un potencial f i jo  definido por e l puente 43# 

44 desacoplado por e l condensador 23, f i j a  e l potencial de 

un circuito de filtrad o  22, 42 y lib era  una corriente propor 

cional a la  velocidad de rotación del motor cualesquiera que 

sean lo s elementos situados más a l lá  de G. - - - - - - - -

El generador taquimátrico 3 alimenta un integra- 

dor 4 y un amplificador continuo $ dispuestos en serie en 

e l c ircu ito . - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

El integrador 4 ( f ig . 4) está esencialmente cons 

tituido por un condensador 24 que, cargado por l a  corriente 

del generador 3, suministra una tensión proporcional a l 

ángulo de rotación del elemento rotativo del distribuidor
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independientemente de la  velocidad de rotación del motor; 

l a  descarga periódica del condensador se efectúa por el 

transistor 14* cuya unión emisor-colector está conectada en 

paralelo a loa bornea del condensador 24* por medio de una

3. resistencia limitadora 53 y  cuya base es conectada en C,

es decir a l colector del tran sistor H , a cada impulso de 

encendido* es decir a cada paso de la  pieza metálica del 

elemento g iratorio  del distribuidor de encendido frente a 

l a  bobina 1 . -------------------------- -- ----- ---------------- ----------

19. El amplificador continuo ( f ig .  4) proporciona la  

tensión Ug función de la  velocidad de rotación del motor,

a p artir  de l a  corriente dada por e l generador 3 áespuáa de 

haber atravesado e l integrador 4. El mismo está constituido 

por la  resisten cia  45 en serie  con e l condensador 24. -  —

15. Un puente de resistencia 7 ( f ig . 5) constituido

por unas resistencias 46 y  47 suministra una tensión de­

terminada.

La suma de la s  tensiones + Ug* obtenida sutomá 

ticamente en C, gracias a la  puesta en serie  del integrador

20. 4 y del amplificador continuo 5* y la  tensión son aplica 

das a un comparador 6 ( f ig .  5) en e l cual e l transistor 15 
efectúa la  comparación entre U.¡ + Ug y y oue* cuando 

coinciden, produce un impulso en su colector* que, amplifi­

cado por e l amplificador de salida 8, permite la  circulación

25. de la  corriente en la  bobina 9. -  —  -  - -  -  —  . . . . . . . .

Este amplificador de calida 8, representado en l a
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figu ra  6, está constituido, por una parte, por un Barlington 

que comprende loe transistores 16 y 17 y , por otra parte, 

por lo s dos transistores 18 y 19, que están conectados como 

emisor-seguidor. La unida emisor-colector del transistor 19 
5. conecta e l  primario de la  bobina a  masa, mientras que la  ba

se del transistor 18 está conectada entre la s  dos resisten 

c ías 48 y 49í siendo l a  resisten cia  43 una resistencia lind, 

tadora y  fijando la  resistencia 49 un potencial sobre la  ba 

se del tran sistor 18. - - - - - - - - - - - - - - - - - -

10 . La resisten cia  48 conecta lo s colectores de los

transistores 16 y 17 con l a  base del transistor 18. La tan 

eión obtenida en 1), figuras 2 y 6, es decir entre e l 

Barlington y la  resisten cia  48, es aplicada, por la  resisten 

cia  40, a l a  base del transistor 10 de manera que precipite 

1$ . l a  aaSal de encendido a pesar de lo s parásitos que pudieran

existir .- - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

TBn e l sistema así realisado, la  señal da encendi­

do dispara pues e l bloqueo del transistor 10 que manda la  

descarga del condensador 24 por medio de lo s transistores 11  

20. y 14 hechos pasantes, y , consecuentemente, e l bloqueo del

tran sistor 15, que es e l comparador y que bloquea asi e l am 

p lificador 8 y corta l a  circulación de la  corriente en la  

bobina, un nuevo ciclo  empicas entonces simultáneamente, el 

condensador 24 se carga y , cuando + Ug = u^, el transia- 

25. tor 15 resu lta pasante así como los elementos del amplifica

áor -3, l a  corriente se establece on la  bobina hasta la  pró­

xima señal de encendido.-- - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  -



En é l diagrama da la  figura 7 están representadas 

la s  tensiones U], Ug, U^, + Ug, pamvelocidades de rota­

ción del motor diferentes, es decir; pequeñas velocidades 

(zona a), velocidad media (mona b), velocidad elevada (zona 

c ). En este diagrama/% representa e l ángulo de rotación del 

elemento rotativo del distribuidor de encendido durante el 

cual la  bobina 3 se carga, es decir desde e l  momento en que 

U] + Ug * basta la  próxima señal de encendido (3.A). Pue 

da destacarse que cuanto más elevada es l a  velocidad mayor 

es e l ángulo , lo  que implica que e l tiempo de circulación 

de l a  corriente en la  bobina 9 sea aproximadamente constan­

te , cualquiera que sea l a  velocidad de rotación del motor. -

La invención rea liza  a si la  protección de l a  bobi 

na contra los recalentamientos demasiado importantes debidos 

a la  circulación de la  corriente demasiado importante en di 

cha bobina a pequeñas velocidades de rotación del motor. -

Las figuras S y 9 representan unas variantes del 

sistema segón la  invención.- En e l caso de l a  figura 8, l a  se 

Sal salida del dispositivo de conformación 1-?  alimenta el 

calculador 3-7 de in icio  de carga de l a  bobina, la  señal de 

sa lid a  de este calculador y la  señal salida del dispositivo 

de conformación son entonces amplificadas por e l amplifica­

dor 9. ----------  -  -  -  —  -  —  --  - - - - ---------

La unión directa entre la  conformación 2 y  el am­

plificador 3 es u tilizada en e l caso en que loe parásitos ac 

tóan de forma nefasta sobre e l calculador. - - - - - - - - -
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TM el caso de l a  figura 9. l a  señal calida del 

dispositivo de conformación 1-2 es amplificada por e l ampli 

ficador 8, esta señal amplificada manda e l calculador 3-7 

de principio de carga de la  bobina, la  señal de sa lid a  de 

5. este calculador es a su vez amplificada por e l mismo ampli

ficador 8. Bate dispositivo hace también a l calculador me­

nos sensible a los parásitos. - -  -  —  -  -  —  -  - -  - -

estos modos de realización, l a  sedal de detec 

ción u tilizada es l a  señal de encendido, l a  corrección del 

10. desplazamiento angular del punto de encendido, y , consecuen

temante, del in icio  de carga de la  bobina, se realiza  auto­

máticamente por e l sistema llamado da avance del encendido.

En e l caso en que la  señal de detección es indepen 

diente del desplazamiento angular del punto de encendido,

1$ . l a  resisten cia  amplificadora continua 45 está calculada pa­

ra  obtener un máximo de rendimiento en la s  grandes veloeida 

des de rotación del motor, lo  que permite también lim itar 

e l  tiempo de circulación da la  corriente en la  bobina en 

la s  pequeñas velocidades. -  ------- -----------------------  ----  ----

20. Además, l a  invención permite un arranque del motor

con una fuente de tensión elevada superior a la  tensión de 

l a  batería del vehículo a causa del pequeño consumo en la s  

bajas velocidades. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

El sistema representado en l a  figura 10 comprende, 

25. como se ha descrito anteriormente, un detector de señales 1

que son conformadas por un dispositivo 2 a fin  de alimentar



un generador taquimátrico 3 e l cual suministra una corrien 

te proporcional a la  velocidad de rotación del motor, eeta 

corriente determina dos tensiones, por una parte por e l in 

tegrador 4 que suministra la  tensión proporcional a l én 

guio de rotación del elemento rotativo del distribuidor y 

por otra parte por un amplificador continuo 3 , que en serie  

con e l integrador 4, suministra l a  tensión Up proporcional 

a l a  velocidad de rotación del motor, estas dos tensiones 

y t?2 adicionadas alimentan un comparador 6 que compara 

esta  suma B  ̂ + Up con una tensión Uy determinada por un 

puente de resistencias 7 de manera que, cuando la  suma + 

Ug coincide con My e l comparador 6 alimenta un elemento am 

p lificador 8 que, a su vez, establece la  circulación de la  

corriente en la  bobina de encendido 9- -------------------- --

S .g h  1.  invencidn. am. t<m.Mn 0  ̂ es

a p artir  de un punto P del dispositivo de puesta en forma 2 

y aplicada a l comparador 6* -------------------------------------------

Según una realización de l a  invención ilustrada en 

la  figura id, una resistencia 54 está conectada, por una par 

te , a l punto P del circuito de puesta en forma 2 que, en su 

conjunto, os análogo a l representado en la  figura 2 y de la  

patente principal, y , por otra parte, a l punto 6 del compás 

dor 6 que puede ser análogo a l representado en l a  figura 5 

de la  patente principal, a través de un diodo separador 56 

que evita  la  modificación del valor de le s  tensiones de + 

Ug creado por l a  resistencia 54 cuando e l valor de la  tensión 

t?4 es in ferio r a l a  suma + Ug- --------------
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La tensión oatenida a la  sa lid a  de esta resisten 

c ia  54, en G, es l a  tensión 5  ̂ aplicada a la  entrada 6 del 

comparador 6. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Como se ¡nuestra en l a  figura 13, en la s  pequeñas 

5. velocidades de rotación del motor, la  suma de la s  tensiones

U] y Up no alcanza el valor de la  tensión U y pero l a  super 

posición de Û¡ a esta suma U, + Ug permite alcanzar este ya 

lo r  áe tensión y cargar l a  bobina 9. A continuación, 

cuanto más aumenta la  velocidad de rotación del motor más 

10. aumenta la  suma + Ug, aunque, no desempeña ninguna

función y e l in icio  de carga de la  bobina se rea liza  cuando 

+ Ug coincide con (ver la  lin ea a trazos en la  figura 

1 2 ) . --------------------------------------------------------------------

En. e l caso de un motor llamado asimétrico, e l tiem 

1$ . po que separa dos chispas de encendido no es constante, y es

necesario d iv id ir e l ciclo  de encendido asimétrico en varios 

c iclos de encendido sim étricos. A fin  de rea lizar esta <3iv i  

sión, se in stala  en P un elemento separador constituido o 

bien por una báscula biestable, o bien por un registro de 

20. decalaje, o bien incluso por un conjunto contador-áescodifi

cador. Se puede también u t il iz a r  e l circuito de distribu­

ción de encendido. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

A fin  de explicar mejor esta realización, se haré 

referencia a  l a  figura 13 que representa, esquemáticamente, 

25. un s is  taca adaptado para e l encendido de un motor asimétri­

co cuyo ciclo  de encendido puede ser descompuesto en doe c i



clos aimátrieos

Bata siatema comprenda, como se ha descrito ante 

riormente, un detector de señales 1 ,  un amplificador 8, una 

bobina 9 y  un puente de resistencia 7 que proporciona la  

tensión U y - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Pegón la  invención, un elemento separador repre­

sentado por 3a referencia 55 de l a  figura 13, y que puede es 

ta r  constituido por una báscula bioatable, está situado en 

P en e l in terior del sistema de conformación 2, e l cual s is  

tema está compuesto entonces por una parte 2A, constituida 

principalmente por e l transistor 10 y su resisten cia  da car 

ga 50 (ver la  figura 1 1 ) ,  y por dos partes 2b y 28a, consti 

tuidaa cada una por un condensador 20, un transistor 11  y 

una resistencia de carga (ver figura 1 1 ) .  - - - - - - - - -

A cada una de la s  dos salidas de l a  báscula biea- 

table 55 está conectado en derivación un circuito compuesto 

por un elemento 28 ó 23a descrito anteriormente, por un ge­

nerador taquimátrico 3 ó 3a, un integrador 4 Ó 4a, un ampli 

ficador continuo 5 ó 5a y un comparador 6 ó 6a, siendo es­

tos elementos idénticos a lo s  descritos en l a  patente prin­

c ip a l. Una resistencia 54 ó 54a puede estar conectada en ca 

da circuito en derivación, como en la  realización represen 

tada en la s  figuras 10 y 1 1 ,  cuando sea necesario para la s  

pequeñas velocidades de rotación del motor. - - - - - - -

Loe diagramas representados en l a  figura 14 fa c i­

lita rán  l a  comprensión del funcionamiento del sistema de es
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te tipo.

EL diagrama Cp representa la s  señales de mando 

sa lid as del detector 1 , e l  diagrama representa la s  seña­

le s  complementarias proporcionadas por la  báscula biesta- 

5.  b is . El diagrama Cg representa la s  diferentes sumas -

Ug y  + liga* ^ue corresponden cada una a uno de lo s c ir ­

cuitos en derivación, el diagrama representa e l carácter 

da l a  tensión en e l primario de l a  bobina de encendido y  e l 

diagrama C^, e l carácter de l a  corriente que atraviesa e l 

10 . primario de l a  bobina de encendido. ----------------- -- ----- —

A cada igualdad entre (Û  + Ug) y o entre (U ^ 

*  Mgg) y  e l mando del in ieio  de carga de l a  bobina se 

realiza? e l ángulo de decalaje entra lo s  dos circuitos en 

derivación se obtiene por la s  características de l a  báscula 

15. b iestable. - - - - - -  —  - - - - - - - - - -  —  -  - -  -

Queda entendido que la s  tensiones Ug y Ug  ̂ que son 

función de la  velocidad de rotación del motor pueden no ser 

sensibles a la  asimetría del motor, que es un problema de 

posición angular, se podrá pues traducirías por uno solo de 

23. lo s  dos valores Ug ó Ugg no necesitando entonces más que un

solo dispositivo de generación para esta tensión Ug ó Ug^. -

Desde luego que numerosas modificaciones puedan 

ser aportadas a estas realizaciones sin s a l ir  por e llo  del 

marco de l a  invención.- En particular, cuando la  disimetría 

25. del motor necesite descomponer e l ciclo  de encendido en más

de dos c iclos de encendido elementales, es necesario u t i l i -



zar un e l amanto separador que tenga más de dos salidas, de 

donde la  utilización de registros con decalaje o de conjun 

to contador-descodifleedor, o del circuito de distribución 

del sistema de encendido.

Para u t il iz a r  e l sistema representado en la  figu 

ra  10 en un motor asimétrico, la s  informaciones suministra 

das cor la s  sa lidas, o bien de la  báscula biestable, o bien 

del registro de decalaje, o bien del conjunto contador-des- 

codificador, son insuficientes puesto que no representan 

la s  señalas proporcionadas por e l detector de posición angu 

la r ,  pero sobre todo e l tiempo que separa dos encendidos 

sucesivos (ver e l diagrama de l a  figura 14) .  Es pues ne­

cesario completar e l elemento separador 55 con una lógica 

apropiada para que la s  señalas salidas de este elemento se 

parador sean u tillzah les por la s  resistencias 54 y 54a. !5a 

ta  lógica combina la s  señales obtenidas en e l punto ?  con 

la s  señales obtenidas en salida o bien de l a  báscula biesta 

b le, o bien del registro de decalaje, o bien del conjunto 

contador-descodificador, y esto segón un modo de realización 

definido a continuación. En e l punto P, se obtiene una señal 

de posición angular A que recuerda la  tensión U^. Esta señal 

A es explotada, por ejemplo, por l a  báscula biestable del 

elemento separador 55, que suministra señales complementa­

r ia s  B] y Bg que no son otras que la s  señales del diagrama 

C] de la  figura 14. La lógica combinatoria suplementaria pus 

de estar constituida por unas puertas OU. tina de la s  puertas 

OC recibe la  señal A y l a  señal 3, y suministra una señal 

. La otra puerta OU recibe la  señal A y la  señal 3g y sumí
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R istra  una señal Pp- Las señales y Dp pueden ser u t i l i ­

zadas cada una por un elemento 54 de superposición de 

sobre U] + Ug y provocar l a  carga de la  bobina como se ha 

indicado en la  figura 12 . - - - - - - - - - - - - - - - -

N O T A

Se declaran de novedad y propiedad para España, 
sus territorios y plazas de soberanía, las siguientes: - -

a E I V I N O I C A C I O  N S S

10.

19.

20.

25.

1 . -  Perfeccionamientos en lo s sistemas de encendi­

do para motores de combustión interna, caracterizados porque 

e l  sistema comprende un generador taquiaétrico que recibe 

la s  señales de un detector de posición que coopera con el 

elemento movido en rotación proporcionalatente a la  veloci­

dad del motor, y e llo  a través de un sistema de conforma­

ción de la s  señales, e l cual generador alimenta un elemento 

integrador que suministra l a  tensión proporcional a la  

separación angular entre la  posición de referencia y l a  oo 

sición variable angularmente del elemento movido en rota­

ción proporcionalmente a l a  velocidad del motor, un amplifi 

cador que, en serie  con e l integrador, suministra l a  tensión 

Up función de l a  velocidad de rotación del motor, y un compn 

rador que recibe la  suma de la s  tensiones + Up y la  com­

para con l a  tensión de umbral de manera ta l que, cuando 

+ Up coincide con U ,̂ suministra una señal de calida que 

es utilizada para disparar e l establecimiento de la  corrían 

te en la  bobina por medio de una etapa amplificadora. -  -  -



3. -  Perfeccionamientos segdn lo  reivindicación 1 ,  

caraotarizadoe porque el detector de sedales es el genera­

dor de sedales de encendido. - - - - - - - - - - -  -  —  -

3 . -  Perfeccionamientos segón la  reivindicación 1, 

caracterizados norqua una resisten cia  esté conectada, por 

una parte a un punto del sistema de conformación le la s  se 

Hales salidas del detector y , por otra parte, a través de 

un diodo, a l a  entrada del comparador para proporcionar a 

éste la  tensión de manera que en la s  pequeras velocida­

des de rotación del motor e l in ic io  de carga de la  bobina 

sea realizado cuando * U ,̂ y  que a la s  velocidades supe­

riores e l in icio  de carga sea realizado cuando la  suma + 

Ug coincida con U*. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

4.  -  Perlaccionamientos pegón una de la s  reivindi­

caciones 1 y 3, particularmente para motor de combustión in 

tema y más particularmente para un motor llamado asimétri­

co, caracterizados porque esté previsto, en e l in terior del 

sistema de conformación de la s  seHales salidas del detector, 

un separador apropiado para descomponer e l ciclo  de encendí 

do asimétrico del motor en por lo  menos dos ciclos de encen 

dido simétricos y comprendiendo por lo  menee dos sa lid as,

es decir tantas salidas coma ciclos simétricos resultan de 

la  descomposición del c iclo  asimétrico, maRássÉb cada salida 

un conjunto respectivo de circuitos a través de una parte 

respectiva del sistema de conformación, estando compuesto 

cada conjunto de circuitos por un generador taquiaétrico, un 

integraáor alimentado por e l generador taquimétrico y que
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proporciona l a  tensión Uy un amplificador montado en serie 

con el integrador y que proporciona la  tensión Ug y un coa 

parador que recibe la  suma de la s  tensiones U] + Ug y l a  

compara con l a  tensión Uy estando conectadas la s  salidas

5. de todos lo s  comparadores a l a  bobina de encendido a través

de un amplificador com ún.--------- -- ------------- - - - - - - -

5. -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 4$ 

caracterizados porque el elemento separador es una báscula 

biestable. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

10. 6. -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 4#

caracterizados porque e l elemento separador es un registro 

de decalaje. ----------- ----------------------------------------- --------

7.  -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 4, 

caracterizados porque e l elemento separador es un conjunto

15. eontador-descodificador. - - - - - - - - - - - - - - - - -

8. -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 7. 

caracterizados porque e l elemento separador es e l circuito 

mismo de distribución de encendido. - - - - - - - - - - -

9.  -  Perfeccionamientos según una cualquiera de

20. la s  reivindicaciones 5 a 3, caracterizados porque e l elemen

to separador está completado por una lógica combinatoria 

que u t il iz a , por una parte, la s  señales emitidas por e l de­

tector de posición y tratadas por e l circuito de conforma­

ción y , por otra parte, la s  señales emitidas por e l elemen- 

25. to s e p a ra d o r .------- ----- -- ---------- ---------- -- -------------------
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lo .-  "PERFECCIONAMIENTOS SU EOS SISTEMAS DE ENCEK 

DIDO PARA BOTONES DE COMBUSTION INTERNA". ----------------------

Todo e llo  conformo se describo y reivindica en la  

presente memoria que consta de veinte hojas foliadas y meca 

5 . nografiadae por una sola de aue caras.y da se is  láminas de

dibujos que l a  ilustran . ,

MADRID 2 5 CCI. !378
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