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1 226 036). Son ya también conocidos dispositivos similares para vaciar recipientes

a conocer es delgada y generalmente de material sintético, no pueden poherse en ella

La invencidn se refiere a un perfeccionado dispositivo para vaciar en de-
pogitos colectores recipientes rodantes preferentemente en forma de carro provistos
de dos ruedas, por ejemplo recipientes de basura en vehiculos para la basura, con =
un bastidor basculador recogedor del recipiente entre dos brazos de soporite y de bag
culacidn, dotado de dispoditivos de sujeccidn y de un contra-~asiento para el recipien
te as1 como, en caso dado con accionamiento'gobernado.

Son conocidos para vaciar en vehiculos para basura recipientes grandes de
baseura, rodantes, de los que el recipiente grande de basufa & vaciar se mete entre
dos brazos de soporte y de basculacidn de un bastidor basculador y se coge de mufio=

nes o asas sobresalientes lateraluente, por olementos a modo de garras (véase DT-4S

grandes de basura, rodantes, en los que los brazos de soporte y de basculacidn del
bastidor basculad;r, que agarran lateralazente al recipiente, cogen por debajo de un
borde superior & modo de brida del recipiente.

Por otra parte son tamb%dn conocidos dispositivos de vaciar pera toneles
de basura, en los que el bastidor basculador presenta éanchos en los que se engan-—
chan partes a modo de estribos de los toneles de basura, Finzlmente son también co-
nocidos dispositivos de vaciar toneles de basura, que presentan un elemento de dasti
dor para alojar el borde inferior dél tonel ds basura y soportes que agarran sobre
2l borde superior del tonel de basura.

Ultimamente se han dado a conocer recipientes para basura al modo de to=-
neales de basura, con 110 litros y 220 litros de capacidad, que presentan dos ruedas
en la zon; extrema interior de su pered trasera., Normalmenie éstos recipientes des-
2onsan sobre su borde inferior. Sin embargo si se les bascula hacia atxds puede %rag

ladarse con las ruedas a modo de carro. Ta que la pared de estos recipientes dados

elementos espsciales en lcs que podrian agarrar los dispositivos de sujeccidn utili

zados en los dispositivos de vaciar actuales,

Es por tanto cometido de la invencién ersar un dispositivo para vaciar re

cipientes rodantds preferentemente a modo de carro provistos de dos ruedas, con el

que tales recipientes puedan sujetarsé cuidadosa pero seguramente durante el moceso
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- eia del 'fondo de la bolsa mayor al radio de la mayor rueda del recipiente gue sea

wZ

de vaciado 7 en los que son realizables de modo sencillo la inseriacién de los reci
plenves a vaciar y la extraccién dé los recipientes vaciados.

Bete cometido se soluciona segin la invencidn porque los brazos de s'opor-'
te y de basculacién del bastidor basculador estdn desarrollados de forma para que
agarren lateralmente sobre la parte inferior del recipiente y porgue en el extxremo
libre de cada brazo de soporte y de basculacién se ha dispuesto wna bolsa receptora,
giratoria, que acoge un borde del recipiente como dispositive de sujeccidn para el
recipiente, mientras el contra-zsiento parz el gsiento de la parte supex;ior de la
paved del recipiente, en el lado opuesto al de las ruedas, estd dispuesto en el bag
tidor basculador,

Hediante ésto se consigue que el recipiente a vaciar no obtenga én el bas
tidor basculador ninguna otra carga, como ocurre también alA‘trasladarse el recipien
te. Debido a ésto no exviste ningiin peligro de deterioro de la pared del recipiente,
afn ouando ésta es relativamente delgada y ligera, y consta en caso dado de material
sintético. Las bolszs reciptoras giratorias para las ruedas del recipiente ofrecen
ademds un seguro enclavamiento del recipiente en la posicidn en que se encuentra -
basculando haéia dentro, y tamoién una segura retencién del recipiente en el marco
basculador en cualguier posicién intermedia,

Bn el marco de la invencidn, las Wolsas receptores pueden estar desarro-

1ladas para abrazar.como minimo parcialmente las ruedas y presentan un lado plano -

gue en la posicidén de partida del bastidor basculador asientan sobre el suelo en una
pési.c»igsn adecuada para introducir las ruedas. Mediante &sto puede meterse el reciente
sencillamente con sus ruedas en las bolsas receptoras. Aqui es ventajoso si las bol
£as receptoras presentan desde la pared lateral esencialmente plara, que asienta 389
tre el piso, un fondo de bolsa curvade en forma de arco ecircular, y un lado supe.rior
ahierto q.e, en la posicidn de partida del bastidor basculador, se coloca hacia a=
tras, puediendo ser sirables las bolsas receptoras alrededor de un eje.comin parale

1o 8l eje de giro del bastidor basculador y estando dispuesto este eje a una distan

capaz de recoger la bolsa, Las ruedas del recipiente pueden meterse révida y segura
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| meAte en una de estas bolsas y se mantienen seguras en la bolsa en cualquisr posi-

| asienta sobre el piso, lleva en la zona de la entrada de la bolsa un tope de retro=

.Ja posicién de partida del bastidor basculador y preferentemente también en la pared

| porte ¥ basculacién que alojan entre s{ las recipientes a vaciar, sean graduables

cidn de basculacidén del bastidor basculador, sin que sean necesarios ninguna clase
de bolquecs o enclavamientos en la enirada de la bolsa.

' El campo de giro de las bolsas receptoras en relacidn al respectivo brazo
de soporte y ;le basculacidn, pusde estar limitado de tal manera gue la bolsa recep=
tora en su parte delantera practicamente sélo se puede mover hacia arriba desde su
posicién de partida en movimienio de vaivén hacia el brazo de soporte y basculacidn,
Hediante esto se evita que las bolsas receptoras ejecuten ya'al comienzo del movimig
to de basculacién primeramente un movimiento de giro hacia abajo y lusgo tenga que
girar hacia atrés de nuevo en la parte superior del movimiento de basculacién. Mis
bien se limta debido a ésto ¢l movimiento de basculacidn de las holsas receptoras
al margén necesario para el seguro enclavemiento de las ruedas del recipiente. FPara
esta limtacién puede ponerse en las bolasas receptoras un tope limitador que actua
conjuatamente con el brazo de soporte y de basculacidén o con un contra-tope montado
en ésfe. Este tope limitador y{o el contra~tope pueden ser ajustables.

Pueden preverse ademis otra medida de seguridad adicianal, que actua espe
cialmente al comienzo del movimiento de basculadién hacia arriba y al final de movi

miento de basculacidn hacia abajo, porque la pared lateral de la bolsa recptora, qug

ceso en forma de listén sobresaliente bacia arriba sobre el cual ha de rodar la rue
da correspondiente. Ademds la bolsa receptora pziede estar desarrollada con un bise=

lado de entrada para la respectiva rueda, en la pared lateral que queda arriba en
frental exterior, De este modo se facilita esencialmente la entrada de las ruedas
en las bolsas receptoras.

En el marco de la invencién es también posible hacer que los brazos de so

en su separacién entre.s{ segpin la separacién axial de las rucdas de los distintos

recipientes. Mediante esto es posible vaciar con wio y el mismo dispositivo recipien

12}
=

tes de diferente ancho. Para esto puede estar prevista por ejemplo una palanca gira



10

15

20

25

30

(
{

-5-.

toria dotada de bielas, que en una de las situaciones finales gradua mayor separa~
cién entre si de los brazos de soporte y de basculacién y en la otra situacién fi-
nal gradus wna separacidn menor. Al estar graduada con suficiente exfetitud la se-
paracién entre s8f de los brazos de soporte y de basculacidn, es posible desarrollar
relativamente sencillas las bolsas receptoras, por ejemplo formarls con una pared
frontal exterior y una llants de pared que rodea el borde periférico de esta pared
frontal por tres lados formando las paredes laterales de la bolsa y el fondo de la
bolsa,

Bn el marco de la invencidén el contra-asiento para la parte supsrior para
la parsd del recipiente puede estar desarrollade girable, por ejemplo en forma de
uh rodillo o cilindro wgiratoric. De este modo se evita un desplazamiento de la pare
del' recipiente sobre este contra-—asiento durante el movimiento de giro de las bolsaI
receptoras,

Seguldamente se aclara con detalle a base del dibujo un ejemplo de ejecu-
cidn de la invencién,

la figura 1 muestra un dispositivo segin la invencién con el recipiente
de basura metido en la posicién de partida.

Ia figura 2 muestra el dispositivo con el recipiente de basura en una po-
sicidn de besculacién a aproximadamente 3{4 de la altura con represemtacién de tra-
zo8 de la posicién de basculacién del brazo de giro y de la bolsa receptora a la mi
tad de la altura aproximadamente,

La figura 3 muestra el dispositivo segdn la invencién con el recipiente
de basura en la posicién final de baseulacién. '

ta figura 4 muestra una forma de ejecucidén modificada del dispositivo se~
gin la invencddn, en vista por detrds y sin el recipiente de basura.

Ia figura 5 muestra una bolsa receptora seccionada por la linea Y-V de la

figura.

La figura 6 miestra una ejecucién modificada de la bolsa xeceptora, en u-

na representacién endloga a la figura 5.

En el ejemplo de ejecucidn el dispositivo segin la invencién estd previs-
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culacidn 3 con contraasiento 8 a modo de rodillo ratativo, en el que asienta la par

%o para vaciar recipientes de basura 1 conocidos que 1levan un par de bordes 2 en
la zona exirema interior de su pared tresera. Mediante &sto un recipiente de basura .
de este tipo puede trasladarse a modo de carro sobre las Tuedas 2 en una posicidn
ligeramente inclinada haciz atrds. vales recipientes de basura 1 estén eﬁ uso dé dog
tamafios, coneretamente en una ejecucién un paco mfs ancha con una capacidad de 220
litros y en una ejecucidén algo més estrecha con capacidad de 110 litros,

En el dispositivo semin la invencién el bastidor basculador en los e¢jem=
plos representados estd for;nado por dos brazos de soporte y de basculacién 3 que eg
t4n encajados eon su extremo superior con un Arbol giratorio 4, Este 4rbol giratoric
4 se halla en la zona del dispositivo de vertido propiamente dicho, que en el dibu-
jo estf reproducido sélo con wna chapa directriz 5 para la basura a introducir en
un vehiculo de basura.

Los brazos de soporté ¥ de basculacién 3 ‘estdn desarrollados para extender
se lateralmenwe sobre la parte inferior del recipiente de basura 1, y llevan en ca-
da cago en el extremo libre una bolsa receptora 6 para unz rueds 2 en el recipiente
en cada caso, Cada una de estas bolsas receptoras 6 esti alojada girable alredsdor -
de un eje 7 en el extremo brazo del respectivo brazo de basculacién y de soporte 3,
debiendo caer estos ejes de basculacién de ambas bolsas receptoras al ser posible
er wia linea recta.

En la zona superior esti dispuesto enure ambos brazos de soporte y de basg

te superior de la pared 9 del recipiente 1 opussta a las rusdas 2, a2l melerse en el
bastidor basculador.

amoas bolsas receptoras 6 estdn deserrolladas psra rodear parcialmente a
las ruedas 2. cstas bolsas presentan para ésto una pared frontal 11 exterior, cerrs
de (véanse las figuras 4 a 6) y wnallanta 12 que rodea parcialmente al borde perifé
rico de esta pared frontal 1l. Mediante esto se forma en cada bolsa receptora 6, una
pared lateral 12a plana que sie:ta sobre el piso, ¥ pa.rtiendo de esta un fondo de

bolsa 12b abombado esencialmente en foima seaicircular y ua techo de bolda l2c¢. &1

A}

lado trasero, en la posicién de partida, de las bolsas receptoras 6 estd abierto.
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. eigl importancia en la regulabilidad lateral de los brazos de soporte y de bascula=~

=

Como se vé en las figuras 1 a 3, 5, 6 el eje de giro 7 estd desplagado hacia & atrad
en relacidn al centro de curvatura del fondo de bolda 12b, y concretamente en una
medida que corresponde aproximadamente al radio de curvatura del fondo de bolsa 12b
Con ésto la separacién que hay desde el eje de giro de la bolsa T al fondo de la bol
sa 12b es cualquier caso mayor que el radio de la mayor rueda de recipiente 2 que
sea capaz de recoger la bolsa 6, ¥ concretamente la separacién corresponde aproxima
damente al didmetro de la mayor rueda de recipiente 2 que sea capaz de recoger la
bolsa 6, Tal y como muestran las figuras 5 y 6, en el lado exterior de la pared f JL
tal de la bolsa 1l estd dispuesto un soporte de cojinete 7 que aloja rotativo a un
mufion 14 fijado en el extremo del respectivo brazo de soporte y de basculacién 3,
pero le asegura contra extroccidn axial.

En los ejemplos representados estdn practicados en la zona del lado trasg
ro ablerto de cads boléa receptora 6 un bisel de entrada 15 en la pared frontalde
la bolsa 11, y un bisel de entrada 16 en el techo de la bolsa 12¢, En la pared late
ral de la bolsa 12a, esencialmente plana, que sescansa sobre el piso estd desarrolla
do un tope de retroceso 17 en forma de listén sobresaliente haciaarribda, sobre el
cual ha de rodar la rueda 2, correspondiente.

Adicionalmente la bolsa receptora & puede llevar una brida 18 opuesta a la
pared frontal 11, dirigida hacia adentro transcurriendo a lo largo de la llanta 12

que agarra entre la rueda 2 respectiva y el recipiente de basura l. Esto es deespe~

cién 3 con el fin de impedir que al estar metido el recipiente de basura 1 los bra—
208 de asoporte y de bagculacién 3 pueden moverse hacia afuera y pueden liberarse de
las bolsas receptoras 6 las ruedas 2,

En las bolsas receptoras 6 estdn dispuestos topes 19 que limitan el movi
miento de giro. #n las figuras 1 a 3 se reproduce uno de estos topes 19 en una posi
cién de colocacidén posible. En esta forma de colocacidn la bolda receptora 6 tiene,
a partir de la posicidn partida dibujade en la figura 1, la posibilidad de girvar ha

cia aﬁajo en wn d2gulo en relacidn a los brazos de soporte y de vasculacidén 3 res-

pectivos, Lasta que el tope limitador 19 tropleza contra el respectivo brazo &e so-

porte y de basculacidn
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Pero tembién representads mfs debil una posicidn de colocacidn en el 19!
en la que ol tope limitador 19' hace contacto ya er la posicién de partida en el reg
pectivo 'Prazo de soporte Vy de basculacién 3.. En la primera posibilidad se ofrece la
ventaja de que la bolsa receptora 6 adopta ya una situacifn inclinada inmediatamentq
al girarse hacia arriba el brazo de soports y de basculacién 3, y ofrece una eleva-
da seguridad contra el retroceso de las ruedas 2, Pero aqui tiene que aceptarse el
que al girarse hacia abajo la bolsa receptora 6 no tropieza en el suelo con su pa-
red lateral 12a esencialmente plana siné con la zona inferior, trasera, del fondo
de bolsa 12b, y ticne que deslizarse sobre el suelo un poco hasta qus se alcanza 1a
posicidn de partida segin la figura 1, la segunda posibilidad que se df mediante la
disposicidn del tope limitador 19' permite suprimir el primer movimiento de giro ha
cia abajo de las bolsas receptoras 6, de manera que la inclinacién de la pared late
ral 122 plana hacia el fondo de la bolsa 12b aumenta>correspondientemente al giro
hacia arribe de loa brazos de soporte y de basculacién 3. Para ésto la bolsa rescep~
tora al girar hacia abajo se pone sobra el suelo con su pared laterzl 12s plana.

Como muestra la figura 3, en la pared frontzl de las bolsas receptoras 6
puede esiar dispuesto ademis un tope limitador final 20 que se ciiie contra el braze
de soporte y de basculacidn 3 cuando el bastidor basculddor v4 a la zona final su-
perior de su posicién de basculacidn, Como muestra la figura 3, esto puede efectuar
se ya antes de alcenzarse la posicidn final de basculacidn superior propiamente di=
cha. Este tope final 20 adicional impide que las bolsas recepioras 6 con el recipien
te de basura 1 enganchade en ellas puede ejecutar un movimiento de balance en la po
sicidén de basculacidn superior del bastidor basculador.

Tal y como ge maesira en la figura 4, el bastidor basculado? puede estar
desarrollado para la regulacién lateral reciproca de los brazos de soporie y de bag
evlacién 3 y de las bolsas receptoras 6 puestas en ellos, Mediante ésto se hace po-
sible vaciar en un mismo dispositivo, regulandole correspondientemente tanto los rg
cipientes de basura anchos citados anteriormente, como también xecipientes de basu-

ra uis éstrechos. Los brazos de soposte y de basculacién 3 ajustan para ésto sobre

el 4rbol de giro 4 desplazable axialmente con sus extremos superiores, mediante ojos

-
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21, Bl 4rbol de giro 4 puede estar desarrollado como Arbol de chavetas o 4rbol den-
tado para la transpisién del momento de giro a los brazos de soporte y de bascula-

cibn 3. Sin embarso en 8l ejemplo represeniado es también insuficiente para la tran%
misién de)l momento de giro una placa de transmisién 22 puesta firmemente sobre el
&rbol de giro 4, que en el extremo inferior'lleva una disposicién de varillos de tra
nsmisidén 23 que se extiende entre ambos brazos de soporte y de basculacién 3. Esta

disposicién de varillas de transmisién esta constituida como casquillo de guia y de
transmisién 24 adosado al extremo intlerior de la placa de fransmisidn 22, con vari-
llas 2% propiamente dichas guiadas desplazables axislments en ellos. En la zna de

estas varillas 25 atacan palancas guia 26 en ambos brazos de soporte y de basculacidn
3. kstas palancas guia 26 estdn articuladas en su extremo interior en una manivelas

27 que estd alojada girable en el casquillo 24 y presenta un brazo de accionamiento
28,

Bl contra-asiento se rorma en este ejemplo por un rodillo de contrasiento
29 acortado, en el gue entra @axialmente y desplazable un mufion 30 desde cada brazo
de soporte de basculacién 3.

La figura 4 muestra el dispositivo ajustado para recipientes de basura 1
ancnos. Para regularle para recipie;xtes de basura mis estrac;hos ge ha de girar tnica
mente la palanca manual 28 hacia la derécha en la representacién de la figura 4, De
bido a 8sto ambos brazos de soportes y de basculacién 3 se juntan hasta la posicién
reciproca corrdspondiente al recipiente de basura mds estrecho.

¥1 dispositivo segin la invencién funciona del siguiente modo:

Una vez que con la palanca manual 28 se ha ajustado el bastidor bascula—

¢or a log lados dsl recipiente de basura 1 a vaciar en cada caso, se mete en el re=

cipiente de basura 1 a modo de carro, es decir conla pared 9 (véase la figura 1) o-!
pucsta a las ruedas 2, hacia adelante, entres los brazos de soporte y de basculacidn
3y ¥y con las ruedas 2 en las bolsas receptoras 6, hasta que las madaé han rodado

pasando sobre los topes de retroceso 17 en forma de listones. El recipiente de basu

ra se endereza luego desde la posicién inelinada hacia atras a modo de carro, a la

posicién vertical normal, en la que éste, tal y como se muestra en la figura 1, se
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cifie con la pared 3 opuesta 2 las ruedas 2, contra el 4rbol de tope o el rodillo de
tope 8. En eats posicién de partida se acciona entonces el dispoditivo basculador
que ataca en el 4rbol de giro 4. Los brazos de soporte y de basculacién 3 giran en-
tonces hacia arriba, Si el tope limitador 19 de las bolsas receptoras 6 se encuentrs
en la disposicién 19, la bolsa receptora 6 sjecuta durante la primera parte del mo-
vimiento de giro hacia arriba del bastidor basculador un movimiento de giro contra=
rio, ¥ se desliza en ello por la pared lateral 123 ¥y él fondo de las bolsas 12b so-
bre el piso, hasta el que el tope limitador 19 tropieza en el brazo de soporte y de
basculacién 3. A partir de este instante (en la disposicién de los topes limitadores
19!, desde el comienzo) las tolsas receptoras 6 ejecutan juntamente con los brazos
de soporte y de baseulacidn 3 un movimisnto de ziro hacia arribe, comparable al de
la pala de una escavadora. Bste movimiento conjunto iranscurre hasta aproxtmadament _
la posicidn de basculacidn central representada de tra.,zos en la figura 2. (en la dij_
posicién del tope limitador 19', wna posicidén de basculacién algo més alta). A par—
tir de agui se levanta de nuevo del brazo de soporte y de basculacidn 3 el tope li-
mitador 19 o bien 19', para girar hacia arriba relativamente al brazo de poporte y
de basculacién 3. Este movimiento de gire relativo de las bolsas receptoras 6 tiene
lugar hasta que los topes de limitacién final 20 tropiezan en el brazo &e soporte
y' de basculacién 3, y fuerzan de nuevo un movimiento de giro conjunto del braze so-
porte y de basculacidén 3 y la bols'a receptora 6. Mediante €sto se impiden los movi-
mientos de balanceo de los recipientes de basura 1 enganchados cun las bolsas recep
toras 6 en los brazos de soporte y de basculacién 3, y al tropezar el bastidor bas-
calador en su tope final en la posicién final de basculacifn, se transmite al reci-
nieate de basura y para que se desprenda el contenido del recipiente,

- Al girar hacia atrds el bastidor basculador transcurren inversamente los
ciclos de movimiento descritos anteriommente, El recipiente de basura 1 se deposita
con esto de nueve y con seguridad en el suelo, En la disposicibn del tope limitador
19, se ejecuta durante le dltima parte del movimien$o de giro hacia abajo un movi-

miento. de deslizamiento del fondo de las bolsas abombado sobre el terreno, gue no

existe en la disposicién del tope limitador 19', Ia eleccidn de la disphsicién del

-
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'tope indicador 19 o bien 19* puede efectuarse corrsspondientemente a las respectivas

particularidades., &8 sin embargo también posible también prevér un tope limitador xe
gulable, por ejemplo con, posibilidad de regulacién entre las situaciones 19 y 19! in
dicadas en el dibujo.

£l movimiento de desplazamiento de la pared delantera 9 del recipiente reg
pecto al contrasiento 8, que tiene lugar al é;irar nacia arriba y al girar hacia aba;-
jo el dispositivo debido al movimiento de giro de las bolsas receptoras 6 en relacién
a los brazos de aopor’cé y de basculacidn 3, puede hacerse que sea totalmente inofen=
sivo para el dispositivo y el recipiente de basura, porque el tope 9 estd desarrolla
do como rodillo o cilindro rotativo, que durante este movimiente de desplazamiento
rueda en la pared delantera 9 del recipiente,

bescrita suficientemente la naturalega del invento, asi como la manera de
realizarlo en la préctica, debe hacerse constar que las disposiciones antericrmente

indicadas son susceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no aliteren su prin

cipio fundamental.




10

15

v

25

30

lateralmente sobre la parte inferior del recipiente y porque el extremo libre de ca

tancia del fondo de la bolsa mayor al radio de la mayor rueda del rscipiente que

Q: Se= sexfeccionamientos segin la reivindicacién 3 6 4, caracterizados por-

-12—'

REIVINDICACIONES
1.~ Perfeccionamientos en dispositivos para vaciar en depésitos colectores
recipientes rodantes, provistos preferentemente de dos ruedas, en forma de carro,
por ejemplo, recipientes de basura én vehiculos para la basura, con un bastidor bag
culador recogedor del recipiente, entre dos brazos de soports y de bascul;;.cién dota
do de disposivives de sujeccidn y de un conf',ra—asiento para el recipiente asi como,
en caso dado, con accionamiento gobernado, caracterizados porque los bragos de so-

porte ¥ de basculacidn del bastidor basculador se desarrollan de forma que agarren

da brazo de soporte y de basculacidn se dispone una bolsa receptora, giretoria, que
acoge un borde del recipiente, como dispositivo de sujeccién para el recipieants,
mientras el contra=-asiento para el asiento de la parte superior de la pared del re~|-
cipiente, en ‘el lado opuesto al de las ruedas, se dispone en el bzstidor basculadoxry

2o rerfecciqnamientos sgin la reivindicacién 1, caracterizados porgue las
bolsas rsceptoras se¢ desarrollan para abrazar como minimo parcialmente las medas y
presentan un lado plano que en la posicién de partida del bastidor basculadc':r asien
ta sobre el suelo en una posicidén adecuada para introducir las ruedas,

34~ Perfeccionamientos-segin la reivindicacién 2, caracterizados porque
las bolsas receptoras presentan d.esde la pared lateral esencialmente plana, que asien
ta sobre el piso, un fondo de bolsa curvado en forms fe arco circular y un lado su~
peﬁor abierto que, en la posicién de partida del bastidor basculador, se coloca ha
cia atras, y porque las'bolsas receptoras se giran alrededor de un eje comin parale

lo al eje de giro del bastidor basculador, habiendose dispuesto este eje a una dis-

sea capaz de recoger la bolaa.
4.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidén 3, caracterizados porque la

distancia del eje de giro de las bolsas desde el foando de las bolsas, corresponde

aproximadazente gl diimetro de la mayor rueda de recipiente qus sea capaz de reco-

ger la bolsa.
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que el margen de giro de las bolsas receptoras estd limitado con relacién al brazo
de soporte de basculacién de manera que en su parte delantera prdcticamente solo se
pueda mover hacia arriba desde mu posic.dn de partida en movimientode vaivén hacia
el brazo de -soporte y de basculacidn.
6.= Perfeccionamientos semin la reivindi;:acidn 5, caracterizados porque
en las bolsas receptoras se ha dispuesto un‘tope limitador que actua conjuntamente
con el brazo de soporte y basculacidn o un contra-tope montado en este.
o= Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 6, caracterizados porque
el tope de limitacién y(o el contra-tope son graduables,
8.~ Perfaccionamientos segin una de lag reivindicaciones 2 a 7,caracteri-
zades porgque la pared lateral de la bolsa receptora, que asienta sobre el piso, llg
va en la zona de la entrada de la bolsa un tope de retrocesc en forma de listén so-
bresaliente hacia arriba sobre el cual ha de rodar la rueda correspondiente,
94~ Poxfeccionamientos segin una de las reivindicaciomes 2 a 8, caracteri
sados porque las bolsas recepitoras se desarrollan en lapared lateral o bién en el
techo de manera que, en la posicidén de partida, se encuentre hacia arriba, y prefe-
rentemente también en-la pared frontal exterior, un biselado de entrada para la rue
da correspondiente,
10.~ Perfeccionamientos sezin una de las reivindicaciones 1 a2 9, caracte-
rizados porque los brazos de soporte y de basculacién, que recogen entre si losreci
' pientes a vaciar, se graduay en su separacién entre sf segin la separacién axial de
las ruedas de los distintos recipientes.
11,~ Perfeccionamientos segdn una de las reivindicaciones 2 a 10, carac—
: terizados porque la bolsa receptora esti formada por una pared frontal exterior y
una llanta de pared que rodea el borde periférico de estapzred frontal por tres la-
| 435 formando las paredes laterales de la bolsa y el fondo de la bolsa,
12.~ Perfeccionamientos sexnin una de las reivindicaciones 1 a 11, carac—
terizados porque el contra-asiento para la tarde superior de la pared del recipien-

te se desarrollan girable, por ejemplo, en forma de un rodillo o cilinfro giratorio.

30 @/ 13,= rexfeccionazientos en dispositivos para vaciar en depéeites colecto-




res recipientes rodantes, tal y como queda sustancialmente descrito en la presente

Hemoria e ilustrado en los dibujos adjuntos.

Esta Memoria cansta de 14 hojas eseritas a mdquina por una =la cara,

Madrid, ~ 3 WD {977
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