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La presente memoria descriptiva tiene como fin la
declaracién del objeto sobre el que ha de recaer el privilegio de
explotacién industrial exclusivo en el tferritorio nacional de una
Patente de Introduccién, de acuerdo con la vigente Legislacidn so
bre Propiedad Industrial, que, como el enunciado indica, se trata
de "SISTEMA DE COMPOSICION DE PROGRAMAD\RLS APLICABLES A MAQUINAS
LAVADORAS Y SIMILARES"

Un programador es un aparato que va incorporado

a las miquinas de lavar ropa o vajilla o a otras proponiendo una

secuencia de seflales de salida que mandan la ejecucidén de la serief.

de operaciéhes correspondientes a un programa.
7 Ahora bien, en la reallzacxén de los programas
se prebentarén varios grupos de funcxonns, en particular:
1.~Mandar las diversas operac1one= constitutivas
del ciclo total de la lavadora.
' 2.-Mandar los ciclos especxales tales como lava-
do bioldgico, ropa delicada, sintéticos, lana, etc..

3«~Manddar un control térmico del calentamiento,

bi=Manda¥ la seguridad de la puerta.

5.-Preseleccidén manual de programas.,
6.~Preseleccidn autométicarde'pfogramas.

A cada una de estas ce egorlas de funciones co-
rresponden en el programador sendos grLDoQ de dérgancs particulares,
y segln el tipo de méquina de lavar un solo y Ln1co programader
debe asegurar toda o parte de esas funckonns, e

Pues bien, para poder :astface? de un mismo mo=
do y manera las exigencias diversas de _odos log¢ fabricantes de
lavadoras etc., propone la presente in\hnc16n 1a “ompoaicién da
estos Drogramadores siguiendo unsa ténlcn ae modu acién determina~

da, con la cual se pueden fabricar pmxramadore1 con las caracte=
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1 ri{sticas y prestaciones cualesquiera, in necesidad de variar la
fabricacién en Ffuncién de cada programador que se fabrique.

Asi se puede responder f4cilmente a todas las
solicitudes de programacidén que tratan del'automatismo mecénico
5 (cronométrico o termostédtica), o bien de un automa%ismo eléctrico]
con o sin preseleccién con o sin salto de las operaciones inter-

medias, con o sin funciones biolégicas, etc.. b

Aportando con ello una orlglnalldad en el domi-
nio de las dimensiones porque su volumen es variable y adaptable
10 al espacio disponible en la méquina; con el hecho de su adapta-
cién dimensionadl introduce la ventaja de poder ser colocado tan
to en las puertas de lavavajillas donde requiere la condicidn de
planitud, como en lavadoras de ropa donde no la requiere, satis-
faciendo las exigencias de los constructbres de méquinas de lavar
15 que se encuentran ante la necesidad de dar al conéumidor las més
extensas pOSlbllldadeS de lavado en las dimensiones méds reducidas

Esta composicién se cifie a una ccncepcién de
chasis metdlico y de interruptores de ¢oble rupturajlas dos carac
teristicad confieren una perfecta estahilidad dursadera en las
20 funcicnes mecénicas y eléctricas.

. ' - Para comprender mejor la naturaleza del inverto,
en el plano adjunto hacemos una repres:intacidn esduemética de su
utilizacién, no siendo en absoluto limitariva Y sasceptlble per

) ello ¢e las modiflcaciones accescrias ue no alteren las carac-
25 terfsicas esenciales.

La figura 1 es una vista frontal de un programa
dor ccmpuesto segin la invencién.

La figura 2 es una co*va'rondipn"e vista en plan

ta.
g La figura 3 es otra vistr complementaria, ahora

Sbavinn et syt S
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en perfil.

La figura 4 muestra despiezada una de las unida-
des eléctricas.

Las figuras 5,6 y 7 muestran el comportamiento
de cada unidad eléctrica, determinando sus tres aptitudes o po-
siciones posibles.

Para comprender el sistema de composicién ideado
es suficiente con observar las figuras 1,2 y 3. Se pone en ellas
la evidencia de dos placas metdlicas (1) recortadas en acero gal
vanizado, y de una pareja de pilares o tirantes (2) que unen las
placas en disposicién simétrica, determinando una jaula rigida de
una dimensidén variable dependiente de la longitud de los dos ti=-
rantes.,

Esta jaula recibe en.sf{ a medios electricos que
estédn Formados a base de unidades planas e independientes (8),
de modo que en funcién de las necesidades se ponen formando blo~-
ques a uno y/o otro lado de la jaula e incluso fuera de ella con
la cooperacién de otra placa suplementaria (4).

Asf, bastari conocer las prestaciones requeridas
para alcanzarlas poniendo el suficiente nlmero de unidades repar-
tidas en los bloques precisos, consiguiendo de la misma manera
modular progrémadores planos de prestaciones pequeifias, que pro-
gramadores grandes de lmportantes prestaciones, componiendolo con
uno, dos, tres o mds médulos o bloques de unidades eléctricas
(8); permitiendo la toma de conexiones por un solo lado o bien
por los dos'lados en funcién de donde vaya a ir acoplado.

Qadafuﬁidad de interrupcidn estd formada en una
caja termgpkééticé (21) de altas caradtéiisticas mecénicas dimen

sionakégfy térmicas satisfaciendo las normas mundiales en todos
sua'puntos;' '
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En ella estén acopladas unas chapas (16,18 y 19)
que determinan sendas bornas de conexidn asi como dos parejas de
contactos (17), constituyendo ademds tomas salientes lateralmen-
te (20) para interconexién entre si y-con el motor. En un cursor
instalado centralmente en la caja (9) con resortes (13) esta mon-
tada una barra corredera (14) que determina dos pares de contac-
tos (15) en consonancia a los otros contactos (15); una palanca
va instalada en el eje (10) de la caja (21) entrando en relacién
con las levas para producir actuaciones sobre la barra (14) se-
gin las figuras 5,6 y 7. '

Cada caja es preparada en la composicién conforine
a la necesidad real sobre el plano de conexiones y las referen~
cias de bornas, quedando todas sujetas a la jaula por los tiran-
tes y por corchetes de fijacién.

Esta forma de constitucidn aporta las siguientes
particularidades:

- Presidén invariable de contactos.

- Innecesidad del reglaje de la presidén de los con-

tactos, .
- La corriente no atraviesa por los drganos eldsti-
cos (13). 7

- Doble ruptura y ausencia total de todo punto de

articulacién. ' -

Las palancas cooperan con las levaé para el mando
de los interruptores presentando una relacidn de émplificacién'
casl nula. Este punto es un elemento muy importante para el mah-
tenimiento de los correctos cursos de mando: en efascto, toda modi
ficaciém dimensional de los materiales en presencia de variacio=~
nes de temperatura y humedad no es amplificada. Esta caracteris-

tica unida a las precedentes es una garantia incomparable de
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fiabilidad en el funcionamiento del interruptor.

-Las bornas de conexidn de las chapas (16,18,19)
quedan alojadas en chimeneas determinadas por las cajas, con el
fin de dar las siguientes ventajas.

a).- Aislamiento entre terminales sin que sea
precisa la incorporacién de un capuchén sobre cada terminal, de
donde se deduce una economfa importante.

7 b)e~ En todas las etapas de la construccién de
la miquina de lavar y de su mantenimiento, hay total imposibili-
dad de ejercer una accidén deformadora de las bornas. Ello ha
permitido satisfacer las exigencias de ciertos constructores que
en algunas ocasiones han sufrido ruptura de bo¥has durante la
manipulacién en el monta je.

La misma jaula, concratamente las placas (1)
sirve de soporte de los otros elementes del programador.

' Estos elementos son:

Motor (3) acoplado al lado externo de la placa
(1) en si1 zona central,

Reductor (10) acoplada entre ase motor (3) v la
placa (1), '

Mecanismo posicionader (5) que juega el papel
de antirretorno/asééurando la detencién en cada paso.

. ' Arbol de levas de programacién {6) acoplados
entre I&g'placas (1) quedando intercalade entre los bloques in-
terruptores (8) para actuar en sus palancas. .

Arbol de levas de inversidén (9)ractuante sobre
otro bloque o médulo (8) recibiendo ambos &rboles (6,9) movimien
to del motor (3) con la ayuda de un dispositivo mecénico reali-

zandc un avence paso a paso.

Un dispositivo electvomecénico llamade termo-
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stop, permite COrtar;el funcionamiento paso a paso, es decir el
avance de las levas de programacién, durante la operacidn de ca
lentamiento, por ejemplo: otra vez el motor (3) continua arras-
trando a las levas de inversidn.

Ademé&s por las reducciones anexas incorporadas
en las mismas levas de inversién (9), es posible utilizar ese
dispositivo electromecdnico para obtener también la temperiza-
cién de la base dada por la leva de avance, una segunda tempori
zacidén mds larga y miltiple permitiendo un estacionamiento pro-
longado sobre cierto paso, a fin de aportar entre otras una sQ
lucidn al lavado biolégico.

Ademés de los programadores propiamente dichos,
con esta forma o composicidén pueden constituirse otras varian-
tes como emisor de impulsos, comutador rotativo, minutero, médu
lo de conmutacién etc.,

Descrita suficientemente la naturaleza del in-
vento, asi como su realizacién industrial, sélo cabe afiadir que
en su conjunto y partes constitutivas es posible introducir cam-
blos de forma, materia y disposicién en cuanto tales alteraclow=
nes no supongan variacidn sustancial del mismo.

El sollicitante, al amparc de los Convenios In~-
ternacionales sobre Propiedad Industrial, se reserva el derecho
de extender csta demanda a los pafses extranjeros, si fuera po-
sitle reivindicando la misma prioridad de la presente solicitud.

La Patente de Introduccién que'se solicita pot
diew dfios para Espafia, de acuerdo con la vigente Legislacidu
sabre Propiedad Industrial, no se ha dado a conocer en Espafid;

1a Fuente de Origen es!

La Patente de Introduccidn que se solicita por
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diez afios en Espafia, de acuerdo con la vigente Legislacién sobre
Propiedad Industrial deberd recaer sobre '"SISTEMA DE COMPOSICION
DE PROGRAMADORES APLICABLES A MAQUINAS LAVADORAS Y SIMILARES!,
en todo de acuerdo con las siguientes,

REIVINDICACIONE S:

1.~Sistema de composicién de programadores, &pli
cable a miAquinas lavadoras y similares, caracterizado porque con=-
siste en componer el programador en una jaula armazén, formada po}
dos placas unidas con tirantes, incorperando transversalmente en
la parte central de ella los elementos precisos a elegir dentro
de una gama disponible de modulos en si independientes~consisten—
tes en el motor-reductor, los &rboles de levas de programacién y
de inversién, dispositivo de avance paso a paso y otros, e incor-
porando a la jaula medios electricos constituidos por miltiples
cajas planas que alojan en sf a las respectivas unidades de inte
rrupcién-inversién, adosandose entre sf en el nlmero preciso pa-
ra formar los bloques separados que se neceslten acoplados a los
lados de los &rboles de levas con entablamiento de ligazén opera-
tiva con ellas; todo ello de manera que se constituye un progra-
mador de cuélquier caracteristica y prestacién componiendo modu~
larmente en la jauia los médulos precisos de la gama disponible.

2,-Sistema de composicién de programadores, apli
cablea méquinas lavadoras y similares, en todo de acuerdo con
1g anterior reivindicacién, caracterizado porque cada unidad de
interrupcidén estd constituida en una cajé plana con unas chapas,
que determinan,séndaé bornas de conexidn encerradas en distintos
alojamienﬁdéqaccesibles por los correspondientes costados del
contftinto programador, determinando también sendas parejas de con
tactos internqs;.en la caja esta acoplado deslizantemente entre
las parejas de contactos un cuersor coh contactos en correspon-

dencia a una y otra pareja, con el cual entabla relacidén de em=-

i€
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puje una palanca que estd articulada en el interior de la caja
quedando sometida a la accidén empujadora de la leva correspon-
diente para transmitir la accién de esta al cursor porta-contac—
tos.

3.~SISTEMA DE COMPOSICION DE PROGRAMADORES,
APLICABLES A MAQUINAS LAVADORAS Y SIMILARES.

Seglin queda sustancialmente descrito en la pre-

sente memoria descriptiva que consta dg nueve hojas mecanografia

das por una sola cara acompafiada dg correspondientes dibujos|




~61
~0c¢

=

¢ b4

s

S Ps
‘/%aé |
&L L1 5] , ,

1B

V'S NQOISIDAYd vLIV 3a SVYOIHLID3TI S3ANOIDDOAL0W




hoja unica

)

LY

8

Fig. 7 o

13

18

Fig.5

Escala fariable;

Madrid n ‘

Hidal
9

El Agenté'
Nt




PROTECCIONES ELECTRICAS DE ALTA PRECISION S.A.

Fig.

GTﬁ‘?S\
e
Q0o |
=0 = } |8
o T &
0{0%
8//" ,_ l‘\; ‘1*— |
N N e—_:\
___—Q__Sd WL_T}C/
3 : L
7
J 2 1
s ol | y
e e e T R = L T =
. = Z
8 /,Z_l 1 ——
— li
Ay = =




PRECISION S.A.

g.1




el
]
\

13.




hoja unica




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



