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Es sabido que en determinados tipos de miquinas
tricotadoras por urdimbre, tales como los Raschel, Xette,
Crochet y derivados, tienen una serie de pasadores, monta-
dos en una barra correspondiente y cuyos extremos libres u
ojos describen una trayectoria cerrada alrededor de las é?
gujas correspondientes, de manera que estas Gltimas fomman,
con los hilos guiados por dichos pasadores, una serie de ca
denetas paralelas que constituyen ,el 1llamado tejido de fon
do v que pueden ser ligadas entre si mediante urdimbres au-
xiliares, o bien por los hilos de dibujo o tramos.

Siendo la barra de pasadores de fondo paralela a
la serie o fontura de agujas, se comprende que para obtener
la mencionada trayectoria cerrada de los extremos de los pa
sadores, es necesario comunicar a dicha barra dos componen—
tes de movimiento: Una de ellas de oscilacibén alternétiva

alrededor de su eje vy en la medida necesaria para que los
pasadores se desplacen entre una posicibdn delantera y una
posicidn posterior respecto de las agujas, y una componen—
te de traslacidn alternativa en la direccién del citado e-
je, entre dos posiciones extremas situadas a lados opuestos

de las mismas. Por lo regular, estos dos movimientos son ob

tenidos mediante mecanismos independientes de la miquina,

con los respectivos montajes y transmisiones de accionamigg
to; por otra parte, tanto si se trata de mecanismos de bie-
la y manivela como de dispositivos de levas o excéntricos,
la transmisibdn de movimiento hasta la barra de pasadores de
fondo comprende un nimero relativamente importante de pie-

zas robustas y animadas de movimientos alternativos, las
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cuales limitan la velocidad de trabajo a que puede ser ac-
cionada la miquina.

La presente invencibén, ademds de reducir conside-
rablemente este problema conocido, proporcionando un nuevo
mecanismo apto para trabajar a velocidades mucho mis eleva-
das que las usuales, permite simplificar los mecanismos de
accionamiento de la barra de pasadores de fondo, reducir el
espacio ocupado por los mismos y abaratar considerablemente
su fabricacibn.

La invencidn se basa en el principio mecadnico del
conocido mecanismo elemental de cuadrilitero articulado en
el que uno de los eslabones es £fijo, uno de los eslabones md
viles adyacente es giratorio en funciones de manivela, el
eslabdn opuesto a este Altimo es oscilante a modo de balan~
cin y el Gltimo, que conecta los extremos libres de los dos
precedentes, tiene el funcionamiento de biela. Mediante un
diseflo apropiado, es posible determinar un punto que forme
parte de la estructura rigida de la biela y que describa u-
na tfayectoria semejante a la que han de recorrer los extre
mos libres de los pasadores de fondo para rodear las agujas

de la manera necesaria para enfilar los hilos alrededor de

ellas.

De acuerdo con ello, el mecanismo objeto de la pre
sente invencidn, destinado a comunicar simulténeamente a la
barr& de pasadores de fondo de una miquina tricotadora por
urdimbre de la clase indicada anteriormente, los dos movi-
mientos de traslacibdn segin la direccidn del eje de la mis—

ma, y de oscilacidn alrededor del mismo, presenta la parti-
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cularidad de comprender un brazo fijado rigidamente en posi
cibén radial a dicha barra y cuyo extremo libre presenta me-
dios de acoplamiento cinemitico con un punto que forma par—
te del eslabén biela de un mecanismo de cuadrilatero articu
lado que comprende asimismo un eslabdn balancin unido a uno
deAlos extremos de la biela y un eslabdn manivela, unido al
extremo opuesto de la misma y conectado con las transmisio-
nes generales de la maquina de manera que recibe un movimien
to de rotacidn sincronizado con el funcionamiento de la mis
ma, siendo la disposicidn tal que el punto de conexidn de
la biela al brazo se desplaza sobre un plano esencialmente
perpendicular a la posicibédn media del mismo, y describe una
trayectoria cerrada apta para comunicar a la barra las dos
componentes de movimiento de traslacidn y de oscilacidn pa-
ra que los pasadores rodeen las agujas. '

En una primera aproximacibén se puede prever que el

conjunto del cuadrilitero articulado se desplace, durante el

funcionamiento, dentro del plano perpendicular a la direc-
cibdn media del brazo, en cuyo caso la conexidn entre este
ltimo y la biela se realiza a través de un dispositivo de

rétula universal en el que dicho brazo es, al mismo tiempo,

~ deslizante de acuerdo con la citada direccién, a los fines

25

de compensar las variaciones de distancia del punto de ar-
ticulacién al eje de la barra durante el funcionamiento del
mecani smo.

Alternativamente, en todos los nudos del mecanis—
mo, a excepcidn del punto de giro de la manivela, cada par

de eslabones pueden estar articulados a rétula alrededor de
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un solo punto f£ijo, de manera que dichos esldbones pueden 0s
cilar espacialmente para adaptarse a la trayectoria tridi-
mensional del punto de articulacibn con el brazo.

Esta segunda realizacibn puede ser desarrollada
ficilmente empleando componentes mecinicos disponibles en
el mercado, y presenta la ventaja adicional de hacer innece
sario todo dispositivo de guia de los elementos del cuadri-
latero.

Los dibujos adjuntos muestran, a titulo de ejem-
plo no limitativo del alcance de la presente invencidén y en
representaciones esquemiticas, una forma preferida de lle-
varla a la practica.

En dichos dibujos, la figura 1 es el esquema cine
mitico de un mecanismo elemental de cuadrilitero articulado
desarrollado de acuerdo con la invencibn para el accionamien
to de la barra de pasadores de fondo de una maquina tricota
dora por urdimbre de la clase especificada en la introduc—
cidn; la figura 2 es el esquema funcional del propio meca—
nismé, dibujado a escala mucho més reducida; la figura 3 es

una vista en planta del propio mecanismo en una forma de

"construccidén prictica, y la figura 4 muestra el propio meca

nismo, en perspectiva y relacionado con la barra de pasado

res que se trata de accionar. -

De acuerdo con la figura j, el mecanismo de cua-
drilétero articulado comprende los cuatro nudos indicados
con las referencias —~A-, =B-, -C- y ~D=-, entre los cuales
se forman los correspondientes eslabones. Los mudos ~B- y

~C- son supuestos f£ijos, de modo que el eslabdén correspon-

B L



10

15

20

25

diente, indicado por la linea de trazos -b-, constituye el
bastidor fijo del mecanismo. Los nudos =C~ y =D- correspon—
den a los extremos del eslabdn —c-, que forma el elemento
balancin del mecanismo. Los nmudos —A- y =B- son, de manera
similar, los extremos del elemento manivela -a=-. Los nudos
—A- y =D- determinan el eslabén biela indicado por la linea
de trazos -d- y forman parte de una estructura de biela ri-
gida, indicada con la referencia general -25- y que se eX-
tiende mis alla de la articulacibén -D- del balancin -c- has
ta el punto =E-.

. De acuerdo con ello, €l nudo -C- estd formado por
una articulacidén fija respecto al bastidor del mecanismo, o
sea a la estructura de la maquina. El nudo -B~ es un eje de
rotacién para la manivela ~a- y estd materializado por un
4rbol de accionamiento al que dicha manivela va fijada rigi
damente en posicibén radial, montado giratorio en dispositi-
vos de cojinete asimismo montados fijos en la estructura de
la méquina, o sea respecto al bastidor del mecanismo. La es
tructura de biela =25~ es accionada por el nudo —A- comin
con la manivela -a-, vy guiada por el nudo -D-, que oscila

alrededor del punto ~C- en una magnitud determinada por el

 dilmetro de la trayectoria circular del punto -—A-.

El sentido de rotacidn del punto -~A- puede ser
cualquiera, y viene determinado por el sentido segin el cual
las égujas han de ser envueltas por €l hilo durante el fun-
cionamiento de la miquina tricotadora por urdimbre.

El funcionamiento del mecanismo elemental descri-

to se deduce claramente de la figura 1, que es una represen
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tacidén a escala proporcional muy ampliada y en la que se ha

indicado 24 posiciones de funcionamiento distintas, referen

ciadas igualmente para iguales posiciones en las trayectorias

de los puntos =A~, =D~ y =E~. Como se aprecia, €l punto -—f-

describe una trayectoria aproximadamente eliptica y alargada

que, mediante una transmisidn de movimiento apropiada, pue-
de ser transferido a los extremos de los pasadores de fondo
de la maquina tricotadora, para hacerles rodear los ganchos
de las agujas cuando estas ultimas se encuentran en su posi
¢ibén de tomar hilo.

La forma de la trayectoria aproximadamente elipti
ca descrita por el punto «E- viene determinada por la espe~
cial geometria, de acuerdo con la invencién, de la estructu
ra de biela rigida -25-. Como es de ver, el punto —-E— se en
cuentra situado mds alli del punto -D~ respecto de la dis-
tancia que une este punto con el -A- comin a la manivela, y
el punto -D~ se encuentra desplazado lateralmente respecto
de la linea recta que une los puntos ~E= y -A- de la estruc

tura de biela =25=-, y, m&s concretamente, en direccidn del
punto o nudo fijo -C- del eslabdn balancin -c~. Estas rela-
ciones se aprecian mejor en la representacidn esquemitica y
a menor escala de la figura 2. Como es natural, se podria
establecer las correspondientes relaciones mateméticas para
demostrar estas relaciones, pero ello es considerado innece
sario en vista de la anterior descripcidn y de los esquemas

representados.
La realizacibdn mecinica del mecanismo descrito se

encuentra materializada en las figuras 3 y 4, en las cuales
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- gse ha utilizado las mismas referencias para indicar los ele

mentos constructivos descritos antes en sus fomas esquemi-
ticas, bastando hacer la salvedad de que el punto -C- estd
materializado por una articulacibédn que forma parte del so-
porte =26~ fijo a la maquina, y que la manivela -a- ha sido
suﬂstituida por un excéntrico =27~ que juega dentro de un co
llatin -28- que forma parte de la estructura de biela rigida
-25~ en el extremo correspondiente de la misma.

Sse puede utilizar diversos expedientes mecénicos
convencionales para transferir el movimiento realizado por
el punto -E- a los extremos de los pasadores de fondo indica
dos con la referencia =29- en la figura 4. En €l caso ilus-
trado estos pasadores, unidos de modo usual a fonturas -30-
que comprenden un nimero determinado de ellos, forman parte
de una barra de pasadores de fondo -31-, dispuesta paralela
mente a la fontura de agujas -32- y sostenida médiante sopor
tes fijos a la miquina, no representados, de manera que es
capaz de realizar un movimiento de traslacidn sobre su eje

y uﬂ movimiento de oscilacidon alrededor del mismo, tal co-
mo se ha indicado con flechas en la figura.

Uno de los extremos de esta barra lleva fijado ra

dialmente hacia abajo, un brazo =33~ cuyo extremo libre se

halla articulado al punto -~E~ de la estructura de biela ri-

gida -25- a través de una junta de rdtula universal indica=
da con la referencia -34-. Debido a las variaciones de altu
ra de esta rbétula a causa de la oscilacidn del brazo =33-,

la biela -25- sufriri también movimientos de componente ver

tical (respecto a la posicidén del dibujo), de forma que es
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necesario prever asimismo articulaciones de rdtula en los o
tros nudos del mecanismo. Por ejemplo, el collarin -28- pue
de comprender un rodamiento de bolas o de rodillos esférico
y los otros nudos pueden estar materializados por juntas u—
niversales convencionales, cuyos detalles constructivos son
suficientemente familiares para el técnico.

En una variante, se podria considerar que la es~
tructura de biela estuviera guiada libremente deslizante en
todas direcciones dentro del plano que la comprende, ya ser
por dispositivos de guia usuales, no representados, ya sea
por una rigidez inherente de las articulaciones a excepcidn
del punto -E-, donde, ademis de la articulacibn universal
descrita se deberia prever la posibilidad de desplazamiento
axial del extremo del brazo -33~ dentro del dispositivo de
rétula.

En todos los casos, de Xa anterior descripcidn se
aprecia que el movimiento eliptico del punto ~E~ se trans—
forma en un movimiento complejo de oscilacidén y traslacibén
alternativas del brazo -33- respecto del eje de 1a barra de
pasadores, y que esta Gltima es accionada de la misma manera

para hacer oscilar en forma correspondiente todos los pasa

dores -29-, cuyos extremos reproducen una trayectoria equiva

lente a la del punto -/~ y de dimensiones determinadas por

la relacibn entre las longitudes del brazo =33~ y de los pa
sadores.

Se comprende que seridn independientes del objeto
de la presente invencibén los detalles accesorios y demas ca

racteristicas constructivas no esenciales, empleados en la




puesta en practica de la misma, por quedar todo ello com—
prendido dentro del alcance de las siguientes reivindica-

ciones.

10
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REIVINDICACIONES

1. Mecanismo de accionamiento de la barra de pa
sadores de fondo en maquinas tricotadoras por urdimbre, me-
diante un movimiento complejo de dicha barra, formado por
una componente de oscilacidn alrededor del eje de la misma
para desplazar los pasadores entre una posicidn delantera y

una posicidén posterior respecto de las agujas, y una compo
nente de traslacién a lo largo del citado eje, entre dos po
siciones extremas situadas a lados opuestos de las mismas,
caracterizado esencialmente por el hecho de comprander un
brazo fijado rigidamente en posicidn radial a dicha barra y
cuyo extremo libre presenta medios de acoplamiento cinemépi
co con un punto que forma parte del eslabbdn biela de un me-
canismo de cuadrilitero articulado, que comprende asimismo
un eslabdn balancin unido a uno de los extremos de la biela
y un eslgbén manivela, unido al extremo opuesto de la misma
y conectado con los mecanismos generales de la maquina de
manera que recibe un moviminto de rotacidn sincronizado con
el funcionamiento de la miama, siendo la disposicidn tal
que el punto de conexidn de la biela al brazo se desplaza
sobre un plano esencialmente perpendicular a la posicidn me
dia del mismo, y describe una trayectoria cerrada y apta pa
ra comunicar a la barra las dos componentes de traslacidn y
de oscilacidén para que los pasadores rodeen las agujas.

2+ Mecanismo de accionamiento de la bérra de pa
sadores de fondo en maquinas tricotadoras por urdimbre, de

acuerdo con la reivindicacidn 1, caracterizado esencialmen-
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te por el hecho de que el conjunto del mecanismo de cuadri-
litero se halla guiado de manera que se desplaza, durante el
funcionamiento, dentro del plano perpendicular a la direc~
cibén media del brazo, y este 4ltimo se encuentra articulado
a la biela a través de un dispositivo de rdtula universal en
el.que dicho brazo es, al mismo tiempo, deslizante de acuer
do con la citada direccidn.

3. Mecanismo de accionamiento de la barra de pa
sadores de fondo en miquinas tricotadoras por urdimbre, de
acuerdo con la reivindicacidn 1, caracterizado esencialmen-
te por el hecho de que en todos los nudos del mecanismo, a
excepcibén del punto de giro de la manivela, cada par de es-
labones adyacentes se halla articulado a rétula alrededor
de un solo punto £ijo, de manera que dichos eslabones pue-
den oscilar tridimensionalmente paré adaptarse a la trayec-
toria espacial del punto de articulacidn con el brazo.

4. Mecanismo de accionamiento de la barra de pa
sadores de fondo en maquinas tricotadoras por urdimbre, de
acuerdo con la reivindicacidn 1, caracterizado esencialmen-
te por el hecho de que el punto de articulacibén de la biela

al brazo se encuentra situado mis alli del punto de articu-

lacibén de la misma al balancin, respecto de la distancia que

separa este punto con el de conexidn de la biela a la mani-

~vela, y el punto de articulacién de la biela al balancin se

encuentra desplazado lateralmente respecto de la recta que
une los puntos de articulacidn de la biela con el brazo y la
manivela, respectivamente.

5. Mecanismo de accionamiento de la barra de pa
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sadores de fondo en miquinas tricotadoras por urdimbre.
La presente memoria descriptiva consta de trece
hojas foliadas, escritas por una sola cara.

Barcelona, 20 de octubre de 1976

Jorge PUJOL RODON,
Alfonso SANCHEZ MARTINEZ v
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