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La presente Patente de Invencidn se re-
fiere conforme puede deducirse de la lectura
de su enunciado a una mdquina enjuagadora au-
tomdtica de botellas, la cual presenta unos -
sustanciales perfeccionamientos en relacién a
otros conjuntos conocidos destinados a idénti
co fin, con la inclusién de dispositivos mecd
nicos y érganos funcionales de concepcién ca-
racter{stica de manera que relne unas condicig
nes propias sustantivas de novedad, las cuales
aportan una serie importante de ventajas den-
tro de este campo de la industria, principal-
mente por unas me jores condiciones de seguri-
dad, bajo coste de mantenimicnto y perfecta -
regulacién posicional, en todo momento, entre
los elementos destinados a suministrar el flui

do de lavado y los envases. La miquina tiene

_entrada y salida por lados distintos, realizin

dose el lavado por inyecciones interiores y -
exteriores con tratamiento suficiente para to
do tipo de botellas. EL cuerpo de la lavadora
es una noria de eje horizontal desprovista de
cadenas, realizdndose el accionamiento de la
misma mediante un mecanismo de cruz de Malta
perfectamente accesible, incluyendo un varia-
dor de velocidad para regular la produccién,
adecuindola durante perfodos de tiempo deter-
minados, a las particulares necesidades de la
lfnea. -

La miquina comprende un Unico grupo mo-
torreductor, teniendo una instalacidn eléctri

ca blindada antihumedad y contactores de pro-
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teccién de motores. Ademis tiene una serie de
dispositivos de seguridad con los que se garan
tiza que no ocurran accidentes, (atascos, etc,)
ni rotura de botellas. Por no llevar la noria
cadenas, se eliminan totalmente los roces sO
bre gufas, los alargamientos y roturas de las
citadas cadenas, no siendo necesario revisar -
los tensores para conseguir un buen centramien
to con los inyectores,

La miquina es cargada mediante un dispo-
sitivo de suministro de botellas desde una me-
sa de acumulacién con salida en lfnea de un nf
mero variable de cascos, en correspondencia siem
pre con las particulares condiciones de cabida
‘de la miquina, teniendo dicho sistema un dispo
sitivo especial antiQatascos_que permite garan
tizar una carga continua, La descarga de los -
envases es por gravedad a doble cafida, deposi-
tindose las botellas sobre una cinta de salida
simple o miltiple segln convenga.

, Esencialmente la mdquina que se preconi-
za, se céracteriza'porque el eje horizontal de
la noria que recoge la linea de envases desde
el conjunto alimentador, es fijo a la carcasa
de la miquina, existiendo unos adecuados ele-
mentos de rodamiento que facilitan el movimien
to de dicha noria, que queda apoyada sobre el
citado eje con rozamiento minimo. Tanto el con
junto de cintas (normalmente dos) transportado
ras de las botellas hasta el cuerpo de la noria,
como el movimiento de avance progresivo y perié

dico de la misma, se gobiernan desde un dnico

grupo motor. Por otro lado el proceso de reduc
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cibn, con reposo temporal del &rbol que trans-
mite dicho movimiento, se efectlia, como se ha
citado, mediante un dispositivo de detencién -

de progresién automdtica, preferentemente una

cruz de Malta.

Sobre el citado eje fijo, existe solida
ria y concéntrica, una pieza formada por la -
yuxtaposiciéﬂ de dos secciones cilindricas de
diferente radio., Dicha pieza, presenta unos -
orificios uniformemente distribuidos y distan

ciados sobre la base circular de la pieza, pa

‘ra paso de los tubos de conduccibn del fluido

de lavado, que se disponen en un primer tramo
de corta longitud paralelamente al eje fijo -
de la noria y que se acodan inmediatamente en
dngulo recto adoptando una disposicién espa--
cial angular coincidente con las respectivas
Separacibnes sectoriales de los elementos re-
ceptores de las botellas en la rueda de carga
de la noria,

. El nlmero de los elementos inyectores -
estard siempre en concordancia con el de cas-~
cos de la lfnea de carga de la noria, de mane
ra que cada uno de los tramos, perpendiculares
al eje fijo, de los tubos de conduccién descri
tos, se acoda nuevamente en dngulo recto y que
dando por tanto, en disposicién paralela al -ci-
tado eje, presentando uniformementerdistancia~.
dos a su largo, en correspondencia con las po-

siciones de las botellas en la noria, una se-

rie de bocas de inyeccién.

Ademis de estos elementos inyectores in-
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ternos que actuardn por su particular disposi
cién baflando el interior de los envases, exis
ten fijados a la carcasa de la miquina unos -
inyectores exteriores en idéntico nilméro que
los citados y dispuestos en el mismo plano que
define cada tubo alimentador del fluido de la
vado en el tramo de su acodamiento.

. De este modo, en cada posicién de avan-
ce y a lo largo de un tiempo que viene.prefi-
jado de antemano, regulable y con posibilidad
de adaptarlo en todo momento a las caracteris
ticas o estado de las botellas que se traten,
se consigue que sobre dichos cascos actiien los
elementos inyectores y ademds en forma muy pre

cisa, al estar montados todos estos elementos

. !
de aspersién, sobre soportes fijos, por lo cual

su posicidén en el espacio y distribucidén angu-
lar respectiva es sicempre la misma, garantizdn
dose en cualquier momento de funcionamierito de
la midquina un exacto centramiento entre los in
yectores y los cuerpos de las botellas citadas.

Parﬁ una me jor comprensién de las carac-
ter{sticas descritas de la mdquina enjuagadora
a la que se refiere esta memoria descriptiva,
se incluye a continuacidn una explicacién de
sus elementos principales en relacidn a una ho
ja de planos ilustrativa de los mismos.

Fn ella y en su figura 12, se observa un

alzado lateral del conjunto de la miquina, -10-,

' observindose el tinico motor -11-, que acciona

el conjunto de mecanismos, la noria -12-, las

cintas de alimentacidén de botellas -13-, y -14-,

¢
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el eje fijo -15-, el sector circular -16-, de
disposiéién de los inyectores y la zona -17-,
de la mdquina en la que se reciben los cascos
por gravedad desde la noria -12-, citada, y -
que a través de una cinta transportadora -18-,
éon trasladados estos envases a un nuevo con-
junto para su tratamiento segln se'prevea.

- En la figura 28 se representa un detalle
a mayor tamafio con el eje ~15-, seccionado, -
del sector circular en el que se disponen los
elementos inyectores, aprecidndose el citado
eje fijo -15-, la pieza cilindrica -19-, sus-
tentadora de los conductos de alimentacidén a
los inyectores internos, dichos conductos -20-,
y en su extremo los inyectores -21-, internos,
tres perfiles -22-, indicativos de las botellas
a lavar y el perfil -23- fijo a la carcasa de
la mdquina ~10-, de sustentacidén de los inyec
tores exteriores -24-,

La figura 32 es un alzado lateral seccio
nado a lo largo de un plano diametral al cuer
po cilfndrico integrado por la noria -12-, apre
cidndose el eje -15-, la disposicidén espacial
de los conductos -20- y -25-, con sus inyecto
res -21~ y -24- respectivamente en relacidn a
la disposicién de las botellas -22-, sobre la
noria, ademis de verse la pieza -19-, solida-
ria al eje -15-, que sustenta el conjunto de
conductos ~20-, en una posicidn espacial y an
gular respectiva fi ja.

Descritas en modo suficiente las condi-

ciones técnicas caracteristicas de la mdquina
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que se preconiza, como para poder ser entendi
das y en su caso realizadas por técnico en la
materia, se recaba hacer extensivo el privile
gio dimanante de la inscripcién registral cel
5 presente documento, a las variaciones de deta
lle que no alteren su cscncialidad, que se re
sume en sus condiciones de novedad en las si-

guientes:
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12,- Nueva mdcuina enjuagadora automiti-
ca de botellas, caracterizada esencialmente por-
que tiene un Unico grupo motor que mueve simul
taneamente y en fase el cuerpo de una noria de
e je horizontal receptora de los envases, y unas
cintas transportadoras que los elevan hasta la
misma, estando dicho eje horizontal fijo, soli
dario a la carcasa de la nmdquina y soportando
a la noria, teniendo uﬁos ddecuados rodamientos
que facilitan el movimiento de la misma con ro
zamiento minino, realizdndose la traﬂsmisién y
el proceso de reduccidn con reposo tempofal del
arbol que transmite el movimiento desde el ci-
tado motor, mediante un dispositivo de deten--
cidn de progresidén automdtica, preferentemente
una cruz de lalta. -

28 ,~ Nueva mdquina enjuagadora automdti-
ca de botellas, segin la anterior reivindicacidn
y porque sobre el citado eje fijo, existe soli
daria y coaxial una pieza formada por la yuxta
posicidén de dos secciones cilfndricas de dife-
rente radio que presenta unos orificios unifor
memente distribuidos y distanciados sobre la -
base circular de la scccidn mayor, para paso de
unos tubos de conduccidén del fluido dé lavado
gue se disponen en un primer Lramo de corta lon
gitud paralelos al citado’eje acoddndose inme-
diatamente a continuacién en &ngulo recto, adop
tando una disposicidn espacial angular, coinci-

dente con las distintas posiciones sectoriales
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de los elementos receptores de las botellas en
la rueda de carga de la noria.

3a,~ Nueva miquina enjuagadora automdti-
ca de botellas, Qegﬁn las anteriores reivindi-
caciones y porque el nfmero de elementos inyec
tores es variable segln las caracteristicas de
carga en lineca de la miquina, coincidiendo siem
pre con el nfmero de cascos que se prevean para
dicha 1fnea, disponiéndose los tubos soporte -
de conduccidn segln un segundd~acodamiento en
dngulo ‘recto determinando un tramo en voladizo
paralelo al eje fijo, presentando sobre dicho
tubo uniformemente distanciadas, una serie de
bocas de inyeccidn. |

43 - Nueva méguina enjuagadora automdti-
ca de botellas, segin las anteriores reivindi-

caciones y porque dispuecstos sobre una platafor

. ma solidaria a la carcasa de la mdquina y en el

mismo plano que determina .el acodamiento supe-
rior de los tramos de conduccién soporte de los
inyectorgs internos, existen unos inyectores ex
ternos, destinados a producir el lavado de los
envases en la parte correspondiente a su fondo.

53.- "NUEVA MAQUINA ENJUAGADORA AUTOMATT
CA DE BOTELLAS".

La presente memoria consta de nueve hojas

foliadas y mecanografiadas por una de sus caras
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y se ilustra en el plano que a la misma se acom

pafia.

0CT. 1976

Barcelona, para Madrid,
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