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REF: PBA/AP/3731

N

El-invento se refiere a un aparato de recogida de co
secha tal como, por ejemplc, un tablero de recoleccidn de mie
ses de una maquina segadora o de una maquina combinada cose-

chadora y trilladora. Muchos de estos tableros estén equipa-

"dos de un bastidor de aspas para facilitar la recogida eficaz

‘de las mieses. E1l bastidor de aspas puede estar moatado en un

par de brazos, uno en cada extremo del bastidor de aspas, es-
tando los brazos conectados de manera pi&otante en el tablero,

© Un dispositivo de reglaje esté previsto generalmente
de modo que la posicién del bastidor de aspas pueda ser ajusta
da hacia adelante y hacia atris con relacién a la direccién
del movimiento hacia adelante de la mAquina combinada.Sin.embargo,
gstos dispositivos de reglaje de la técnica anterior han resultado

hasta ahora mecénicamente complejos y costosos.Un objeto del in-

vento consiste en proporcionar un dispositivo de reglaje mejora-
do para esta aplicaciodn.

De acuerdo con el invento, se ha previsto un aparato de
recoleccidn de mieses segin se define en la reivindicacidén 1 de

las reivihdicaciones adjuntas.

La utilizacidédn en un brazo de soporte de bastidor
de. agpas de un conjunto de émbolo y cilindro hidréulica que
tiene superficies de soporte de carga ampliamente separadas
permite que dicho conjunto de émbolo y cilindro realice 1a do
ble Funcién de soportar en primer lugar las cargas de flexibén
que se producen al. soportar el bastidor de aspas,sin que sea 4 -
necesario utilizar brazos de soporte de bastidor suplementarios
para sostener el peso del bastidor de aspas, y en segundo lugar
reajustar la posicibén del bastidor de aspas hacia adelante v
hacia atrés con relacién a la plataforma de recoleccidn de

mieses,
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Se describird ahora un modo de realizacién del in-
vento a titulo de ejemplo, haciendo referencia a los dibujos
adjuntos, en los cuales:

. La Pigura 1 representa una vista en perspectiva de
una maquina cosechadora combinada que tiene un aparato de reco
leccién de mieses que incluye uvn bastidor de aspas y unos bra-
zos de soporte para este bastidor;

La Pigura 2 representa una vista en perspectlva en
la direccién indicada por la flecha II en la figura 1 de una
parte de unc de los brazos de soporte de bastidor de aspas que
incluye un conjunto de émbolo y cilindro hidréulico;

La figura 3 representa una seccién longitudinal a
través del brazo de soporte del bastidor de aspas de la figu
ra 2, estand esta seccibén tomada a lo largo de la linea III-IIT
de la figura 2; '

Las figuras 4, 5 y 6 representan unas secciones to-
madas a través de unas porciones del dispositivo de soporte

del bastidor de aspas, tomadas a 1o largo de las lineas IV-1IV,

' V-V vy VI-VI de la figura 3;

La figura 7 representa una vista de extremidad del
conjunto de émbolo y cilindro hidraulico de la figura 2, se-
gn se indica por medio de la flecha VII en la figura 2; y

Las figuras 8 y § representan unas secciones toma-
das a través del conjunto de émbolo y cilindro hidraulico de
la figura 7, a 1o largo de las lineas VIII—VIIi y IX-IX de la
misma;

Como se indica en la figura'l de los dibujos, una
miquina combinada cosechadora y trilladora de -cereales auto-
propulsada 10 tiene un bastidor principal 12 y un aparato de

pecoleccién de mieses 14 (llamado tablero en esta técnica),
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que esta méntado de manera pivotante en la extremidad delante-
ra del bastidor principal de modc que pueda realizar un movi-
miento ascendente y descendente Eajo el control de un par de
conjuntos de émbolo y cilindro hidréulicos (no representados).

El aparato de recoleccién de mieses 14 inclﬁye una
plataforma de recoleccidédn de mieses 16, un peine cortador 18,
un transportador de tipo de correa 20, una rosca transporta-
dora 22 v un bastidor de aspas de recogida 24. ' '

-7 Bl bastidor de aspas 24 est& montado en la platafor=-
ma de recoleccibédn de mieses 16 por medio de un par de brazos
de soporte de bastidor de aspas 26, 28 que se extienden hacia -
adelante cada uno en una extremidad del bastidbr de aspas.

La longitud de cada uno de los brazos 26, 28 pﬁede ger ajusta
da, como se desdribird mas adelante, para permitir el reglaje
hacia adelante y hacia atrés de la posiciép dei bastidor de
aspas con relacién a la plataforma, con el. objeto de adaptar
esta longitud a ‘las diferentes cosechas y a’las diferentes
condiciones de %rabajo. 7 .

Los brazos de soporte de bastidor de-aspas 26, 28

estan conectados cada uno de manera pivotante con la pldafor

ma 16 para permitir un movimiento ascendente y descendente

_del bastidor de aspas 24 a lo largo de un arco, La altura del

bastidor de agpas se controla por medb de un pér de éonjuntos
de émbolo y cilindro hidréulicos 30, 32 de elevacién de bas-
tidor de aspas, que se extienden hacia arriba y que actfian en-
tre los brazos 26, 28 y la plataforma.

El bastidor de aspas 24 gira en la direccién indica-
da por medio de una correa trapezoidal 34 acoplada para arras—
trarla con una polea accionada 36 sujeta en el bastidor de as-

pas, pasando la correa alrededor de una polea de tensado 38 vy
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de una polea de guiado 40, de la manera que se describiri més
detalladamente e lo que sigue. '

Un compartimento 42 situado en la extremidad izquier
da de la plataforma de recoleccidn de mieses 16 contiene los
dispositivos de accionamiento del peine cortador 18, de 1la
correa transportadora 20, de la rosca transportadora 22 y del
bastidor de aspas 24. '

Como se representa en la figura 2, el brazo de SOpoOY
te 26 del bastidor de aspas incluye un cpnjunto de émbolo de
cilindro bajo la forma de un gato hidréulico de doble accién
44, Un elemento de montaje 46 del gato 44 estd sujéto por su
extremidad delantera en el cilindro 48 del gato, y estd conec
tado & manera pivotante por medio de un eje 50 en su extremi-
dad posterior con un par de pestafias 51 situwadas en laplata-
forma de recoleccibédn de mieses 16. El bastidor de éspas 24
estl montado en un vlstago de émbolo 52 del gato 44, como se
describira mis adelante. Un par de tuberias hidréulicas flexi
bles 54 de alimentaciébn del gato 44 estén sujetas en unos co-
nectores hidréulicos respectivos 56 en la extremidad éosterior
del elemento de montaje 46.

El gato de elevacidn 30 del bastidor de éspas esté
conectado de manera pivotante con el brazo 26 pr medic de un
pasador 58 que atraviesa un par de orejas perforadas 60 situa
das en el elemento de montaje 46.

Las figuras 3 a 6 representan mas detalles de la es
tructura dd brazo 26 de soporte del bastidor de asbas. E1l bas-
tidor de aspas 24 esta montado de manera giratoriaien la extre

midad delantera del vistago de émbolo 52 por medio de un conjun
to de cojinete 62 que se adapta sobre la porcidbdn extrema de iV

di&metro reducido 64 del véstago de émbolo 'y est& mantenida por.

POOR
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un tornillo 66. 4

El elemento de montaje 46 tiene la forma de un com-
partimento hueco destinado a recibir la extremidad posterior
del émbolc 52. Una ménsula 68 provista de un manguito 70 dis-
puesto sobre una porcién extrema 72 ce diémetro reducido del
vastago de émbolo 52 sobresale a través de una ranura de for-
ma alargada 74 que se termina en una abertura 75 formada en
el compartimento 46. El manguito 70 estd retenido por un pa-
sador provisto de cabeza 73.

La polea de guiado 40 esté montada de maneré'gira—
toria en un eje 76 sujeto en un costado del compartimento 46.
Una palanca 78 esti montad de manera pivotante en una extremi
dad sobre el eje 76 vy la polea de tensado de correa 38 esta
montada en.su otrd extremidad. .

Un par de muelles de tensién 79 interconectan la
ménsula 68 y un dispositivo de fijacién 80 montado en el mis-
mo eje 82 que la polea de tensado 38, para tirar de la palan-
ca 78 hacia atrés y por tanto para tensar la correa 34.

Una polea de accionamiento 84 de la correa 34 esté
montada de manera giratoria en el eje 50, en la extremidad
postgrior del compartimento 46 y estd provista de una rueda
dentada 86 atornillada en ella. El accionamiento del bastidor
de aspas 24 es transmitido a través de una cadena (no repre-
sentada) a la rueda dentada 86 y a partir de ella a la correa
34 por medio de la polea 84. El compartimento 46 esté montado
de manera pivotante en el eje 50 por medio de un manguito 88
reforzado por una placa 90.

Haciendo ahora referencia a las figuras 7, 8 y 9 de
los dibujos, se observaré que el cilindro 48 esti abierto en

ambos extremos y que las extremidades opuestas 64, 72 del vés
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tago'de émbolo 52 sobresalen a través de sus orificios respec
tivos- 92, 94.

Un par de manguitos de cojinete de bronce 96, 98 es-
tin situados en el interior del cilindro 48, cada uno en una
posicién adyacente a cada extremidad del mismo. Los manguitos
96, 98 aseguran unas superficies respectivas de soporte de
carga de forma anular 100, 102 separadas axialmente con res-
pecto al eje longitudinal 104 del gato 44. El vistago de ém-
bolo 52 est& soportado de manera deslizante en las superficies
100, 102. A

Los manguitos de cojinete 96, 98 se adaptan cada uno
en las respectivas porciones de extremidad del cilindro 48
que presenta un didmetro interno ligeramente - gumentado ,

y esthn mantenidos axialmente por Unos aros elésticos 106.

Se ha previsto axialmenﬂahécia el exterior dé cada ﬁno de los
manguitos de cojinete, sucesivamente,'uﬁa junta de estanquei-
dad del tipo de labio, 108 hecha de caucho montada en un sopor
te de junta para gque pueda acoplarse de manera hermética con el
vastago de émbolo 52, una abrazadera de retencibén de junta her-
mética 110 y un aro eléstico, agi como un aro de proteccién_con—'
tra polvo 112 hecho de caucho duro.

Un elemento de estanqueidad de forma anular 114 esté
sujeto en el vastago de émbolo 52 entre los mahguitos de coji=-
nete 96, 98 y divide el espacio anular entre el vastago de ém—
bolo y la superficie interna del cilindro 48 eﬁ unas camaras
delantera y posterior 116 vy 117, respectivamente, E1 vastago
de émbolo 52 y el elemento de estanqueidad 114 constltuyen con-
juntamente el émbolo 118 del gato hidréulico 44. La fuerza pro—
ducida por el gato, durante su utilizacidén, procede totaimente

de la presién hidréulica que actha sobre el elemento de estanquei-
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dad. E1 émbolo 118 y el cilindro 48 del gato 44 constituyen,
con el objeto de definir el invento, unos primero y segundo
elementos deslizantes.

El elemento de estanquidad 114 incluye un par de
aros de acero seudocédnicos 120 soldados en el véastago de ém-
bolo 52 vy que definen entre ellos un espacio en el cual estéd
situado un elemento anular con seccibn en forma de U 122 hecho
de bolitetrafluoretileno y de fibras de vidrio. Un anillo de
estanquidad térico 124 esta situado en el elemento con seccidn
en- forma de U de modo que pueda deslizarse y acoplarse herméti
camente con la superficie interna del cilindro 48.

Los conductos de fluido hidréulico'126, 128 conducen
a las camaras delantera y posterior 116, 117'respectivamente,

del conjunto de cilindro y émbolo hidréulico a partir de los

- conectores hidraulicos 56 (véase figura 2) para facilitar la

cipeulacibén del fluido hacia dichas cémaras y a partir de las
mismas. ‘

E1 brazo derecho 28 de soporte de bastidor de aspas
estad construido y dispuesto de una manera similar al brazo de
soporte 26 de bastidor de aspas salvo que no lleva montado en
&1 el dispositivo de accionapiento del bastidor&Aqu conjuntos @
émbolo v cilindro hidré&ulicos de los dos brazos de soporte o
de bastidor de aspa estéan interconectados hidré&ulicamente en
serie de modo que ambos puedan ser accionados simultéaneamente

por una bomba hidr&ulica (no representada) acclonada por el

_motor de la méquina combinada 10. Por tanto, el conducto 128

esta conectado con la céamara delantera del gato del brazo de

soporte 28 del bastidor de aspas. E1 conducto 126 del conjunto

de cilindro y émbolo hidraulico 44 y €l conducto del otro con

junto de émbolo y cilindro que corresponde al conducto 128,
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pueden ser conectados selectivamente por medio de una valvula
accionable manualmente (no representada) con la bomba-con el
objeto de extender o retraer los conjuntos de cilindro y émbo
Jo.

Se observard en la figura 9 que el conducto 128 ter
mina en un orificio principal 130 y en un orificio restringido
132, Estos orificios estan separados axialmente de modo que
cuando el é&mbolo 118 ha retrocedido hacia la extremidad de su
carrera, el orificio restringido se abre entonces en la camara
delantera 116 del conjunto de émbolo y cilindro, permitiendo
asi una circulacién lenta aunque continua del fluido hacia el
otro conjunto de émbolo y cilindro, en caso de necesidad, para
asegurar que ambos émbolos alcanzarén las extremidades de sus
carreras.

Por consiguiente los conjuntos de émbolo y cilindro
hidr&ulicos estén montados en serie.

Los conjuntos de émbolc y cilindro hidréulicos de
los brazos de soporte 26, 28 del bastidoride aspas permiten
ajustar la posicién del bastidor de aspas 24 hacia adelante y
hacia atras respecto a la plataforma de recolecciédn de mieses
16 en conjunto, y en particular con relacién al peine de corte
18 (que est4 montado en esta). Un par de rampas de guiado 134
136 estan montadas en las ﬁaredes éxtremas de la plataforma 16
de modo- que se acoplen con unos seguidoreg de guia respectivos
138 que estén montados en las extremidades del bastidor de aspa
v sobresalen hacia abajo a partir-del mismo. Las rampas de guia-
do conducen lLos seguidores de guia (y por tanto el bastidor de
aspas igualmente) hacia arriba con relacidn al peine de corte
18 cuando el bastidor de aspas se despleza hacia atris desde

su posicién situada més hacia adelante con los brazos de sopor-
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te de bastidor de aspas en su posicién més baja. Se obéervaré
que las rampas 134,136 permiten situar fdcilmente el bastidor
de aspas 24 de modo que sSus puas pasen muy cerca del peine cor
tador 18 y del transportador 20 sin interferir con ellos.

Durante la utilizacién, el bastidor de aspas 24
se ajusta a la posicién deseada con relacién al peine cortador
18 extendiendo o haciendo retroceder los gatos de élevacién
de bastidor de aspas 30, 32 asi como los éatos de los brazos de
soporte de bastidor de aspas o6, 28, La figura 1 representa el
bastidor de aspas en la posicibn dé elevacidn mixima y de des-
plazamiento méximo hacia adelante, a titulo ilustrativo.

El bastidor de aspas 24 reéoge las mieses del cam—
po y, al ser cortadas las mieses por el:peine cortador 18, con-
duce las mieses con las espigas por delante sobre el transpor-
tador 20 que las suministra a la rosca transportadora 22. La.
rosca transportadora lleva las mieses laterimente hacia el in-.
terior v las introduce hacia atrés conduciéndolas al bastidor
principal 12 de la maquina combinada para éu trillado y para la
separacién de los granos.

El peso del bastidor de aspas 24 est4d totalmente so-=
portado por los brazos de soporte de bastidor de aspas’26, 28A
de manera voladiza. Las cargas de flexibén que se ejercen asi

sobre 1os gatos de los brazos de soporte del bastidor de aspas

_estén soportadas féciimente debido al hecho-de que los émbolos

118 de estos . gatos estén sostenidos de manera deslizante por.
1as zonas de soporte de carda ampliamente separadas 100, 102 de

ios cilindros 48, sin que la separacién de estas zonas sea afec

" tada por los movimientos de extensibén o de retroceso del gato.

cuando 1los brazos de soporte del bastidor de aspas

ge extienden o retroceden, la tensién aplicada a la correa 34
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de arréstre del bastidor de aspas se mantienewmiforme por me-
dio de la polea de tensado 38 que es capaz de oscilar hacia
adelante y hacia atrés en la palanca 78 a la cual los muelles
de tensién 79‘ap1ican una fuerza de tensado de correa bastan-
te constante.

Entre las ventajas facilitadas por el modo de reali-

‘zacibn del invento que se describe més arriba, pueden indicar-

se las siguientes: ‘

1. La doble funcibn de los gatos 44 de 10s brazos de
soporte de bastidor de aspas hacen que no se necesite ninguna
estructura suplementaria de soporte de peso que se extiende
entre & bastidor de aspas y la plataforma de recoleccién de
mieses. Esto da lugar a una reduccidn éel precio de coste;

2, E1 hecho ¢ce qe.las superficies deslizantes por me-
dio de 1as cuales los brazos de soporte del bastidor de aspas
se extienden y retroceden (superficies 100, 102) '.iestén gi-
tuadas en el interior de los conjuntos de émbolo vy cilindro hi
dréulicos significa que estas superficies estén permanentemen-
te lubricadas y no estén sometidas a corrdsién y por tanto se
reducelal minimo el riesgo de bloqueo; _

3. Las rampas de guiado 134, 136 permiten qie el bas-—
tidor de aspas sea guiado hacia arriba alrededor del contorno
exacto del peine cortador 18 y del transportador 20 en lugar
de limitarse a efectuar un movimiento lineal impuesto por sﬁs_
topes que entran en contacto con los brazos de sofbpte del bas
tidor de aspas.

Por consiguiente se observard que a los efectos del
invento, no es necesario que las- superficles de soporte de car
ga sobre las cuales se desliza el émbolo estén situadas én el

cilindro. Por ejemplo, el vastago de émbolo pedria estar pro-

T
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visto de dos collares sujetos en €1 de modo que ambos se desli-
cen en la superficie interior del cilindro - aunque esta dispo-

sicibn necesite un cilindro mas largo para una carrera dada

del émbolo.

Por otra parte, el invento no se limita de ninguna
manera a ninguna forma particular de dispositivo de acciona-
miento del bastidor de aspas 24 y, por ejemplb, podria montarse
n motor hidraulico en lugar de la polea 36 en la extremidad
del brazo de soporte 26 del bastidor de'aspas, evitando asi
la wtilizaciédn del dispositivo de transmisidn por correa que
se representa en los dibujos. L

El término "superficies de soporté de carga" que se
utiliza en estamemoria se refiere a las superficies de soporte.
que se acoplan de manera deslizante con un émbolo o un cilindro
y que son capaces de soportar de maneré voladiza ias_qargas
aplicadas a los brazos de soporte del bastidor de aspas por el
peso del mismo. Por consiguiente, este término no incluye ele-
mentos ‘tales como 1os aros de proteécién contra el polvo, los.
aros de estanqueidad, los aros de retencidn de jﬁhtas'herméti—
cas y elementos parecidos los cuales podrian por ejemplo estar
acoplados de manera deslizante con un émbolo pero que no estan
previstos para soportar cargas. ' ' - .

En resumen, la presente patente de invenciédn iue se
solicita deberé recaer en las siguienfes

REIVINDICACIONES

1. Aparato de recoleccién de mieses 14 que incluye:
una plataforma de recoleccién de mieses 16;

un Dbastidor de aspas de recoleccién de mieses 24; y
un ?ar de brazos de soporte 26,.28 del baéfiddr de,aé

pas, estando un brazo situado en cada extremidad del bastidor
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de aspas de recoleccién de mieses 24, estando el bastldor de
aspas montado en la plataforma de recoleccién de mieses por me—
dio de diches brazos de soporte del bastidor de aspas,_extendlenf
dose dichos brazos de soporte del bastidor de aspas hacia adelan
te con relaci6bn a la direccidn del movimiento_ugual,haqia_a@éf
lante del aparato 14 de recoleccién de mieses, pud;endorigualfw.
mente ser ajustada la longitud de d*choé brazos 26, 28 de sopor-
te del bastidor de aspas para facilitar el reglaje hacia adelan—
te y hacia atréds de la posicitn del bastidor de aspas con rela-
cién a la plataforma;

caracterizado porque, ) N

por lo menos unc de dichos brazos de soporte 26, 28
del bastldor de aspas incluye unos.primero y segundo elementos
deslizantes 48, 52 que forman parte de un conjunto de émbolo y
cilindro 44 que puede ser accionado-por un £1luido hidréulico;
y porque | ) c e
unas superficies de soporte de carga 100, 102 estan
Pormadas en el interior de dicho conjunto de-émbolo y cilindro,
en uno de dichos elementos deslizantes, estando dichas superfi-
cies de soporte de carga separadas ia! una de la otra en sen-
tido axial con ‘respecto al eje longitudinal del conjunto de éﬁ
bolo y cilindro 44, y .porque o o

el émbolo 118 de dicho conJunt)de émbolo- y cilindro
est4 soportado de manera deslizante en dichas superficies de,
soporte de carga 100, 102 de modo Que puedd realizar un movi-_
mlento con relacién al cilindro 48 del nlsmo conJunto sin cambiar
la separacién axial de dichas super£1c1es, con lo cual dichas su
perficies pueden soportar unas cargas de flexidn 1mpart1das_al

conjunto de émbole y c¢ilindro por el peso del bastidor de aspas

24,
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2. Aparato de recoleccién de mieses 14, segfin la
reivindicacién 1, caracterizado porque dichas superficies de
soporte de carga 100, 102 estén previstas en dicho cilindro
48, y porque dicho émbolo 118 ircluye un vistagé de embolo 52
que puede deslizarse en dichas superficies y un elemento de es -

tanqueidad anular 114 sujeto en el vastago de émbolo y que esté

- acoplado de manera deslizante con la superficie interna del ci-

lindro entre dichas superficies.

3. Aparato de recoleccién-de mieses 14 segln la rei-

N [ § .
vindicacibén 2, caracterizado porque dicho c¢ilindro 48 esté pro-_

visto de una abertura 92, 94 en cada extremidad, a través de las
cuales” pasan las extremidades opuestas 64, 72 de dicho véstago

de -émbolo 52, estando el bastidor de aspas 24 montado en una

ekxtremidad 64 del vastago de émbolo,

4. Aparato de recoleccién de mieses 14 éggﬁn la rei-

vindicacién 3, caracterizado porque uno de dichos brazos de

soporte de bastidor de aspas 26, 28 incluye ademls un elemento

de montaje 46 sujeto por una extremidad en dicho Cilindro 48
¥y conectado de manera pivotante por su otra extremidad con la
plataforma 16 de recogida de mieses. oL

5. Apafato de recoleccién de mieses 14, segtn ia‘rei—

vindicacibén 4, caracterizado porque dicho elemento de montaje

.46 tiene la forma de un compartimento destinado a recibir la

otra extremidad.72 del véstago de émbolo 52. _

6. Aparato de recoleccibén de.mieses 14 segln la rei-
vindicacién ‘4 o la reivindicacién 5, caracterizado porque in-
cluye un conjunto de émbolo y cilindro hidréuliqo 36h”327d§ ele
vacién del bastidor de aspas, que se extiende hacia arriba, y
que actt@a entre dicho elemento de montaje 48 y la plataforma de

recogida de mieses 16.
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7. Aparato de recoleccién de mieses 14, seghn una
cualquiera de las reivindicaéiones anteriores,caracterizado
porque cada uno de dichos brazos de soporte de bastidor de as-—

pas 26, 28 tiene su propio conjunto de émbolo y cilindro 44

.con unas superficies de soporte de carga 100, 102 separadas

axialmente dentro de dicho conjunto, estando dichos cilindros
48 conectados en serie para que puedan ser accionados por una
fuente finica de fluido hldréullco. _

8. Aparato de recoleccién de mieses 14, segbn la rei-,
vindicacién 7, caracterizado porgue incluye€ un orificio princi-
pal 130 y un orificio restringido 132 gue intérgonectan dichos
cilindros 48 para dar paso al fluido hidréulico{ siendo la dis-
posicién tal que el movimiento del émbolo 115 de uno de dichos
conjuntos de émbolo y cilindro 44 hacia la extremidad de su ca-
rrera descubra el orificio restringido 132, permitiendo asi
1a continuacién de la circulacién del filuido hasta el otro con-
junto, en caso de necesidad, para asegurar que ambos émbolos al
cancen las extremidades de sus carreras. _

9. Aparato de recoleccién de mieses 14, segtn la. rei-
vindicacién 3, caracterizado porque incluye un dispositivo de
transmisién por correa o cadena 34, 36 para hacer girvar el . .
bastldor de aspas 24 de recogida de mieses, un elementn de ten-
sado giratoric 38 en contacto con la correa 34 o con la cadend
de dicha transmisibén, y un d1Jp051t1vo de conex1én elastico 79
que interconecta el elemento de tensado 38 y la otra extremidad
72 de dicho vastago de émbolo 52 alejada del bastidor de aspas
24.

10. Aparato de recoleccién de mieses 14 segin la rel—'

vindicacién 9, caracterizado porque uno de dichos brazos de $0= -

porte de bastldor de aspas 26,28 incluye ademés un elemento de

.
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montaje 46 que tiene la forma de un compartimento sujeto por
una extremidad en el cilindro 48, estando el compartimento
montado de manera pivotante por su otra extremidad en la pla-
taforina de recogida de wmieses 16, v porque dicho dispcsitivo
de conexidin eidstico 79 incluve una ménsula 63 sujetas en di-
cha otra extreaidad 72 de dicho véstogo de émbolo 52, sobre-—
saliendo iz ménsula 68 a través de una ranura de Forma alar-
gada formada en el compartimento, y.porque dicho dispositivo _
de conexién eiléstico incluye ademés un ruelle de extensidn 79
que interconecta la ménsula 68 y una palanca 78 montada de ma-
nera pivotante, en la cual dicho elemento de tensado giratoric
esti montado de manera dgiratoria.

11, Aparatc de recoleccidn de mieses 14 seghn una
cualquiera de las anteriores reivindicacioneé, caracterizado
porque incluye un peine cortador 18 montado en la parte delan
tera de la plataforma de recogida de mieses 16, una rampa de
guiado 134, 136 en la plataforma de recogida de mieses y un se

guidor de guia 133 conectado con el bastidor de aspas 24 v que

puede acoplarse con la rampa para gular el bastidor de aspas ha—-

cia arriba con relacién al peine cortador cuando el conjunto de

émbolo y cilindro 44 efectfia un movimiento de retroceso.
12. Se reivindica por Ultimo como objeto.sobre el que

ha de recaer la Patente de Tnvencibn que se solicita: APARATO

DE RECOLECCION DE MIESES.

% ]
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fodo conforme queda descrito y reivindicado en la
presente memoria descriptiva que consta de diecisiete pagi-

nas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 15 gctubre 1.976
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