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Memoris Descriptiva

£l invento tiene por objeto un disposie
tivo pera el mando autom3tico del cambio de herrsmien
ta en une torreta porta-herramientas de méquina herra
mienta, prevista para soportar verias herramientas,
an barticular una torreta de torno y més particular-
mente una torreta de torno del tipo de mando num@ri-
co. Un dispositivo de este tipo debe, por consiguien
te, hacer gue la torrsta reaslice, entre dos operacig
nes de mecanizacidn con herramientas diferentes, una
rotacidn de una fraccidn de vuelta pars que la herra
mienta prevista para la operacidn gue ha de realizagp
se 8 continuacidn ocupe el sitio de la herramienta
utilizada en la operacidn anterior.

La rotacidn automatica de la torreta plan
tea los siquientes problemas. En primer lugar es pre
ciso que la posicidn angular de la herramienta, des=-
pués de haber sido efectuada la rotacidn, sea exacta
mente la que habia sido prevista inicialmente y de
acuerdo con ls cual se han sfectuado los reglajes.Por
otra parte, la posibilidad de rotecidn de la torreta
no debe perjudicar la solidez de su fijacidn en el
carro, ya que las Fuerzss a las cuales estd sometide
durante la gperacidn de corte son muy importantes.

Por este motivo ha sido necesario prever
un movimiento de elevacién de la torreta que le permi

te separarse de sus 4rganos de fijacién para permitir
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su totacidne. Ello implica que la torreta, gque se en=
cuentra inicislmente en posicidn baja, debe efectuar
un movimiento de slevacidn, y una rotacidn de una
fraceidn de vuelta que sitla la herramienta siquien-
te en su posicidn, asi{ como un movimiento de descen-
so hasta su vuslta 2 le pasicidén baja, debiendo la
torreta sujetarse sntonces de nuevo en su soporte.

Actualmente, se utilizan, para asegurar
la rotacidn sutomética de la torrets, unos dispositi
vos de mando hidrellicos b ngumdticos, pero estos dis
positivos incluyen obligatoriamente un gran ndmero de
conducciones de fliido exteriores, lo que es molesto,
y ademfs estos dispositivos plentean problemas de ve
locidad,.

Se utilizan iguslmente dispositivos elég
tricos, pero los dispositivos de fijscidn han de ser
accionados por motores eléctricos y son muy voluming
sos y gastan mucha energis.

El invento se refiere a un dispositivo
de mando en el cual todos los movimientos de la to-
rreta, es decir elevacidn, rotascién y descenso, estén
controlados a partir de un motor Gnico. |

A este efecto, el dispositivo segdin el
invento incluye: un conjunto tornillo-tuerca en el
cual el tornillo es solidario del eje ds la torreta
y es irreversible, y la tuerce puede ser arrastrada

en ambos sentidos por un motor; unos medios previs-
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tos pare sujetar la torreta de modo que no pueda qgi
rar pero sin impedir su desplazamiento axial, a par
tir de una posicidn baja, y @ lo largo de una carrg
ra de slevacidn determinada; unos medios para blo-
quear la rotacidn de la torreta en una posicidn an-
gular dada, sin impedir su desplazamiento axial;
unos medios para detectar por lo menos una posicidn
angular de la tarreta y unos medios de inversidn del
sentido de rotacidn del motaor accionados por dichos
medios de deteccidn de una de las posicionas angula
res.

En una forma de realizacidn preferida,
se han previsto unos medios pare detectar dichas po-
sicidn angular de bloqueo durante ls rotacidn de la
torreta.

Cuando la torreta estd en pasicidén pre-
vista para ls rotacidn, el motor arrancs y hace gi-
rar la tuerca. Como le torrets estd bloqueada de mg
do que no pueda girar, la rotacidén de la tuerca ha-
ce subir el tornillo y por tanto la torreta solida-
ria del mismo.

A partir de una cierta posicidn de ele-
vacidn, la torreta escaps a la accidn de los medios
de fijacidn, y la rotacidn de la tuerca hsce girar
el tornillo y la torreta.

En cuanto la torrets ha girado la frac-

cién de vuelta necesaria para que le siguiente herra
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mienta se sitlle en posicién de mecanizacidn, la in-
tervencién de los medios de bloqueo detiene la rota
cién de la torreta. La deteccidn del bloqueo provo-
ca la inversifn del sentido de rotacidn del motor,
y por tanto de la tuerca,'y como ls torreta permang
ce bloqueada sin poder girar, el tornillo baja al
mismo tiempo que la torreta, hasta volver a la po-~
sicidn inferipr.

Es prociso observar que sl desarrollo
da las opersciones que se acaeban de describir supa-
ne efectivamente que el tornillo sea irreversible,
g8 decir gue sea arrastrado pesitivamente por lsa
tuerca ya que, en casoc contrario, el psso de ls tg
rreta bastaria para hacer bajar el tornillo.

El dispositivo seglin el invento, que
combina un sistema tornillo-tuerca, unos medios de
fijacidn y unos medios de bloqueo, asegura asf, con
un solo motor, el conjunto de los desplazamientos
de la torreta.

Por otra parte, es ventajoso en ciertos
casos el poder hacer girar la torreta en el sentido
inverso al sentido que correspondes a la elevacidn,
por sjemplo cuendo se utilizan herramientas volumi-
nosas, Este posibilidad se obtiens segln el invento
gracias a unos medios que sirven para detectar el
final de la carrera de elevacidn de la torreta. Ha-

ciendo que la inversign del sentido de rotacidn del
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motor 38 produzca al final de la carrera de glavacidn
de la torreta, se provoca la rotacidn de la torreta
en el sentido deseado. Despuds de efectuarse la frag
cidn de vuelta, los medins de bloqueo detienen la rg
tacidén de la torreta y como la tuerca gira en el sen
tido que corresponde al descenso, puesto gus su s8n
tido de rotacidn ha sido ya invertido, el descenso

de la torreta empisza en cuanto el bloqueo de la ro
tacidn se ha producido.

Por tanto es suficiente seleccionar sim
plemente los medios de deteccidn que controlan la in
varsidn para determinar un sentido de rotacidn de la
torreta, obteniendose mediante la deteccidn de la pg
sieidn angular dé bloqueo el sentido de rotacidn que
corresponds a la elevacidn, mientras que por otra psr
te la deteccidn del final de la carrera de slevacidn
indica el sentido de rotacidn que corresponde al des
censo.

En una forma de realizacidn ventajosas, el
dispositivo incluye un plato fijo que no puede girar,
coaxial a la torreta f que le sirve de soporte cuan-
do estd en posicidn baja, incluyendo dicho plato unos
elementos que cooperan con otros slementas correspon-
dientes de la torreta para bloquear esta dltima.

Desde luego, los elementos respectives
de la torreta y del plato sstén dispuestos de modo

que su cooperacidn se interrumpa despufs de una deter
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minada carrera de subida de la torreta, correspon-
diendo a una distancia determinada entrg sl plato y
la torreta que depende de la forma de dichos elemen
tos,

Estos slementos estén constituldos pre-
fersntemente por dentados de Hirtz, es decir denta-
dos padiales, cuyas aristas convergen todas hacia
un punto Gnico, previstas en la priferia de las ca-
ras enfrentadas del plato y de la torreta.

Como estos dentados no incluyen ninguna
superficie plana, la torreta se recentrard automdti
camente durants su descenss y caerd de nuevo necesa
riamente sobre el diente adecuado, siempre y cuandp
su posicidn angular no pueda variar en mis de medio
diente. Se obtiene as{ una excelente precisidn de la
posicidn angular de la torreta en posicién baja, preg
sentando por el contrario la posicidn angular de blg
queo una holgura voluntaria para que le torrets pug
da recentrarse sobre los dentsdos. Por otra parte,
el efecto de fijascidén es excelents ya que los dentg
dos estdn en contacto sobre tode su superficie.

Pare bloquear la torreta en posicidn al
ta en cuanto ha girado ls Fraceién de vuelta prescri
ta, se hs previsto, preferentemente, una palanca pi-
vétante dotada de una parte saliente destinada a pe~
netrar en un vaciado formado en la torreta, la cual

incluys una pluralidad de dichos vacisdos repartidos
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en su periferia con un paso igual a dicha fraccidn
de vuelta. Naturalmente, los vaciados y la parte sa
liente de la palanca estdn formados de modo que per
mitan un deslizamiento axial de la torreta con rela
cién a ls palanca y, més precisamente, para que la
torreta pueda bajar en cuanto se ha efectusdo el ae
coplamiento. Por otra pasrte, la penetracidn de la
palanca en el vaciada se efectla con una holgurs im
portante, para que la torreta pueda posicicnsrse sg
bre los dentados de la manera indicada méds arriba,
correspondiendo la holgura angular, como méximo, al
valor de medio diente por una y otrs parte des una pg
sicidn central. Esta holgura angular presenta tam-
bién la ventajs de facilitar la separacidn de la pa
lanca.

Para accionar la palanca pivotante, se
utiliza ventsjosamente un electroiman sensible a la
posicidn angular de la torrets y se sitda preferen=-
temente el drgano de deteccidn que controla la exci
tacidn del electroimfn de modo que el electroimén
sea excitado y accionels palanca antes de que ls to
rreta haya girado la fraccidn de vuelta prascrita.
Dg este modo, la parte saliente de las pslanca se des
liza sobre la periferia de la torrets hasta que lle-
gue frente al vaciado y penetre en él.

El invento podréd entenderse més claramen

te leyendo la siguiente descripcidn que se da con rg
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- la figura 1 es una vista en seccién
de una torreta porta-herramientes y del dispositivo
de mando segin el invento;

- la figura 2 es una vista en perspecti
va y en despiece, @ mayor escala, que representa de
manera mas detallada los dentados que aseguran la
fijacidn de la torreta y la palanca gue asequra el
bloqueo de la torrsta en posicidn alta;

- la figura 3 es una vista en seccidn
detallada, ® mayor escala, que representa la manera
como los medios de deteccidn estédn integrados en el
dispositivos, y

- las figuras 4a y 4b representan la dis
posicidén de principioc de los medios de deteccidn,
respectivamente en sl plato fijo, visto en planta,

y en una placa que gira conjuntamente con la torre
ta, vista por debajo,.

La torreta que se representa en la figu
ra 1, designada en su conjunto por 1, estd montada
en un carro porta-torreta 2. Incluye de manera clé-
sica una multiplicidad de alojamientos 3 para las hg
rramientas que se bloquean en su interioT por medio
da los tornillos de blﬁquao 4., La torreta 1, compuesg
ta en realidad de dos partes 1' y 1", enchavetadas
lz una sobre ls otres y bloqueedas por un pasador 15,

es solidaria de un eje 5, obteniendose lo unidn gra

SR
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cias al bloqueo de la tuercs 6 sobre la extremidad
roscada 7 del eje 5. Unas juntas B8 gseguran la estan
queidad entre la torreta 1 y el carrc porta-torreta
2 as{ como el guiado de la torreta.

El eje 5 de la torreta se termina en su
parte inferior por un tornillo 9 enroscado en una
tuerEa 10. La tuerca 10 gira, al ser arrasstrada por
un motor 11 del tipo de corriente continua, por me-
dio de pifiones 12, 13 y 14, estando el pifién 12 en-
chavetado en la tusrca 10,

El tornillo 9 lleva en su extremidad in
ferior una varilla roscada 16 que sirve para mante-
ner una arandela 17 que coopera con un tope 18 sujg
to en el carro 2 para limitar la carrera de ls torrg
ta. Ademds, una placas 19, sujeta en el carra 2 por
unos tornillos 20, asegura la estanqueidad del con-
junto tornillo-tuerca, respecto a cuerpos extrafios
(polvo, eté.),

Unos rodamientos 21, 22 han sido previs-
tos entre el carro 2 y, respectivamente, al tornillo
9 y el pifidn 12 enchavetads en la tuerca 10, y se ha
previsto un rodamiento 23 entre la tuerca 10 y un plg
to 24, sujeto en el carro 2 por unos tornillos 25,
que sirve de soporte para ls torreta 1.

El plato 24, cuya parte superior estd re
presentada en la figura 2, lleva en ls periferis de

su cara superior una serie de dientes, 26 cuyas oris
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tas convergen todas hacia un punto central {nico, lla
mados corrientemente dentados de Hirtz, y la torreta
1 1lleva en la periferias de su cara inferior una sarie
de dientes 27 idénticos, siendo el nlimero de los di-
entes 26 y 27 un miiltiplo del nlmero de herramientas,
es decir, en la realizacidn del dibujo, un miltiplo
de 4. La cooperacidn de los dientes 26 y de los dien
tes 27 asegura asi la fijacidn de la torreta 1 para
impedir su rotacidn duraents la operacidn de corte,
permitiendo sin embarge la elevacidn de la torreta 1
para el cambio de herramisnta, tal y como se explica
rd mis adelante.

En efecto, cuando la torreta, después de
una operacidn de mecanizacidn, vuslve a su posicidn
de cambio de herramienta, el motor 11 empieza a girar
bajo el efecto de la deteccidn del retorno de la to-
rreta por un drgano detector (no representado).

El motor 11 arrastra la tuerca 10 hacién
dola girar, pero la torreta que descansa an el plato
24 no puede girar, ni tampoco sl tornillo 9. Por copn
siguiente, la rotascidn de la tuerca 10 hace subir el
tornillo 9 y la torreta 1, ya que la fijascidn mencig
nada ma3s arriba no impide su desplazamiento axial.

La elevacidn de la torreta separa progrg
sivamente los dientes 27 de los dientes 26 del plato
24, y después de una determinsda carrera de elevacidn,

la cooperecién entre los dientes se interrumps comple
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tamente y la torreta puede girar para efectuar sl
cambio de herramienta. £l motor 11, que sigue giran
do, continfa arrastrando la tuerca 10 la cual hace
girar en este momento el tornillo 9 y la taorreta 1.
5in embargo, la rotscidn de la torreta
ha de ser limitada a la fraccidn de vuelta necesaria
para sl cambio de herramienta, por ejemplo un cuarto
de vuelta si la torreta lleva cuatro herramientas.
El dispositivo incluye, a este efecto, una palanca
pivotante 28 de eje vertical, accionada por un slec
troimdn 29 por medic de otra palanca pivatante de
eje horizontal. En la forma de reslizacidn represen
tada en laz figura 2, la palanca 28 retrocede bajo el
efecto de un muells 33, y el electroimin 29 es de sim
ple efecto, aungue sea posible prever, para evitar
la utilizacidn de un muslle, un electroimén de doble
efecto solidario de la palancs 28.
La palances 28 incluye una parte saliente
31 dispuesta para cooperar con uno de los vaciados 32
formados en la periferia de la torreta, que estén prs
vistos en nlmero igual al ndmerc miximo de herramisn-
tas soportadas por la torreta (4 en el dibujo). La ps8
netracidn de la parte saliente 31 en un vaciado 32 dg
tiene entonceos la rotacidn de la torrata, correspon-
diendo la posicidn angulsr que en este momento tiene
la torreta a 12 posicién angular correcta de la torre

ta para efectusr la siqguiente operacidén de corte. Por
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otra parte, los vaciados 32 tienen la forma de muasscas
verticales, para permitir un desplazamiento axial de
ls torreta después de realizarse el acoplamiento entre
la parte saliente 31 y uno de los vaciados 32,

Al respecto, es preciso hacer observar que
el ajuste entre la parte saliente 31 y los vaciados 32
ha sido previsto con una holgura voluntariaments impor
tante pars que la torreta 1 pueda centrarse sobre los
dientes 26 durante su descenso, lo que facilite igual

mente la sepsracién de la palanca 2B,

Preferentemente, se efectla la excitacidn
del electroimin 29 bastante tiempo antes de que la tg
rreta haya realizado la rotacidn prescrita para el
cambio de herramienta, gracias a un detector de posi
cidn angqular, descrito mds adelante, que detecta por
cjemplo el paso de la torreta por una posicidn situg
da 15 a 209 antes de la posicidn de blogueo. £l eleg
troimén 29 provoca entonces el pivotamiento de la pa

lance 28 cuya parte saliente 31 entra en contacto con

la periferias de la torreta. A continuacifn, la raotacidn

de la torreta sitla un vaciedo 32 frente a la parte sa-

liente 31, lo que provoca el acoplamienta de esta Glti-

ma con el vaciado, ¥ el bloqgueo de la torreta.

El blogueo ds la torreta debe provocar la
inversifn del sentido de marcha del motor 11 para que
el descenso pueda efectuarse. Esto puede obtencrse de

tectando el bloqueo al nivel de la torreta por un dr-
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gano de deteccidn descrito més adelanta, o al nivel
del motor, gracias s la reaccidn de inducide provoca=-
da por la inmovilizacidn del inducido resultante del
bloqueo de la torreta.

La tuerca 10 es arrastrada as{ en senti-
do contrario a su sentido inicial, y como la torrsts
permanece bloqueada sin poder girar debido al acopla
miento de la parte ssliente 31 con el veciado 32, sl
tornille 9 baja con la torreta.

€l descenso de la torreta restsblece el
acoplamiento entire los dientes 27 de la torreta y les

dientes 26 del plato y, al final del descenso, la to-

rreta se encuentra de nuevo sujeta en sl plato 24. Es

preciso subrayar que la forma particular de los disn-
tes 26 y 27 asegura automdticamente un posicionamisne
to angular exacto de la torrets gracias a la holgura
importante prevista gntre la parte saliente 31 de la
palanca 28 y el vaciado 32. Para que la torreta se sy
jete en la posicidn angular corrscta, es suficiente
que esta holgure no rebasse el valor de un diente aun-
que resulta ventajoso gque se acerque lo més posibls a
este valor limite.

La vuelta de la torrats a la posicidn ba-
Jja se detects por medioc de un drgano detector que se
describe més adelante, provocando esta deteccidn la
desexcitacidn del electroimén 28 y por tanto el pivo-

tamiento de la palanca 2B, dando lugar a la salida de
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la parte salisnte 31 Fuera del vsBiado 32. Esta detec-
cidn determina igualmente la psrada del motor 11, aup
que con un ligero retraso, por ejemplo de una fraccidn
de sequndo, con relacidn a su blogueo efsctivo debido
al efecto de fijascién de la torreta en posicidn baja.
Este ligero retraso permite cbtsner la seguridad que
la tuerca 10 ha sideo perfectamente sujeta en sl torni
llo 9. A continuacidn la operscidn de mecanizacidn pug
de efectuarse.

Por otra parte, rasulta interesante tener
le posibilidad de hacer girar la torrete en el sentidoe
inverso. Con esta finalidad, el dispositive segln el
invento incluye un 6rgano 35 para detectar el final de
la carrera de subida de la torreta, as decir su separa
cidon de los dientes 26, y este drgano puede utilizarse,
en lugar del detector de bloqueo ds la torreta, pars
el mando de la inversidn del sentido de rotacidn del
motor 11. En la figura 1, se ha representado este de-
toctor 35 bajo la forma de un contacto de final de cg
rrers montado an el tope 18, haciendo la llegada de la
torreta en posicidn alta que la placa de tope 17 y el
detector 35 entren en contecta, dando lugar asi a la
generacidn de una sefial de mando.

Cuando el detector 35 ha sido accionado,
le inversidn de marche del motor 11 se produce en el
momento en sl cual la torretas se separa de los dientes

26. Resulta de ello que la torreta giraréd en el senti-
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do inverso del que se ha descrito anteriormente. A
continuacidn, la penetracidn de la parte 31 de la
palanca 28 en un vaciado 32 bloqueard la rotacidn
de la torreta y esta bajard debido a la accidn de
la rotacidn de ls tuerca 10, ys que sl motor 11 gi
ra en el sentido que corresponde al descenso.

Se describiré shora, con referencia a
las figuras 3, 4A y 4B, algunos de los detectores
mencicnados m3s arriba. Esta descripcidn se refie=-
re solamente a un ejemplo de realizacidn ya que los
peritos en la materia pueden idear otros dispositi-
VOS.

' La figura 3 representa uno de estos da-
tectores constitufdos por microcontactos 36 alojados
en el plato 24 de modo que su parte superior, forma-
da por una bola retréctil 37, sobresalga ligeramente
de la superficie del plato 24. Estos microcontectes
estan distribufdos a lo large de una circunferencia,
como pusde verse en la figura 4A, y su nimero es igual
al ndmero de posiciones de herramienta, es decir cua-
tro en el ejemplo representado. Por otra parte, se ha
previsto una corona 38, que puede girar conjuntamente
con la torreta 1 gracias a unos pasadores 39 solidarios
de la torreta, y que estd mantsnida en contacto con el
plato 24 por unos muelles de compresidn helicoidales
40 montados respectivamente en los pasadores 39. La ca

ra inferior de la corona 38 incluye unos vaciados 41 y
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42 los cualss sn funcidn de las posiciones angulares
dadas de la torreta, pasan frente a un microcontacto
36, lo qﬁa libera la bole 37 normalmente en posicidn
retrafda, Se obtiene as{ la emisién de una sefial de
mando, ya que la liberacidn de la bola provoca el cig
rre de un circuito.

El paso del vaciado 42 por delante de un
microcontacto 36 se produce en sl momento en que la
torreta 1 termina su rotacidn de una fraccidn de vuel
ta, y la seflal emitida determina la inversidn del sen
tido de marcha del motor 11. E1 vaciado 41 estd situa
do 15 a 202 por delante del vaciado 42, y por consie-
guiente pasa delante del mismo microcontacto 36 antes
que el vaciado 42, determinando la sefial emitida la
excitacidén del electroimdn 29, Se obtiensn as{ la se-
cuencia de operaciones descrita, es decir que la palan
ca 28 pivota en direccidn a la torreta bastante tiem-
po antes de que esta (ltima haya efectuado la fraccidn
de vuaelta prevista.

Por otra parte, la deteccidn dsl retorno
de la torreta a la posicidn baja se obtiene por la pre
sién de uno cualquiera de los pasadores 39 sobre un mi
crocontacto 32, siendo la disposicidn tal que 18 coin-
cidencia entre el vaciado 42 y uno de los microcontac-
tos 36 provoque necesariamente la coincidencia entre
uno de los pasadores 39 y sl microcontacto 43, La sefial

emitide determina la desexuitacidn del electroimin 29 vy,
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un poco mas tarde ls parada del motor 11.

Es preciso observar gque los microcontactos 36,
para que puedan funcionar, han de ser activados desde sl
exterior. Por consiguiente, si el vaciado 41 pasa frente
a un microcontscto 36 no activado, la deteccidn no se
produce y la palanca 28 no es accionada y, desde luego,
la deteccidn del bloqueo no se produce tampoca.

S5i se hace referencia al ejemplo represents-
do, es decir en el caso de una torreta de custro posicig
nes de herramienta, esto permits, por ejemplo, en caso de
necesidad, hacer girar la torrets media vuelta, simplemen
te omitiendo la activacidn del primer microcontacto, el
cual coincide con el vaciado 42, y activando solamente el
segundo microcontacto.

Por otra perte, la fiqura 4B representa solamen
te un vaciado 41, aunque es preciso subrayar qﬁe un segun
do veciado es necesaric para que la rotacién de la torreta
en ambos sentidos sea posible, debiendo este sequndo vacia
do ser, por motivos evidentes, simétricos del primer vacia
do 41conrelacidn alplanc diametral que pasa por el vaciadao 42.

Los materiales, forma, tamafio y disposicidn de
los elementos serdn susceptibles de veriascidn siempre gue
ello no suponga una alteracidn en la esencialidad del in-
vanto.

Los términos en gue se ha rcdactado ests memo-
ria deberédn ser tomados siempre en sentido amplio no limi

tativo.
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REIVINDICACIONES

Se reivindica como de propia y nueva in
vencidn, a favar de CAZENEUVE, S.Ae (Socidté anonyms
frangaise), con domicilio en 377 avenue du Président
Uilson, 93210 LA PLAINE-SAINT-DENIS (Francia), lo es
pecificado sn las siguientes reivindicaciones:

1.~ Dispositivo de mendo de la rotacidn
de una torreta de méquina-herramienta que incluya una
multiplicidad de alojamientos de herramienta, destina
do a hacer que la torreta realice sucesivaments, a
partir de una posicidn baja, un movimiento de eleva-
cidén, una rotacidn de uns fraccidn de vuelta para la
presentacidén de la herramienta siguiente en la posi-
cidn de mecanizacién, y un movimiento de descenso (rg
torno a la posicién baja), estando dicho dispaositivo
caracterizado porque incluye: un conjunto tornillo-
tuerca, en el cual el tornillc es solidario del eje
de la torreta y es irreversible pudiendo la tuerca
ser arrastrade en ambos sentidos por un motor: unos
medios dispuestos para impedir la rotacién de le torre
ta sin impedir su desplazamiento axial a partir de una
posicién baja y a lo largo de una carrera de elevacidn
determinsda; unos medids para bloquear la rotacidn de
la torrete en una posicidn angular dada sin blogusar
su desplazamiento axisl; unos medips para detectsr por
lo menos una posicidn angular de la torreta, y unos me

dios de inversidn del sentido de rotacidn del motor ag
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cionados por medios de deteccidn de una de las posi-
ciones angulares,

2.~ Dispositivo de mesndo de la rotacidn
de una torreta de miquina-herramienta que incluya una
multiplicidad de alojamientos de herramisnta segln la
reivindicacidén 1, caracterizado porque se han previsw
to unos medios para detectar dicha posicién angular
de bloqueo durante la rotacidn de la torreta.

3.~ Dispositiva de mando de la rotacidn
de una torreta de mdquina-herramienta que incluya una
multiplicidad de alojamientos de herramienta segin la
reivindicacién 2, caracterizado porque se han.preuis-
to unos medios para detectar el final de la carrers
de elevacign de la torreta.

4.- Dispositivo de mando de la rotacidn
de una torreta de maquina-herramienta que incluya una
multiplicidad de alojamientos de herramienta seqlin las
reivindicaciones 1 a 3, caracterizado porque ss ha prg
viste un plato fijo que no puede girsr, coaxial a la
torreta, y que le sirve de soporte cuando estd en posi
cifén baja, incluyendo dicho plato unos elementos que
cooperan con unos slementos correspondientes de la to-
rreta para bloquear esta Gltima,

5.~ Dispositivo de mando de la rotacidn
de una torreta de maquina-herramienta gue incluya una
multiplicidad de alojamientas de herramienta segln la

reivindicacidn 4, ceracterizado porque dichos elemen=
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tos son dientes de Hirtz, es decir dientes radiales
cuyas aristas convergen todas hacia un punto dnico,
previstos an la periferia de las caras enfrentadas
del plato y de la torreta.

6.~ Dispositivo de mando de la rotacién
de una torreta de méquina-herramisnta que incluys una
multiplicidad de alojemientos de herramienta seqln
una cualquiera de les reivindicaciones 1 a 5, carac~
terizado porque se ha previsto un Grgano mdvil dis-
puesto de modo que penatre, en cuanto la torreta ha
girado dicha fraccidén de vuelta, en un vaciado forma
do en la torreta, la cual incluye uns multiplicidad
de veciados de este tipo distribuidos a lo largo de
su periferia con un pesc igual a dicha fraccidn de
vuelta.

7+~ Dispositivo de mando de la rotacidn
de una torreta de maquina-herramienta que incluya una
multiplicidad de alojemientos de herramienta segdn
una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 6, carac-
terizado porque dicho érgano mévil es una palanca pi
votante que incluye una parte que sobresale de modo
que pueda penetrar en uno de dichos vaciados, estando
dicha palanca accionada por un electroimén sensible a
la posicidn anguler de la torreta.

8.- Dispositivo de mando de la rotacidn
de una torreta de mdgquina-herresmienta gque incluye una

multiplicidad de alojasmientos de herramienta segln la
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reivindicacidn 7, caracterizado porque dicha palanca
es accionada, en contra de la accidn de un medio de
recuperacidn, por un electroimin de simple efecto.

9.~ Dispositivo de mando de la rotacidn
de una torreta de miquina-herramienta gue incluye una
multiplicidad de alojamientos de herramienta segln la
reivindicacidn 7, ceracterizado porque dicha palanca
es solidaris de un slectroimén de dobls efecto.

10.- Dispositivo de mando de la rotacidn
de una torreta de méquina-herramienta que incluys una
multiplicidad de alojamientos de herramienta segln una
cualquiera de las reivindicaciones 8 y 9, caracteriza-
do porque se han previsto unos medios para detectar el
retorno de la torrets a la posicidn baja, actuando di-
chos medios sobre el electroimén pars separar dicha pa
lanca de dicho vaciado.

1l.~ "DISPOSITIVO DE MANDO DE LA ROTACION
DE UNA TORRETA DE MAQUINA-HERRAMIENTA CUE INCLUYE UNA
MULTIPLICIDAD DE ALOJAMIENTOS DE HERRAMIENTA",

Tal y como se deja descrito en la memaria
precedente, que consta de 22 hojas foliadas y mecanograg
fiadas por una sola cara y planos de forma y tamafio re-

glamentarios.

tubre de 1976
NCUVE, S.A,
1l Vega:

fladrid, 13 de
P.AR. de CAZ
Victor

/
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