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La presente invención se re fie re  a un d ispositivo  

de soporte de puntos o gazas en una máquina plana de hacer -  

punto. El d isp ositivo  de soporte de puntos o gazas puede ser 

aplicado para te je r  guantes más convenientemente.

5. El objeto principal de la  invención es e l de pro­

porcionar un dispositivo  de soporte de puntos o gazas de — 

acuerdo con e l cual, a l te je r  continuamente un guante conec­

tando una parte principal para cuatro dedos, dotada de una 

forma aproximada de saco, con la  parte correspondiente a l -  

10. pulgar en una máquina de te je r  guantes, puntos o gazas de -  

dicha parte principal, que han sido transferidos, son vueltos 

con seguridad y mientras que ta les  puntadas se mantienen re­

gularmente en e l estado de puntos, siendo entonces te jid a  la  

parte del pulgar a la  misma altura que la  de lo s  puntos de -  

15. dicha parte principal para cuatro dedos. Para conseguir ta l 

propósito, según la  presente invención, se ha previsto un dis 

p os itiv o  de soporte de puntos o gazas caracterizado por dis­

poner, además de un soporte principal de puntos o gazas, una 
pluralidad de soportes auxiliares para sostener lo s  puntos -  

20. o gazas de un género de punto a l que ya se le  ha conferido -  

forma de saco, de manera que sean ta les  soportes auxiliares 

lo s  que avancen a la  posición  de transferencia, en vez del so 
porte principa l.

Un ejemplo de rea lización  de la  invención se descri 

25. be a continuación, en deta lle , con referencia a lo s  d ib u jos - 

que se acompañan y en lo s  que:

Las figuras 1 a 6 son sendas v istas en sección de 3a 

máquina de hacer punto provista con e l d ispositivo  de soporte 

de puntos o gazas objeto de la invención, ilustrándose la  su- 

30. cesión de etapas de la  operación de te jid o .

Las figuras 7 a 12 son v istas parciales en planta
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de la máquina de hacer punto correspondiente a la s  figuras 
1 a 6, respectivamente.

Las figuras 13 a 16 son sendas v istas en sección 
de la  máquina de hacer punto según la  presente invención, 

ilustrándose las etapas de la  operación de te jid o  como conti 

nuación de las representadas en la s  figuras 1 a 6 .

La figura 17 es una v ista  en planta de toda la es 

tructura del d isp ositivo  de soporte de lo s  puntos ogazas.

La figura 18 es una v ista  parcialmente aumentada -  

de un d isp ositivo  auxiliar de soporte de puntos o gazas, en 

la  parte X de la  figura 17.

La figura 19 es una v ista  parcialmente aumentada 

de un d ispositivo  auxiliar de soporte de puntos o gazas, en 
la  parte Y de la  figura 17.

La figura 20 es una v ista  en sección practicada a 
lo  largo de la  línea XX-XX de la  figura 18.

La figura 21 es una v ista  en sección practicada a 3o 
largo de la  línea XXI-XXI de la  figura 19.

La figura 22 es una v ista  la tera l del d isp ositivo  

auxiliar de soporte de puntos o gazas.

La figura 23 es una v ista  en planta que muestra la 
relación  posicional entre e l d isp ositivo  de soporte de puntes 
o gazas y las agujas de hacer punto.

La figura 24 es una v ista  diagramática de un guan­
te .

Según se aprecia en ta les  figuras, lo s  lechos 1 y 

2 aparecen provistos, en su cara superior, de sendas acana­

laduras 3 y  4t en las que se alojan las agujas 5 y 6 de haca? 

punto. La aguja 5 es una aguja de transferencia de punto y -  

lleva  un resorte la te ra l 7. Unos soportes principales 8 y 9t 
para los  puntos o gazas, son sustentados, por debajo de la s
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caras in fer iores  de las partes superiores de lo s  lechos 1 y 

2, por una base 10. Esta base 10 se desliza en la  misma diiec 

cién que las h ileras de lo s  extremos de la s  agujas en lo s  le  

chos 1 y 2, por medio de una v a r illa  11 conectada a una fuen­

te  impulsora (no ilu strad a ). E l soporte principal 8 de pun­

tos o gazas lleva  practicado un rebajo o entalladura 12 en -  

e l  lado opuesto a la  aguja 6 de transferencia de punto, es -  

decir , en e l lado de alojamiento del punto o gaza, La anchu­

ra del rebajo o entalladura 12 se establece de acuerdo con -  

e l  número de las agujas de transferencia de puntos y ta l  re 

bajo o entalladura aparece formada de manera que tenga una -  

anchura ligeramente superior a la  de la  h ilera de la s  agujas 

de transferencia de puntos. Una placa de base 13, para lo s  -  

soportes auxiliares de puntos o gazas, va atornillada en posi 

ción adyacente a la  parte la te ra l del rebajo o entalladura 12. 

Dicha placa de base 13 para lo s  soportes auxiliares de pun­

tos o gazas lleva practicadas unas ranuras de leva 18 y 19, 

provistas de unas porciones 16 y 17 paralelas a lo s  bordes -  

superiores 14 y 15 de lo s  soportes principales 8 y 9, y de 

unas porciones oblicuas que unen ta les porciones 16 y 17; y 

una guía 22, para los  soportes auxiliares de lo s  puntos o ga 

zas, va fija d a  a la cara superior de la citada placa de base 

13) por medio de to rn illo s  20 y 21 que se acoplan, con posi­

bilidad de deslizamiento, en las ranuras 18 y 19. La guía 22 

es empujada siempre hacia la  izquierda en lo s  dibujos por un 

resorte 25 que se proyecta entre un to rn illo  23, acoplado a 
dicha guía 22, y un to rn illo  24 montado en la placa de base 

10. Una ranura larga 26 y otra corta 27, para lo s  soportes -  

auxiliares de puntos o gazas, aparecen practicadas en la cara 

posterior de la  guía 22. Un soporte auxiliar 28 de puntos o 
gazas, provisto de una cabeza aguzada en su extremo superior

30,
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y de un f i l o  romo oorno borde superior, va montado, con po­

s ib ilid ad  de deslizamiento, en la  ranura 26 y lleva fija d a , 

en su otro extremo, una pieza de soporte 29. Un extremo de 

un alambre 30 va acoplado a la  pieza de soporte 29 y un tor 

n it lo  31 aparece montado en la  pieza de soporte 29. Un respr 

te  33 se proyecta entre este t o m i l lo  31 y un to rn illo  32 -  

montado en la  guía 22, a f in  de empujar continuamente a l so 

porte auxiliar 28 de puntos o gazas a la  izquierda según lo s  
dibujos. Un soporte auxiliar 34 de puntos o gazas, de forma 

sim ilar a la  del soporte auxiliar 28, va fija d o  en la  ranura 
27 del mismo modo que éste.

La actuación del d isp ositivo  de soporte de puntos 

o gazas de la  presente invención, dotado de la  estructura -  
que queda descrita , es la  siguiente:

Al te je r  un guante, se forman subsiguientemente m 

alojamiento A para e l dedo índice , un alojamiento B para e l 

dedo del corazón, un alojamiento C para e l dedo médico o anu 

la r , un alojamiento D para e l dedo meñique, una parte prin­

cipa l E para cuatro dedos, una parte F del pulgpr, una par­

te  de palma G y una parte de muñeca H. Cuando se ba comple­

tado e l t e jid o  de la  parte principal E y se in ic ia  e l  t e j i ­

do de la  parte del pulgar, lo s  puntos de la  parte principal 

E que quedan en las agujas 5 de transferencia de puntos de­

bieran ser transferidos a las agujas 6 de te je r . Para esta 

transferencia de puntos, debe interrumpirse la  operación de 

te jid o . La condición en que se completa e l  te jid o  de la  par 

te  principal E se ilu stra  en la s  figuras 1 a 7. En estas c<n. 

d ición , lo s  puntos o gazas Ê  que quedan en las agujas 5 de 

transferencia de puntos deben ser transferidos a las agujas 
6 de te je r . Estas etapas se describirán a continuación por 

orden. Incidentalmente, en la  figura 7, se u tilizan  alrede­

dor de 10 agujas, situadas en e l lado derecho del lecho, -
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para la  formación de la  parte del pulgar.

En la  condición ilustrada por la s  figuras 1 a 7? 

cuando la  v a r illa  11 es empujada por un mecanismo adecuado 

(no ilu strad o), la  base 10 se desplaza a la  izquierda, a l 

igual que la  placa de base 13 de lo s  soportes auxiliares -  

de puntos o gazas, siendo detenidas en posiciones ta les  que 

las agujas para te je r  la parte del pulgar queden enfrenta­

das a l rebajo o entalladura 12 del soporte principal 8 . En 

este punto, como e l alambre 30 es soltado por un mecanismo 

adecuado (no ilu strad o), e l  resorte 33 se contrae y e l so­

parte auxiliar 28 es expelido de la  guia 22 a través de la  

pieza de soporte 29* alcanzándose con e l lo  la  condición — 
ilustrada en las figuras 2 a 8. Posteriormente, la  base 10 

se desplaza a la  izquierda y la  guia 22 del soporte auxi­

l ia r  de puntos o gazas choca en la  parte extrema del lecho 

1, con lo  que se detiene e l movimiento de la  guia 22. Sin 

embargo, como la base 10 se desplaza aún a la izquierda, -  

dicha guia 22 es mantenida en e l estado de movimiento a lo  

largo de las ranuras de leva 18 y 19. De acuerdo con e l lo ,  

lo s  soportes auxiliares 28 y 34 son ligeramente bajados y 
metidos en e l in ter io r  del rebajo o entalladura, según se 

ilu stra  en las figuras 3 y 9. Entonces, con e l avance del 

carro, las agujas 5 y 6 de hacer punto son elevadas y ob li 

gadas a entrecruzarse eh e l punto de transferencia, permi­

tiéndose e l paso de lo s  ganchos 35 de las agujas de te je r  

6, a través del resorte 7* para que puedan alcanzar a lo s  

puntos o gazas Ê  (vid figuras 3 y 9 ) . Entonces, un meca­

nismo adecuado (no ilustrado) t ira  del alambre 30 para re­

traer e l soporte auxiliar 28 a l in ter io r  de la guía 22, y 

las agujas 5 de transferencia de puntos son bajadas para -  

completar la  transferencia de lo s  puntos Ê  a las agujas 6
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de hacer punto. En este momento, lo s  puntos Ê  del género 

de punto de la  parte principal E para cuatro dedos entran 

en contacto con e l soporte au xiliar 34 y lo s  puntos o ga­
zas Eg son oonducidos por e l rebajo o entalladura 12 del 

soporte principal 8 (v id . figuras 4 y 10). A continuación, 

la base 10 se desplaza aún más a la  izquierda y la guía -  

22 del soporte auxiliar de puntos o gazas se desliza a lo  
largo de las ranuras de leva 18 y 19 y es detenida en su -  

posición  más baja. Simultáneamente con este movimiento de 

descenso, e l soporte auxiliar 28 es obligado a avanzar por 
la  actuación del alambre 30, a f in  de empujar hacia a rr i­

ba a lo s  puntos o gazas Ê  y Eg del género de punto E (v id . 

figuras 5 y 11). En este punto, la  altura del borde extre­

mo superior del soporte auxiliar 28 es la  misma que la  del 

borde extremo superior 14 del soporte principal 8 . En es­

te  estado, se in ic ia  e l te jid o  de la  parte F del pulgar -  

por las agujas de te je r  5 y 6 (v id . figuras 6 y 12) y , — 

cuando se ha completado e l te jid o  de esa parte F del pul­

gar, e l soporte au xiliar 28 es retraído a la guía 22 y la  

base 10 es desplazada a la derecha para devolver esa guía 

22 a una posición  de media altura que se muestra en las -  

figuras 10 y 13. Entonces, lo s  puntos o gazas Ê  del t e j i ­

do de punto de la parte principal son combinados con lo s  

puntos o gazas Fg del te jid o  F de la  parte del pulgar, -  
completándose e l  te jid o  de una vuelta adicional de puntos 

36 (v id . figuras 14 y 15). A continuación, la base 10 se 

mueve a la  derecha para separar completamente e l rebajo o 

entalladura 12 de las agujas 5 y 6 de hacer punto (v id . í l  

gura 16) y se te jen  las partes G de palma y H de muñeca.

En e l d isp ositivo  objeto de la  presente invención, 

según queda detallado, se u t iliz a  una pluralidad de sopor



HOJA 8a

5.

tes auxiliares de puntos o gazas y , en la  operación de — 

transferencia de puntos, puntos o gazas del género de punto 

son empujados hacia ahajo por ta les  soportes, que actúan -  

también como soportes para e l nuevo género que se t e je . De 

acuerdo con e l lo ,  mediante e l  d isp ositivo  de la  presente -  

invención, se puede obtener una estructura de punto regula* 
mente dispuesta.
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N O T A

D escrito suficientemente e l objeto de la  presenta 

Patente de Invención -que se acoge a lo s  derechos de prio­

ridad de la  so lic itu d  de Patente japonesa Showa 50-120060, 

5. de fecha 4 de octubre de 1.975- se deolara que l o  que cons 

tituye su esencialidad y para lo  que se pide la  correspon­

diente protección es lo  que se concreta en las siguientes 
reivindicaciones:

1 * .-  D ispositivo de soporte de puntos o gazas pa 
10. ya una máquina plana de hacer punto, caracterizado por com 

prender un soporte principal de puntos o gazas, en forma de 

placa, que está provisto de un rebajo o entalladura a lo  3ar 

go de su borde superior y en la  zona correspondiente a uno 

de sus extremos y que va montado por debajo de la  cara in - 

15. fe r io r  de lo s  ganchos de las agujas para deslizarse a lo  -  

largo de la  h ilera de lo s  ganchos de las agujas, y una plu 

ralldad de soportes auxiliares de puntos o gazas, en forma 

de v a r illa s , que están dispuestos en posición  adyacente a l 

rebajo o entalladura y en paralelo con e l borde superior -  

20. del soporte principal y que puáden ser proyectados, de fo r

ma deslizante e independientemente, hacia e l citado rebajo 

o entalladura.

2 8 .- D ispositivo de soporte de puntos o gazas -  

para una máquina plana de hacer punto.
Todo según se describe y reivindica en la  presen­

te  Memoria descriptiva que consta de nueve hojas debidamen­

te  foliadas y escritas a máquina por una sola de sus caras 

y se representa en las adjuntas hojas de planos.

Madrid, 8 de octubre de 1.976
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