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Esta invencidn se refisre a una méquina -
sacadora de patatas y de forma mds conereta, a unos
perfeccionamientos introducidos en las méquinas saca
doras de pa%afas, mediante los que se éonsigue un -
arranque del tubérculo, el deslizamiento del mismo =
sobre unas parrillas de manera que durante el reco-
rrido desde el punto de arranque al de recogida, va
perdiendo la tierra que normalmente lleva adherida,
llegando al final casi completamente limpioc.

~ Las adjuntas hojas de dibujos, representan
la miquina segin la invencidn. -

La figura 12 es una visia en perspectiva -
de la méquina, por la parte anterior.

La figura 22 es una vista de la mdquina; -
también en perspectiva, por la parte poéterior.

Y las figuras 32 y 42 son sendas visbtas por
ambos laterales de la méquina,

Seglin se representa en las mismas, la miqul
na.estd compuesta por un armazdn -l- formado poxr dés
soportes dispuestos paralelamente y que adoptan forma
eminentemente triangular; Las dos partes estdr unidas
mediante wnos soportes horizontales que no se@epreseg
tan y el conjunto armazénico estd soportado en su pax
te anterior y mds baja por dos discos metdlicos —=2-,
Estos discos -2~, son regulables en su altura, para -
lo cual disponen de un husillo -3~ accionable median=
te una manivela —4-. Este husillo es soportado por un
puente -5—,'en el cual existen dos orificlos, uno ros
cado por el cual.atraviesa'el husillo y que forma un

regruesamiento -6- que descansa en le parte superior
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del puente =5~ y otro orificio lisv, de mayor difdme-
tro, en el cual se introduce un brazo =7-. Este brazo
-7~ estd dotado en su parte superior de un *ops —84 -
cuyo extremo descansa sobre el puente =5~, mientras =~
que el cuerpo se desliza por el interior de un sopor-

te de deslizamiento -9~ fijo a8l armezdén -l-. Este -

_ puente —5- es también atravesado por el husillo -3~ 2

través de uﬁ-orificio paralelo a aquel roscado por el
que se desliza el brazo -7-, El soporte de desliza-
miento -9~ lleva dispuesta de forma tranaversal y de~-
bejo del orificio por el que se desliza el husillo, -
une tuerca roscada -10-, la cual @aada fijada en sen-
dos espacios hnecos practicados en los laterales del

soporte de deslizamiento -9~, de manera que al ac-

"cionarse la manivele -4~ y consigulentements el husi-

llo -3~ rosque o desenrosque sobre dichka tusrea —10-,

. haciendo subir o bajar al brazo -7- y solidarismente

al guarda-ejes transversal -ll-, junto con el eje -1lZ-
de los dis¢os regulables =2=-,
En el lado opuesto del armazdn (figura 42) -

y fijados sobre un costadillo -12~, dispone la mAguing

.de ruedas neumdticas -l3-, una en cada costado, enmar-

cadas mediante un puente -l4-, dotado de su correspon-
diente sje transversal -15-, el cual gira sohre coji-
netes dispuestos en el interior de un soporte de ejes
-16-, fijado al costadillo -12-. Estas ruedas neumdti-
cas giran locas, de manera que se adepten a la direc—
cion en‘que sea arrastrada la maquina por el itractor.

Dividiendo la méquina en dog parhtes lguales,

g

lleve una pletin; divisora longitudinal ~17-=, la cual
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& medida que asciende hacia la parie superioz,
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finaliza por su parte anterior en una punia -18-. Es
ta pletina -17- queda en posicidn inclinada hacia la

parte anterior de la méquina y disminuye en anchura

En cade una de las dos partes en que-queda
dividide la méquine, formando consectertemgnie doS -
canales de conduccidn, lleva dispuesta en la parte -
délanﬁera sendas rejas extraétoras ~19~ terminadas en . ’
punta. Estas rejas estén fijadas en unos soéortes -
20—~ (f;gura 38), fijados a su vez al arm=zén —i- y
a’la pletina divisors -17-. La divisidn de eshas re-
jas, junté con la regulacidn de altura realizada en -

los discos metdlicos =2~, permite la extraccidn del -

" tubdreulo de la tlerra.

A continuecidn de estas rejas exiractoras,
la mdquina dispone de una cadena transportadors -~21-,
Esta cadena estd formada mediante una serie de varillas
dispuestas péralelamente ¥ un poco separadas en sus
extremos, doblados estos extremos en forma de gancho
-22-, que se entrélazan'formando la eadena, la cual
es soportada en sus laterales por sendos cuerpos cb-
nicos -23- de giro loco, disﬁuestos de manera gque no

golamente la soportan, sino que impiden 51 desliza-

miento lateral, al disponer estos cuerposs ednicos de

un ala iateral'-24-.

ELl movimiento o arrastre de ests csdena -

dentadas -25=-, unidas en juegos de dos, s Doz cada
canal de conduccidn, mediante un eje transverasl -—26

Este eje descansa por uno de sus extremos en un cojim
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nete (no representado) dispuesto en el interior de un
soporfe ~26~ que a su vez es fijado mediante un pueﬁ-
te =27- & hﬁ dngulo que estéd unido & uno de los late-
rales del armazén —l-,

Por el otro lado, el eje -26— (figura 22 y-
38), sobresale del costado del armazdn y.esté sujeto
mediante cojineées (no representados) dispuesios a su
vez sobre un soporte -28-, llevando fijada una rueda
dentada -29~- en la porcidn del eje que sobresale del
soporte -28-, asi como un tope -30-, con un muelle de
tensidn =31~ y uns tuerca reguladora «32-, dlspuesta
en su extremo, - )

Egte ruede dentada -29- recibe la fuerza -
mediante una cadena de transmisién ~33-, de otra -
rueda dentada -34-~, teniendo entre ambas, una rueda-
guia de giro loco =35-, regulable en su posicibn ya -
que se desliza por un canal vertical existeﬁte en una
orejete -36- que estd sujeta en .el lateral del arma-
z6n.

La rueds dentada =34~ es a su vez solidaria
de un eje transversél —3%- el cual discurre por el -
interior de un soporte tubular -38~, el cual estd Suw
Jeto en uno de sus extremos mediante un soporte -39-
que descansa sobre sendas pletinas -40-, soldadas al
armazdn -i- y fijada en esta posicidn mediante una -
abrazadera écodada por su parte superior. Esie eje -
transversal ~37- desemboca en una caja reductora —4l-
la cual es soportada por el extremn opuesto al men-
clonado eje transversal ~37-, mediante un soporte tu-

bular =42- qué a su vez descansa en una pletina ~43.-
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¥ sujeto mediante una abrazadera ~44- que tiene sus
gxtremos'sujetos a2 unasg orejetas fransversales exis-
tentes en la indicada pletina -43- mediante sendas -
tuercas.

En labaja reductora —-41- lleva acoplado el
8je ~45= (figuré lé), dlspuesto en el interior ds un
porta-ejes, el cual & su vez es sujetado (dentro de ;
su correspondiente soporte tubular) en uné barra -
transversal -46~ que descansa sus extremos-en sendos
soportes.verticales -47- fijados en ambos lados del
armazén:-l-_y que tiene en'el centro ura pletina —48-
formando un medio arco y sujetando la parte superior
del soporte tubular mediante una abrazadera -49-.Es;
te éje ~45-, es el que ge acoplari a la toma de Fuer-
za del tractor & través de los medios conocides y a
los que por lo ‘tanto no se hace referencia.

En la parte ﬁostefior de la méquina {tigu-
ras 28, 38 y 48), donde la cadena transporiadora -
inicia el retorno hacia la parte-antericr de 12 mi-
quina, lleva colocadas una serie de varillas parale-
las -50~, en forma de parrilla. Estas varillas estdn
soldadas en su extremo anterior a una barra transver-
sal -Sl-, de manera que tanto le harra —51— como lag
varillas--éo-, son graduables en su inclinacidn hacia
el suelo mediante un brazo =52~ que lleva acoplado en
Su extremo superior, mediante una tuerca =53-, ung -
pletina ~54~ que tlene practicados a 1o largo de su
superficie, una serié de orificios =55- gque se hamrin
coincidif con un orificio practicad en un énguio del

lateral del armazlén -l- y en el que quedars fijada ~
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mediante su correspondiente tuerca =56-.

De esta forma, el tubdrculo es recogido
del suelo junto con la tlerra, se le hace ascender
sobre la cadena transportadoré, durante ouyo reco-

rrido ve dejando caer la tierra adherida y poste-

fiormente es depositado en la parrilla, libre de =-

tierra y de forma que no resulte dafiado en la caida
pare lo éual ge regula'la posicidn de la Zrndicada ~
verilla. '

Descrifo suficientemente el objeto de la

solicitud, solo resta afieadirse que podrdn introdu-

" elrse todas aquellas reivindicaciones de forma o -

detalle que no alteren sus caracteristicas essnoiales.

N O o A

En resumen, la presente solicitud recaers
sqbre las sigulentes reivindicaciones:

l8,~ Perfeccionamientos introducidos en las
méquinas sacadoras de patatas, caracterizados poy con
prender medios de rodamiento para el traslado y rods—
miento de la méquiﬁa, medios para el arrangue del tu-
bérculo, medios que permiten el traslado del miamo -
hacia la paré; posterior de .la miquina y medios para
su recogida, una vez llegado al punto final de los -
medios de translado,

28,~ Perfeccionamientos introducidos en las

méquinas sacadoras de patatas, segin la reivindicacidn

" primera, caracterizados porque la méguina esti compues

ta. por un armazdon formado por dos sopories dispuestos
paralelemente y unldos mediante soportes horizoniules,

‘teniendo en la parte anterior y més baja de la miguina



N D el

5 qm

100"

15.~

20,—

25.=

30(""

unos discos met@licos regulables en su altura median
te un husillo y une manivela de acclonamiento, aco- -

plados sobre un puente que permite el paso del hu31-.

1lo y dé un brazo gque se desliza por el puente, es—
tando éste fijo al armazdn deniendo sujeta en el -
puente una rosce que atraviesa el husillo ¥y que al
girar éste, obliga el brazo a subir o bajar, hacisn~
do consecuentemente subir o bajar los discos metali-~
CO0S. ‘ . .

38, ?erfeccionamientos introducidos en
las méquinas sacadoras de patatas, segin las raivine
dicaciones anteriores; caracterizados porque en el
lado opussto del armazdn, lleva unas ruedas nevmdti-
cas enmarcadas en un puente, sujeto mediante un eje
vertical de giro, acoplado a un cojinete y a4 un s0=
porte, que a su vez estd fijado a un costadillo sn-
Jeto al armazdén. -

&,~ Perteccionamientos inuwodﬂ yidos en .-
las méqulnas sacadoras de patatas, segin lLas reivin-
dicaciones anteriores, caracterizades porgue divie
diendo longitudinalmente la méquina, dispore de upa
pletina central finalizada en punts en su exiremsn -
anterior y en posicidn inclinada, la oual di sminnys
de anchura a medlda que &asclende hacla la parbte su-
perior, formendo dos canales de cornduccidn

58,~ Perfeccionamientos introducidos en ~
las méquinas sacadoras de patatas, segin las reivin—
dicaciones anteriores caracterizados porgue en cuda
uno de los canales de conduccion lleva acoplada una

rgja extractora fijada a un soporte, sijeto @ su ves

+r



4 : | al armazoén y la rejilla divisora.
: 62~ Perteccionamientos introducidos en las
méquinas sacadoras de patatas, segin las reivindica=
T ciones anteriores, caracterizados porgue a continuacidn
Se= de la rejilla extractors, comprende una cadena trans-
’ ' portadora constituida por una serie de varillas dispues
;j ' ‘tas paralelamente y separadas por sus extremoé en los
7 gue forman unos dobleces en f'orma de ganchos que S =
' entrelazan, siendolla cadens soporiada por unos cuer—
if " 10.=- - pos cénicos de giro loco con alas laterales.
- 7!;—‘Perfeccionamientos introdincidos en las
méquinas sacadoras de patatas, segin las reivindica-
o ©  c¢lones antériores, caracterizados porque .61 movimien-
-3 to de arrastre de la éadené es broporeio;ado por .-
»-;ﬁ 15.= ruedas dentadas unidas dos 2 dos mediante un eje traﬁg
' versal que’deécansarpor uno de sus extremos en un =~
cojinete,y por el otro en un soporte que descansa en
" un puente, sobresaliendo este exitrswmo del e¢je del ar-
L mazdn, llevando fijada una rueda denﬁada; un muelle -
i 20 ¢~ de tensidn y une tuerca reguladora, estando Li.-Va =ula rue-
By da dentada mediante una cadena de tranamisidn, regu-
s lable en su tensidn mediante una rueda de giro loco,"
- e otra rueda dentada que a su vez es solidaria de un.

eje que engrana a través de una caja reductora, con -

25,- el aje que enganche en la foma de fuerza del tractor;
e estando soportada la caja reductora por la parte opugg
'é ta, mediante un soporte que descanssa en el armazén.

) : 82,- Perfeccionamientos introducidos en las
méquinas sacadoras de patatas, segin las reivindica~

’ .30.= clones anterlores, caracterizados porgque en la parte
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posterior de 1a méquine lleva dispuestas una serie de

varillas paralelas en forma de parrilla,  -sujetas a -

une barra transversal de menera gue anhas son gradua-

bles en su inelinacidn regpecto al suelo mediante un
brazo giratorio y una pletina que se graduvard median-
te unos orificios escalonaddg practicados en la misme,

&,- PERFECCIONAMIENTOS INEHIITGINOS BN TAS
MAQUINAS SACADORAS DE PATATAS. '

' * Segin se describe en la prssante mémoéia .
descriptiva que consta dé nueve hojas eseritis 2 mAe
qﬁina por uﬁa'sola de sus caras y Gibhujos,

’ Madrid, 4 Octubre 1976

Francisgo Ja=r Plaaa’

P.P. /11

LN

LN A DRI . 13
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