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La presenta invención se refiera a una balanza de peso mó-¡
i

automática, con una cruz alojada articulada en un bastidor, J 
jn mecanismo do fricción accionado por motor permanentemente, qua j 
regula a un paso móvil a lo largo de la cruz, que consta de por lo;

I
nenos dos orgánoa da fricción de loa cuales uno está alojado an al! 

íaatidor y el otro en la cruz, y uno da ambos sirva para la regulaj 
:ión del poso móvil.

En una conocida balanza de peso móvil de asta clase (PT-PS 

l 200 533) está previsto en la cruz un alojamisnto en el cual astá 
juíado desplazabla longitudinalmente el órgano da fricción desarroí 

.lado coma rodillo de fricción. EntrB la guia de corredera y los — 1 

¡ojinetss tiene lugar una constanta rotación relativa, de manera - 

|ue para al desplazamiento longitudinal del rodillo de fricción eon 

eficientes pequeñas fuerzas da desplazamiento.

El cometido da la invención as simplificar todavía más la bá
i

anza de peso móvil descrita al principio, en lo referente a su alo 

Jamiento, elevar la sensibilidad de desplazamiento para el peso mó 

il y mejorar todavía más la alta precisión.

La invención parte de la balanza de paso móvil descrita al 

rincipio y consiste sn que el órgano d® fricción que sirve para la 
egulación dal peso móvil está apoyada rotativa y desplazadle Ion- 

itudinalmente, exclusivamente por una ó varias disposiciones de - 
ricción rotativas.

La invención aporta la ventaja ds que suprima cualquier - 

:lase de dispositivo de guía rectilínea adiciónalas y caros. En el 
aso más sancillo al rodillo de fricción que representa el peso mó 

il descansa suelte en tras puntos, sobre un órgano da fricción ro 

ativo y dos discos ds fricción situados coaxiales a separación, - 
simismo rotativos, dispuestos al otro lado del rodillo de fricción 

un esto se reduce notablemente el costa constructivo, se mejora la
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sensibilidad de desplazamiento y se eleva la precisión de pasada» ¡ 

Alternativamente el rodillo de fricción se apoya mediante ;
i

por lo menos cuatro discos rotativos alojados en la cruz, y se ac-j 

ciona por un órgano de fricción fijo al bastidor. Esta ejecución J 
proporciona un recorrido de desplazamiento mayor y por tanto un -i 

mis alto poder resolutivo y asi pués una mayor precisión da la ba-< 
lanza.

La invención se describe con más detalla a base del dibujo
í

que representa varios ejemplos da ejecución.

Según la figura 1 una cruz 1 es girable alrededor de un - 

eje de giro 2 constituido por tejuelos 3 fijos al bastidor. En 1 a 

cruz 1 está alojado rotativo en cojinetes 5 un árbol 4 que está do 

tado de dos discos de fricción 25, 25 del mismo tamaño situados a 
separación axial, y que se hace rotar permanentemente mediante una 

polea 7 y una correa 6 por un piñón 8 de un motor de accionamiento 

9. El motor 9 está fijado asimismo a la cruz. Paralelamente al ár- 

bol 4 y en ángulo recto al eje de giro 2 se extienda un árbol 10 

horizontal que está alojado rotativo en un cojinete 11 Fijo al bas 

tidor y presenta una disposición de discos de fricción que consta ;

de dos discos de fricción 28, 28 dsl mismo tamaño situados a aspanI
rqción axial. Sobre los cuatro discos ds fricción 25, 25 y 28, 28

I
descansa apoyado libre un rodillo ds fricción 12 cilindrico. La - 
disposición de discos de fricción 25, 25 reciba toda la fuerza ver 

tical del rodillo 12, porque el eje de rotación del rodillo 12y de 

la disposición da discos ;dé fricción 28, 28, se hallan en un plañe 

horizontal, tal y como se ve en la figura 2. Las componentes hori­

zontales ds las fuerzas de apoyo de ambas disposiciones de elemen­
tos da fricción 25, 25 y 28, 28 son iguales y dirigidas an ssntido

oontrerio.
La carga de pesaje se transmite a la cruz 1 a través da ur
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estribo 13 y da dos cojinetes da cuchillo 14. I
i

El rodillo da fricción 12 lleva an sus lados frontales esl—j
pigaa coaxiales en las qua está colgado mediante cojinetes de gi­

ro 15 un estribo 16 al cual está fijada una cinta de acero 17 que 

está enrollada alrededor da un disco de un árbol indicador 18 que
i

está alojado rotativo en un cojinete 19. La carga de pesaje puede 

leerse mediante al indicador 20 y la escala 21. La amortiguación 

do la cruz se efectúa a travás de un disco amortiguador 22 y un 

imán 23. La desviación de la cruz se debilita mediante topas 24. i 

La figura 3 ilustra una modificación por cuanto que las -j 

disposiciones de fricción 25a y 28a constan de rodillos, mientras 

quo al peso móvil se forma por una disposición da discos ds fric-l 

ción 12a con dos discos de fricción. En lugar do la disposición - 
da disco dobla 12a puede emplearse también un rodillo corto. j 

Las figuras 4 y 5 ilustran esquemáticamente otras disposi 

ciónos do fricción, a las cuales ss común el que como órgano de 

fricción deaplazable sirva un rodillo hueco. Según la figura 4,©n 

el rodillo hueco 12b está dispuesto un par da discos de fricción 

25b alojado en la cruz, mientras que el par da discos de fricción 

28b fijo al bastidor, ataca sn la periferia del rodillo hueco 12b 

Contrariamente a la ejecución de la figura 2, los ejes de rota- i
ción de los rodillos desplazables y de la disposición de discos -j 

de fricción 28b alojada sn si bastidor, no están en línea horizonj 

talmente, sinó que el eje de rotación de la disposición da discos 

do fricción 28b queda más bajo, ds manera que se recibe por éste 

una pequeña componente vertical de la fuerza de apoyo. |
i

La figura 5 iluetra un rodillo hueco 12c dentro del cual 
están dispuestas ambas disposiciones ds fricción 25c y 28c. Loe - 
discos d© ia disposición de fricción 25c están alojados en la cruz 

Estos reciben la mayor parte da las fuerzas de apoyo verticalos,



da manera que a.l variar la carga de la balanza en comparación a -ii
la figura 4 aa producen un ángulo de trabajo mayor antro el rodi­

llo hueco 12c y el par de discos de fricción 28c alojado al baatjj 
dor. '

La figura 6 ilustra una variante ds una balanza da paso rnó 

vil, por cuanto que en lugar de los discos de fricción 28 aloja­

dos fijos al bastidor, está alojado sobra el árbol 10 fijo al bae 
tidor un rodillo corto 27 cuyo centro axial sa atraviesa por al 

eje de giro 2 de la cruz 1.E1 árbol 10 se acciona por motor a tra! 

véa de la polea 7. La carga de peaaje sa transmite a la cruz 1 a j 
través de un platillo 32, testeras 33 y cojinetes da cuchillo 14»! 

El platilla se guia mediante una sencilla varilla elástica 34 y í

si amortigua adicionalmente con un muelle de estabilización 35 que
i

actúa en la dirección de la varilla elástica 34 y paralelamente i 

al eje da los cuchillos 36 da la cruz 1,

Para la corración de la linaalidad está previsto un rasos 

te 37 que se desliza a lo largo de carriles 39 ajustablea median­

te tornillos 38.

Las figuras 7 y 8 muestran otra variante de la balanza de 

peso móvil de la figura 6, estando representadas sólo las difsreji 

ciaa. La disposición de discos compuesta de ambos discos de fric~¡
t

ción 25, 25, está alojada rotativa en la cruz, en esencia verti-j
¡

cálmente debajo del rodillo de fricción 12. Otra disposición ds ¡ 

discos de fricción compuesta asimismo de dos discos de fricción 

40, 40, coaxiales, situado a separación, está dispuesta rotativa 

■n la cruz, opuesta, en esencia diametralmente, al rodillo corto 

27. Los ejes del rodillo corta 27, del rodillo de fricción 12 y 

de los discos ds fricción 40 ss hallen en el míeme plano horizon­

tal f spreximadiments por lo menos. Los discos de fricción 25, 25 
acumen asi puás solos el apoyo vertioel del rodillo de fricción,
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isiantraa qua los discos de fricción adicionales 40, 40 reciben a- ¡
¡

sancialmenta sólo la fuerza ds apriste dal rodillo corto 27. i

El aj® dal rodillo corto 27 fijo al bastidor debo estar a-; 
linoado lo más horizontal posible con el eje d® rotación dsl r-odi-
lio da fricción 12. Las otras dos fiispoecionas ds fricción 25 y 40| 

a variación ds la figura 8, podrían disponerse desplazadas en un :
i

sisrto campo éngular on relación a su alineación vertical y hori- j 
zontal respecto al aje de rotación del rodillo 12. i

La disposición da la figura 7 proporciona un mayor recorrí' 
do del rodillo de fricción 12 y con silo una más alta precisión ds: 

La balanza. También ©1 ajusta d© la balanza as sencillos porqus el i 

rodillo de fricción 12 ae puado soportar y guiar sxclusivamsnte •» j
i

isdiants las disposiciones ds fricción 25s 25 y 40, 40 alojadas snj 

la cruz» El rodillo corto 27 alojado por el contraria en el bastí] 

lor sirve exclusivamente para el desplazamiento longitudinal dal ■=! 
odillo d® fricción.

i
Druants al dasplazemianto axial dal rodillo d® axial 12 ~ : 

urgan ontrs él y los discos ds fricción resistencias al desliza-
üGnto. Para ¡avitar ésto loa discos ds fricción 25, 25 y 40, 40 da 
a figura y astán alojados articulados en la cruz 1 mediante plaqui

r
.as do resorba 41, da manera qua ástos se ajustan automáticamente j 
on sus dirsccionas periféricas a la dirección resultante dsl moui 

lento longitudinal y al movimisnto periférico del rodillo d@ fríe!
i

ión. La guia dsi rodillo ds fricción durante su rotación y sus - • 
iasplazamiantoa axial as asi puás posible con carencia absoluta do 

saplezamien^o» Esto conduce a una más alta velocidad ds doaplasa—

isnto y por tanto a un acortamiento d®l tlampo ds pasada y a una 
lavación ds la precisión de paseje.

El fuíicionsmisnto ®s al mismo en todas las formas d© ejecu 
ión, y se aclara a baso d® la figura 1. Si tiene lugar un aumento
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«Je la carga en al estribo do carga 13, la cruz 1 gira an torno al jI
•ja de giro 2, an si sentido da las agujas del reloj, hasta si to­

pe 24 inferior» La disposición da discos d® fricción 25 hace taro- !
bión este giro» Ya que según le figura 2 la disposición da fric­

ción 28 fija al bastidor no transmite fuerzas varticalea, temblón * 

el rodillo de fricción 12 hace todo el giro de la cruz 1» Entre ai 

rodillo de fricción 12 y la disposición do discos de fricción 28 - 

se producá un ángulo de trabajo qua al estar corrospondientamanta
j

elegido el sentido de rotación del rodillo origina un desplazarían^ 

to del rodillo de fricción 12 y d* todas las partos unidas con ál,; 

hacia la izquierda, hasta que sstá compensado el aumento de carga J
an al estribo da carga 13» En este nuevo estado da equilibrio la I

i
cruz 1 ha adoptado de nusvo su situación horizontal cia partida. £1

recorrido d® desplazamiento del rodillo 12 so transmito 12 a travó8
del estribo 16 y las cintas de acero 17, como rotación, al árbol, j 

indicador 18, y puede leerse inmediatamente como valor da paso sbs-J 

diante el dispositivo indicador 20, 21. j

Descrita suficientemente la naturaleza del invento, así go| 
m o la manera da realizarlo en la práctica, debe hacerse constar - : 

que las disposiciones anteriormsnte indicadas son suscsptiblaa da 

modificaciones de detalle en cuanto no alteren su principio funda­

mental*

25
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REIVINDICACIONES

I®-» Perfeccionamientos en balanzas de paso móvil aufeomáti 

cas, dsl tipa qus presentan una cruz alejada articulada sn un fassj
i

tidor, un mecanismo d® fricción accionado p®rman0nt©ñj®nt® por mo*» |I
tur que regula a un paso móvil a lo largo da la cruz, caracteriza, | 
dos porque a cada balanza sodota da por lo rasnos dos órganos da - 

fricción d© loa cuales uno 8® aloja ®n el bastidor y el otro sn líi 
cruz, y uno d© ambos as apoya rotativa y daaplazaDiss longitudinal*' 

monta, exclusivamente por una d varias disposiciones© da fricción 1 

rotativas, par® la regulación del peso móvil*
2o“ Perfeccionamientos según la reivindicación 1, carao- 

tarisadoa porque sss dispone un rodillo da fricción dasplazabls lojn
I

gitudinalmsnte que ss apoya an una disposición da fricción rotati­
va, situada vsrticalment® debajo d® él, asi como un órgano d® fric_

!

oidn rotativa sn un lado y otra disposición d© friccián rotativa | 

en ®l lado contrario*
3o- Perfeccionamientos según la reivindicación 2, caracts. 

rizados porqu® ambas disposiciones de fricción se alojan ©n la ~ j 

cruz, y ©1 árgano d® fricción an al bastidor. j

4*- Perfeccionamientos según la rsivindicaoión 1 -3, csra^ 
tarizados porque al monos una de las disposicionss ds fricción — 

constan ds dos discos de fricción del mismo tamaño coaxial®» dis­

puestas a separación*
5®~ Parfsccionamientos sagún las reivindicaciones 2 a 4, 

caracterizados porque los sjes da rotación dsl órgano das fricción 
alojado fija al bastidor dal rodillo, y d® la disposición d© fríe*' 

sido dispuesta Pronto al árgano da fricción, 8® hallan an un plano 
horizontal^ al mana® aproximadamente.

6 b» P©rfeccion@tniantQffl sagún les raivindicacianes 1 a 5,
30 earastsrissdoa porque sn al órgano ds fricción rotativo desplega-
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bis, se dispone mediante cojinetes frontales coaxiales, un eetri- 

bo que no rota y que está an unión con un dispositivo indicador. :

7. - Perfeccionamientos según lae reivindicaciones 1 a 6, ¡

caracterizados porque el órgano de fricción desplazable se desar-'
l

rolla como rodillo hueco, y por lo menos una de las disposiciones! 

de fricción se dispone en el espacio interior del rodillo hueco.

8. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1, caracte 

rizados porque los discos de fricción de por lo menos una disposi 

ción de fricción se disponen en la cruz mediante un dispositiva -

de articulación que permite el ajuste de sus ajes de rotación en \
i

ángulo recto a la resultante de loa movimientos periféricos y axi| 

del rodillo de fricción.
9. - Perfeccionamientos según la reivindicación 8, caracte 

rizados porque si dispositivo ds articulación consta de una pla- 

quita da resorte.
10. - Perfeccionamientos sn balanzas de peso móvil automá­

tico; tal y como queda sustancialmente descrito en la presente Mi»
i

moria, e ilustrado en los dibujos adjuntos. !
Esta Memoria, consta de 8 hojas, escritas a máquina por 

una sola cara.

iift. m
Madrid,
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