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lvil descansa suelto en tres puntos, sobre un dérgano ds friccidn rg

-1l-

La presente invencién se refiera a una balanza de paso md-é-
vil, automdtica, con una oruz alo jade articulada en un bastidor, ;
un mecanismo de friccidn accionado pér motbr permanentemente,; qua :
regule a un peso mévil a lo largo de la cruz, gue consta de par 1lo;
menos dos orgdnoa da Priccién de los cuales uno esté alojado an el
baetidor y @1 otro en la cruz, y uno de embos sirves para la regula)

cién del peso mévil.

En una conocida balanza de peso mfvil de esta class (PT-PS

2 200 533) estd pravisto en la cruz un slojemiento en el cual asté:
guiado dssplazeble longitudinalments sl érgano de friccidn deearrgi
llado coma rodillo de friccién. Entre la guia de corredera y los né
cojinetes tienm lugsr un2 constants rotacidn relativa, de mansra -%
que para'al desplazamiento longitudinal del rodillo de friccidn sonm
suficisntes pequefias fuesrzas ds desplazamisnta.

El cometido ds la invencién as simplificar todavis més la bé_

lanza de peso mévil descrita al principie, en 1o refsrents a su alg
Jjamiento, elevar la gensibilidad de doSplazaﬁiento para sl peso md
vil y mejorar todavia mds la alta precisidn,

La invencidn parte de la balanza de peso mdvil dmscrita al
¢#rincipio y consiste an'que el érgano de friccidn que sirve para lé
regulacidn del peso mévil estd apoyado rotativo y desplazable lon-
aitudinalments, exclusivaments por una ¢ varias disposiciones des -
friccidn rotativas,

La invencidén aporta la ventaja da gue suprime cualquisr -
clase de dispositive de guia rectilinea adicionales y caros, En el

caso mds ssncillo sl rodillo de friccidn que represanta el psso mg

tativo y dos discos de friccién situados coaxisles a separacidén, -
asimismo rotativos, dispusstos al otro lado del rodille de Priccién

Con ssta se raduce notablemente el costs constructivo, se me jora le
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descansa epoyado libre un rodillo de friccidén 12 cilindrico. La ~

sensibilided de desplazamiento y se sleva la precisidn de pssada.?

Alternetivemente @l rodillo de friccidn se apoya madiantag
por lo menos cuatro discos rotativos alojados en la cruz, y se ac%
ciona por un 6rganoc de friccidén fijo al bestidor. Esta sjecucidn i

proporciona un racorrido de desplazemiento mayor y por tanto un %

i

més alto poder resolutivo y asi pués una mayor precisidn da la ba-

lanza., '

La invencién ss describe con mds detells a base del dibujJ

|
'
L}

qus representa varios sjemplos ds ejscucién,

Segin l8 figura 1 una cruz 1 es girable alrededor de un -
e je de giro 2 constitufdo por tejuslos 3 fijos al bastidor. Ln la
cruz 1 sst4 alojado rotativo en cojinetes 5 un érbol 4 que estd dé
tado de dos discos de friccién 25, 25 del mismo temefic situados af

separacién axial, y que se hace rotar psrmanentamente mediants una

polea 7 y una corrsa 6 por un pifién 8 de un motor de acoionamiento

H

9. E1 motor 9 estd fijado asimismo a la cruz, Paralelamsnis al érw
bol 4 y en dngulo recto al sje de giro 2 8s extiende un drbol 10 f
horizontal que asté alojado rotativo en un cojinstes 11 fijo al bai
tidor y prasanta una disposicién de discos de friccién gue consta!

de dos discos de friccidn 28, 28 del mismo temafio situados a aépa{
!

racién axial, Sobre los cuatro discos de friccién 25, 25 y 28, 28 .

disposicién de discos de friccién 25, 25 recibe toda la fuerza vesp
tical del rodillo 12, porgue sl sje de rotacién del rodillo 12y ds
la disposicién de discos .dd friccidén 28, 28, ss hallan en un plang
horizontal, tal y como 8= va sn la figurs 2. Las companentes hori-
zontales de las fuerzas de apoyo de ambas disposiciones de slsmen-

tos de fricecién 25, 256 y 28, 28 son iguales y dirigidas en ssntida

gcontrurio,

La cerga de pesajs se transmite = la cruz 1 a través de un
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estribe 13 y de dos cojinstes de cuchillo 14, I

El rodille de friccién 12 lleva &n sus lados frontales es
pigas coexiales en las que estd colgado madisnte cojinetes de gi-~
ro 15 un seatribo 16 al cual esté fijada une cinte de acero 17 que

esté enrollada alrsdador de un disco de un érbol indicader 18 que

estd alojado rotativo sn un cojinete 19. La carge de pasajs pusde
leerse mediants el indicedor 20 y la escals 21, La amortiguacidn
de la cruz se efectle a través de un disco amortiguador 22 y un
imén 23, La deeviacién de la cruz se debilita mediante topes 24, !
La figura 3 ilustre una modificacidén por cuanto qus las -
disposicionss de friccién 258 y 282 constan de rodillos, mientras
que 8l peso mdvil ss forma por una disposicidn da discos de fric-
cién 122 con dos discos de friccién. En lugar de la disposicidn -
do disco doble 12a puede emplearse tambisn un rodillo corta,
| Las figuras 4 y 5 ilustran esqusmdticaments otras diapos;
ciones ds friccién, a las cuales es comin el que como 6rganc de
friccién desplazable sirve un rodillo husco, Segln la figura 4,on
el rodillo hueco 12b estd dispuesto un par de discos de friccién
25b alojado en la cruz, mientras gue el par de discos de friscidn

28b fijo al bastidor, ataca an la periferia del rodille husco 12b

Contrariamente a la ejecucién de la figura 2, loe e jes de rota-
cién de los rodillos desplazebles y de le disposicién de discos -
de friccion 28b alojade en el bastidor, no estén en 1{nea horizon
talments, sind que el eje de rotacién de le disposicién de discoJ
go friccidn 28b queda méds bajo, de manera que ss recibe por éste |
una pequsfia componente vertical ds la fusrza ds apoyo.

La figura § ilustra un rodillo hueco 12c dentro del cual
ostén dispuestes ambas disposiciones ds friccién 25c y 28c. Los -

discos ds la disposicién de friccién 25c estdn alojados en la cruZ

Estos rociben la mayor parte de las fuerzas de apoyo varticales,
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de maneca que al variar la carga de la balanza en comparacidn a -

!
la figura 4 se producen un #ngulo de trabajo mayor antre 8l rodi-

llo husco 12c y el par de discos de friccidn 28¢ alejads al basti

dor. !

La figdra 6 ilustra une variants de una balanza da pasg ﬂg
vil, por cuanto gue en lugar de los discos de friccién 28 aloja- |

dos fijos sl bastidor, est4 alojado sobre el drbol 10 fijo 2l ba

SRS U B

tidor un rodillo corto 27 cuyo centro axial se atraviesa pop 8l
e js de girc 2 de la cruz 1l.E1 4rbol 10 ze& scciona por motor a trg

vés de la polea 7, La carga ds pesaje sa trapamits a la cruz 1 a

través de un platillo 32, testeras 33 y cejinstes ds cuchillo 14{

El platillo se guia mediante una sencilla varilla mldstica 34 y
se amortigua adicionalments con un muelle ds sstabilizacion 35 qu
actda en la direccién de la varilla sldstica 34 y paralelements
al aje de los cuchillege 36 de la cruz 1. | [

Para la corrscién de la linealidad estd prsvisio un rasoy

te 37 qus se desliza @& lo largo de carriles 39 ajustables median-

te tornillos 38.
Las figuras 7 y 8 muestran otra variante de la balanza dq
pesc mdvil de la figura 6, sstando represspntadas sdlo laa dirmreﬂ
ciaa., La disposicién ds discos compussts de ambos discos de Pric%
cidn 25, 25, estd alojada rotativa en la cruz, en ssencia vnrti~i
calments debajo del rodillo de friccién 12. Otra disposicién da n
discos de fricecién compuessta asimismo de dos discos de friccién
40, 40, coaxiales, situado a qapéracién, estd dispuesste totativa
sn la cruz, ocpussta, en esencis diemetralmente, al rodillo corto
27, Los @ jes del rodillo corto 27, dal rodillo de friccidn 12 y
de los discos de friccidn 40 se hallan en el mismo plano horizon-

tal, aproximmdeamsnte por lo menos, Los diecos de Friccidn 25, 28

asumen asi puds solos sl apoyo vertioml del rodillo de fricoidn,
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mientras qua los disces de friccién adicicnales 40, 40 reciban g-
sgncialmente sdlo la fuerza des apriste del rodillo corte 27. :
El #je del rodillo corta 27 fijo al bastidor debs sstar a-;
linsado lo mds horizontal posible con el eje de rotacidn del rodi-z
lle ds friccidn 12. Las otras dog fisposcionass de friccidn 25 y @D%
& variacidn de la figura 8, podrian disponerse desplazadas en un
cierte campo dngular en relacidn @ su alineacidn vertical y hori-
zontel raspacto al ejs de rotscidn del rodillo 12, : !
La dispesicién da la figura 7 proporciona un mayer raoerrg'
do del rodille de friccidn 12 y con ello une més altis precisién daf
la balanza. Tembisdn el ajuste de le balanza es saencillo, porqua el
rodille de friecidn 12 se pusde soportar y gufar sxclusivamenty - i

mediants las disposicionas de friccidn 25, 25 y 40, 40 alg jadas sn

la cruz, El rodillo corte 27 zlojado por sl contrario en el basti

dor sirve exclusivamente para el desplazemiento longitudinal del n:

rodillo de friccidn,.

i
Druants el desplazemisnto axial del rodillo ds exisl 12 -
urgan entre 61 y los discos de friccién resistencias al deslizae

riento. Pars svitar ésto los discos de friccidn 25, 25 y 4G, 40 de

la figura 9 estdn alojados articulados en la cruz 1 madiante plaqué

i
¥

ltae de resorts 41, de mansera qua éstos se ajustan zutomdticamente

Con sus direcciones periféricas a la dirsecidn resuliants dsl mouvi

- Plovasidn de la precieidn de pesa je,

iento longitudinel y el movimiento periférico del rodills da frig!

cidn. La guiam dal rodillo de friccién durente su votacidn y sug - :
desplazamientos axial as asi puds posible con carencia absoluta de
deaplezamiento, Esta conduce a unae més alta veclocidad de dosplaza-

nisnto vy por tento a un acortamiento del tiempo de pesada vy a una

£l Funcionamiento @e el mismo on todes las formas de & jeoy

pidn, y se sclara a baso de la figure 1. Si tiene lugar un aumanto



10

15

20

25

B

de la carga en e) estribo ds carga 13, la cruz 1 gira en torno alé
¢ je de giro 2, an sl sentido de las agu jas del reloj, haata 8l to-
p® 24 infsrior. Le disposicidén de discos de friceidn 25 hace tam-g
bién sste giro. Ya que sagin le figura 2 le disposicidn de Pric- :
Cidn 28 fija al bastidor no transmite fuerzas varticalma, tambiénf
8l rodillo de friccién 12 hace todo el giro de la eruz 1. Entce eﬂ
radillo de friccidn 12 y la disposicidn de discos de friccidgn 28 f

8@ produce un dngulo de ftrabajo que Bl estar correspondientaments |

|
¢legido sl sentido de rotacitn del rodillo origina un desplazamien

i

to del rodille de fricecidn 12 y de todas lms partes unidas con &lﬂ
hacia la izquierdae, haste que estd compansado el aumento de carga!
an al meiribe de carga 13, Epn este nusvg esitado da aquilibric la

Sruz 1 ha adoptado de nusvo su situacidén horizontal de partidea. El
recorrido de desplazamiento del rodillo 12 so transmite 12 2 travds
dal setribo 16 y las cintes de acaro 17, como rotacidén, al drbel,

indicador 18, y pusde leerse inmediatamente como valor de PBB0 WME-

diante el dispositivo indicador 20, 21. i
Descrita suficientemante la naturaleza del invents, asi qg

I .
mo la mansra da realizarlo en la prdctica, debs hacerss constar - °

que las disposiciones anteriorments indicades son suscaptibles de

‘modifiaaciones de detalls an cuanto no alteren su principio funda-

mental,
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REIVINDICACIONES

ot

l.= Perfaccionsmientss en balanzas de peso mévil automdti

|
|
cas, del tipo qus pressntsn una cruz alejada articulada sn un bag%
tidor, um mocanisme de frioccidn accionado parmansntements por mgai

i
tor qus reguls 8 un peso mdvil a lo large de la cruz, caractarizg:
dos porque a gada balanza sedota de por lo menos dos drgancs de ug
friceién de lcs cualss ung 2 aloja sn el bastidor yel otro en 1
cruz, y une de ambo® @s apoya rotative y desplazanle longitudipal
menten, oxclusivamente por una 6 varias dispesiciones ds friccidm |

rotativas, para la regulacidn dsl peso mdvil.

2.~ Peprfoccionamisntos eegﬁn la rejvindicscidn 1, cepace-
terizados porgus se dispone un rodillo ds friccidn dassplezabls log
gitudinalmasnta gque =8 apoys an una disposicidn ds friccidn rotatid
va, situada werticalments debajo de 61, esi come un Srgenc ds Ffrig
cifn rotetivo en um lade y otra disposicidn de friccidn retativa
en sl ledg contrarilo, 7

3.~ Psrfeccicnamientos segdn la reivindicacidn 2, caracty

rizedos porgus 2mbes disposicionss de friccidén se slojan en la - i
cruz, ¥y @l drgano da friecidn an sl bastidor. i

4,= Perfeccionamientos segin la rsivindicacién 1 -3, carag

terizadog porgus al menos una de las disposicionas de friccidn =
constan de dos disces de friccidn del mismo tamafio coaxiales dis-
pusstss & ssparacidne

5.~ Parfscecionamientos sagqin les resivindicsciones 2 a &,

ceracterizados porque los sjes de rotacidn del dérganc ds friccidn
ale jado fijo al baatidcr dal rodillo, y ds le dispesicidn ds fric-
cidn diepuesta fraente él drgaene de friecidn, se hellan en un plang
horizontal, al menss sproximedamsnte,

fio~ Poprfeccoionamientoe segin les raivindicacicnes 1 a §,

garactarizadoy porque en sl drgano ds friecidn rotative dasploza-
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ble, se dispone mediante cojinestes frontales coaxiales, un estri-

bo gque no rota y que mstd en unién con un dispositivo indicedor.

7.~ Perfsccionamientos saglin las reivindiceciones 1 a 6,

caracterizedos porque sl drgano de friccidn deaplazable ss dssar-
i

rolla como rodillo husco, y por lo menos una de las disposicionnﬁ
de friccién as dispone en el espacio interior del rodillo hueco.f
8.- Parfaccionamientos sagin la rsivindicecién 1, caracts

rizados porque los discos de friccién de per lo menos una disposi
|

cifn de friccién se disponen en le cruz mediante un dispositivo -

de articulacidén que permite sl ajuste de sus ejes de rotacidn 8n |
éngulo racto 8 la resultante de los movimientos periféricos y axi%l
del rodillo ds friccién. |
9.~ Perfeccionamientos segdn la reivindicacidn 8, caractp
rizados porque sl dispositivo de articulacidn consta ds una plaf

quita de resorte,

10,- Perfeccionamientos en balanzas ds peso mévil automé-

tico; tal y como queda sustancialments descritc en la presenta Mg

moria, ® ilustrado en los dibujos adjuntos,. :

Este Mamoris, consta de 8 hojas, sscrites a mdquina por -

=9 Lifl. K76
Madrid, i

una sola cara, !
WERNER HAACK. ‘
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