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La invencién se refiere a métodos y aparatos para
el tratamiento de productos, La invencifn es principalmente aplicable a
la mezcla de materiales, pero puede utilizerse también para secar o para
efectuar cperacicnes de acabado, tales como rectificado, desrebabado, =
pulido y similares,

De acuerdo oon la invencién se proporciona un méto
do de tratar productos que comprende scameter una carga de al menos dos
productos a un movimiento vibratorio, el tiempo que se obliga a la car-
ga a desplazarse a lo largo y alrededor de una trayectoria en espiral -
desde una zona de recepcidn central hasta una zona de descarga perifé—
rica,

La invencién proporeions teambién un aparato para -
uso en el tratamiento de productos, que comprende una cémara que dafine
una trayectorie de tratamlente en espiral, una abertura de entrada dise
puesta en el centro de la trayectoria en espiral, una sbertura de des—
carga periférica y medios para sameter a la cémara a wn movimiento vibra
torio para obligar a una mezcla de al menos dos productos a desplazarse
a 10 largo y alrededor de la trayectoria en espiral desde la regién cen~
tral de la misma hasta la abertura de descargas

Cuando se utilizan para mezclas, los productos cang
tardn de al menos dos materiales a ser mezclados entre sf, Cuendo se uti
lizan pera operacicnes de rectificado o acsbado, los productos constarén
de partes o componentes a ser tratados entre sf con medios de rectifica-
do o acabado que, durante el movimiento de la carga alrededor de la tra-
yectoria en espiral, son llevados a ocontacto de frotamiento con lss par—
tes o componentes para efectuar sobre ellos la operacién de acabado dew—
seada,

De preferencia, la cémara de tratamiento estf elfs-

ticamente montada en una base fija y estd sometida a un movimiento vibra

torio que le es trensmitido desde un motor de accionamiento que tieme un
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eje vertical equipado om al menos un peso excéntrico, En una dispogi—
cién preferida, la cémara de tratamiento estd soporteda en una serie am
lar de muelles helicoidales y el motor de accionamiento estd llevado por
la cémara de tratamiento y estd equipado con pesos excéntricos superior
e inferior, al menos uno de los cuales es ajustable angiilarmente alrede-
dor del eje del motorx,

La cémara de tratemiento puede comprender dos o nés
secciones dispuestas una sobre otra y dispuestas de tal nenera que los -
productos descargados desde la salida de descarga de la seccidn superior
o de cada seccién superior son entregados a la abertura de entrada de la
seccién de debajo, De este modo, puede lleverse a cabo una mezcla conti-
ma v otro tratamiento alimentendo ocontinuamente productos a la abertura
de entrada de la clmare de tratamiento més superior y retirando continua
mente loa productos mezclados o tratados de otra manera desde la salida

de descarga de la cfmara més inferior,

Se describird ahora una realizacidn de la inven—
cidn, a tftulo de ejemplo solamente, con referencia a los dibujos que se
sconpafian, en los que!

La figura 1 es una seccién transversal vertical a
través de una miquina mezcladora vibratoria de acuerdo ocom la invenciéng
b4

La figura 2 es una vista en planta de la mAquina
mostrada en la figura 1 con la cubierta superior retirada,

Haciendo referencia a los dibujos, el aparato com-
prende una base 5 de configuracién generalmente cilfndrica que tiene una
pestafia horizontal dirigida hacia fuera 6 en su extremo superior, sobre
la que estédn situados una pluralided de muelles helicoidales verticales
7 que formen una serie enular, Los extremos superiores de los muelles 7
estdn conectados a una placa horizontel anular 6 que tiene fijado a ella

un menguito cilfndrico central 9, Unas ménsulas o collarines de nontaje
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superior e inferior 10, 11 estén montados dentro del manguito 9 y sopor
tan un motor eléctrico 12 que tiene un eje 13 que estd verticalmente dis
puesto en el eje geamétrico central de la mfquina, El eje 13 lleva pesos
excéntricos superior e inferior 14 y 15 que son independientemente ajus
tables en dngulo de modo que pueden ser puestos en desequilibrio para -
producir o variar el movimiento vibratorio aplicado a la placa 8 y & la
superestructura montada sobre ella. Las masas giratorias en desequili—
brio representadas por los pesos establecen un movimiento vibratorio de
carfcter rotativo con componentes ascendente y descedente en el movimien
to, que es de alta frecuencia y baja amplitud,

Una cémara de tratamiento 16 estd montada en la —
placa 8 y camprende una seccidn supetrior 164 ¥ una secolén inferior 163,
listas secciones eatdn conectadas de manera separable entre sf por pernos
17 que pasan & través de pestafias 184, 16B en las partes respectivas de
la cémara de tratemiento, Una placa de cubierta 19 estd empexrnada a la
seccién superior 16A de manera similar y la seccién inferior 16B estf
énparnada a la pestsafia 8,

Cada seccién de la cémara de tratamiento canprende
una trayectoria de tratemiento en espiral definida por una placa deflec
tora 20 camo se ve del mejor modo en la figura 2 de los dibujos, Cada -
seccién tiene también un piso cénico que se eleva en el centro y estf -
inclinado hacia abajo y hacia fuera. Bn virtud de esta construceidn, una
carga de los materiamles a mezclar introducida en el centro de cualquier
seccién de la cémara de tratemiento es chbligada a desplazarse alrededor
¥ @ lo largo de la trayectoria de tratamiento en espiral, al tiempo que
es sometida al movimiento resultante de la vibracién de la miquina, Cada
seccién de la cfmara de tratamiento estd{ provista de una salida de des—
carga periférica, camprendiendo la salida en la seccién superior 164 una
abertura 21 (figura 2) en el piso de la misma, desde la cusl el material

es descargado & una bandeja de recogida cbnica 22 que tieme una abertura
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central 23 que sirve para entregar el materiasl al centro de la seccidn
inferior de la cémara de tratamiento, La salida periférica en la seccidn
inferior de la cémara comprends un conducto de descarga 24 por medio del
cual el material mezclado es descargado de la méquina,

Tos materiales a mezcler son introducidos en la re
gién central de la seccién superior de la cémara de tratamiento por medip
de una entrada de alimentacién 25 soportada en la cubierta superior 19,

I virtud de la construccién en espiral de las sec
ciones superior e inferior de la cémara de tratamiento junto con el wo-
vimiento vibratorio proporcicmado por el motor y los pesos y el montaje
eldstico de la cAmara de tratamiento en la base fija de la miquina, la
carga de los materiales a mezclar gse mueve a lo largo y alrededor de cu
da una de las seccicnes en espiral de la cdmara por turmo y también se
samete & un movimiento orbital o circular en planos generalmente verti-
cales en esencia en &ngulo recto con la direccidn de movimiento alrade~
dor de la cfmara, Bsto produce una mezola particularmente eficaz de los
materiales y, debido a la trayectoria de tratamiento relativamente largu
proparcionada, puede efectuarse una mezela continua introduciendo los -
materiales s mezclar contimamente en la entrada de alimentacidn 25 en
la seccién superior de la cfmara de tretamiento y retirando el material
mezclado continuamente desde la salida de descarga 24 de la seccifm in—
ferior,

La frecuencia y amplitud del movimiento vibratorio
pueden variarse para satisfacer diferentes requisitos, pero scrfan apro-
piadas para la mayor parte de las operacicmes de mezcla frecuwencias del
orden de 900 a 3,000 r,p.m, ¥ amplitudes de aproximadamente 0,390 a 9,5:f
um, Pueden requerirse frecuencias y/o emplitudes diferentes al utilizar
méquinas del tipo descrito para rectificar, pulir, desrebabur y otras —
operacicnes de acabado superficial,

Puede variarse la naturaleza del movimiento vibrato

-
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rio para adaptarse a los diferentes materiales ajustando las posiciones
angulares relatives de los pesos excéntricos superior e inferior, varian
do la velocidad de rotacién del motor o alterando la posicién vertical -
del motor con relacién a la cémara de tratamiento, Aunque en la realizo-|
cién descrita el motor estd montado en una posicién fija, puede estar —
previsto permitir el ajuste vertical del motor dentro del manguito 9, si
se requiere, ”

Pueden hacerse otras diversas modificaciones sin —
apartarse de la invencién, Por ejemplo, puede estar prevista solamente ~
una cépmara de tratamiento en espiral o mds de dos de tales cfmaras, si
se requiere, y la base de la trayectoria de tratamiento en espiral puede
ser de forma plana en lugar de ser de forma arqueada, Camo la cémara de
tratemiento esté cerrada por medic de la cubierta superior, puedem contrd
larse la temperatura, presién o contenido de humedad del aire en la céma
ra pave satisfacer diferentes necesidades, Ademés, sunque se ha hatho re
ferencia a la vibracién mediente al uso de un motor eléctrico equipado =
oon pescs excéntricos, el movimiento necesario puede inducirse de otras
maneras, por ejanplo, mediente el usc de vibradores electramagnéticos o
piezoeléctricos o mediente el uso de motores de aire o hidrdulicos equi-
pados con pesos, Las posiciocnes angulares de los pescs podrian dispanerse
para ser ajuste;bles mediante control a distancia durante el funcionamien
to a fin de alterar la naturaleza de la vibracién en las diferentes eta~
pas del proceso, La cfmara de tratamiento podrfa montarse también en mue
lles neurdticos en lugar de en muelles helicoidales o podrfa estar sopor

’

tada eldsticemente de otra manera,
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caracterizado porque dichos productos comprenden partes o

D)
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Los puntos de invencidn propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten-
te de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son los qﬁe se
recogen en las reivindicaciones siguientes:

l2,- Un método para tratar productos o materia-
les realizando operaciones tales como de mezcla, secado,
molienda y otras, caracterizado por someter a una carga de
al menos dos productos a un movimiento vibratorio, al tiem-
po que se obliga a la carga a desplazarse a lo largo y al-~
rededor de una trayectoria es espiral desde una zona de
recepcién central hasta una zona de descarga periférica.

28, Un método segin la reivindicecién 12, carac
terizado porque dicho movimiento vibratorio comprende una
oscilacién giratoria alrededor de un eje geométrico general
mente vertical con una componente de subida y de bajada su-
perpuesta sobre él,

%8 ,~ Un método segln 15 reivindicacidn 22, caracH
terizado porque la frecuencia de dicho movimiento esti comd
prendida entre 900 y 3,000 r.p,m. y la amplitud esti com-
prendida entre 0,396 y 9,525 mm,

42 .- Un método seglin la reivindicacién 12, 22 o
%2, caracterizado porque dichos productos comprenden mate-~
riales a mezclar entre si.

58,- Un método seglin la reivindicacidn 12, 22 o 7

componentes a rectificar o acabar y medios de rectificado
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62.- Aparato para uso en el tratamiento de materfial,

caracterizado por und cémara (16) que define una trayecio—

ria de tratamiento en espiral, una sbertura de entrada (25

g

dispuesta en el centro de la trayectoria en espiral, una
abertura de descarga periférica (21) y medios (7, 12, 14,
15) para somet%r a la cémara a un movimiento vibratorio a
fin de obligar'a una mezcla de al menos dos prodﬁctos a
desplazarse a lo largo y alrededor de la trayectoria en espi
ral desde la regibén central de la misma hasta la abertura
de descarga.

72.~ Aparato segin la reivindicacién 62, caracte

rizado porque la cimara de tratamiento (16) esti elédstica-~

i

mente montada en una base fija (5) y estd sometida a un mo

vimiento vibratorio que le es transmitido desde un motor

pado con al menos un peso excéntrico (14, 15).

)

82,~ Aparato seglin la reivindicacién 72, caracte
rizado porque la cémara de tratamiento (16) esti soportadal
en una serie anular de muelles‘helicoidales (7) y el moﬁor
de accionamiento (12) estd llevado por la cémara de trata-
miento'y equipado con pesos excéntricos superior e inferiofr
(14, 15). |

92.- Aparato segin la reivindicacidn 82, caracte-

[

rizado porque al menos uno de dichos pesos (14, 15) es ang
larmente ajustable alrededor del eje del motor. ‘

108,- Aparato seglin cualquiera de las reivindica-]
ciones 72 a 92, caracterizado porque el motor (12) es ver-
ticalmente movible con reldcidn a la camara de tratamiento

(16).
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112,~ Aparato segin cualquiera de las reivindicy
ciones 62 a 108, caracterizado porque dicha cémara de tra-
tamiento (16) comprende‘dos o més secciones (16A, 16B) dig
puestas una sobre otra y.dispueétas de tal manera que los
productos descargados desde la salida de descarga (21) de

seccidn superior o de cada seccidn superior (16A) son en-

- tregados a la sbertura de entrada (23) de la seccién (16R)

situada debajo.

122.-~ Aparato seglin cualquiera de las reivindica-
ciones 62 a 112, caracterizado porque dicha cimara de tra-
tamiento (16) estl cerrada por medio de una cubierta su-
perior (19), estando previstos medios para controlar la
temperatura, la presién y/o contenido de humedad del aire
en la cémara.

1%2,~ UN METODO Y UN APARATO PARA TRATAR PRCDUC-~

.TOS O MATERIALES REALIZANDO OPERACIONES TALES COMO DE XEZ

CLA, SECADC, MOLIENDA Y OTRAS.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que an-
tecede, representado en los dibujos que se acompaiian y
con los fines que se han especificado.

.Egta Memoria consta de nueve hojas escritas a

miquina por una sola cara.

Madrid,d1.55.137
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