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El presente invento tiene por objeto una miquina
destinada a la limpieza y/o al decapado automdtico, con ayu—
da de cepillos rotativos, de superficies bien definidag, por
ejemplo flancos de bandajes de ejes, para decapar especial-
mente zonas de soldadura o evitar el ensuciamiento de los
aparatos de frenado de los vagones en las estaciones de cla-
gificacidén.

Haesta ahora, estos trabajos de limpieza y/o deca-
pado eran efectuados habitualmente a mano, debido a las di-
ficultades de acceso a las zonas o piezas a tratar, que pre
sentan, ademds, formas complicadas.

El invento se dirige mds especialmente a obviar lo
inconvenientes citados, inherentes a la limpieza y/o al de- T
capado de dichas zonas o piezas a tratar, proporcionando una
ndquina que permite realizar dichos trabajos de manera auto-
nética.

La méquina de limpieza y de decapado de superficies
segin el invento, estd caracterizada por el hecho de gue com
prende, montados sobre un bastidor fijo:

- Un sistema pivotante gque comprende dos elementos
de carriles paralelos espaciados la distancia de separacién
de via normalizada y que se apoyan sobre la base del basti-~
dor a través de medios de gato hidrafllico en un extremo, y
por un soporte fijo en el otro extremo;

- m equipo mévil en traslacién dispuesto a la al-
tura del sistema pivotante que comprende por lo menos cuatro
carros porte-cepillo que se apoyan sobre soportes planos y
dispuestos en pares, uno a cada lado de las ruedas, siendo
accionado cada cepillo por medios motores, mientras que cada
carro coopera con medios de gato hidrailico destinados a con
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ferirle movimientos de vaivén;

- un dispositivo fijo constituido por un par de
rodillos de arrastre accionados por medios motores y por un
par de rodillos portadores, y dispuesto en el interior del
sistema pivotante de carriles paralelos, estando los costa-
dos externos de los rodillos adyacentes a las caras internas
de los elementos de carriles paralelos de dicho sistema pi~-
votante; y

- un sistema de topes mecdnicos y de contactores
de fin de carreras, destinados a limiter los movimientos del
sistema pivotante y del equipo mévil en traslacién.

En une forma de realizacién preferida de la méqui-
na segin el invento, los diversos medios motores son motores
eléctricos, y se ha previsto un sistema de mendo automdtico
de sincronizacién, eventualmente programado,

El invento serd mejor comprendido por la lectura
de la descripcién siguiente de una forms de realizacién no
limitative de méquina de limpieza y/o de decapado de super—
ficies, haciendo referencia al dibujo anejo, en el cual:

- la figura 1 es une vista esquemdtica lateral de
la mdquina segin el invento, en posicién de parads;

-~ la figura 2 es una vista idéntica a la de la fi-
gura 1, estando sin embargo la mdquina en posicién de traba-
Jo; ¥,

- la figura 3, es una vista esquemdtica de frente
de la miquina de la figura 2,

El aparato descrito con referencia al dibujo ane-
jo, estd destinado mds precisemente a la limpieza de los ban
dajes 0 llentas de ejes.

El aparato es colocado sobre la via de ferrocarril
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de manera que no interrumpsa, en posicidn de parada, el paso
de los ejes sobre los carriles de via R, Rl, R2 (figura 1).

Comprende una base I fijada al suelo y que sopor-
ta el conjunto de la instalacidn,

La instalacién estd compuesta de:

Dos carriles R1l, gque pivotan alrededor del eje O
de un soporte 2 y arrastrados en rotacién de arriba a abejo
por medio de un gato 1 articulado en 01 y 02.

Dos rodillos de arrastre 3, accionados por un mo-
tor 12, por medio de la cadena 4, y dos rodillos portadores
De

Los rodillos 3, 5 estdn montados pivotantes sobre
los ejes 03 y 04, Poseen gargantas que se adaptan al perfil
de las ruedas E,, E, del eje E (figura 3).

Cuatro carros porta-cepillos 6a, 6b, 6¢c, 6d, que
soportan cada uno un motor Ta, Tbh, Tec, 7d, respectivamente,
arrastran, por medio de correasa, cepillos rotativos 8a, 8b,
8c, 84, montados sobre cojinetes I.

Los carros porta-cepillos 6a, 6b, 6c, 6d estén pro
vistos de ruedecillas 9, que permiten el desplazamiento de
delante hacia atrds sobre platos P, con ayuda de los gatos
10a, 10b, 10c¢, 104, segin las direcciones F y Fl (figurg 3).

Un sistema de topes mecdnicos y de contactores de
fin de carrera, limita los movimientos de los elementos mé-
viles en traslacién o rotacibén, tales como carros 6 y carri-
les Ri. .

Un sistems de mando automdtico, eventualmente pro-
gramado con mecanismo de relojerfa, permite la sincronizacid:
de los movimientos de los diferentes 6rganos, y la regula-
cién del tiempo de cepillado.
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El aparato funciona de la manera siguiente:

El eje E es posicionado a la altura de los rodillos
3y 5 con ayuda de la cufia amovible A (figura 1).

Los carriles Rl que soportan las ruedas del eje E,
pivotan hacia abajo alrededor del eje O para accionamiento
del gato 1, y depositan éstas sobre los rodillos 3, 5 (figu-
re 2),

El rodillo 3, arrastrado por la cadena 4, unida al
motor 12, hace girar el eje E segin la flecha j.

Los cepillos 8, accionados por los motores 7, por
medio de las correas 14, giran segin las flechas SRR (£i
guras 2 y 3).

Los gatos 10, que empujan los carros porta-cepi-
1los 6, hacen que se apliquen los cepillos 8 contra los flan
cos de bandaje, segiin las flechas F.

Cuando el cepillado ha terminado, los motores 12 y
T se paran, los carros 6 retroceden segiin las flechas Fl, ¥y
el carril Rl recupera su posicién horizontal primitiva, su-
biendo el eje E, al nivel de los carriles RR2, con ayuda del
gato 1, Se vuelve a comenzar el ciclo tantas veces como ejes
hay que cepillar,

Es bien evidente que el invento no estd limitado a
la forma de realizacién descrita més arriba, sino que englobg
todas las modificaciones y variantes al alcance del especia-
lista, derivadas del mismo principio de establecimiento., Es
asi cbémo se puede imaginar limpiar dos ejes o cuatro ejes a
la vez, segin que se trate de wn vagén de dos ejes o de dos D
gies. La separacién de las mAquinas se puede obiener a volun
tad con ayuda de carros portadores que soportan el chasis 1.

Igualmente se puede disponer el sistema deserito

o
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sobre un pértico, con el fin de proceder al decapado de su~
perficies a soldar, por ejemplo largueros del chasis de va-
gén que, con vistas a su proteccidén contra la oxidacién du-
rante una etapa intermedia de fabricecidn, han sido pintados
y deben ser decapados antes de la soldadura de piezas o0 mon~
tantes correspondiente a la etapa siguiente de montaje.

El mando automdtico puede ser realizado, bien me-
cénicamente por rodillos segin un contorno definido, palpa-
dor hidrafilico, lector éptico o por cualquier otro sistema
que permita la definicién del trayecto a hacer seguir a los
cepillos.

Se puede incluir asi el aparato en un bastidor mé-
vil, con el fin de poderlo aplicar en lugares alejados.

REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidn propia y nueva que se pre=-
sentan para que sean ohjeto de esta solicitud de Pabtente de
Invencién en Espafia, por VEINTE afios son los que Se recogen
en las reivindicaciones siguientes:

18,- Miguina automética de limpieze y/o de decapa~
do de superficies, utilizable especialmente en el entreteni-

|miento del material ferroviario, caracterizada por el hecho

de que comprende, montados sobre un bastidor fijo: un siste~-
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ma pivotante gue comprende dos elementos de carriles parale-
los espaciados la distancia de separacidén de via normalizada
¥ que Se apoyan sobre la base del bastidor a través de medios
de gato hidradlico en un extremo, y por un soporte fijo en
el otro extremo; un equipo mévil en traslacién dispuesto a
la altura del sisteme pivotante y que comprende por lo menos
cuatro carros porta~cepillo que se apoyan sobre soportes pla
noe y dispuestos en pares, uno a cada lado de las ruedas,
siendo accionado cada cepillo por medios motores, mientras
que cada carro coopera con medios de geto hidraflico desti-
nedos a conferirle movimientos de vaivén; un dispositivo fi-
jo constituido por un par de rodillos de arrastre accionado
por medios motores y por un par de rodillos portadores, y
dispuesto en el interior del sisteme pivotante de carriles
paralelos, estande log costados externos de los rodillos ad-
yacentes a las caras intermas de los elementos de carriles
paralelos de dicho sistema pivotante; y un sistema de topes
mecdnico y de contactores de fin de carrera, destinados a
limitar losg movimientos del sistema pivotante y del equipo
mévil en traslacién.

28,- Ndquina segin la reivindicacién 12, caracte-
rizada por el hecho de que los diversos medios motores son
motores eléctricos. :

38,- Méquina segin las reivindicaciones 12 6 28,
carecterizada por el hecho de que un sisteme de mando auto-
mético, eventualmente programado con mecanismo de relojeria,
permite la sincronizacién de los movimientos de los diferen~

tes drganos, y la regulacién del tiempo de cepillado.

48.- Néquina automdtica de limpieza y/o de decapa-
do de superficies,
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Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante~
cede, representado en los dibujos que se acompafian y con los
fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de OCHO hojas escritas a mdqui
na por una sola cara,

Yadrid, 27 SET197¢

.A.

Alberto de Elzaburw

Por er,
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