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*  PATENTE DE INTRODUCCION -

que por d ie z  años para Espada* se s o lic it a  a favor de la  f in ia  t 

SULZER FRERES* S o cieté  Ancnyme* da nacionalidad suiza* residen te 

en WINTERTHÜRÍSuiza)* p a rí "CONJUNTO INTERRUPTOR PARA PROTECCION 

CONTRA SOBRECARGA PARA UN MOTOR IMPULSOR PE ELEMENTOS DE MANDO" >

-Memoria Descriptiva-»

La invención se r e fie r e  a un conjunto In terru ptor para 

p rotección  contra sobrecarga para un motor im pulsor de elementos 

de mando* que mediante e l  prim er elemento deconexión se hace fün 

d o n a r en un sen tid o  de ro tació n  mediante un segundo elemento de 

5 conexión en e l  o tro , y  por medio de un d isp o sitiv o  de medida que 

reacd o n a  a  su carga y  Actda directam ente sobre lo s  elementos de 

conexión correspondientes e l  sen tido de ro ta d ó cn  conectado en — 

cada caso* se desconecta* previéndose a l  e fe c to  elem entos de b lo  

que o* que en caso  de producirse una desconexión por obro d el d is  

10 p o s itiv o  de medida* impiden una reconexión en e l  sen tid o  de ro ta
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eión precedente extinguiéndose únicamente su e fe c to  de bloqueo -  

por medio de un elemento de anulación disparado a tra v é s  de una- 

sedal de mcnemiÓn para e l  motor en sen tido opuesto, de fo raa  que 

además la  carga de m otor, durante la  fa se  de arranque puede adai 

t i r  un v a lo r  superior por un in te rv a lo  temporal determinado, sin  

que se produzca una desconexión en v irtu d  d el d isp o sitiv o  de me­

dida»

Un d isp o sitiv o  de c ir c u ito  de la  ín d ole anterionnonte­

men d o n a da se conoce por la  DT — PS 1 908 607» En e ste  caso e l  — 

cometido e co siste  en Impedir que elementos meo—añicos de regula— 

c lin  que avanza en una p osición  extrema contra una re s is te n c ia  -  

f i j a ,  por ejem plo un to p e, sufran d eterio ro s en sus elem entos me 

c ín ic o s  o queden destruidos después de desconexión debida a una- 

señal de desconexión de un d isp o sitiv o  de medida de carga en la — 

reconexión d el sen tido de g iro  precedente» Los elem entos de b lo ­

queo p rev isto s en la  d isp osició n  conocida para la  solución  de és 

te  cometido pueden se r  disparados por cu alq u ier señ al de conexión 

que sea suficientem ente co rta  para e l  sen tido contrario» Debido- 

a la  carga su perior d el motor adm isible s in  desconexión dura&jra— 

la  fase  de arranque, e x is te  entonces e l  p e lig ro , de que una señal 

instántanea para e l  sen tid o  co n trario  s irv e  perfectam ente para -  

la  anulación d e l elemento de bloqueo, s in  promover no obstante -  

un desplazam iento su fic ie n te  en sen tid o  contrario» Una nueva se­

ñ al — J-MHa a oontinuación para un avance h acia  la  p osició n  f in a l, 

comprime e l  elemento de mando aún más enérgicamanted contra e l  tj> 

pe, porque córrante la  fa se  de arranque para un in te rv a lo  tem poral 

predeterminado se  co n siste  «na carga de motor superior* En la s  -  

rep eticio n es de é ste  p roceso, se comprime e l  elem ento de mando — 

«la r s ,  wék enérgicam ente en la  p osició n  f in a l ,  de modo que £i«* 

cálmente in c lu so  una señ al de arranque do la rg a  duración en sen-
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t id o  co n trario  ya no primueve un arranque d el elemento de mando — 

porque la  sobrecarga adm isible su perior A irante la  fase  de arran­

que y  que b ajo  determinadas circu n stanc ia s  para un arranque deno­

minado "duro” representa una magnitud p a rc ia l de un in te rra lo  tem 

p era l prolongado, ya no basta para d isp arar la s  p iezas mecánicda- 

enclavadas* La pulsación  instantánea del sen tido co n trario  y  la  — 

anulación que e l lo  representa de lo s  elementos de bloqueo, tien e— 

por tan to  con una conexión consecutiva de mayor duración d el sen­

tid o  de g ir o  h acia  la  p osición  f in a l la  consecuencia, de que la  — 

fu erza  de c ie rre  sobre un elemento de mando impulsado hacia e l  to  

ped ya no puede co n tro larse,  lo  cu al puede conducir a l  d eterio ro - 

o destrucción  d el elemento de mando o de la  propulsión , o bien  a l 

f a l lo  funnional comentado del elemento de mando por in s u fid e n d a  

en la  fu erza de arranque en e l  sen tid o  contrario*

La invención asume pues la  fin a lid a d , en lo s  d is p o s iti­

vos de conexión de la  in d ale mencionada a l p rin c ip io , de impedir­

la  fa  de lo s  elem entos de bloqueo para un nuevo arran cie —

en la  mima d irecció n  por e fe c to  de sed ales muy breves en sentido 

co n tra rio , ofreciendo la  g a ra n tía , de que en caso de un nuevo 

arranque producido en sen tid o  contradio después de la  pulsación — 

interm edia, h acia  la  p osición  extrem a, se anula la  fa se  de arran­

que no con tro lab le del m otor, y  por e l  co n trario  la  carga de mo — 

to r  alcanza un v a lo r de disparo correspondiente a una desconexión 

normal*
De acuerdo con la  presente invención, é ste  problema ae­

re suelvo por e l  hecho de qued lo s  elem entos de anulación de lo s  — 

medios de bloqueo están  equipados con un em isor de se g a le s, a tra  

vés d el cu al la s  señ ales de extin ció n  s  Si amonte se lib e ra n , cuan— 

do tr a s  de la  p revia  desconexión a tra v é s  d e l d isp o sitiv o  do me<UL 

da para la  señ al de conexión en sen tid o  co n trario  se recorre una-
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duración de conexión mínima predetem inada* En v irtu d  de la  dispo 

s ic ió n  acorde coa la  invención* recorre e l  motor debido a la  dura 

ción temporal mínima de la  señ al de conexió n en aontido co n trario  

un reco rrid o , que en caso de nuevo arran cie  h a d a  la  p osición  ex» 

5 trema perm ite e l  d e sa rro lle  de la  fa se  de arranque incontrolada -  

antes de alcan zarse la  carga para una desconexión nonaal*

Be ha acreditado como ven tajo so , e l  que e l  em isor de se 

fía les presente un elemento temporal con a u x ilio  del cu al después- 

de una desconexión precedente por p arte d el d isp o s itiv o  de cuch i- 

10 H e* se prolonga la  prim era señal instantánea de conexión — inde­

pendientemente de su duración — en e l  tiempo de^ conexión mínimo- 

predeterminado* Otra p o sib ilid a d  en la  que mediante la  prolonga — 

ció n  d el tiempo de conexión se  impide la  in terven ción  provocada -  

drcunatandalm ente de la  ló g ic a  de conexión de sistem as inmedia— 

15 to s  o dependientes* co n siste  en que e l  em isor de señ ales presenta 

un ¿ntegrador* en e l  que después de la  p revia  desconexión por obra 

d e l d isp o sitiv o  de medida* se suman señ ales de conexión que son -  

más breves que e l  tiempo de conexión mínimo predeteiminado* para— 

que después de la  ad ición  dad lo e  d is tin to s  tiempos de xonexión -  

20 a l  tiem po de conexión mínima predeterminado* se lib eren  a tra v é s- 

de su señal de sa lid a  la s  señ ales de elim in aci-on  de lo s  elementos 

de bloqueo*
La invención se e x p lica  a ccntinuaci&on con mayor deta­

l l e  a la  v is ta  de dos ejem plos de re a liza c ió n  relacionados con e l  

25 plano*
La fig u ra  1 presenta esquemáticamente en un prim er dia­

grama de conexiones un d isp o sitiv o  de c ir c u ito  acorde con la  inven 

ción* en e l  que e l  em isor ds v a lo r lím ited  co n siste  en un elemento 

temporal que prolonga e l  tiempo de conexión* en tan to  flie  la  fi£2¿ 

ra  2 reproduce un c irc u ito *  en e l  tgie ae ha p re v isto  un in teg ra  —30
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dor para la  suma de sé lla les de conexi&n más breves* Los símbolos 

u tiliz a d o s  en ambas fig u ra s  para lo s  d ife re n te s elem entes fu n d o  

n a les responden a la s  recomendaciones de la  IEC (Comisión E lec — 

tro tó c a ic a  In tern acio n al)* para elem entos b in ario s d el año 1972*

Para mayor de comprensión se  lian representado can gran

exten sión  la s  conexiones; evidentemente pueden sim p lifica rse  toda 

v ía  puafam^l mediante la  ap licació n  consecuente de »

la s  re g ía s  de su stitu c ió n , d el álgebra de lo s  c ircu ito s*

E l motor 1 ,  que a tra v é s de lo s  conductores 2 ,  3 y  4*~ 

se conecta a la s  3 fa se s  R, S y  I ,  de una red  t r i f á s ic a , s irv e  -  

para la  propulsión de un elemento de regulación  no representado, 

por ejem plo una v á lv u la  de a ju ste  o de "c ie rr e 0 — apertura0* So- 

conecta en un sen tid o  de g iro  v , que corresponde por ejem plo a -  

ynffl apertura de la  v á lv u la , mediante elementos do conexión 5 v  y  

en e l  o tro  sen tido da rotación  r  mediante elem entos de xcneción- 

5 r f de modo que lo s  conectadores 5 v  y  5 r  se representan cano- 

bdbinas de acdonam iento m agnético, conmutadores mecánicos d esig  

nándose sus bobinas m agnéticas con 6 v  y  6 r*

Mencionaremos en é s te  lu g a r , que lo s  elementos que f i ­

guran por pares en e l  plano y  la s  señ ales de movimiento d el e le ­

mento de regulación  en p osició n  de apertura y  c ie rre  se designan 

respectivam ente con lo® mismos signos de re fe re n c ia , donde lo s  — 

signos de id e n tific a c ió n  se  d ife re n cia s  medianted e l  complemento "v* 

para lo s  elem entos correspondientes a l  sen tid o  de apertura y  me­

diante e l  complemento Br° para aq u ello s que d ifie re n  reciprocam ente 

en e l  sent i do d e l « ierre*  De no n ece sita rse  obra co sa, se ex p lica  

la  in vsn cifei seguidamente re fe rid a  so lo  a un sen tid o  de rotación, 

d e l motor 1> en e l  o tro  sen tido de g iro  fü n cien aeü  d isp o sitivo »  

entonces en fotuta anSlosq*
La d el consumo de potencia para la  determ inación30



del aumento de g iro  del motor so ha representado esifiemíricamcmte 

para mayor atediante un. tra n sformador  de in ten sid ad  -

7 , cuyo bobinado prim ario ae dispone «a e l  condoctor 4 para la  fta 

se I» En un calcu lad o r 8 se  co n vierte  la  sedal d el v a lo r  de medi­

da d el transform ador de in te n s idad 7 en una sed al do v a lo r re a l -  

o para la  o»*»#» d el motor conduciéndose a un disparador 9* En la -  

aai^ .n  d el mismo, in cid e una señal d , tan  pronto como la  señ al c , 

supera en su v a lo r absolu to  a una segunda señ al ds entrada e , qxe 

reproduce la  carga d e l motor 1  máxima adm isible en cada memento*

En lo e  ejem plos m ostrados se produce la  conexi& i d el mg 

to r  1  mediante dos pulsadores 10 v  y  10 r ,  a  tra v é s de lo e  que res 

pectivm aente se  d ispara una señ al do c a w r ifa  av y  ar»
En la  dispoeicdfin segfin l a  fig u ra  1  pasa una señ al de -  

av primeramente a tra v é s  de un elem ento 0 1 1  v  como se — 

nal fv  y  un dem ento Jf 12  v , en e l  que se co n stitu ye una de l a s -  

condiciones de ccnexi& i para la  m anifestaciSn de una señ al de sa­

lid a  dv, que a tra v é s  de la s  bobinas maga 'e t ic a s  6 y conecta e l  -  

conmutador 5 v  y  entonces» puede arran car e l  motor 1  en e l  se n ti­

do dad «apertura.
En mn<t̂  lu g ar pasa la  señ al av a o tro  dem ento O 13-  

y  fluyendo como señ al av a o tro  dem ento Y 14 v ,  cuya señ al de aa 

t jr u  hv in cid a  como segunda señ al de entrada sobre e l  prim er ele» 

mentó O 1 1  v  y  e l  mismo tiem po se  hace betrooeder también a l so - 

gudno elemento, O 13 v  como nueva señ al de entrada*

Junto a la  señ al gv la  segunda coodiciÉn y  ccnexLín a - 

l a  entrada d el elemento Y 14  v  e s  una nueva s e ñ d  i ,  cuya produg 

c iín  y cometido so d e scrib iré  más tarde*
Los elem ento fv  y  14 v  son un d isp o s itiv o  de autoretca 

cíS a , mediante e l  cual ka señal h v , in clu so  cem una se ñ d  in stan  

tánea av de acuerdo con la  invencién -  después de una desccnexifin
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d el motor 1 en v irtu d  de un avance hasta la  p osición  f in a l en — 

sentid o  d el c ie rre  «se mantiene durante un tiempo de conexión — 

predeterm inado, cuyo f in a l se dispara por una desaparición de la  

sed al i  a la  entrada d el elemento Y 14 v*

En te rc e r  lu g a r, lle g a  la  sedal de entrada av coao una 

de la s  dos condiciones de conexión que se encuentran a l  enlace Y 

a la  entrada de rep osición  de un acumulador 15  r  con p osición  definí 

da de conexión R» E ste acumulador se re a liz a  mediante un c irc u ito  

b ie sta b le d  de m ultivibrador de t ip o  conocido, que aparte de ha — 

co rlo  a l  in c id ir  la s  condiciones de conexión en su entrada de re 

p o s ic lin , o s c ila  también a l conectarse su ten sión  de alim entación 

en la  p osición  de conexión, donde su sa lid a  adquiere e l  v a lo r k r 

« 1* Junto a su p osició n  de conexión R e l  acumulador 15 r  posee la  

segunda p arte S (p o sició n ), en la  que a l  darse la s  condiciones de 

ccnexLÓá de en lace Y a r y  ad, se produce la  o scilación * El acumu­

lad o r 1 ¿> s* forma con su parte S a la  manera convencional e l  e le  — 

mentó de bloqueo para la  roe anexión d el sen tid o  de g ir o  conecta­

do prodviatiente por e l  d isp o sitiv o  de medida 7 ,  8 ,  9 ,  que e s  ©n 

e s te  caso e l  sen tido de c ierre*  Evidentemente lo s  elementos de b lo  

que o pueden con figu rarse también como conexiones, que no pierden 

su inform ación en caso  de f a lt a  de la  ten sión  de alim entación,— 

e s  d e c ir , que a l reconectarse la  alim entación conservan la  posi­

ción e x iste n te  antes de la  interrupción*

En la  entrada de p osició n  del acumulador 15 r  se forma 

la  señ al av* igualm ente a la  manera convencional, a s i pues una de 1 

la s  dos señ ales n ecesarias para e l  levantam iento d el elemento de 

bloqueo d el sen tid o  de rotación  " c ie r r e " , que a l m anifestarse -  

ex istie n d o  simultáneamente la  invenei&n de la  señ al j  es d e cir 

a l no e x is t ir  la  señal 1  -  hace bascu lar en sen tido in verso  a l -  

acumulador 15 r  hasta su p o sició n  d efin id a  de conexión R*
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En cuarto lu g ar pasa la  aeñal av a la  «ntrada del lado 

S de un acumulador semejante 15  v  donde juntamente con la  señ al- 

de deeccnexi&n b con stitu ye la s  do* condiciones simultáneamente -  

n ecesarias para una o scila ció n  d el acumulador 15 ▼  a mi p osició n - 

S ,  con lo  que la  señal kv correspondiente a la  p osición  de cene -  

xión R de é ste  acumulador 15v* desaparece a la  sa lid a  y  a la  sa­

lid a  de la  parte S ,  aparece una señal 1y  «fie ee d ir ig e  a  un u lte  

r io r  elemento O*
La señal de sa lid a  a  del elemento 16 ,  cuya otra entra­

da 4 b  s o lic ita d a  por la  señal I r  d el o tro  sentido de g iro  análogo 

a la  señ al I v , lle g a  a un elemento T 17*
En quinto lu g a r , ee conduce la  señal de conexión &t  a— 

un elemento 0 18 , cuya otra entrada ee ha p re v isto  para la  señal 

de conexión ar d el o tro  sen tid o  de g ir o j una señal de sa lid a  m -  

d el elemento 0 18 flu y e  primeramente a tra v é s  de un prim er ciernen 

to  tem poral 19 como señal de sa lid a  o «tarante un tiempo determina 

do esta b le cid o  por su constante tem poral T, pasando a tra v é s de -  

una re s is te n c ia  20 como aeñal * a un punto de adición  2 1.

Después lle g a  la  señal de sa lid a  n del elemento 0 18 a 

la  entrada de un segundo elemento temporal 22, análogo en su fun 

«íionamiento a l prim er elemento temporal 19 ,  pese a «pie tie n e  -  

o tra  constante tem poral máa prolongada TQ. Su señal de sa lid a  es 

la  señal j j  lle g a  primeramente a l elemento Y 17 ya mencionado, -  

cuya segunda entrada re su lta  s o lic ita d a  por la  señal m que proce 

de d el elemento O 1$ y  señala que por ejem plo e l  acumulador 15 r 

sea dispuesto en su d isp osición  S , en la  «pie se bloquea una reco 

nexLón del sen tido de rotación  que le  corresponde después de un- 

avance a la  posición  f in a l de "cie rre *  y  «le una desconexión d is­

parada por e l  mismo a tra v é s del d isp o sitiv o  de medida 7 ,  8 y  9* 

En segundo lu g a r, se conduce la  aeñal j  después de su-
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in versión  a la  entrada de la  posi.ci.6n de conexión R, por ejem plo 

d el acumulador 15**» donde su In existen cia  -  ju n to  a la  presencia 

de una sedal de concxi6n a r para e l  sentido de rotación  que no « 

le  corresponde — constituiré la  segunda condici-on de conexión pa 

5 ra  una resposieión  del acumulador 15 r  en la  p osición  estab le  R, 

en cuya sa lid a  re su lta  una señal k r , que forma una de la s  condi­

ciones de conexión en e l  eleaen to  T 12 r .

En e l  e&emento T 12r  se encuentra, como quede d e scrito , 

como u lte r io r  condición de conexión la  señal de entrada f r  a s í -  

10  como la  señal de sa lid a  in v ertid a  bv del otro  elemento 7  12 v# — 

La in versión  de la  señal bv en o tro  eleaen to  7 12r  lapid e a la  -  

maneta convencional que la s  dos bobinas 6v y 6r se vean s o lic ita  

das simultáneamente, e s  d e c ir , que para lo s  dos sen tidos de rota 

d ó n  se em ite siaultáneaaented una señal de conexión en la  «pie -  

15 ex isten  lo s  elementos de contacto 5v y  5 r, pues en caso contra — 

r io  son p o sib les lo s  cortocircu itos#

S i ex isten  ambas señ ales j  y  m en e l elemento 7  17 ,  —

aparece su señal de sa lid a  i ,  que por una parte como ya se ha — 

d e sc rito , lle g a  como condición de conexión a lo s  elementos 7  14v 

20 y 14 r y  por o tra  p arte flu y e  a tra v é s de una re s iste n c ia  24 como 

señal y  a l punto 21#

Desde una fuente de ten sión  a u x ilia r  no representada -  

lle g a  finalm ente a tra v é s  de una re s is te n c ia  23 incorporada cen­

caraste  r  f i j o  una señal p o ste rio r q a l punto 21# La suma de la s -  

25 tr e s  señ ales z , % e y  todas la s  cu ales tien en  un v a lo r f i j o  esc — 

presado por la s  magnitudes de la  re s is te n c ia s  20, 23 y 24, forma 

la  señal 2, que representa e l  v a lo r te ó ric o  para la  carga admisi 

b le  de motor* La señal q representa entonces e l v a lo r te ó ric o  -  

que reproduce e l  memento de rotación  de desconexión d el motor 1 , 

durante e l  funcionam iento normal} la  señal z  tie n e  un v a lo r  apro30
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ximadamente quintuplo del propio de la  sed al q y  reproduce la  -  

carga d el arranque adm isible durante e l  arranque d el motor duran 

t e  e l  breve tiempo T_ (aprox *  0 ,5  segundos) la  carga de arran -O
que, m ientras que la  sed al y  correspondiente a l periodo más pro­

longado ( ■ * 2 -  3 aegundos) p e ra lte  una superior carga -  «pro 

ainadamente de 1 ,5  veces e l  memento de g iro  de desconexión -  pa­

ra  un arranque de lo a  denominados * d if íc ile s "  •
Las sed ales s  2 e  y  se configuran a modo de sed ales -

análogas, m ientras que todos lo s  elem entos de conexión dispues — 

to s  en e l  sen tido de paso de la  sedal delante de la s  re s is te n c ia s  

20, 23 y  24 y  en ésted  ejem plo lo e  dispuestos segdn la  compara -  

dL6n de v a lo r  te ó ric o  -  v a lo r  re a l e/c  ee rea liza n  en técn ica  di 

g i t a l•

La prolongación de una primera sedal de conexión av P1  
ra  e l  sen tido co n trario  después de la  desconexión p revia  por par 

te  de d isp o sitiv o  de medida 7 , 8 , 9 se determina en e l  ejem plo -  

1 mediante la  constante temporal TQ del elemento temporal 22 jetea 

pués a l m anifestarse una sedal de entrada AV, aparees una sed al- 

n y con e l la  una sedal j .  La in v ersió n , e s  d e c i-r  la  in e x iste n cia  

de j  e s  s in  embargo condición para la  re p o s id —en d e l acumulador 

1-5?» gu® 4X1 41 p osición  S representa un elemento de bloqueo para 

la  reconexión d el sentido de g iro  "cie rre * .L a  sedal j  desaparece, 

In clu so  a cada primera sedal de conexión av , mádn demasiado cor­

t a , inmediatamente después d el periodo TB*

Además, la  e x iste n c ia  de j  -  ju n to  a la  presencia de -  

la  sed al m para un acumulador dispuesto en la  posición  S -  ee -  

una condición para la  em isión de la  sedal i ,  que por su parte -  

ju n to  con la  sedal gv por ejem plo, ee n ecesaria para la  em isión- 

de una sedal hv, a tra v é s  de la  c u a l, a su ves se dispara una se 

Sal fv j pero una sedal fv  ee ju n to  a una sedal de sa lid a  kv d e l-
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acumulador lS v  una de la s  condiciones de co o esiín  en e l  elemento 

Y 12 , v ,  a tra v é s  d el cu al se dispara la  sedal dv para la  atrac­

ción  de la  bobina 6r« De é s ta  manera in clu so  coa señ ales mementá 

neas a v , e l  d isp o s itiv o  de autoretenciSn 13v y  14v no se levan ta 

sin 6  hasta inmediatamente después de extinguido e l  periodo de co 

nexión mínimo predeterminado TQ por e fe c to  de una desaparición -  

de I  y  j  y  — a l no disponerse ya de señal de conexiín  av — d etie  

ne e l  motor 1  en e l  sen tid o  de la  "apertura" sin  un avance hasta 

la  p osició n  f in a l ,  e s  d e c ir  s in  una señ al d*

En e l  ejem plo segén la  fig u ra  2 ,  en la  que se d iferen ­

cian  elem entos y  señ ales ig u a le s  con id én tico s signos de referen  

y elem entos y  señ ales sem ejantes en la  función a  la  fig u ra —

1 ,  s in  duda con lo s  mismos signos do re fere n cia  pero con un com­

plemento, s irv e  la  señ al de conexión av procedente por ejem plo -  

del pulsador 10  V , directam ente como señ al de atracció n  bv para­

la  bobina 6v* En la  lín e a  de señal a v , se ha p re v isto  por e l lo  -  

un d isp o sitiv o  de c ir c u ito  acorde con la  conexión que in flu y e  en e l  

r e lé  de sa lid a  25 v ,  que durante e l  funcionam iento normal d el mo 

to r  1  se encuentra a tra íd o , y  estab lece  la  tra n sició n  d ire cta  de 

la  señal av a la  señ al bv. E l ro lé  2 jv  se d esexcita  entonces so­

lamente e  interrumpe con e l lo  e l  paso de potencia a l motor 1 ,  —

cuando la  señ al de sa lid a  kv a la  sa lid a  de la  p osición  estab le­

c e  conexión R d el acumulador 15v desaparece, e s  d e cir cuando se 

produce una desconexión d el motor 1  por una señ al d disparada -  

por e l  d isp o sitiv o  de medida de la  potencia 7 ,  8 y  9*

Ademós proporciona una señ al av disparada a tra v é s  del 

botón lO v la  reacción  de un re lé  de entrada 26 v ,  desde donde se 

retransm ite después la  señ al y  reo anexión a*v que como en e l  p ri 

n er ejem plo lle g a n  a la s  entradas ds la s  p osicion es R y  S d el “  

acumulador 15?  y
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Según se ha d e scrito  ya en re la ció n  con la  fig u ra  1 ,  -  

constituyen la s  solíalos do conexión a rv  on e sta s  entradas en lo s  

acumuladores 15 v  y  15 r respectivam ente una do dos condiciones -  

de conexión enlosada y  para la  p osición  y  reposición  del acumula

5 dor 15t  y  15r#
Junto a l d e sa rro llo  ya d e scrito  de la  fase  de arranque 

nedidnte sed ales a*v a tra v é s de lo s  elementos 18 a 21 con auxi­

l i o  de la s  señ ales n a e ,  n  conducen la s  sed ales a*v a otro e le  

Mentó Y 27 r ,  sobre cuya segunda entrada in cid e la  sed al de s a li  

10 da I r  del cauaulador 15 r  dispuesto en la  p osición  S* La sedal -  

I r ,  in d ica  la  posición  del acumulador 15 r y  con e l la  una deseo -  

nexiÓn del sen tido de rotación  correspondiente de « c ie rre " , Por­

ne d i o del d isp o sitiv o  de medida de p oten cias 7*8,9 y  un bloqueo- 

de é ste  sen tido de ro ta ció n , dispara en e l  ejem plo según la  fig u  

15 ra  2 , a tra v é s  d el elemento 0 16 una sed al 1* mediante la  cual — 

e l  v a lo r te ó ric o  e in clu so  después de ceder la  fa se  ñora a l de -  

arranque se e le va  para un arranque « d if íc i l" ,  se dispone e l  acumu 

lad o r 15 r ,  y  e l  motor por tan to  todavía no ha arrancado en sen­

tid o  co n trario  de "apertura"j e sta  sed al i*  desaparece en e ste  -  

20 caso  no después de un tiempo predeterminado sin ó  únicamente -  

con la  reposición  de un acumulador anteriorm ente dispuesto 15v  o 

1 5 r .
Al in c id ir  por ejem plo ambas condiciones de conexión -  

I r  y  a*v sobre e l  elemento Y 27r ,  transm ite e s te  elemento Y una- 

25 sed al I ,  que a tra v é s  de un elemento 0 28 in cid e  como sed al t  so 

bre una entrada de un integrados* 29, en e ste  in tegrad or 29, se -  

miman todas la s  sed ales monenténeas de conexión a ’ v , em itidas por 

ejem plo en caso de bloqueo del acumulador 15 r para e l  sen tido ccn 

t r a r io , hasta un tiempo de conexión g lo b a l mínimo previamente de 

terminado* Sólo  «na sedal de sa lid a  i  da determinada magnitud -30
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del in tegrador 29, dispara una señal de p artid a  w en un dispara* 

dor 31» que por una parte aparece canto segunda condición para la  

rep osición  en la  posición  e sta b le  R a la  entrada del acumulador* 

IS r d ispuesto con a n terio rid ad , y  por otra se con titee a tra v é s  *  

de un elemento tem poral 30 cuya constante de tiem po e s  TB, una *  

segunda entrada en e l  in tegrador 29, para e x tin g u ir después de *  

la  ap arición  de una señal de sa lid a  w lo s  im pulsos de conexión *  

anteriorm ente integrados a ’ v  y  de v o lv e r  a 0 e l  in tegrador 29 — 

para una nueva suma de ta le s  impulsor* Como quiera que e s ta  repo 

o-i.fyj án d el in tegrad or 29 exige un tiempo determinado, la  señal w 

que después de la  reacción  del disparador 31 desaparece muy rílpi 

damente, se  ve prolongada a rtific ia lm e n te  por e l  elemento tempo* 

r a l 30 para determ inar como señ al de rep osición  x  una e x tin c i 6n— 

completa d e l in tegrador 29*

Como quiera que la  aparición  de tina señ al vj e s  e l  pre­

supuesto indispensable para una reposición  *  en e l  caso d escrito *  

acumulador 15 r y  ccn e l lo  para tina anulación d el elem ento de 

bloqueo, se garan tiza  con a u x ilio  d el in tegrad or 29 una duración 

mínima predeterminada g lo b al para e l  sen tido co n tra rio , a l obje­

to  de que e l  bloqueo d el acumulador 15 para una recanexLón se * 

dispare en e l  sen tid o  de la  p osición  fin a l*

Como quiera que se  sen tido e s tr ic to  e l  tiempo necesa *  

r io  para superar la  in e rc ia  d el arranque d el motor 1  no in cid e » 

de suyo en la  suma simuladora de un reco rrid o  d el motor 1 ,  del *  

in tegrad or 1 ,  pueden preverse lo s  elem entos de cerección  apropia 

dos, g ra c ia s  a lo s  cu ales mediante una señal temporal i ncid en te* 

desde cada uno sobre e l  in tegrador 29, permanece s in  considera — 

cita , un periodo predeterminado de pur ejem plo 10 ms para la  adi­

ción* En e l  caso  más s e n c illo , se mantienen esto s  elem entos de *  

corrección  por ejem plo en una proporción, retardada de conexión —
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d el elemento 0 28* Al miaño tiempo «atoa elementos de corrección  

tien en  la  ventada de que e l  in tegrador 29 no reacciona a señales 

perturbadoras d isp ersas que por lo  reg u lar sen muy breves*

REXVIHDICACIOSES

5 1#*— Conjunto in terru p to r para protocolen con tra sobrecarga para

un motor im pulsor de elementos ds mando» que a tra v é s  de un primer 

elem ento de conexión ae hace funcionar en un sen tid o  de ro tació n , 

y  por medio de un segundo elemento de conexión en e l  o tro , deseo 

nectgndo^e por medio de un d isp o sitiv o  de medida que reacciona a 

10 su carg a , y  actda sobro lo s  elementos de conexión que correspon­

den a l sen tido de g iro  conectado en cada caso , previéndose a l -  

e fe c to  elementos de bloqueo* que en caso de desconexión por obra 

d el d isp o s itiv o  de medida impiden una reccn exi-cn  en e l  sen tid o- 

de g ir o  precedente* y  cuyo e fe c to  de bloqueo so  laníamente se le -  

15 vanta en v irtu d  de un elemento de anulación disparado por una so 

3al de ccnexión del motor en sen tido co n tra rio , y  donde la  carga 

d el motor puede adoptar durante la  fa se  de arran cie un v a lo r su­

p erio r por un in te rv a lo  de tiempo previamente determinado, sin  — 

que se produzca una desconexión con intervención? ld el d is p o s iti-  

20 vo* de medida* caracterizad o  porque e l  elemento de anulación pa­

ra  lo s  elem entos de bloqueo e stá  equipado con un em isor de seña­

le s  a cuyo tra v é s la s  señales de anulación solamente sen e fic a  -  

c e s , cuando después de la  p revia desconexión par in terven ción  d e l 

mecanismo de medida para la  señ al de conexión d el sen tido ccn tra- 

25 r io  tran scurre un periodo de conexión mínimo predeterminado.

2S*- Conjunto in terru ptor* aegfin reiv in d ica ció n  1» , ca ra cteriza ­

do porque e l  «ñisca- de señ ales premsnta un elemento tem poral,con 

a u x ilio  d el cu al tr a s  de la  p revia  desconexión por e l  d is p o s iti­

vo de medida se prolonga la  prim era señ al breve de conexión a l -  

tiempo de conexión predeterminado*.30
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33. -  Conjunto in te rru p to r, según reiv in d icació n  la ,  ca ra cteriza ­

do porque e l  em isor de señ ales presenta un in terru p to r en e l  910 

después de la  p revia  desconexión por obra del d isp o sitiv o  de me­

d id a, se suman señ ales de conexión, que son más breves que e l  — 

5 tiempo de conexión mínima precedente, para (pie a l añadirse lo s  — 

d is tin to s  periodos de conexión a l tiempo de conexión mínimo pre­

determinado a tra v é s  de su señal de sa lid a  se lib eren  la s  seña — 

le s  de levantam iento de lo s  elementos de bloqueo*

4«.« Conjunto in te rru p to r, según reiv in d icació n  13 ,  ca ra cteríza ­

lo  do por preverse elem entos, g ra cia s a l cual no se a fe cta  en la  su 

ma a una magnitud f i j a  y  predeterminada de la  señal temporal que 

lle g a  desde cada uno a l integrador*

5 8 .- "CONJUNTO INTERRUPTOR PARA PROTECCION CONTRA SOBRECARGA PA­

RA DK MOTOR IMPULSOR PE ELEMENTOS DE MANDO".

Consta la  presente memoria d e scrip tiv a  de quince hojas 

numeradas y  m ecanografiadas por una so la  cara a la s  que se le  — 

acompañan dos de planos para su mejor comprensión*

Madrid,
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