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la  presente Patente de Invención que se s o lic ita  con p riori­

dad de la  Patente de Invenoión Francesa 75 29 97o, y,que en 

lo  que tiene de esencial se describe en ésta memoria,se re­

f ie r e  a un mecanismo que permite la  fija c ió n  de las dos posi- 

5. ciones activas de un in terru p tora  base de pulsador,del tipo 

de los empleados en vehículos automóviles o sim ilares,carac­

terizado por e l  heoho de que u t il iz a  un elemento de la  oar- 

casa f i j a  de éste interruptor,en colaboración con una ranura 

del alma interna que lleva  los contactos móviles del apara- 

10. to, para operar la  fija c ió n  de las  dos posiciones activas 

de ásta alma,estando asociado e l conjunto con un sistema de 

topes y e llo  sin la  interposición de piezas intermedias en­

tre la  carcasa y el alma.

Se conocen los dispositivos que aseguran ásta f i -  

15. jación,por medio de una realización práctica que se descri­

birá mas abajo,pero que preoisan de un elemento móvil de 

unión entre la  carcasa f i j a  y e l anima móvil del interruptor.

Este elemento móvil en general de pequeñas dimen­

siones,.es d i f íc i l  de fabricar y de montar.La presente in- 

2o. vención suprime e l elemento móvil.

Fundamentalmente e l mecanismo objeto de la  presen­

te invenoión, se caracteriza por e l  heoho de que comporta 

un elemento salido de la  carcasa f i j a  p lástica del interrup­

tor, y que tiene la  forma de un dedo terminado por un pivote 

25. susceptible de colaborar con una ranura existente en e l a l­

ma móvil interna del aparato,y estando e l conjunto asociado 

a un dispositivo de topes,susceptible de provocar la  f i j a ­

ción de las dos posiciones de ésta ánima,sin interposición



de piezas intermediarias entre carcasa y ánima.

EL dedo que constituye la  parte activa forma 

directamente cuerpo de la  pared de la  carcasa del in­

terruptor, carcasa que está concebida a base de caracte­

r ística s  plásticas de suficiente elásticidad.

En la  cara la te ra l de la  carcasa vá dispuesto 

un aditamiento que permite s a lir  de la  pared formando 

cuerpo con la  misma a l dedo terminado en pivote,dedo sus 

ceptible de flexionar sin sobrepasar e l lím ite de elás­

ticidad del material utilizado,entre las dos posiciones 

simétricas con respeoto a l eje del aparato,estando re­

forzado éste dedo por una nervadura.

El anima móvil del interruptor llev a  en su 

cara la te ra l orientada hacia e l dedo una ranura en co­

razón, dentro de la  que puede desplazarse e l  pivote del 

dedo,y de modo que e l dedo trabaje elásticamente a uno 

y otro lado de éste eje.

Cuándo e l  fondo de la  ranura presenta diferen­

cias de n ivel constituidas por pendientes o frentes r í ­

gidos, e l pivote y por lo  tanto e l  dedo sufre una flexión 

elástioa en el plano perpendicular a la  cara la te ra l 

de la  carcasa del interruptor.

En las dos posiciones activas del interruptor 

e l pivote se enouentra sobre e l eje del aparato de modo 

que evite aun a largo plazo todo posible fenómeno de 

deformación del dedo por fluencia de la  materia p lá sti­

ca que la  constituye.

El apoyo del pivote sobre e l fondo de la  ra­

nura y la  fiab ilid ad  del dispositivo,vienen garantiza­

das por la  colocación delante de la  extremidad del dedo,
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de una lámina de aoero de muelles, lámina que se halla 

6o. prisionera sin fija c ió n  alguna entre e l dedo y e l  fon­

do de dos cavidades obtenidas en e l moldeo de la  pared 

de la  carcasa del interruptor,estando dicha lámina de 

acero colocada o no en su s it io  según la  potencia del 

resorte interno de solicitación  del botón del interrup- 

65. to r ,y  según las posibilidades de elasticidad que con­

fieren  a l  dedo fle x ib le  sus propias dimensiones.

En las posiciones activas del interruptor,el 

pivote se halla enganohado en la  ranura en virtud de 

la  forma inclinada de una cara la te ra l de aquella,que 

7o. coopera con una de las caras inclinadas del pivote.

Las extremidades superiores e inferiores de 

la  ranura,llevan entrantes en los que no puede penetrar 

e l dedo en virtud de la  presencia de un tope previo 

constituido por un saliente del anima del interruptor, 

75. saliente que coopera con una ranura v e rtic a l dispuesta 

en la  carcasa del aparato o inversamente.

Para mejor comprensión de cuanto antecede 

y sin que e llo  signifique restricción alguna a la  gene­

ralidad de aplicaciones posibles de la  Patente que nos 

8o. ocupa, en las  figuras adjuntas y,en todo lo  que sigue, 

nos vamos a re fe r ir  a un ejemplo concreto de realiza­

ción práctica de la  misma.

La figura 13, representa un interruptor de 

pulsador del tipo de los corrientemente utilizados en 

85. automóviles,con una v is ta  parcial en sección mostrando 

e l dispositivo de fija c ió n  de las dos posiciones ac­

tivas de un ánima móvil de éste interruptor,según un
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procedimiento conocido.

La figura 23 representa una v ista  exterior 

9o. del interruptor dotado del dispositivo objeto de la  

presente invención.

La figura 3* representa una v is ta  en corte 

paroial según -1-¡- de la  pared de la  carcasa del in­

terruptor dotado de dicho mecanismo.

9$. La figura 4  ̂ representa una v is ta  en corte

parcial según -2g- de ésta pared.

La figura 5a representa una forma particu­

la r  de la  ranura del ánima del aparato y del pivote que 

colabora con dioha ranura.

loo. A fin  de comprender bien el objeto de la

presente invención,se ha representado primeramente 

sobre la  figura ia  un interruptor de pulsador de dos 

posiciones activas según un modelo conocido.

E l botón de mando - 5-  puede ocupar la  posi- 

lo5. ción -5^- o la  posición activa -5g"^ correspondiendo 

una y otra a una conmutación eléctrica  diferente de 

los contactos internos del interruptor,no representa­

dos en las figuras.

Estando e l interruptor en la  posioión a s ti­

l lo .  vs- *5-]-*, un apoyo manual en -6- conduce a l botón o 

pulsador a una posición de paso -5^-,desde la  que 

se remonta a la  posición -52" bajo la  acción de un 

resorte interno -7- en cuanto cesa e l apoyo -6 - .Ha­

llándose e l interruptor entonces en la  posición ac- 

115. Iiiva **52"V un nuevo apoyo manual en -6- conduce el

botón de nuevo a la  posición de paso -53-, desde donde
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asciende a la  posición in ic ia l  -5-¡- en cuanto cesa e l  

apoyo sobre -6 -.

Este funcionamiento se obtiene disponiendo en 

12o. e l ánima móvil -8- del interruptor,una ranura de la  cual 

una forma partioular viene indicada en la  figura IB.Un 

pivote - lo -  penetra en ésta ranura - 9- .  Este pivote es­

tá guiado sea en rotación alrededor de un eje f i j o  -11- 

solidario de la  carcasa - 14- ,  por medio de una leva so- 

125. porte -12-, sea en traslación en una ranura -13- de la  

pared de la  carcasa -14- del interruptor.

Cuándo e l botón - 5-  está en la  posición - 5-]- 

e l  pivote -10- ocupa la  posición representada a trazos 

llenos en la  figura IB,dentro de la  parte baja de la  

13o. ranura -9-*

El apoyo en -6- sobre el botón - 5-  hace circu­

la r  e l pivote -10- en e l sentido - 1 5 - ,como consecuencia 

de la  desalineación de la  punta - 16-]-, de un saliente -16-  

situado en e l centro de la  ranura - 9- .  El botón llega 

135. a - 5y , e l  pivote - 10-  llega  a - 10-]-. En. cuanto cesa e l 

apoyo sobre -6- e l botón recupera por la  acción del re­

sorte -7- su posición desde -5y- a -5 g -,e l pivote -10- 

pasando a -10^- a l fondo de la  ranura -10g-, en virtud 

de la  posición de la  punta -16 g- del saliente - 16- .

14o. Presionando d& nuevo en -6-, el botón - 5-,

á st. pasará d. la  posición -5g- a la  posicidn -5^- , 

yendo e l pivote -10- de -10g- a -10^- en virtud de la  

desalineación de la  punta - 16y-.

Al cesar e l  apoyo en - 6 - ,e l pivote - 10-  pasa - 

145. d. -10y. a la  posi.ián in ic ia l rcaontando catones e l
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13o.

155.

16o.

165.

17o.

botón su posición desde -5^- hasta -5-¡-.

Este mecanismo está realizado con numerosas 

variantes,que difieren entre s i  por la  forma de la  ra­

nura - 9 - ,o por el sistema de guiado del pivote - lo - , 

puliendo estar conducido éste último por un resorte en 

una posición preferencial.En otro dispositivo conocido 

(ver fig .2 B ),la  ranura representada por -2 2 -,es simé­

trica  con relación a l eje - 24-  del aparato.

El sentido de circulacióh - 15-  del pivote 

-10- viene entonces impuesto por la  presencia de las 

rampas -9-]-,seguidas de frentes rígidos -92* en e l 

fondo de la  ranura -22-,que actúan a manera de dientes 

de rueda cuyo trinquete seria el pivote -10-.

Debe observarse que todos éstos dispositivos, 

precisan de la  u tilización  de un órgano intermedio 

constituido por e l pivote -10- y su soporte -12- 

( f ig .13),órgano situado entre e l  ánima -8- y la  carca­

sa -14- del interruptor.

Para evitar la  fabricación honerosa de éste 

órgano de pequeñas dimensiones y su montaje d i f io i l  

sobre e l interruptor,su facilid ad  y sus riesgos de ro­

tura ante e l funcionamiento se procede en virtud de 

la  presente invención según se indica a continuación.

Se realiza  en la  carcasa - 14-  e l interruptor, 

( f ig .23) en una materia p lástica  notable por sus ca­

racterísticas elásticas,como puede ser por ejemplo 

poliamida o resina p olioacetílica  o cualquier otra ma­

teria  p lástica de características elásticas equivalen­

tes.
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175.

18o.

185.

19o.

195.

2oo.

De la  cara la te ra l - 17-  ( f ig .33),de ésta carcasa - 14- , 

asoma un saliente -18- cuya forma es in visib le  en la  f i ­

gura 2&.

Este saliente permite asomar de la  pared - 17-  

un dedo - 19-  obtenido directamente del moldeo,o sea for­

mando cuerpo con la  carcasa,cuya extremidad forma el pivo­

te -10- preferentemente cilin d rico .

El dedo - 19- , siendo largo y siendo la  materia 

p lásticas u tilizad a suficientemente elástica,puede flexionar 

sin sobrepasar el lím ite de elásticidad desde la  posición 

-19-]-,hasia la  posición -192**; simétrica con respecto a l 

eje - 24-  del aparato,yendo e l pivote - 10-  entonces desde 

la  posición -10^- a la  posición -10^-, e l dedo -19- está 

rigidizado por una nervadura -21-.E1 dedo -19- y su pivote 

- 10-  ( f ig .23) gtuegan e l mismo papel que la  leva - 12-  y 

e l pivote - lo -  de la  figura 13.

Tal como lo  bacía e l pivote - lo -  en el caso de 

la  figura 13, e l mismo pivote vá a penetrar ( f ig .23) en la  

ranura -22- del ánima -8- del interruptor,parecida a la  

ranura - 9-  de la  figura 13 y en e l curso de su desplaza­

miento está ranura y e l dedo - 19-  flexionado elásticamen­

te en los sentidos -23- y - 24-  desde la  posición -191- a 

la  posición **192*-.

Esta ranura puede temer la  forma bisimétrica de 

la  figura 13 o bien la  forma simétrica de la  figura 23, 

estando impuesto e l desplazamiento del pivote -10- en e l 

sentido - 15-  por la  presencia de pendientes y de frentes 

rígidos a l fondo de la  ranura ta l  como se expone más arri­

ba.
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2o5 .

21o.

215.

22o.

225.

2 3 0 .

En éste caso e l pivote - 10- , ae desplaza no solamente 

en los sentidos -23- y -24-,sino también en los senti­

dos - 25-  (fig.3B) cuándo alcanza las pendientes del fon­

do de la  ranura -22-.,

Este movimiento es igualmente posible en v ir ­

tud de la  elasticidad del dedo - 19- .

Para asegurar un buen apoyo del pivote - 10-  

sobre e l fondo de la  ranura -2 2 -,se rig id iza  el dedo -19- 

por la  nervadura central -2 1 - ,o bien se dispone contra 

e l pivote -10- una lámina de resorte plana - 26- , represen­

tada en la  figura 4̂  cizallada en la  banda,y simplemen­

te colocada entre los dos alojamientos - 27-  y - 28-  dá 

la  carcasa -1 4 - ,sin ningún otro dispositivo de fija c ió n .

La presencia de ésta lámina resorte - 26-  es es­

pecialmente útil,cuando el resorte -7- de aoliditacién 

del mecanismo interno del interruptor es potente.

Igualmente ésta lámina resorte - 26-  se coloca 

en su sit&<b,si e l  trabajo de la  materia p lástica del 

dedo -1 9 - ,se aproxima a l  lim ite de elásticidad de ésta 

material,en virtud de flexiones de los sentidos -23- 

-24-,y - 25- , debidas a las dimensiones impuestas a l  dedo 

por la  construcción misma del aparato.

Se observará que en las dos posiciones esta­

bles -5-¡- y -5g** de éste mecanismo, el pivote -10- y e l 

dedo -19- se bailan sobre e l eje -24- del aparato,lo 

que excluye aun a largo plazo toda posible deforma­

ción por fluencia de la  materia p lástica  constituyente 

del dedo - 19- .



En las  posioiones - 5-¡- y -52* el pivote - 10- , qu.e se 

halla en e l fondo de la  ranura -2 2 -,puede engancharse 

en e l fondo de ésta ranura por una forma inclinada -22^- 

235. dada en éstos s it io s  a la  cara la te ra l de ésta ranura 

( f ig .58).

Esta forma inclinada colabora entonces con una 

cara inclinada -10g- dada a ña 'arte  omferopr del pivo­

te -10-w

24o. ^ara evitar hacer trabajar a l pivote de ciza-

llamiento cuando el botón estando presionado a fondo 

hasta la  posición de paso -5^-,llegue desde -10- hasta 

-10.]- o a -10^-, en las extremidades superiores de la  

ranura -22- se produce un ensanchamiento de éstas extre- 

245* midades -22^- y -22^- ensanchamientos en los que no pe­

netra e l pivote -10-, en virtud de la  presencia de un¡j: 

tope mecánico dispuesto entre e l  ánima -8- y la  carcasa 

- 14-.

Este tope está constituido por un saliente - 29- 

25o. (fig.3S) existente en e l ánima - 8 - ,saliente que se des­

plaza en una ranura v e rtic a l -3o- dispuesta en la  rega­

ta - 14- , o inversamente.

Cuándo e l pulsador o botón está presionado en 

-5^-, e l saliente - 29-  alcanza en - 29-]-, e l fondo de la  

255. ranura -3o-, lo  que lim ita a -10-]- o a -10y- la  carrera 

del pivote -10- en la  ranura -22-.

Igualmente,cuando e l pulsador - 5-  está presiona­

do hasta la  posición -5-¡- e l pivote -10- llega  a la  par­

te baja de la  ranura -22-.

26o. Para evitar que trabaje a cizallamiento,se

dispone en e l fondo de ésta ranura un ensanchamiento

-22

f 9
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265.

27o.

275.

-22^- v is ib le  en la  figura 3S?en e l que e l pivote -10- 

no puede entrar porque e l tope - 29-  ha entrado antes en 

contacto contra e l borde superior de la  ranura -3o-.

La invención se extiende a todo dispositivo 

que no diferenciándose del descrito más arriba mas que 

por la  forma,el número o la  disposición de piezas,res­

petando la  cinemática de los movimientos y e l  hecho de 

no u t iliz a r  piezas intermediarias entre la  carcasa y e l 

alma del interruptor.

Puede invertirse la  disposición de los órga­

nos, como por ejemplo e l alma -8- puede lle v a r e l dedo 

- 19-  y la  carcasa -14- la  ranura -22-.

La invención no se lim ita a los interruptores 

utilizados en la  industria del automóvil,sino a todos 

los interruptores industriales o domésticos y, en general 

a todo aparato mecánico que precise f i ja r  dos posioiones 

de funcionamiento de una de sus partes móviles oon rela­

ción, a una de sus partes f i ja s .
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28o.

285.

29o.

295.

3oo.

3o5.

R E I V I N D I C A C I O N E S :
1a -  Mecanismo que permite la  fija c ió n  de las  dos posi­

ciones de trabajo de un aparato ta l  como un interruptor 

a base de pulsador o de una parte móvil de un aparato 

cualquiera con relación a la  parte f i j a  de éste aparato, 

caracterizado esencialmente por e l  hecho de que comporta 

un elemento salido de la  carcasa f i j a  p lástica  del in­

terruptor^  que tiene la  forma de un dedo terminado por 

un pivote susceptible de colaborar con una ranura exis­

tente en e l alma móvil interna del aparato,y estando e l  

oonjunto asociado a un dispositivo de tope susceptible 

de provocar la  fija c ió n  de las  dos posiciones de ésta 

ánima,sin interposición de piezas intermediarias entre car­

casa y ánima.

2& -  Mecanismo que permite la  fija c ió n  de las 

dos posiciones de trabajo de un aparato ta l como un 

interruptor a base de pulsador,según reivindicación 13, 

caracterizado porque e l dedo que constituye la  parte 

activa forma directamente cuerpo de la  pared de la  carca­

sa del interruptor,carcasa que está concebida a base de 

características plásticas de suficiente elásticidad.

33 -  Mecanismo que permite la  fijac ió n  de 

las dos posiciones de trabajo de un aparato ta l como un 

interruptor a base de pulsador,según reivindicación 23, 

caracterizado porque en la  cara la te ra l de la  carcasa 

vá dispuesto un aditamiento que permite s a lir  de la  

pared formando cuerpo con la  misma e l dedo terminado 

en pivote,dedo susceptible üe flexionar sin sobrepasar 

e l lím ite de elásticidad del material utilizado, entre 

las dos posiciones simétricas con respecto a l  eje del
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31 o. aparato,estando reforzado éste dedo por una nervadura.

4* -  Mecanismo que permite la  fija c ió n  de 

las  dos posiciones de trabajo,de un aparato ta l como un 

interruptor a base de pulsador,según reivindicación 38, 

caracterizado porque el ánima móvil del interruptor 

315. llev a  en su cara la te ra l orientado hacia el dedo una ra­

nura en oorazón,dentro de la  que puede desplazarse e l 

pivote del dedo,y de modo que e l dedo trabaje elástica­

mente a uno y otro lado de éste eje.

53 -  Mecanismo que permite la  fija c ió n  de las 

32o. dos posiciones de trabajo de un aparato ta l  como un 

interruptor a base de pulsador,según reivindicación 3 

48,caracterizado porque cuando e l fondo de la  ranura 

presenta diferencias de n ive l constituidas por pendien­

tes o frentes ríg id o s,e l pivote y por lo  tanto e l dedo 

325. sufre una flexión  elástica  en e l plano perpendicular a 

la  oara la te ra l de la  oaroasa del interruptor.

68 -  Mecanismo que permite la  fija c ió n  de 

las dos posiciones de trabajo dep un aparato ta l como 

un interruptor a base de pulsador,según reivindicación 

33o. 58,caracterizado porque en las dos posiciones activas

del interruptor e l pivote se encuentra sobre e l e je  del 

aparato de modo que evite aun a largo plazo todo posi­

ble fenómeno de deformación del dedo por fluencia de 

la  materia p lástica  que la  constituye.

335. 78 -  Mecanismo que permite la  fija c ió n  de

las dos posiciones de trabajo de un aparato ta l como 

un interruptor a base de pulsador,según reivindica­

ción 58,caracterizado porque e l apoyo del pivote sobre
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e l fondo de Ja ranura y la  fiab ilid ad  del dispositivo, 

34o. viene garantizadas por la  colocación delante de la  ex­

tremidad del dedo,de una lámina de acero de m uelles,lá­

mina que se halla prisionera sin fija c ió n  alguna entre 

e l dedo y el fondo de dos cavidades obtenidas en el mol­

deo de la  pared de la  carcasa del interruptor,estando di- 

345* cha lámina de acero colooada o no en su s it io  según la  

potencia del resorte interno de solicitación  del botón 

del interruptor,y según las posibilidades de elasticidad 

que confieren a l dedo fle x ib le  sus propias dimensiones.

35o. dos posiciones de trabajo de un aparato ta l como un

interruptor a base de pulsador,según reivindicación 53, 

caracterizado porque en las posiciones activas del in­

terruptor, el pivote se halla enganchado en la  ranura en 

virtud de la  forma inclinada de una cara la te ra l de 

355. aquella,que coopera con una de las caras inclinadas del 

pivote.

dos posiciones de trabajo de un aparato ta l como un in­

terruptor a base de pulsador,según reivindicación 5-,

360. caracterizado porque las extremidades superiores e infe­

riores de la  ranura,llevan entrantes en los que no puede 

penetrar e l  dedo en virtud de la  presencia de un tope 

previo constituido por un saliente de ánima del interrup­

tor, saliente que coopera con una ranura v e rtic a l dis- 

365. puesta en la  careasa del aparato o inversamente.

83 -  Mecanismo que pexmite la  fijao íón  de las

93 -  Mecanismo que permite la  fija c ió n  de las
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108 -  "MECANISMO QUE PERMITE LA FIJACION DE LAS DOS 

POSICIONES DE TRABAJO DB UN APARATO TAL COMO UN IN­

TERRUPTOR A BASE DE PULSADOR",

Todo ta l  y como queda descrito,reivindicado 

37o. y,representado en los dibujos adjuntos.,

Consta la  presente memoria de catorce hojas 

foliadas escritas a máquina por una sola de sus caras.

Madrid,a 21 de septiembre de 1 . 976.
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