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Ia presente Patente de Invencidn que se solicita con priori-
dad de la Patente de Invencién Francesa ;5 29 970, y,que en
1o que tiene de esencizl se describe en ésta memoria,se re-
fiere a un mecanismo que permite la fijacidén de las dos posi-
ciones activas de un interruptor,a bage de pulsador,del tipo
de los empleados en vehiculos automéviles o similares, carac—
terizado por el hecho de que utilize un elemento de la car—
casa fija de ésts interruptor,en colaboracidén con une ranura
del alme interna que lleva los contactos méviles del apara-
to, para operar la fijacién de las dos posiciones activas

de éata alma,estando asociado el conjunto con un aistema de
topes y ello sin la interposicién de piezas intermedias en—
tre la cargasa y el alma.

Se conocen los dispositivos que aseguran ésta fi-
jacién, por medio de una realizacidn prdctica que se descri-
bird mas abajo,pero que precisan de un elemento mévil de
unién entre la oarcasa'fija vy el anime mévil del interruptor.

Bste elemento mévil en general de pequefies dimen~
siones,es dificil de fabricar y de montar.le presente in=-
vencidn suprime el elemento mévil.

Fundamentalmente el mecanismo objeto de la presen~-
te inveneidn, se ocaracteriza por el hecho de que comporta
un elemento salido de la carcase fija plﬁatica del interrup-
tor, y que tiene la forma de un dedo terminado por un pivote
susceptible de colaborar con una ranura existente en el al-
ma mévil interne del aparato,y estando el conjunto asociado
a wn dispositivo de topes,susceptible de provocar la fija=-

cién de las dos posiciones de ésta dnima,sin interposicidn
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de plezas intermediarias entre carcase y dnima,

ElL dedo que conatituye la parte activa forme
directamente cuerpo de la pared de la carcasa del in-
terruptor, carcasa que estd concebida a base de caracte~
risticas pldaticas de suficiente eldsticidad.

BEn la cars lateral de la carcasa véa dispuesto
un aditamiento que permite salir de la pared formando
cuerpo con la misma al dedo terminado en pivote,dedo sug
ceptible de flexionar sin sobrepasar sl limite de elds-
tiecldad del material utilizado,entre lag dos posiclones
simétricas con respecto al eje del aparato,estando re~
forzado éste dedo por una nervadura.

El anima mévil del interruptor lleva en mu
cara lateral orientada hacia el dedo una ranura en co-
razén,dentro de la que puede desplazarse el pivote del
dedo,y de modo gue el dedo trabaje eldsticamente a uno
y otro lado de dste eje. '

Cudndo el fondo de la ranura pregenta diferen-
cias de nivel constituidas por pendientes o frentes ri-
gidog,el pivote y por lo tanto el dedo sufre una flexidn
eldstica en el plano perpendicular e la cara lateral
de la carcasa del interruptor.

En lasg dos posiciones activas del interruptor
el pivote se encuentra sobre el eje del aparato de modo
que evite aun a largo plazo todo posible fenémeno de
deformacidén del dedo por fluencie de la materia pldsti-
ca que la constituye.

EL apoyo del pivote sobre el fondo de la ra-
nura y la fiabilidad del dispoaitivo,vienen garantize-
das por la colocacidn delante de la extremidad del dedo,
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de una lémine de acero de muelles,ldmina que se halla
prigionera sin fijacién alguna entre el dedo y el fon-
do de dos cavidades obtenides en ol moldeo de la pared
de la cargasa del interruptor,estando dicha ldmina de
acero colocada 0 no en su sitio segin la potencia del
resorte interno de solicitacién del botén del interrup-
tor,y segin las posibilidades de eldsticidad que con-
fieren al dedo flexible sus proplas dimensiones.

En lag posiciones activas del interruptor,el
pivote se halla enganchado en la ranurs en virtud de
la forma inclinade de unae cars lateral de aquella,que
coopers con uns de las caras inclinadas del pivote.

Las extremidedes superiores e inferiores de
la reanura,lleven entrantes en los que no puede penetrar
el dedo en virtud de la presencia de un tope previo
congtituido por un gsaliente del anima del interruptor,
saliente que coopera con una ranura vertical dispuesta
en la carcasa del aparato o inversamente.

Para mejor comprensidn de cuanto antecede
¥ gin que ello signifique restriccidn alguna & la gene-
ralidad de aplicaciones posibles de la Patente que nos
ocupa,en las figuras adjuntas y,en todo lo que sigue,
nos vamos & referir a un ejemplo concreto de realiza-
olén prdctica de la misma.

Ia figure 18,represente un interruptor de
pulsador del tipo de los corrientemente utilizados en
automéviles, con una vista parcial en seccién mostrando
el dispositivo de fijacidn de las dos posiciones ac-

tives de un énima mévil de éste interruptor,segin un
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procedimiento conocido.

Lo figura 22 representa una vigsta exterior

90, del interruptor dotado del dispositivo objeto de 1
presente invencidn.

La figure 3% representa une vista en corte
parcial segin -14=- de 12 pared de la carcasa del in-
terruptor dotado de dicho mecanismo.

L La figura 42 representa una viata en corte
parcial segin -2,- de ésta pared.

La figure 5% represente una forma partiou-
lar de la ranura del dnima del aparato y del pivote que
colabora con diche ranura.

100, A fin de comprender blen el objeto de la
presente invencidn,se ha representado primeramente
gobre la figura 12 un interruptor de pulsador de dosa
posiclones activas segun un modelo conocido.

El botén de mando -5~ puede ocupar la posgi-

lo5, oién =5,~ o la posicidn activa ~5,-, correspondiende
wa y otra a una conmutacién eldotrica diferente de
los contactos intermos del interruptor,no representa-
dos en las figuras.

Bstendo el interruptor en la posicidén acti-

1lo. V& =54=,un apoyo menual en -6- conduce al botdn o
pulsedor a uns posicién de paso -53-,desde la que
ge remonta a la posicibén ~5o- bajo la accidén de un
resorte interno -7~ en cuanto cesa el gpoyo -6-.Ha-
lldndose el interruptor entonces en la posicién ac-

115, tiva -5,-p un nuevo apoyo manual en -6- conduce el

botén de nuevo a la posicidn de paso ~53~, deade donde
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asciende & la posicién inicial =54= en cuanto cesa el
apoyo sobre -6-.

Egte funcionamiento se obtiene disponiendo en

120, el dnima mévil -8- del interruptor,uns ranura de la cual
una forma partiowlar viene indicade en la figura 12.Un
pivote ~lo~ penetra en ésta ranura -9-. BEste pivote ea-
td gulado sea en rotacibn alrededor de un eje fijo -ll1-
golidario de la carcasa -l4-, por medio de una leva s0=-

125, porte —12-,gea en traslacién en une ranure ~13- de la
pared de la carcasa -l4- del interruptor.

Cudndo el botén ~5- estd en la posieién -54-
el pivote =10~ ocupa la posicién representads a trazos
llenos en la figura 1%,dentro de la parte baja de la

130. ranura -9-,

El apoyo en -6~ gobre el botdén ~5- hage cirou-
lar el pivote ~10- en el sentido -15—,como consecuencia
de la desalineacién de la punta =164~, de un saliente ~16-
situado en el centro de la ranura ~9-, EL botdn llega

135, & —53-,91 pivote ~10~ llega a -104-, En cuanto cese el
a2poyo sobre —6- el botdn recupera por la aceidén del re~
gorte =7- su posicidn desde =53~ & =5,=, el pivote -10-
pagando a -101- al fondo de ls ranursa -102-, en virtud
de la posicidén de la punta ~16,- del saliente -16-.

140, Presionsndo é3 nuevo en -6-, el botén =5-,
éste pasard de la posicidn -5,~ a la pogleidn —53- ,
yendo el pivote =10~ de ~10,- & -103— en virtud de la
desalineacidén de le punte --163--e

Al cesar el apoyo en -6-,el pivoite -10- pasa ..

145, de -103— a la posicidn inicial remontando entonces el
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botén su posicidn desde =53~ hasta -5¢-.

Este mecanismo estd realizado con numeroses
variantes,que difieren entre gi por le forma de la ra-
nura -9-,0 por el sgistema de gulado del pivote ~lo-,
pudiendo estar conducldo éste Yltimo por un resorte en
una posicién preferencial.En otro dispositivo conocido
(ver fig.2%),la renura representada por —22-,es gimé-
trica con relacién 2l eje ~24- del aperato.

El sentido de circulacidh =15~ gdel pivote
-10~ viene entonces impuesto por la presenciz de las
rampas ~94—,s6guidas de frentes rigidos -9,~ en ol
fondo de la renura -22-,que actusn a manera de dientes
de rueda cuyo trinquete seria el pivote -10~.

Debe obgervarse que todoa éstos dispositivos,
precisan de la utilizacién de un Srgaeno intermedio
congtituido por el pivote -10- y su soporie ~-12-
(fig.12),8rgano situado entre el dnime -8~ y la carca-
sg -14- del interruptor.

Pera evitar la fabricacidén honerosa de éste
6rgano de pgquefias dimensiones y su montaje difieil
gobre el interruptor,su facilided y sus riesgos de ro-
ture ante el funcionemiento se procede en virtud de
la presente invencidén segin se indica a continuacién.

Se realiza en la carcasa -l4- el interruptor,
(fig.28) en una materia pldstica notable por sus ca-
recter{sticas eldsticas,como pueds ser por ejemplo
poliamida o resina polioacetflica o cualquier otra me-
teria pldstica de caracteristicas eldsticas equivalen-

tes.
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De la cara lateral =-17- (fig.38),de &sta carcasa ~l4-,
agoma un galiente -18- cﬁya forma es invigible en la fi-
gura 28,

Este saliente permite asomar de la pared -17-
un dedo ~18~ obtenido directamente del moldeo,o ses for-
mendo cuerpo con la carcasa,cuya extremidad forma el pivo-
te -10- preferentemente cilindrico.

El dedo ~19~,giendo largo y siendo la materia
pldsticas utilizade suficientemente eldstica,puede flexionar
sin sobrepasar el limite de eldsticidad desde la posicidn
-194~,hasfa la posicién -19,-,simétrica con respecto al
eje =24— del aparato,yendo sl pivote -10- entonces desde
la posicién -10;- a 1la posicién -105-, el dedo —-19- estd
rigidizado por una nervadura -21-.El dedo -19- y su pivote
~10~ (fig.28) juegan el mismo papel que la leva =l2= y
el pivote -lo- de la figura 18,

Tal como lo hacia el pivote -lo~ en el cago de
lg figurae 12,el mismo pivote vd a penetrar (fig.22) en la
ranure -22- del dnima -8~ del interruptor,parecida'a 1a
ranura =9- de la figurs 12 y en el curso de su desplaza-
miento estd renura y el dedo -19- flexionado eldsticamen—
te en los sentidos =23~ y ~24~ desde la pogicidn =191~ a
ls posicién ~19,-.

Esta renure puede temer la forma bisimétrica de
la figura 12 o bien la forma simétrica de la figura 28,
egtando impuesto el desplazemiento del pivote -10= en el
gentido -15- por la presencie de pendientes y de frentes
rigidos al fondo de la ranura tal como se expone mds arri-

ba.
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En égte ocaso el pivote -10-,se desplaze no golamente

en los sentidog ~23- y =24-,sino también en los senti-
dog ~25- (fig.32) oudndo alcanza las pendientes del fon-
do de la fanura -22=ay

Eate movimiento es igualmpnte posible en vir-
tud de la eldsticidad del dedo -19-.

%ara agegurar un buen apoyo del pivote ~10-
gobre el fondo de la renurs -22-,se rigldiza el dedo -19-
por la nervadura central -21-,0 bien ze dispone contra
el pivote ~10- una ldmina de resorte plana -26~-,represen-
tadae en la figura 42 cizallada en la banda,y simplemen-
te colocada entre los dos alojemientos -27- y =28~ a4
la carcasa =l4-,gin ningun otro dispogitivo de fijacién.

Lo presencia de ésta ldmina resorte -26~ es es~
pecialmente Ytil, cuando el resorte -7- de soliditacidén
del mecanismo interno del interruptor es potente.

Igualmente ésta ldmins resorte -26~ ge coloce
en su gltib,ai el trabajo de la materia ppistice del
dedo -19-,se aproxima al limite de eldaticidad de éata
material,en virtud de flexiones de loa sgentidos =23~
-24-,y -25-,debidas a lasgs dimensgiones impuestas al dedo
por la construccién misms del apareto.

Se observard que en las dos posiciones esta-
bles =54~ ¥ ~52- de éste mecanismo,el pivote =10~ y el
dedo -19~ se hallan sobre el eje ~24- del aparato,lo
que excluye aun & largo plazo toda posible deforma-

cidn por fluencia de la materia pldstica constituyente

del dedo ~19-.
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En les posiciones ~54~ y =5p- el pivote -10-,que se
halla en el fondo de la ranura -22-,puede engancharse

en el fondo de ésta ranura por una forma inclinada -22,-
dade en éstos sitios & la cara lateral de ésta ranura
(fig.58).

Egta forma inclinsda colabora entonces con una
care inclinada -106- dada a fia 'arte omferopr del pivo-
te =10«

%ara evitar hacer trabajar al pivote de cize~
llamiento cuando el botdn estando presionado e fondo
haste la posicidn de paso -53~,llegue desde =10~ haste
-104= 0 & -103-,en las extremidades superiores de la
ranurs -22- se produce un ensanchamiento de éstas extre-

midades =224~ y ~22,~ ensanchamientos en los que no pe-

netra el pivote -lOE,en virtud de la pregencia de ung
tope mecénico dispuesto entre el énima -8~ y la carcasae
~14=,

Este tope estd constituido por un saliente -29-
(fig.38) existente en el dnima -8-,saliente que se des-
plage eﬁ une renurs vertical —-30~ dispuesta en la rega-~
ta ~l4-,0 inversamente.

Cudndo el pulsador o botdn estd presionado en
-53-,el saliente -29- alcanza en —-294-,el fondo de la
ranura -30-,10 que limita & -101- 0 a -10y~ la carrera
del pivote -10~ en la ranura -22-.

Igualmente,cuando el pulsador -5- estd presiona-
do hasta la posicidn ~54- el pivote -10- llega a la par-
te baja de la ranurs -22-,

Para evitar que trabaje a cizallamiento,se
dispone en el fondo de ésta ranura un ensanchamiento

-2



265.

270.

275

(10

~223- vigible en la figura 3%,en el que el pivote -10-
no puede entrar porque el tope -29- ha entrado antes en
contacto contra el borde superior de la ranura -30-.

Lo invencién se extiende a todo dispositivo
que no diferencidndose del deserito mds arribs mas que
por la forms,el mimero o la disposicién de piezes,res-
petando la cinemdtica de los movimientos y el hecho de
no utilizar piezas intermediariss entre la carsasa y el
almg del interrupior.

Puede invertirse la disposicién de los brga-
nog, como por ejemplo el glma -8~ puede llevar el dedo
~19- y la carcasge -l4~ la ranura -22-,

Ia invencién no se limita a los interruptores
utilizedos en la industria del automévil,sino a todos
los interruptores industriales o domésticos y,en general
a todo aparato mecénico que precise fijar dos posiciones
de funcionamiento de una de sus partes méviles con rela-

cién.a une de sus partes fijas.
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280, REIVINDICACIONES:

18 - Mecanismo que permite la fijacién de las dos posi-
ciones de trabajo de un sparato tal como un interruptor
a base de pulsador o de una parte mévil de un aparato
cualquiera con relacidén & le parte fija de éste aparato,
285, caracterizado esencislmente por el hecho de que comporta
un elemedto salido de la carcasa fija pldstica del in-
terruptor,y que tiene la forma de un dedo terminado por
un pivote susceptible de colaborar con uma ranura exis=—
tente en el alma mévil interna del aparato,y estendo el
290. conjunto asociado & un dispositivo de tope susceptible
de provocar la fijacién de las dos posiciones de éata
dnima,gin interposicibn de piezas intermediarias entre oar-.EQ:
case y énima,
28 - Mecenismo que permite la fijacidn de las
295. doa posicilones de trabajo de un aparato tal como un
interruptor a base de pulsador,segin reivindicacidén 18,
caraoterizado porque el dedo que constituye la parte
activa forma directemente cuerpo de la pared de la carca-
sa del interruptor,carcasa que estd concebida a base de
300, caracterfesticas pldaticas de suficiente eldsticidad.
32 -~ Mecanismo que permite la fijacién de
.~ las dos posiciones de trabajo de un aparato tel como un
interruptor a base de pulsador,segun reivindicacién 28,
carascterizado porque en la cara lateral de la carcasa
305. vd dispuesto un aditamlento que permite salir de la
pared formando cuerpo con la migma el dedo terminado
en pivote,dedo susceptible de flexionar sin sobrepasar
e} limite de eldsticidad del material utilizado,entre

las dos posiciones simétricas con respecto al eje del
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aparato,estando reforzado éste dedo por una nervadura.

48 - Mecenismo que permite la fijacién de
las dos posiciones de trabajo,ds un aparato tal como un
interruptor o base de pulsador,segin reivindicacidn 38,
caracterizado porque el dnima mévil del interruptor
lleve en su cara lateral orientado hacle el dedo una ra-
nura, en.oorazén,dentro de la gue puede desplazarse el
pivote del dedo,y de modo que el dedo trabaje eldstioca-
mente 8 uno y otro lado de éste eje.

58 - Mecanismo que permite le fijacién de lag
dog posiciones de trebajo de un aparato tal como un
interruptor a base de pulsador,segin reivindicacidn 3
48, caracterizado porque cuando el fondo de la ranura
presenta diferencias de nivel constituidas por pendien-
tes o frentes rigidos,el pivote y por lo tanto el dedo
sufre una flexidn eldstica en el plano perpendicular a
le cars lateral de la carcasa del interruptor.

68 - Mecanismo que permite la fijacidn de
lag dos posiociones de trabajo dey un aparato tal como
un interruptor & base de pulsador,segin reivindicacidn
58, caracterizado porque en las dos posiciones activas
del interruptor el pivote se encuentra sobre el eje del
aparato de modo que evite aun a largo plazo todo posi-
ble fendmeno de deformecidén del dedo por fluencia de
la materia pldstica que la conatituye.

%ﬁ - Mecanismo que permite la fijacidn de
lag dos posiciones de trabajo de un aparato tal como
un interruptor a bage de pulsador,segin reivindica~

cibn 58, caracterizado porque el apoyo del pivote sobre
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el fondo de la ranura y la fiabilidad del dispositivo,
viene garantizadas por la colocacién delante de la ex-
tremidad del dedo,de una ldmina de acero de muelles,lé-
mina que se halla prigionera sin fijacidn alguna entre

el dedo y el fondo de dos cavidades obtenidas en el mol-
deo de la pared de la carcasa del interruptor,estando di~-
cha ldmina de acero colocada o0 no en gu sitio segin la
potencia del resorte interno de gsolicitacidn del botén
del interruptor,y segin las posibilidades de eldsticidad
que confieren al dedo flexible sus propias dimensiones.

88 - Mecanismo que permite la fijacidn de las
dog posiciones de trabejo de un aparato tal como un
interruptor a base de puleador,segin reivindicacidn 5%,
caracterizado porque en las posiciones activas del in-
terruptor,el pivote se halla enganchado en la ranura en
virtud de la forma inclinada de una cara lateral de
aguella,que coopera con una de las caras inclinades del
pivote.

98 ~ lMecanismo que permite la fijacién de las
dos posiciones de trabajo de un aparato tal como un in~
terruptor a base de pulsador,segun réivindicacidn 5%,
caracterizado porque lag extremidades superiores e infe—
riores de la ranura,llevan entrantes en los que no puede
penetrar el dedo en virtud de la presencia de un tope
previo constituido por un saliente de dnima del interrup-
tor,saliente que coopera con una ranura vertical dis-

puesta en la careaga del aparato 0 inversamente.
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108 - "MECANISMO QUE PERMITE LA PIJACION DE IAS DOS
POSICIONES DE TRABAJO DE UN APARATO TAL COMO UN IN-
TERRUPZOR A BASE DE PULSADOR",

Todo tal y como quéda descrito,reivindicado

370. y,representado en los dibujos adjuntos.,
Consta la presente memoria de catorce hojas

foliadas escritas a mdquina por una sola de sug caras.

Madrid,a 21 de septiembre de 1.976.

T
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