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E! presente invento se relaciona con un dispositivo 

para izar apareaos de pesca de arrastre.

En la operación de pesca de arrastre, en que la lum-
\brera de apertura de la red de pesca de arrastre se man­

tiene abierta de por medio de una borda Otter durante la 

operación de pesca para capturar los peces en la red de 

pesca de arrasare, es usual izar la red de pesca después 

de haber acabdo la operación de pesca.Sin embargo, se ne­
cesita una fuerza de cabrestante para izar la red de arras­
tre tremendamente grande para subir o izar por medio de 

cabrestante la borda de Otter y la red de pesca de arras­
tre, que se han extendido en un estado para capturar la 

bandada de peces en el mar, dando origen al aumento de 

peso, que compensa el efecto de las facilidades que se han 

hecho en peso reducido, afectando adversámente la estabi­

lidad del bote de pesca y exigiendo además estensos perio­
dos de tiempo para izar enrollando la red de pesca.Tales 
tendencias se están observando continuamente con los mo­

dernos aparejos de pesca a gran escala y grandes redes 
de pesca arrastradas más profundamente en el mar.

El primer objeto del presente invento, por lo tanto 
es controlar automáticamente desde la embarcación el es­

tado espansionado de la borda de Otter y de la red de 
pesca de arrastre al tiempo de izar enrollando el apare­

jo de pesca de arrastre, con el fin de que la resistencia 

a ello, debida al agua de mar, se reduzca al propósito 
de izar enrollando rápida y suavemente el aparejo de pes­

ca de arrastre para elevar la eficacia del funcionamiento.
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E1 segundo objeto del presente invento es reducir la 

resistencia al aparejo de pesca de arrastre, debida al agus 

de mar,con el fin áe reducir el incremento de peso, que se 
creará por un cabrestante de arrastre poderoso, que enro­
lle el calabrote y para evitar que la embarcación quede 

fuera de estabilidad.
El tercer objeto del presente invento es permitir una 

rápida y simple operación de izado de enrollamiento de los 

aparejos de pesca de arrastre para facilitar por ello la 

operación de pesca de arrastre y contribuir al desarrollo 

de las áreas de pesca.
Otras carácteristicas y detalles del presente invento 

resultarán evidentes de las ejecuciones del invento, aba­

jo ilustradas.

En los dibujoss
La fig.l es una diagrama para mostrar el estado de 

la red de pesca de arrastre del presente invento.
La fig.2, es una vista lateral de la borda de Otter 

del presente invento cuando la red de pesca está arras­

trando.
La fig.3, es una vista en planta de la borda de Otter 

del presente ivento cu;.ndo se está arrastrando la red de 

pesca.
La fig.4, es una vista lateral de la borda de Otter 

del presente invento* cuando el aparejo de pesca se está 

usando*
La fig.5,es una vista en planata de la borda de Otter 

del presente invento, cuando se está izando el aparejo de
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pesca.La fig.6, es una vista lateral de la red de pesca de 

arrastre del presente invento,cuando la red de pesca se 
está arrastrando*

la fig.7 es una vista lateral de la red de pesca de 

arrastre del presente invento, cuando el aparejo de pesca 

se está izando.

La fig*8, es una vista en sección .transversal de los 

medios de enlace del presente invento.

La fig.9» es una vista en planta del gancho de aper­
tura-cierre del presente invento*

La fig*10 es una diagrama para ilustrar en el gene­

rador de señales ultrasónicas del presente invento.
La fig, 11, es un diagrama para ilustrar el receptor 

de señales ultrasónicas del presente invento*
La fig.12, es una diagrama para ilustrar las formas 

de onda de las señales ultrasónicas.
La fig*13,es un diagrama para ilustrar el estado de 

arrastre de la red de pesqa de acuerdo con otra ejecución 

del presente invento.
La fig.14» es una vista lateral de la horda de Otter 

de acuerdo con otra ejecución del presente invento,cuando 

se está arrastrando la red de pesca*
La fig.15,es una vista en planta de la horda de Otter 

de acuerdo con otra ejecución del presente invento,cuando 

se está arrastrando la red de pesca.
La fig.16, es una vista lateral de la horda de Otter 

de acuerdo con la otra ejecución del presente inventoi.:, cu­

ando se está izando el aparejo de pesca.

__________  - 3 -
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La fig.17, es una vista en planta de la borda de Otter 

de acuerdo con otra ejecución del presente invento,cuando 

el aparejo de pesca se está izando.
La fig.l8*es una vista lateral de la red de pesca de 

arrastre de acuerdo con el presente invento,cuando la red 

de pesca se está arrastrando.
La fig.19, es una vista lateral de la red de pesca de 

arrastre de acuerdo con otra ejecución del presente inven­
to, cuando se está izando el aparejo de pesca.

La fig.20,es una vista en sección transversal de los 
medios de enlace de acuerdo con otra ejecución del presen­

te invento.
La fig,21,es un diagrama en sección transversal del 

mensajero de acuerdo con otra ejecución del presente in­

vento.

- 4 -
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La fig.22, es una vista dn sección transversal,seccio­

nada a través de la linea 21-21 de la fig.21,

Una ejecución del invento se ilustra más abajo con 

referencia a los dibujos anexos,Un medio de enlace 5 te­

niendo mi gancho 3 de apertura-cierre y un anillo 4 de 
montaje está sujeto a la punta de un calabrote 2,que tira 

de una red 1, de pesca de arrastre, una cadena de remol­

que 7, de una borda 6 de Otter está sujeta a dicho gancho 
3 de apertura-cierre y a dicho anillo de montaje 4 está 
conectado el extremo recogido de alambres 8 colgantes 

fontales, fijados a las porciones de superficie frontal 
superior e inferior de la borda 6 de Otter en un estado 

suelto,cuando se está arrastrando la red*30
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E1 gancho 3 de apertura-cierre tiene una barra de 

accionamiento 9 y se gira con un árbol rotativo 10 como 

un centro para abrirse y cerrarse.Un extremo de una barra 

magnética 13j que se energizará y controlará por un ade­

noide 12, se pone en contacto separablemente en una cavi­
dad de engranaje 11, que está formada en la parte superior 

de la barra de accionamiento 9,«Cuando el solenoide 12 no 
ha sido excitado, la barra magnética 13 engrana con la ca­

vidad de engranaje 11 para cerrar el gancho 3 de apertura- 

cierre y cuando el solenoide 12 es excitado, la barra mág- 

£etica 13 se desengancha de la cavidad de engranaje 11, de 
modo que se libera el gancho 3 de apertura.

En el medio de enlace 5 también está instalado un re­
ceptor 16 de señal ultrasónica que recibe señales de mando 

ultrasónicas desde un transmisor 15 de señales ultrasóni­

cas, instalado en el remolcador 14 para excitar el antes 
mencionado solenoide 12.

El transmisor 15 de señal ultrasónica, como se ilus­

tra en la fig.10,consiste en un circuito 18 divisor de 
frecuencia, que divide la frecuencia de salida de un os­

cilador 17, de referencia, un circuito 19 generador de 
señales de código para generar una serie de señales codi­

ficadas basadas en la salida de frecuencia dividida, un 

modulador de frecuencia 20 que modula en frecuencia un 
portador generado en el mismo con la salida de señal de 

código desde el generador 19 de señales de código, un 
circuito de paso 21 que,después de decepción de un impul­

so de paso desde dicho circuito diviáor de frecuencia,para
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i cada periodo de tiempo determinado, produce una señal,mo-
; dulada en frecuencia,durante dicho periodo de tiempo dter- i

minado, y un transmisor 23 de onda, que convierte dichas 

señales moduladas en frecuencia, a través de un transmisor
5 22,en una energia acústica y la irradia dentro del agua.

El receptor 16 de señal ultrasónica consiste, como 
se ilustra en la fig*ll en un receptor 24 de ondas, que

recibe señales ultrasónicas desde el transmisor 21 de on-
- *

10
das, un receptor 25 que amplifica las señales recibidas 
por el receptor de ondas, un detector 26, que detecta las

Ái

' señales recibidas, un circuito comformador 27,que comfor­
ma la forma de señales detectadas por el detector, una 

memoria por la que un registro de traslado 29 memoriza

15 las salidas del circuito comformador, basadas sobre impul­

sos producidos por un circuito 28 generador de impulso de 
traslado, un amplificador de inversión 30,que invierte de-
terminadas salidas del resgistro de traslado 29 y un cir- í

' cuito 31 AND para recibir tales salidas, por lo que un
201 t 1i circuito 32 accionador de solenoide es accionado por ta­

les salidas.
También los almbres colgantes traseros 33,sujetos a 

las partes posterior superior e inferior de la borda 6 de

25 Otter están sujetos a una cuerda de mano 34.En la punta 
de dicha cuerda de mano 34 está conectado un segundo medie* 

de enlace 105 de la misma estructura que el antes mencio-

■j

nado medio de enlace 5.Al gancho de 103 de apertura-cie­

rre está sujeto separablemente el colgante 35 de la red

30 1 de pesca de arrastre, por Via de un anillo 36 de mon-
j
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taje.También, al anillo 104 de montaje está ajustado el 

extremo delantero del calabrote 37 de apriete de red,que 

se hace circular en una forma de anillo alreddedor de la 

lumbrera de abertura de la red,dicho extremo delantero y 
el calabrote de red 37 se han pasado a través de los ani­
llos guiadores 38,38 y el anillo de montaje 36.Cuando la 

red de pesca se está arrastrando, el calabrote 37 tensor 
de red ocupa un estado suelto, con el fin de no interran-1- 

pir el estado abierto de la red de pesca.Y a medio camino 

del calabrote de la ¡Sed de pesca 37 tensor de red, está 

previsto un tapón 39, que restringe el movimiento de di­
cho anillo de montaje 36.

Una ejecución del presente invento está construida 

segán se menciona en lo procedente «Ahora, en el arrastre 
de la red de pesca, la red 1 de pesca de arrastre, es 

tirada, como se ilustra en la fig.2 y en la fig*3 por el 

remolcador 14 por via de la cuerda de mano 34, los almbrés 

33 colgantes traseros, la.borda 6 do Otter, la cadena 7 

de remolque y el calabrote 2, por Id que la borda 6 de 

Otter trabaja para expansionar y arrastrar la red de pes­
ca, justamente a semejanza de la borda de Otter convencio- 
nal*Despuás de haberse terminado la operación de arrastre 

de la red, la frecuencia de salida del oscilador 17 de 
referencia, se divide en el transmisor 15 de señal ultra­

sónica sobre la embaración 14; las formas de onda codifi­

cadas,por ejemplo, mostradas en la fig.l2-(á),se producen 

por el circuito 19 generador de señales de código depen­

diendo de las frecuencias de salida divididas.

i



La frecuencia se modula por el modulador 20 de frecuencia, 

dependiendo de las antes mencionadas formas de onda codi­

ficadas, para obtener por ello una salida mostrada en la 

fig.l2-(B), otra salida (fig.l2-(C), del circuito 18 di­
visor de frecuencia,y las señales continuas moduladas en 

frecuencia se aplican al circuito de paso 21 para produ­
cir por ello un impulso modulado en frecuencia (fig,12-D 

que se emitirá al receptor de ondas 24 de los receptores 
de señales ultrasónicas 16,116 en el medio de enlace 5,105 

desde el trasmisor 23 de ondas por via del trasmisor 22.
los impulsos,que alcanzan la borda 6 de Otter son re­

cibidos por el receptor 24 del receptor 16 de señal ultra­
sónica, se amplifican por medio del receptor 25,se detec­

tan por el detector 26 de EM, se comforman por el cir­

cuito 27 a la firma ilustrada en la fig.l2-(A) y se ali­

mentan al registro de traslado 29.
Las señales aplicadas al registro 29 de traslado se 

transfieren ulteriormente, y la salida de cada pizca se 

alimenta al circuito 31 AUN.
Un amplificador SO de inversión está conectado a 

los terminales de salida 12 3® y 42 entre los terminales

de salida 12 a 7® (291) (292) (293)--------(297) del

registro de traslado 29»Por lo tanto, si la forma de 
onda,mostrada el la fig. 12-(A), se almacena en el regis­
tro 29 de traslado, se invierten en la onda las porciones 

Ai, A3, A^, de modo que las entradas al circuito 31 AND 
son todas de la misma polaridad.El circuito 28 AID enton­

ces produce una salida en el terminal de salida,, por la

__________  - 8 -
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que se da energia al circuito 32 de solenoide para ener- 

gizar el solenoide 12»
Be esta manera,: las señales de mando ultrasónico se 

emiten desde el generador 15 de señal ultrasónica sobre el 
remolcador 13 y por lo que el solenoide 12 es energizado y 

la barra magnética 13 se suelta desde la cavidad de engra­

naje 11 del gancho 3 de apertura-cierre.El gancho 3 de aper 

tura-cierre entonces se vuelve con el árbol rotativo 10, 

como un centro, para abrirse debido a la fuerza de tracción 

de la cadena de remolque 8;entonces se libera la cadena 

de remolque 8.
Cuando se libera la cadena de remolque 8,se tira de 

la borda 6 de Otter por los alambres 8 colgantes fronta­
les, que han estado en un estado suelto,- como se ilustra 
en la fig.4 y en la fig.5, por lo que se disminuye el án­

gulo de elevación y se reduce la resistencia debida al agua 

de mar.
También, al mismo tiempo, el receptor 116 de señal 

ultrasónica del segundo medio de enlace 105 funciona de la 

miama manera que uno mencionado en lo que precede, de mo­

do que la barra magnética 113,energizada por el solenoide 
112, se desengancha de la cavidad de engranaje 111 de la 

barra accionadora 109.Por lo tanto, se abre el gancho 103 
de apertura—cierre y el anillo de montaje 36 del colgante 
35 de la red de pesca 1, se desengancha desde el gancho 

103 de apertura-cierre; la red 1 de pesca de arrastre, es 

tirada por el calabrote 37 tensor de red. El anillo de mon­
taje 36 se mueve hacia atrás a lo largo del calabroté 37

___________________________________________________ __________  - 9 -
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tensor de red hasta que se detiene por el tapón 39. El ca­

labrote 37 tensor de red entonces se tensa, debido a la 

resistencia ofrecida por la red 1 de pesca de arrastre y 

se contrae la lumbrera de apertura de red. De esta manera, 

el ángulo de elevación de la borda 6 de Otter se disminu­

ye y la lumbrera de abertura de la red se contrae, con el 
fin de que el calabrote 2 se reciba por el cabrestante de 

remolque*
En la ejecución precedente, el gancho de apertura-cie­

rre del medio de enlace,anlazado al calabrote y cuerda de 
mano, se habia abierto por medio de un control, a distancia, 
utilizando señales ultrasónicas. Las figs* 13 a 22 muestran 

otra ejecución, en la que el gancho de apertura—cierre se 

abre mecánicamente.
Es decir, el medio de enlace 5,sujeto a la punta del 

calabrote 2,tiene un gancho 3 de apertura-cierrem, que pue­

de abrise en su parte terminal y un anillo de montaje 4,en 
su parte inferior de la misma manera que en la ejecución 
precedente.Sin embargo, en esta ejecución,mostrada en la 

fig.20,se ha dispuesto un bastidor accionador 42 por me­
dio de un árbol para soportar los rodillos 40,41 en las 
partes superior e inferior y dicho bastidor de accionamien 

to 42 es arrastrado de tal modo por un muelle 43, Q.b-6 el 

rodillo 41 inferior se hace sobresalir hacia la trasera 

del medio de enlace.
También, en la parte delantera del medio de enlace 

5 está soportada una leva rotativa 45 por medio de un ár­

bol, teniendo dicha leva rotativa 45 partes engranadoras

__________  - 1 0 -



i

5

10

15

20

25

30

- 11-

44T 44, tanto en el lado delantero, como en el trasero*

A la parte engranadora 44 en el lado delantero se une la 

punta de dicho gancho 3 de apertura-cierre y a la parte 

emgranadora 44 en el lado trasero, se une una parte de 
unión 47, que está formada cerca del árbol de la barra 
rotativa 46, que se ¿nantiene por el medio de enlace 5, 

por medio de un árbol.Además, el extremo de la barra ro­

tativa 46 entra en contacto’ con el rodillo 40 superior de 

dicho bastidor accionador 42 para mantener la leva rota­

tiva 45 en una posición neutra, de modo que el gancho 3 

de apertura-cierre se mantenga en un estado cerrado.
Al extremo trasero del calabrote 3. desde el remolca­

dor 14 se sujeta una placa resistora 48 y al extremo de­

lantero del mismo se inserta desmontable y deslizablemente 
un mensajero 50 teniendo una parte 49 accionadora cónica 

por medio de un bastidor de montaje,51.Al tiempo de la 
operación de izado, ei mensajero 50 se ajusta al aalabrote 

2, sobre el remolcador 14, y se lanza dentro del mar, de 
modo que el mensajero 50 se deja caer deslizablemente a 

lo largo del calabrote 2 debido a la función de la placa 

resistora 48 y su mismo peso propia*Como la parte 49 de 

operación cónica en su parte extrema toca con el rodillo 
inferior 41» que sobresale hacia atrás desde el medio de 

enlace 5»el bastidor accionador 42 es vuelto contra la 
fuerza del muelle 43,debido al impacto.

La junta de la barra rotativa 46, se desengancha del 

rodillo superior 40 y la punta del gancho 3 de apertura- 
cierre, hace que la leva rotativa 45 sea girada,debido a

a

i
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la fuerza de tiro de la cadena de remolque 7» que está su­

jeta al gancho 3 de apertura-cierre{entonces se abre el 

gancho 3 de apertura-cierre.
El segundo medio 105 de enlace, conectado a la punta 

de la cuerda manual 34 también es de la misma construcción 

que el arriba mencionado medio de enlace 5.Y el segundo 
mensajero 150 de la misma construcción que el antes mencio­

nado mensajero 50 se ajusta a la cuerda manual 34 en una 
parte,que conecta los alambres 33 colgantes posteriores 

de la borda 6 de Otter a la cuerda manual 34, y el cala­
brote 52 de sujeción del mensajero se fija al gancho 3 de 

apertura-cierre de dicho medio de enlace junto con la ca­
dena de remolque 7.E1 segundo mensajero 150 se sostiene 
sobre la cuerda manual 34 en una parte cercana al colgan­

te posterior 33 de la borda 6 de Otter*
Por lo tanto, cuando el mensajero 50 abre el gancho 

3 de apertura-cierre del medio de enlace 5»se suelta el 

enlace del calabrote 52 sujetador del mensajero de modo que 

el segundo mensajero 150 se desliza sobre la cuerda manual 

34 para tocar con el segundo medio 105 de enlacet por lo 

que el gancho 103 de apertura-cierre es abierto de la mis­

ma manera que el medio enlazador 5 y si colgante 35 de la 

red de pesca de arrastre se abre*
También, en los dibujos, el número de referencia 53 

se refiere a un soporte de la borda 6 de Otter y el núme­

ro 54 de referencia representa una cuerda volante de la 

cadena de frenillo 55.

__________ I -  1 2  -
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REIVINDICACIONES

1 - Dispositivgfjara izar aparejos de pesca de arrastre carat; 

terizado porque comprende un medio de enlace, teniendo un - 

gancho que se abra y se cierra, sujeto a la punta de un ca­

labrote, o una cuerda da mano, que tira de la red de pesca 

de arrastre, cerrándose dicho gancho de q&rtura-cierre cuajn 

do la red de pesca está siendo arrastrada, una cadena de rB. 

molque de una borda de üttar, que está sujeta al gancho de 

apertura-cierre de dicho medio de enlace, alambres dalante-

10 ros colgantes, sujetos a las partes delanteras superiores e 

inferiores de la borda de Otter, estando conectado el ex-tr¿ 

mo recogido de dichos alambres colgantes delanteros a dicho 

calabrote, de tal manera que el mismo está en un estado sud, 

to> cuando está siendo arrastrada la red de pesca y además 

está en un estado tensado por medio de dicho calabrote, cuan 

do la cadena remolcadora se desengancha del gancho, al ser 

izada la red da pesca, y un medio de apertura, que funciona 

para abrir el gancho de apertura-cierre de dicho medio de - 

enlace'.
2 - Dispositivo, segón la reivindicación 1, caracterizado - 

por comprender colgantes de la tBd de pesca de arrastre, es- 

tanda sujeto el extremo recogido de dichos' colgantes al gan­

cho de apertura-cierre de dicho medio de enlace, un calabrO' 

te, tensor de red de la red de pesca de arrastre, conectadi 

a dicha cuerda de mano, de. tal manera qua está en estado súsl 

to, cuando asta siendo arrastrada la red de pesca y  además 

está sn un estado tensado por medio de la cuerda de mano, 

cuando al extremo recogido de l$s colgantes se desengancha

3 0  del gancho , »1 ser izada la red de pesca, y un medio de -
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apertura,, que funciona"para abrir ai gando da aparturencie­

rra da dicho medio de snlaoeV
3 - Dispositivo» según la» reivindicaciones anteriora», cara 

terizado por comprender un medio de enlace» teniendo un gqn 

cho de apertura-cierra» sujeto a la punta do un calabrote» 

cerrándose dicho gancho de apertura-cierra cuando está aia|> 

do arrastrada dicha red de peaca» una cadena da remolque de 

una borda da Qtter, que está sujeta al gancho de apertura- 

cierre dé'.dicho medio da enlace» alambres colgantes delan­

teras sujetos a las partes delanteras superiores e inferio­

ras de la borda da Dtter, estando sujeto al extremo recogi­

do de dichos alambras delanteros colgantes a dicho medio d© 

enlace en un eatado suelto» cuando B3tá siendo arrastrada 

la red de pesca» un segundo medio de enlace sujeto a Xa pug 

ta ds una cuerda do mano conectada a la borda da fltier» te­

niendo dicho segundo medio de enlace un gancho de apertura* 

.cierre» que se cierra cuando la red de pesca está siendo — 

arrastrada» colgantes de la red de pesca de arrastre» están 

do sujeto el extremo recogidfc de dichos colgantes al gancho 

de apertura-cierre de dicho segundo medio de enlace» Un ca­

labrote tensor de red de la red de pesca dB arrastre» que
j

está sujeto al segundo medio de enlace dh un estado susltfy, 

cuando ía red de pesca está siendo arrastrada, y medios de 

aperturarque trabajan para abrir los ganchos de apertura da 

dicho medio de enlace y de dicho segundo medio da enlace^

$ - Dispositivo según la reivindicación 1» caracterizado - 

porque el medio de apertura para abrir el gancho ds apertu­

ra-cierre dal medio de enlace comprende un generador de ae-
*

hal ultrasónica» instalado sobra el barco de arrastré, un
30
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receptor de aerial ultrasónica instalada sn el medio de enla 

ce y medios, que liberan la puesta en contacto del gancho di i 

apertura-cierra respondiendo a la fundicón de dicho receptor 

de safíal ultrasónica'*

5 - Dispositivo, segón la reivindicación 2, caracterizado - 

parque el medio ds apertura para abrir el gancho de apertu­

ra-cierre del medio de Bnlacs comprende u n  transmisor de a£ 

Ral ultrasónica, instalado sobre el barco de arrastra, un — 

receptor de sehai ultrasónica, instalado en el medio de en­

lace, conectado en el extremo de la cuerda de mano y un me­

dio» que libera la puesta en contacto del gancho de aper^.u- 

tura-cierre respondiendo a la fundicón de dicho receptor de 

señal ultrasónica*
6 - Dispositiva» segón la reivindicación 1, caracterizado - 

porque el medio de apertura para abrir el gancho de apertu­

ra-cierre del medio da enlaca comprende un mensajero, que 

está ajustado separablemente al calabrote y que se desliza 

bajando a lo largo del calabrote, y un medio que libera el 

contacto del gancho de apertura-cierre al impacto por dicho 

mensajero.

7 - Dispositivo, segón la reivindicación 3, caracterizado 

porque al medio da apertura, para abrir el gancho de apertu­

ra-cierre del medio de enlace, comprende un mensajero, que 

está ajustado separablemente al calabrote y que se desliza 

bajando a lo largo del calabrote y un medio, que libera el 

contacto del gancho de apertura—cierre durante el impacto 

por dicha mensajero, y porqua el medio da apertura para br 

brir el gancho da apertura-cierre del segundo medio de enla

-15-

30
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10

ce comprende un segundo mensajero» que está sujeto a la - 

cuerda da mano y se engancha al gancho dd apertura-cierre 

del medio de enlace por via de un calabrote sujetador de 

mensajero* y un medio* que libera el enganche del gancho 

de apertura-cierre al impacto por dicho segundo mensajero* 

que está previsto sobre el segundo medio de enlace»

8 - Dispositivo para izar aparejos de pesca de arrastre» 

Según se describe y reivindica en la adjunta memoria des­

criptiva y se ilustra en los pianos anexos* constando la 

memoria de diez y seis hojas foliadas y escritas a máqui­

na por una sola de sus caras»

Madrid» a 21 de Septiembre de 1976.
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1) Furuno Electric Company Limited
2) Sr. Chikamasa Hamuro
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