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Bl invento estd basado en un mecanismo de di-
reccidén para montar c¢n los remolcues de dos ejes
y cuatro ruedas a fin de cenvertirlos o dotarlos
de un dispositive Gtil para la maniochra de marcha
atris, es decir, para acondicionarlos como semi-
remolgues.

Los remolaues de cuatro ruedas gue no van
montacos por el sistera articuledo o "trailler"
tiene el gran inconveniente sue no pueden manio-
brar en marcha atras o no pueden recular va cue
éste gira loco sobre su plataforma sin ninguna
directriz.

Una de las caracteristicas del mecanismo aue
se propone es eliminar dicho problema de Forma aue
el remoloue pnede maniohrar en la mercha gris sin
gue nor ello pierda ninguna de sus caracteristicas

como rerolcaue.

Otra de las caracteristicas del mecaniemo es

?

~ue cuando el conjunto (tractor-remolaque) avanza,

-

el remolque se comnoriarid normalmente v el meca-
nivmo del invento cuederd anulaco por medios de
fijacidn y cuando se suiera maniobrar hacia atrés,
¢l conductor liberard el mecanismo dejindolo funcio
nar en la forma vrevista por el invento.

Otro detalle del invento es que el mecanismo
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preconizado se cowmpone de wn dispozitivo ¢e dirce-

cibn; Organcs de empujc y traccidn, drcano de guia-
do ¥ érpano para fijacién de la nlataforma.

Log 6rganos de direccidn estén constituidos
por un sistema de articulacidén combinacn de las
rucdas delanteras del reuolaue como cualcuisra oc
los sistemas de rucias divectrices de wn vehiculo
automdvil de forma cve, las rétulas de cada mangue
ta, tienen una seudobiela cue wmediante un nudoe ar-
ticulado empalma respectivamente con los drganos
de traccidn y/o empuje y van montados nor dehajo

de la plataforma doncde nivota el remolrue.

»

Los Organos de traccibén y empuje estin consti-
tuidos por scndas barras plegables rigicdas monta-
das en forua de aspa (X} ¥y superpucstas ambas por
debajo de la lanza de enganche y unidas respectiva-
merte inverticdas, en los latcrales de un drgeno dGe
suiado fijado a la trasera del iractor.

Otro cdetalle de las barras de¢ traccidn y emnu
Jje es cue los extremos vinculados al trector monta-
dos en los érganos de guiado.

Otro detalle es cue los drgenoc de traccidn v
enpuje ¢s gue tichnen en el extremo vinculsdo al
tractor, un sector articulado para inutilizarlo

en las fases inoperantes o de avanece del conjunto.



Una ﬁe las carncteristicas de los 4rganos de
guiado es gque estén formados por un soporie fija-
do al tractor npor medios convencionales gue, al
menos, tiene dos guias para 1ns cabezas o extre-

mos de las barrag, cue van cotadas de rodamientos

al efecte. Hos guizs, una la derccha y otra a la
izcuierda, situadas a diferente altura y central~
mente una solapa agujereada para enganche de la
lanze del remolcue.

Otro detalle es gue los medios de plegado de
las barras estédn formadas por una rdtvla rigidiza-
da por un manguito gue esté permanentemente posicig
nado por un resoric gue apoya en la caheza de remate
de cada barra. Basta correr el manguito para cguebrar
la barra.

Otro detalle es aue dichas barras de direc-
cibén tiene un manguito de guiado por donde pasa
la barra eue estd dotado de un tetbdn embridado a
cada vno de los bragzos de la lanza del remoloue.

Otro detalle es cue los drmanos de (ijacidn
de dicha lanza estén formados por un terninal cue,
mediante buldn, se monte contra la solapa de los
brganos de guiado ¥, en la parte de atréds, tiene
una iraviesa con agujerc que en coincidencia con
otra andloga prevista en la plataforwa del remol-

cue y mediantc el mismo buldn, puede fijarse en
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dicho punto & fin de establecer la intirvencidn o
no de las barras de traccidn y empuje.
Otro detalle de los mecanismos es ~C €l mon
taje del buldén o la detorminacibén de accibén de di-
5 chas barras puede establecerse manual o mecinica-
mente; neumitica, hidriulica o eléctricamente.
un ejomnlo cc realizacidn antowitico viene
formado por un balancin pivotado sebre un anoyo
fijo a la lanza; uno de sus extremosz ticne un bu-
10 1én cue pormanentemente es recuerico por un resor-
te que tiene un anclajic en lanza; éste permancce
enclavado en el cnganche del tractor y cl otro ele
vado; éste Gltimo tiecnc otro buldn sue o8 nor cjem-
plo: el extremo del éwbolo de un cilinfroe accionable
15 directamente cesde el puesto de mardo.
&n una variante de roalinacién de los meca—
niswmos para aplicar directamente sobre rewolounes
en usc con un minimo de modificaciones es cue las
barras de empuje estarin formacdas por dos barras ri
20 gidas paralelas, convergentes o divergentes, cue van articu
lados al tractor y al horde anterior de la plataforma
pivotada de las ruedas cCelanteras del resclcue, en este
cas0 la lanza sc ha sustituido por una pluma telescd-
pica rigidizable mediante tirantes hilaterales cue

25 va articulado al tractor y a dicho remol:iue,
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Otro’ detalle del invento es cue los nudos de
articulacidén de las barras estén preferentemente
formados por un juego a bala cue tiene un esparra-
go gue va amarrado a una orejeta szoldada a la par-
te corresoondiente y el cascouillo donde juega pre-
senta una horguilla gue empalma con el manguito de
la barra mediante un buldn o pasador.

En los remolques agricolas el conjunto preco-
nizado gue va amarrado al tractor y para evitar gue
en los derrapajes del remolcoue el tractor carga, cong
ta de un montaje giratorio susceptible de girar cuan-
do se produce ésta circuanstancia.

Ctro detalle del invento es gue las barras de
tiro o retroceso, sin elementos axialmente calados pa
ra conduccidén de los cables eléctricos, latiguillos
de freno u otros anue, en los comandos van por fuera.

Una idea més amplia de las caracteristicas del
invento la realizaremos a continuacidén al hacer refe-
rencia a la lAmina de dibujos cue a ésta memoria se
acompafia, de la cuc de manera un tanto esaunemética y
tan solo por via de ejemplo, se representan los deta-
lles preferidos cel invento.

En los dibujos:

La figura 1.~ es una vista en planta en fase de

funcionamiento ée los mecanismos objeto del invento
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(retroceso).

La figura 2.~ es una vista igual a la anterior
de dichos mecanismos en posicidn activa (arrastre).

La figura 3.~ es una vista en planta de una
variante de realizacidén de los mccanismos en fase
de arrastre.

La figura 4.- es una vista en planta y alzado
de los mecanismos de articulacidn.

La figura 4 A.~ es una vista on al=zado y nlan-
ta e una variante de realizacidn de la rdétula de
los mecanismos de articulacidn.

Ls figura 5.- ¢s una vista parcislmente sec-
cionada Ge una de las barras de traccidén ¥y espuje
articuladas.

La figura 6.~ es una vista igual a la ante-
rior de dicha barra en fase de plegaco.

La fipura 7.- es una vista .en alzado, parcial,
del nudo de enlace barra-lanza del romolaue.

La figura 8.- ¢s una vista en plonta segln la
representacidn anterior.

La firura 9.~ es una vista en alzado de los
orsanos de guiado pnra las barras articuladas.

La figura 1C.~ e¢s una vista en planta res-
pecto de la figura anterior.

La figura ll.- es una vista en alzado de los

4 .
organos de enganche para las barras rigidas.
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La figura 12.~ es una vista en planta del con-
junto anterior.

Aludiendo a las referencias numéricas de dicha
1l4mina de dibujos podewmos comprobar que las dos pri
meras figuras resmonden a una expresidn de los me-
canismos mediante barras articuladas 10 y 11 y la
figura 3 a una variante cde realizacibn del mecanis-
mo mediante barras rigidas -l0a- y-lla-.

Refiriéndonos a la prinmera versidén fundamental
éel invento, vemos un tractor -7- vy un remolgue -E-
cue tiene un juezo de ruedas directrices -2- y ~-2'-
montadas sobre una plataforma -1~ pivotada a la bha-
se del remolgue =i,

kstas ruecdas directrices -2- y ~2'- estdn dota-
das de un equipo de direccidn -8~ con rétulas -9-

y -9'- en las reswvectivas manguetas de dichas ruedas a
las gue, se han montado, bielas -12- y -12'- enlaza-
das con las barras de traccidén y empuje ~10- y -11~
cue constituyen los Orgunos fundamentales del mecanigs-
mo y cue van enlazadas con dichas bielas -12- y -12'-
mediante rétulas -13- y -14 -, respectivamente.

Dichas barras -10- y-11- van montacas nor debha-
jo de la lanza del remoloue, entrecruzadas en forma
de "X" y superpuestas con alguna separacién, la su-
ficiente para gue en sus maniobras no rocen 0 3¢ es-—

torhen.

POOR.
QUALITY
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Dichas barras estin rematadas en nuntas rodan-
tes =18~ (rulinas) cue van apoyadas y guincng en la
placa -15- fijacda por medios adecvados a la tragera
del tractor -T-.

Las barras -10- y -11- van guiadas a través de
manguitos -18- adecuadamente wontados scbre la lan-
za -3- del remolcue. Podemos comprobar cn las figu-
ras =7- y ~8~-, &l mangzuito -R3- tiene wvn pivote -24-
de cabeza remachada por dehajo de la cual v soldada una
brida -25~. De Asta forma la barra nucde asimilar los

i

$%
©

desplazamientos en sus intorvenciones 2 través
manguito -23-.

Las barres -1C- y ~1l- que son las ~uec ernujern
el remoleve haciéndole maniohra en lag fasos de mor-
cha ctrds, »nra ipnutilizarlas cuando el tractor avan

za, consta de nana rdétnla -21- rigidizads nor um man-

cue estd sermanentemente presionado wor el

guito ~20
resorte -22- cue apoya contra la cabeza ~17- de dicha
barra la cual, comsta de una ralina -19- cue va anoya-
‘@ en los organos de guiado previstos en el tractor.
Las fizuras 9 y 10 nos ofrecen una roe resenta-
cion grafica de la placa de guiado -15- aue consta a
un lado y otro de su centro de sendas guias -26- y -27-

situadas a diferentes alturas vara recibir ea suv posicién

correcta las barras -10- y -11-.
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Centralmente en la parte superior dicha nlaca
consta de una cabeza de enganche -28- y un bulébn
-Z0- para enganchar la cabeza -4- de la lanza de
remoloue -3-,

Dicha lanza ademis, consta de una traviesa —6-
con agnjero ~7- para recibir el mismo buldn -29-

v engancharse al remolcue a través de un complemen-
to -5-, una vez que lo hemos desensanchado del trac
tor ~T-, '

Cuando dicho tractor tira del remoloue en sen~
tido de avance la lanza -3- va enganchada en -28-

v las ﬁarras plezadas en la forma renresentada en

la fig. 6 es decir, dejando libre el remolgue para
gue avance en la forma comin. Cuando sc¢ recuiere efec
tuar la maniobra Gesengancharemos la lanza de ~28-

y la engancharemos en -7- y -5- y rigidizande las ba-
rras -10- (fig. 5) operaremos como en los conjuntos de
semiremolgue puesto oune cada harra actua sobre los me-
dios direcctrices de las ruedas -2- y -2'- para recu-~
lar en el sentido Ge maniobra deseado.

Bsta operacidn de enganchar y desenganchar con
un solo buldn puede realizarse manualmente pero tam-
bién podemos accionerlos mecdnicamente mediante un
balancin apoyado en el centro y basculante sobre el

apoyo, contando en cada extremo ccn un buldn gue son



10

15

20

25

- 10 -
los cue dcterminan el cnganche en -28- v x5 de la
lanza segin los fases e maniobra. Xl Primope de di
chos bulones ird permancntemente alojado mediante,
por cjemplo: la traccidn de un resorte y oy otro,
clevado. Sobre dicho extremo atacard un Juego ¢e na-
lanca o un bombin, neumdtico hidrdulico o Gigpositi-
vo eléetrico gue al accionarlo empujard e} buldn ven-
ciendo la resistencia deél resorte.

En una variante de realizacién del invento, cs-
pecialmente concehida para anrovechar los yemoloucs
actuales, las barras de traccidén y ecuvuje ~)1¢y- v
-1la-, scrén rimifas y paralelas, convergentes o di-
vergentes segin la separacidn entre tractor v romol-
cue pero sus extremos -30- y -30'- irdn articulados
gl tractor -T- vy sus extremos -31- y -31'- irin arti
culados a ia plotaforma pivotada -1~ del remoloue =K.

En &ste caso la lanza -3a- rue tiene wna porcidn
telescdnica -3b- estard constituida por wn hrazo sim-
ple aue tiene un extrewmo articulado -4a- con ¢l trac-
tor y otro extrewo excepcionalmente articulado -3a—
con la caja del remolcoue -R- de ésta ferma vemos aue
el rewolgue en cualcuicra de las dos maniobras del
tractor (izquierda~derecha) las barras guedan compen-
sadas ya que la inmovilidad de las lanzas de unidn

hacian imposible cualquier maniobra del remolcue.
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Ademds la lanza -3a- consta de tirantes de rigi-
dizacibén -3¢~ y ~-3d- montacos diagonalmente entre la
lanza y la caje del remolcue ~il-,

Las barras -l0a- y ~lla- ticnen nudos de empal-
me -30a- y -30b~. Dichos nudos csién formados por man-—
guito -B- encajado en una horquilla -32- y unidos por
el pasador o hulén -C-. Esta horanilla va unida a la
rétula -33- cve consta del macho csférico ~34- y és-
te de un espérrago roscado -35- gue permite su blogueo
mediante una toerca -36- a la orejeta -A- del tractor
=Tw. ~

La figura -4 A- noz muestra una variante de rea-
lizacidén de la réiula que presenta entre la cabeza -%4-
y la tuerca -36- lleva una pletina -37- solidarizada
con la misma.

Una vez descrita convenientemente la naturale;
za del invento se hace constar a los efectos oportu-
nos que el mismo no queda limitado a los detalles exac
tos de esta exposicidn sino que, por el contrario en
el se introducirén las modificaciones que se conside-
ren oportuhas, sicmpre gue no se alteren las caracte-
risticas esenciales del mismo que se reivindican a con-.

tinuacidn.
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RETVINGICACIONES

1.~ Mecanismo de direccidn para maniobrar la
marcha atris del remolaue no articulados, porcue
la unidén entre el tractor y el remolque de cuatro
rucdas se caracteriza porgue viene determinada por
la disposicidén de dos barras montadas en forma de
aspa, (x) o cruz de San Andrés, es decir diagonal=-
mente opuestas y superpuestas cntre si con una se-
paracidn suficiente para evitar su friccidn; arti-
culadas; y en una variante dé realizacidén presenta
otras rigidas paralelas, convergentes o divergentes;
las primeras dotadas de medios para el plegado y de
érganos de direccibn y de uﬁ dispositivo manual, me-
cidnico o automatico para enganchar o desenganchar la
lanza del tractor ¥y vincu%ar%gd%égremoleue segln se tra
te de avanzar o reccular y, las rigidas, dotados de pun
tos de articulacidén y rdtula en cada extremo y de una
lanza tambhién articulada en imbos extremos y, ambos
conjuntos montados sohre un amarre coiin giratoriorcuando
se trate de remolcues agricalas.

2.~ Mecanismo de direccién ‘para maniobrar la
marcha atras del remolgue no articulados, conforme
la 18 reivindicacidén dichas barras articuladas, se
caracterizan porcue los e%frémos vinculacos al remol-

gue van unidos a unas bielas suebradas mediante réiu-

-
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las y fijadas a las propias manguetas de un juego
de direccién comin acoplado a las ruedas delante-
ras del remolcue, con independencia de la plata-
forma pivotada, rue va unida directamente a la lqﬁ
5 za,
3.~ Mecanismo de direccidén para maniobrar la
marcha atrids de remolcues no articulados, confor-
me la reivindicacidn l@ y anterior dichas barras
por el extremo opuesto relativo al tractor tiene
10 unas cabezas libres dotadas de rulinas montadas en
unos brganos de guiado fijados a la parte'trasera
del tractor, permitiéndoles un desplazamiento late-
ral ecuivalente al &ngulo de giro del tractor cue se
refleja en las bieclas de las ruedas directrices del
18 remolgue, haciéndolss girar simultdneasente en el
sentido reguerido nara la meniobra de marcha atrés.
4.~ Mecanismo de direccibn para maniobrar la
marcha atrds de remolques no articulados, conforme
la reivindicacién 1, la articulzcidn ée las barras
20 se caracteriza poraue cerea de su  extremo desli-~
zante ticene una rdétula rigidizada por un manguito
cue estd permanentemente presionado por un resorte
cue apoya en la cabeza de remate de dicha harra cue
tiene un reborde al efecto de forma ¢ue puede plegar-

a3 se con solo desplazar el manguito y cuebrar la barra



10

15

por su articulacidn.

5.~ Mecanismo de direccidn parsz maniobrar la
marcha atrés de rewoleunes no articulados, conforme
la reivindicacidén 1 y 4 dichas barras se caracteri-
zan poraue, rchasado el punto de articulzcidn van
guiadas en sendog manguitos dotados de una cabewza
remachada a la tue va soldada una brida fijoda por
estos u otros medios a la parte inferior de la lan-
za.

6.~ Mecanismo de¢ direccidn para maniobrar la
marchae atrds de remolcues no articulesdos, conforme
la reivindicacibén 1 y anterior 1a lanza comlin trian-
gular cue tienc una coheza de enganche al tractor,
se caracteriza noraue en la parte posterior tienc
una traviesa y taladro gusceptible de engancharse
al remolque cuondo es necesario desengancharla del
tractor para intervencién de las barras de cmpuie
y traccidén en las maniobras de marcha atris.

7.~ Mecaniswo de direccidn para maniobrar la
mercha atras de remolsues no articulados, confor-
me la reivindicacidn enterior dichos enganches se
caractsrizan porcue se realizan con un mismo huldn
0 pasador manvalimente o hién mediante fos bulones
unidos por un balancin apoyado centralmente, rue

puece ser accionado mocanica o automAticamente por
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cualouier medio neumdtice, hidriulico u otro.

8.~ Mecaniswo de direccién n-ra maniobrar la
marcha atris de remolrues no articulados, confor-
me la reivindicacidén 1, cn una variante de reali-
zacibén las barras rigidas, se caracterizan porgue
tienen un extremo articulado al tractor y los opues
tos articulados a la plataforma pivotada de las rue
das delanteras del rcmolaue.

9.~ Mecanismo de dirceccibn para maniobrar la
marcha atras de remolcues no articulados,. confor-
me la reivindicacién 1 y anterior la lanza de tiro
en esté caso, se caracteriza porcue estd formada
por una barra tubular telescépica que tiene wn ex-
trewo articulado al tractor v otro excepcionalmente
articulado a la caja de remolaue y consta de tirantes
angulares a un lado v otro para rigidizar su posicidn
en las fases dc¢ trabajo.

10.~ Mecanismo de direccibn para maniobrar la
marcha atris de rowolvoues no articulades, conforme
la reivindicacidn 8, los puntox de articulacidn de
dichas barras, se caracterizan al estar constituidos
por elementos esféricos rue tienen un espirrago ros-
cado ascgurable por tuerca a una orcjeta o similar del
remolgue, recibe una caja de juego dotado de una bri-

da en "U" donce engancha la barra por medio de un pa-
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% sador transversal,

- 1l.- Mecanismo de dircceidn para maniobrar la
marcha atras de remoloues no articulados, conforme
ke .la reivindicacidn 1 y sucesivas las barras de tiro
L 5 ¥ fotroceso se caractorizan pornue son clementos

‘agaalmente tubulares para conduccidn de loz cables,
latiguillos de fluido u otre.

12.~ "MECANISHO Du DI SiCCION Pana MANIOBRAR LA
MALCHA ATRAS Did RaOLGUMS FO ARTTCULADOS .M

10 Tocdo conforme cueda descrito en la presente me
moria aue consta de dicciseis hoJas mecanojraliados

por una sola coara, foliadas y dibujos cuc se acompa-

fian.

Madrid. 20 SET. 1976

FRANCISCC DOSLAS RUBIO
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