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MEMORIA DESCRIPTIUVA

Este invento se refiesre a un dispositive para la

alimentacidn planetaria de alambre de elactrodo con ajuste de

la merma de la fuerza impelents, que se puade aplicar a las

miquinas automdticas.y semiautomidticas para la soldadura de

arco eléctrico.

Existen dispositivos bien conocidos para la alimepn
tacidn planetaria de alambre de electrodo, con ajuste manual
para ajustar el didmetro y la fusrza impelente del alambre.
Algunos de estos dispositivos para fijar los elementos de sy
jeccidn al alambre y el ajuste de la Fuerza imgelente, emplean
una tuerca cénica 6 una tuerca con paso frontal, En ambos ca
sos, 8l ajuste de la fuerza impelente qde estd en proporcién
a la fuerza de sujecidn del alambre,se efectla mediante rota
cidn manual de la tuerca de sujecién. Estos diSpoéitivos para

la alimentacidn planetaria con ajuste manual de la fuerza
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impelente tiensen la importante desventaja de que el ajuste de
pende de las actividades personales del que maneja 8l dispo-
sitivo,

Existen también dispositivos de alimentacidn plang
taria de alambre sn los que la sujeccidén de los rodillos al
alambre y por tanto la alteracion de la fuerza impelente se
consigus por medio de resortes y pesos centrifugales,girando
cada - uno deellos alrededor de un eje paralelo a la direg
cidn de alimentacidn de alambre. E1l punto débil de dichos dis_
positivos es que no hay una fuerza impelente constante, inde-
pendiente de la velocidad de rotacidn de los rodillos alimsn
tadores de alambre.

En otro dispositivo de alimentacidn de alambre bien
conocido, la sujecidn de los rodillos al alambre se efectla
por medio de, por lo menos, dos ruedas dentadas a las que se
ponen los ejes de los rodillos de alimentacidn de alabre y
por rotacidn de las rusdas dentadas en direccidn opuesta,ss
juntan los rodillos o sse separan,

. En este tipo de d;spositivos de alimentacidn de
alambre, Bl factor subjetivo ss de gran influencia durante el
ajuste de la fuerza impelente efectuada, por hacer girar ma-
nualmente las ruedas dentadas.

Una desventaja gensral de los dispositivos para la
alimentacidn planetaria de alambre para la variacidn de la
fuerza impelente,mediante ajuste de los rodillos alimentado~
res de alambre al didmetro del alambre, en los gue los rodi-
llos se musven a lo largo de una circunferencia con un eje pa

ralelo a la direccidn de alimentacidn,. 8s que dichos disposi
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tivos no permiten un movimiento paralslo de los rodillos al
alambre y limitan las posibilidades de ajuste de un gran mar
gen de didmetros del alambre de eldctrodo.

Un objeto general del invento es proporcionar un
dispositivo para el ajuste de la merma de la fuerza impelen-
te, por medio del ajuste de los rodillos a la fuerza impelepn
te, siendo fijada dicha fuerza por un elemento de fuerza prg
viamente tarado, previsndose también un movimiento paralelo
de los rodillos alimentaderes de alambré, uno hacia el otro,
lo que hace posible el ajuste en el didmetro del alambre y el
conseguir la fuerza impelente sin limitacionss en un margen
de 2 a 4 vecas del didmetro del alambre,

La esancia del invento es que, para el ajustie de la

merma de los rodilles giratorios de alimentacidn planetaria
de alambre colocados en ejes de pistones movibles sn la di-~
reccidn de sus ejes, dichos pistones, estando situados en
aberturas situadas en un extremo del alojamiento del dispasi
tivo, con direccidn al alambre de electrodo, colocdndose re-
sortes en dicha abertura que presionan el pistdn hacia afue=~
ra, siendo empujado cada pistdén desde fuera por unc oe los
brazos de la palanca de daoble brazo, sujetados conjuntamente
en su parte central y pasando a través de la ranura radial

de la parts en forma de disco del alojamiento del dispositivo,
estando el otro brazo de la palanca de doble brazo inclinado,
y con una ranura radial en la que hay colocado un rodillo que
gira alrededor de su eje, el cual estid en contactq.can el la
do exterior del cono delantero, sn cuyo lado interior estd

colocado un resorte taradoe, del que, un extremo toca el cono

Y
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y el otro toca la parte en forma de disco del alojamiento y
el cono daslantero, junto con el resorte tarado, puede presip
nar sobre la parte en forma de disco del alojamiento, por mg
dio de una tusrca reguladora unida por medio de un paso esca
lonado al alojamiento y, por medio de una tusrca, a la cu -
bierta posterior del diépositivo que es relativamente movi-
ble mediante rotacidn, comparado con la tapa anterior.

€1 dispositivo para la alimentacidn planetaria de
alambre de elsctrodo segin el invento, tiens las siguientes
ventajas:

- posibilidad de alimentacidn de alambre de electro
do con una fuerza constante, indepesndiente de la velocidad
de rotacidn de los rodillos alimentadores de alambre y la
fuerza de sujecidn.

-~ posibilidad de ajuste en 8l didmetro del alambrs
de slectrodo, con diferencia en el margen de 2 a 4 veces al
didmetro del electrodo.

- positlidad de acabado final del perfil hiperbdli
co ohfenido inicielmente u qtra clase de psrfil de los rodi-
llos que, por una parte hace posible la correccidén de erro-~
res durante el tratamiento de perfil y, por otra, hace posi-
ble la obtencidn del perfil de enganche mis convenienta.

-~ posibilidad de obtener un enganche correcto y
preciso de los rodillos, lo que slsva la velocidad y las
caracteristicas dindmicas del dispositivao,

El invento se puede comprender mejor con.los dise-
fios adjuntos, que rspresentan:

La Fig. 1.- Diagrama cinemdtico de los dispositivos,
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La Fig. 2.~ Seccidn longitudinal dsl dispositivo,
representando en un extremo rodillos en una posicidén forzada
hacia el extremo y, en su otro extremo, rodillos en una posi
cidn suelta.

La Fig. 3.~ Una seccién a lo largo de A-A de la
fig. 2.

El dispositivo segdn el invento comprende un aloja
miento =3-, an cuyo extremo hay asientos con pistones -5~ in

troducidos en ellos,estando dispuestos estos asientos radial

. mente a una abertura central para el paso del alambre de eleg

trodo =1-, Un rodillo de alimentacién de alambre -4~ ssta co
locado en cada pistdn -5-, moviblemente en un eje, y los ejes
de los rodillos -4~ estan bajo un angulo entre ellas,

El otro lado del alojamiento -3- es alargado y re-
presenta una parte cilindrica hueca con paso de rasca -10-
en su lado exterior, en el qus va atornillada la tuerca regu
ladora -18~, hasta que toca la superficie del cono delantero
-8-., La parte hueca del lado alargado del alojamiento, se ex-
tiende sobre toda la parte del alojamiento -3-. En el lado ex
terior de la misma parts alargada del alojamiento -3-, hay
colocado un cono delantero -9-, sobre un deslizamiento, en cu
ya parte hueca va ajustado un resorte tarado -7-, tocando con
un extremo el cono delantero -9~ y con el otro toca la parte
en forma de disco del alojamiento -3-,

Sgbre la parte en forma de disco del alojamiento
-3~ se han efectuado algunas hendiduras en nﬁmero’pespectivo
al nimero de los rodillos alimentadores des alambre, en pla-

nos que pasan a travds de los ejes de pistonss -5-, Dentro

eesfeen
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de dichas hend;duras se introducen palancas de dos brazos
-6~, fijadas conjuntamente en el alojamiento -3-, por medio

de los ejes -11-, Un extremo de las palancas de dos brazos
-6~ descansa en las superficies de los pistones -5- y, el
otro extremo, estd inclinado y tiene un orificio en sl que
estd colocado un rodillo delantern ~-8~, con rotacidn movible
en un eje, Por medio de los rodillos delantsros -8-, las pa=-
lancas de dos brazos -6- entran en contacto con el cono delap
tero -9-.

Con el fin de hacer posible un contacto constante
de los extremos de las palancas de dos brazos ~6-, con el cg
no delantero =9=-, y los pistonss -5-, los asentamientocs de
pistén -5- hechos en sl alojamiento -3~, son ciegos, intro-
duciendose en sllos resortes de pistdn =12- que presionan
constantemente los pistones ~5~, a las palancas de dos brazos
-G,

Con el fPin de conseguir una direccidn correcta del
alambre de electrodo -1-, se aplica al dispositivo una tobera
de entrada ~14~ y una tobera de salida -15-, La tobera de en
trada se coloca dentro de l; parte hueca alargada del alocja-
miento, sstando colocada de manera inmovil, un poco hacia
adentro de dicha parte husca del lado de la parte delantera
del alambre de electrodo -1=,

Todo el dispositive del invento descrito, de alimen
tacidn planetaria de alambre de elactrodo con ajuste de la
merma a la fuerza impelente, estd rodeado de dos tapas movie
bles (una respectc a la otra): -tapa delantera =19~ y tapa

posterior ~16-, La tapa delantera -19- va sujeta al alojamien
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to -3- mediante tornillos ~20- y la tapa posterior -16- va
sujeta a la tuerca reguladora -18~ mediante tusrcas -17-. La
tobera de salida =15~ va atornillada dentro de un orificio
en &l lado frontal de la tapa delantera.

El dispositivo es impulsado por medio de un elec~-
tfomotor -2~, gue tiene un sje hueco para dajar pasar libre-
menta el alambre de electrodo ~1-,

El funcionamiento del dispositivo de alimentacidn
de alambre segﬁn el invento 8s como sigue:

£l almacenaje de alambrs de electrodo -1- se logra
cuando la tusrca reguladora -18- es enroscada en la direccidn
de la alimentacidn del alambre de electrodo -1-. Entonces se

contrae el resorts tarado -7- y el cono delantero -9- se mug

ve hacia adelante, en la direccidn de la alimentacidn del alam

bre de electrodo -1-, girando las palancas -6-, alrededor de
los ejes =11-, durante la rotacidn,sus brazos inclinados, jun
to con los rodillos delanteros -8- se mueven hacia adentro,
hacia 21 didmetro pequefic del cono delantero -9-, Durante el
movimiento, el brazo recto de las palancas de dos brazos se
mueve en la direccidn opuesta (haciaz afuera) y deja libres
los resortes de pistdn =12- y de este modo empuja los pisto-
nes =5= hacia afusra y los rodillos de alimentacidén de alam-
ore -4- que sllos llevan, se separan entre si, El1 alambre ds
electrodo -1- es introducido a través de la tobera de entra-
da -14-, pasa a trizvés de los rodillas alimentadores de alam
bre -4- y sale por la tobera de salida -15-. De este moda se
complata sl almacenaje del alamhre de electrodo al dispositi

vo de alimentacidn de alambre. Entonces gira en la direccidn
~

ceolose
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cpussta la tapa posterior ~-16-, despendiente de la tapa delan
tera =15-, y asi, la tuerca reguladora -18-, conectada con
ella por medio de la tuerca =-17-, gira también desds el paso
de tornillo de la parte cilindrica alarcada del alambre de
electrodo -1~ y deja libre sl resorte tarado antes apretado,
gue empuja hacia atrds al cono delantero -9-, Dicho cong =9-,
por medio del rodillo delantero -8~ del brazo inclinado de la
palanca de doble brazo ~-6-, se mueve hacia adentro del bra-
zo recto de la misma palanca que presiona los pistones -5-,
Junte con los unidos con ellos, los rodillos planetarios =é-
los cuales presionan sl alambre de electrodo -1~ coﬁ cierta
fuerza procedente dsl resorte ~7-,previaments mermado, y la
correlacidn de los brazos de las palancas ds doble brazo.

El extremo de paso de rosca del arbol husco del
electrodomotor ~2~, a través del que previamente se introdujo
el alambre de electrodo, ss atornillado dentro del paso de
rosca respectivo, dentro del lado interior del extremo cilin
drico alargado del alojamiento -3- del dispositivo,.

-
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NOTA REIVINDICATORIA

En esta Patente de Invencidn se reivindica:

1.~ Dispositive para la alimentacidn planetaria de
alambre de electrodo, con ajuste de la merma de la fuerza im
pelente, comprendisndo rodillos alimentadores de alambre de
un tipo concocido con perfil hiperbdlico, recto J sobresa-
liente, con ejes de rotacidn en dngqulo entre si, estando uni
dos los rodillos por medi& de dichos sjes con un ﬁistén con
un orificio ciego provisto de un resorte introducideo en 8l vy
con los pistones colocados sn orificios Formando un alojamien
to y situados an planos perpendiculares a la direccidn del
mov—~imiento del alambre de electrodo, que pasa a través de
una tobera de entrada y una tobera de salida situados en el
dispositivo dentro de un orificio central, caracterizado por-
que a lo largo de la periferia del alojamientc -3= se han
efectuado ranuras colocadas en un plano que pasa a través del
eje del alambre de electrodo alimentado «1-,en el que estan
colocadaes palancas de doble brazo -6-,montadas conjuntamen-
te, mediante sjes -11-, al alojamiento -3-, entrando en con-
tacto, un extremo de las palancas de doble brazo -6-, con la
parte delantera de los pistones -5-, mientras que el otro ex
tremo entra en contacto, por medio del rodillo delantero -8-,
con el cono delantero -9-, en cuya parts hueca interior hay
un resorte tarado -7~ tocando con uno de sus extremos el fon
do del conao delantero,misntras que el otro extremo toca la pe
riferia del alojamiento -3-, des manera que el cone delantero
-9~ estd colocado en un acceso deslizante de la parte cilin-

drica alargada del alojamiento ~3-, en cuyo lado exterior se
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ha practicado un paso de rosca =13~ en el que va atornillada
una tuerca reguladora -18-, de paso rsspectivo, unida de ma=-
nera inmovil con la tapa trasera =-16-,

2,~ Dispositivo para la alimentacidn planetaria de
alambre de electrodo con ajuste de la fuerza impelente, segln
la reivindicacidn 1, caracterizado porque en la parte interior
de la parte cilindrica alargada del alojamiento -3- hay un pg
so de rosca -10- para consctar el extremo del electromotor
-2- que mueve el dispositivo, teniendo dicho extrems un paso
de rosca rsspectivo, !

3.~ "DISPOSITIVO PARA ALIMENTACION PLANETARIA DE ;
ARLAMBRE DE ELECTRODOD CON AJUSTE DE LA MERMA DE LA FUERZA IMPE
LENTE" , =

De conformidad en un todo en lo esencial y fines in
dustriales a lo descritoc en la precedente memoria descriptiva
y graficamante representads en los adjuntos planos para su
mejor comprensidn,

Esta memoria consta de DIEZ hojas escritas & meca-

nogréfiadas por una sola cara a doble espacio,

Madrid, 20 SEP. 1978
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