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Esta inveneidn se refiere a un aperato para insen

ter un terminel eléctrico en una cavidad de un soporte de
terminal .
El solicitante ha deserito en la memoria de su
patente norteamericans nimero 3.739.446 un aparato de este
tipo gque comprende un émbolo o empujador de insercidn dé
terminal, medios para posiciopar.el soporte de terminal con
la cavidad en alinescidn con el émbolo, medios para mover
el émbolo en una carrers de trabajo hacia el soporte de tert
minal desde una posicidn retrafda, medios para situar el
terminal entre el émbolo y la cavidad cuando el émbole estd
en su posicidn retraida, de manera que el terminal sea lle-
vado por el embolo durante su carrera de trabajo y con ello
insertado en la cavidad, Yy medios para controlar ls profun-
didad a la que el terminal es insertado en la cavidad.
El eparato conocido definido anteriormente se usa
para insertar terminales en cavidades de un soporte de ter-
minales que es de forma de un penel de circuito impreso. El
terminal esg llevado hacia el goporte de terminal por el ém-
bolo en un rebaje en el que estd alojado el terminal. El ter-
minal tiene una pata que sobresale més 2114 del extremo de-
lantero del émbolo, siendo terminada la ecarrera de trabajo
del émbolo por el acoplamiento del dmbolo contra el panel de
circuito impreso. Asi, la profundidad z le que se insertes
le pata del terminal en la cavidad del panel de circuito im-
prego estd determinada por la longitud del rebaje del émbo-
lo, tomeda en la direccidn axiel del émbolo.

El invento pretende proporcionar un eparato del
tipo en cuestidn gque permite la determinacién exacta de ls

profundidad de insercién del terminal cuando todo el termine
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en contraposiecidn a una simple pata del terminal, ha de sen
insertado en una cavidad de un soporte de terminal.

El aparato segun el invento estd caracterizado,
por lo tanto, porque los medios de control de la profundi-
dad de insercidn comprenden un miembro de control movible
por delante del émbolo o empujador de manera que se apli-
quen al soporte de terminal durante una parte inicial de la
carrera de trabajo del émbolo, cooperando unos medios de
tope en el miembro de conirol y el émbolo para determinar
la carrera de trabajo del émbolo cuando este ae ha movido
una distancia predeterminada hacia el soporte de terminal
después de que el miembro de control se ha aplicado al 80~

porte de terminal.

La profundidad de insercidén puede ser, por lo tan-
to, determinadsa, incluso cuando el terminal estd completa~
mente insertado en la cavidad, eligiendo apropiadamente la
distancia entre los medios de tope del miembro de control y
el émbolo. El control de la profundidad de insercidn del
terminel es de particulaer importancia cuando el terminal
tiene medios de recepcién de cable eldsticos o se aplica
eldsticamente en la cavidad y la cavidad tiene una base, pa-
ra asegurar que el terminal no sea impulsado contra la base
de maners que se perjudiquen las caracter{sticas eldsticas
del terminal.

Es una ventaja particular del invento que el miem-
bro de control pueda ser de construccidén muy simple, es de-
cir, pueda ser un simple tubo que sea fécilmente intercambiagm-
ble sin apenas gasto alguno, para variar la profundidad de
insercién de terminales.

Para un me jor entendimiento del invento se hard rel




10

15

N
Ut

30

Hoja num 4 2‘1 106.

ferencia ahora, a modo de ejemplo, & los dibujos que se acqm

pafien, en los cuales:

La figura 1 es una vista en perspectiva de wn
aparato para insertar terminales eléctricos en cavidades
de un alojamiento aislante soportado por un estator pars
un motor eléctrico de induceidns

La figura 2 es une vista en perspectiva del es-
tator en asociacidn con una tira o bandas de terminales
eléctricos y partes del aparato, qus se muestran en forma
fragmentaria, estando uno de los terminales mostradc en
aiglamiento desde la tira;

La figura 3 es una vista en seccidn que muestra
un mecanismb de insercidén de terminales del aparato antes
del comienzo de un ciclo de funcionamiento del aparatos

Ia figura 4 es una vista lateral en seccién, frag
mentaria, que muestra el mecanismo de insercidén en uné
primera etapa durante un ciclo de funcionamiento del apa-
ratos

Las figuras 5 y 6 son vistas similares a las de
la figura 3, pero qus muestran el mecanismo de insercién en
una segunda y una tercera etapas durante el ¢iclo de fun-
cionamiento, respectivamente;

Las figuras 7a a Tc son vistas fragmentarias em
seccldn, esquemdticas, ampliadas, que ilustran etapas suce-
sivas durante la insercidn de un terminel en una cavidad
del alojamiento que lleva el estators

La figura 8 es wna vista frontal del aparato,
mostrade parcialmente en seccidnj

La figura 9 es una vista lateral de parte del apa

rato que ilustra un drbol de soporte de estator en uma PO=~
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sicidn operative horizontalj;

La figura 10 muestra un fragmento de la figura
9, pero ilustrando el drbol en wna posicidn de carga ver-
tiecals y

La figura 11 es una vista tomada por las lineas
XI-XI de la figura 9.

Como se muestra en la figura 1, el aparato com=-
prende un bastidor 2 en forma de C que soporta en su bra-
zo inferior 3 (segin se ve en la figura 1), mecanismos de
alimentacidn de terminales, de soporte de estator y de in-
sercidn, del aparato, y en su brazo superior 5 (segin se vd
en la figura 1) un glojamiento 4 de unidad de accionamien=-
to de punzén para terminales.

Segin se muestra en la figura 8, el alojamiento
4 contiene una unidad de accionamiento 58 de pistén y ci-
lindro, a cuyo véatago de pistdn esté_unido un conjunto de
punzén 42 que lleva wn punzdén 60 de corte de terminales
dispuesto para ser accionado por la unidad 58 en un movi-
miento vertical de vaivén. El conjunto 42 lleva también unal
leve 70 de alimentacidn de terminales dispuesta para impul-
sar hacia la derecha (segin se ve en la figura 8) wn drbol
dealizable horizontalmente 56, a través de un seguidor de
leva 68 dispuesto -en el mismo, contra la aceidn de un mue-
lle de retorno 64, en el extremo de la carrera ascendente
o de retorno del punzén 60. El drbol 56 estd unido, a tra-
vés de una conexidn de movimiento perdido o muerto, a una
palanca 62 de alimentacidn de terminales, oscilable alrede~
dor de una espiga de pivotamiento 63, la cual, como se
nuestra en la figura 1, es desplazable longitudinalmente cox

respecto a una ranura o0 hendidura en una ménsula qus 80pOr=
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ta la espiga de pivotamiento 63, por medio de un tornillo
de ajuste 5. Un brazo de alimentacién de terminales 46 unis
do pivotablemente al extremo de la palanca 62 alejado del
érbol 56 lleva en su extremo libre un dedo 66 de alimenta-
¢idn de terminales, siendo el empuje de la palanca 62 y,
asi, el recorrido del dedo 66, ajustable por medio del tor-
nillo 7. El dedo de alimentacidn 66 sobresale en una piste
o via 44 de alimentacidén de terminales en el brazo 3 y es
aplicable en orificios 66 (figura 2) de wma tira de termi-
nales 23 para haecer avanzar la tira hecia la izquierda en
un paso cada vez que la leva 70 se aplica al geguidor de
leve 68. La tira 23 es mantenida hacia abajo en la via de
alimentacidén 44 mediante una zapata de presidn 45 cargada
por muslle.

Un 4rbol 50 de soporte de estator puede girar en
un blogue de soporte 51, estando este Ultimo montado en ung
horquilla o abrazadera 52 sobre el brazo 3 para moverae
angularmente alrededor de una espiga de pivotamiento 53
entre la posicidn mostrada en las figuras 1 y 9, en la que
el brazo 50 estd dispuesto horizontalmente, y la mostrada
en la figura 10, en la que el drbol estd dispuesto verti-
calmente. En su extremo izquierdo (segin se ve en las fi=-
guras 1 y 9), el drbol 50 tiene un volante 54 enchaventado
en el mismo, estando el otro extremo del drbol provisto de
un collar 116 que lleva un espdrrago o véstago 102 dispues-
to axialmente éon respecto al drbol, prolongdndose una par=
te de recepcién de estator 106 del drbol axialmente desde
el collar 116. En la posicidén horizontal del drbol 50, el
blogue de soporte 51 accions un interruptor de limite 104

(figuras 9 y 10). El collar 116 tiene, como se muestira en
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la figura 11, una serie de rebajes 108 para recibir la pun-
ta cbénica de un empujador o pistén de orientacién 110 car-
gado por muelle. Cada rebaje 108 contiene un tornillo pri-
pionero 118 que se pusde extraer para cerrar el rebaje, de
menera que no se aplique en el mismo el tope 110. La apli-
cacidén del tope 110 en cuslguier rebaje 108 origina la ac-
tuacidén de wn interruptor de limite 114.

Montado tembién en el brazo 3 y dispuesto en &n-
gulo recto con respecto a, y debajo de, un puesto de carga
de terminales 90 de 1a pista o camino de alimentacidn 44,
hey un mecanismo de insercidén de terminales (3 a 6) que com-
prende una unidad de actuacidén 72, de pistdén y cilindro,
cuyo véstago de pistdén estd unido a una base de émbolo 73
que tiene una cavidad 75 que recibe un émbolo 74 de inser-
cibn de terminales sujeto a la base 73 del émbolo, en el
extremo trasero o de la izquierda (segun se ve en la figu-
ra 3, 5y 6) del émbolo 74. El émbolo 74 tiene un resalto
84 situado aproximedamente a un tercio de la longitud del
émbolo, hacia atrds desde su extremo trasero, de maners
que el émbolo tiene una parte de trabajo efectiva T4z de
seccién transversal reducida, que va desde el resalto 84
hacia el drbol 50. La parte T4a del émbolo esté recibida
en un tubo de pista de émbolo 80, deslizable longitudinel-
mente, acoplado & la base 73 del émbolo mediante un mue-
1le 78, un extremo del cusl estd sujeto a un resalto 95 de
la base 73 del émbolo y el otro extremo del cual estd co-
nectado a un bloque 94 del tubo 80, Un espérrago o véstago
124 en la parte 74a del émbolo sobresale en una ranura 122

del tubo 80 (figura 5). Situada debajo del tubo 80 y asegu-

rada a la base 73 del émbelo hay una hoja 76 oxtadora de ca
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ble que tiene un filo de corte 77. Hacia la rarte superior
(seglin se ve en las figuras 4 a 6), la pared del tubo 80
tiene wna abertura 100 que, en la posicidn de las partes
mostradas en las figuras 3 Y 4, coincide con la pista de
guie 44 que estd definida por placas de guia de terminales
86 y 88, teniendo uma placa de eizalladura 91 un borde de
cizalladura 92 que sobresale en la pista 44 en el puesto
90. El extremo izquierdo trasero (segin se ve en las figu-
ras 4 & 6) del tubo 80 presenta una superficie de tope 82
hacia el resalto 84, presentando el extremo opuesto del tu-
o 80 una cara de tope 96 hacia el drbol 50. Un tlogue de
levas 97 esté asegurado al extremo derecho o delantero (set
gin se ve en la figura 4 a 6) de la placea de base 111 del
mecanismo de insercion de'terminales, tiene una superficie
de leva achaflanada 97' para cooéerar con la hoja 76 y de-
fine también una abertura 98 para recibir 1la hoja 76.

Como se muestra en la figura 2, la tira de termi-
nales 23 comprende terminales individuales 25 que =ze extienw
den todos desde un lado de una tire portadoras 36 en la que
se han formado los orificios 24 mencionados anteriormente.
Cada terminel tiene paredes laterales opusstas 28 y 28'; ca~
da una de las cuales estd provista de una hendidura 30 de
recepcidn del cable, estando estas hendiduras elineadas unss
con otras y abriéndose a una pared delantera 31 del termi-
nél. Una lengiete 26 dirigida oblicuamente hacis dentro es-
td conectada a la pared lateral 28' por un puente 27. Cads
terminal tiene una serie de lanzas 32 que sobresalen desde
los bordes laterales de cada pared lateral 28 y 28!,

Un estator 12 que ha de estar montado en el drbol

50 y que tiene un orificio pasante centrsl 35, tiene assgu-
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rado al mismo, segin se muestra en la figura 2, un alojamieL-
to aislante 18 de terminal eléctrico gue sobresale desde el
extremo préximo (seglin se ve en la figura 2) del estator 12},
extendiéndose los desvanados 14 y 14' del estator a través
de partes del slojamiento 18. EL alojamiento 18 tiene cua-
tro cavidades 20, 20' de recepcidén de terminales en cada
uno de dos lados opuestos de su periferia, estando cada una
de estas cavidades limitada por uns parte de borde 34 del
alojamiento 18. Cada cavidad 20, 20' tiene dos hendiduras

0 ranuras 228 y 22b, respectivamente, una formada en cada
una de dos paredes laterales opuestas 38 de la cavidad, es-
tando les hendiduras 22g formadas en una pared lateral 38
que coincide con la periferia externa del estator y estando
les hendiduras 22b, que son més profundas gue las hendidu-
ras 22a, formedas en une pared lateral 38 que coincide con
la periferie interna del estator. Con el fin de preparar

el estaior para usarloc con el aparato, un cable 16 de deva-
nado del estator ha sido enlazado a través de cada par de
hendiduras 22a y 22b.

Para cargar el aparato para utilizsrlo, se hace'
bascular el 4arbol 50 alrededor de la egpiga o pasador 53
haste la posicién vertical de la figura 10 y el estator 12
es empujado sobre la parte 106, con el alojamiento 18 por
detrds, entrando el espdrrago 102 del collar en wm orifi-
cio 35 (figure 10) del extremo del estator slejado del &lo-
Jemiento 18, pare posicionar angularmente el estator con
respecto al drbol. A continuscion se hace volver al drbol
a su posicién horizontal de la figuia 9, con 1o que es ac-
tuado el interruptor 104. Después se hace girer el volante

54 de manera que la punte del tope 110 se aplique en un re-
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baje 108 del collar 116, de modo que se acciona el inte~
rruptor 114.

La actuacién de los interruptores 104 y 114 ha-
ce que el dispositivo 58 de pistén y eilindro avance su
véstago de pistén de manera que el punzdén 60 (que estd en
la posicidn de las figuras 3 y 8) desciende y corta el ter-
minal delantero 25' de la tira 23, cuyo terminal estd si-
tuado en el puesto 90 de carga de terminales, desde la ti-
ra portadora 36, en cooperacidn con el borde de cizalladu—
ra 92 de la placa de cizalladura 91. Como se muestra en la
figurae 4, el terminal 25' es impulsado por el punzdn 60 a
través de la abertura 100 al interior del tubo 80, con la
rared 31 del terminal 25' dirigida hacia la cavidad 20 fi-
Jamente posicionada inmediatamente delante del tubo 80 por
el acoplamiento del pistén o tope 110 en el rebaje 108.

Asimismo en virtud de la actuacién de los in-
terruptores 104 y 114, le unidad 72 hace avanzer ehora
su védstago de pistén de manera que la base 73 del émbole
es hecha avanzar para avanzar el émbolo 74 desde su posi-~
cidn de las figures 3 y 4 para splicarse al terminal 25',
segin se muestra en la figura 5. En este momento, el pun~
zén 60 se eleva, de maners que la leva 70 se eplicea al se-
guidor de leva 68 para aelimentar otro terminal al pussto
de carga 90, como se muestra en la figura 5. El avance de
la base 73 del émbolo impulsa al tubo 80, por medio del
muelle 78, hacia el alojamiento 18 hasta que le cara 96 del
tubo 80 se aplica a la parte de borde 34 de la cavidad 20,
continuando el recorrido de la base 73 del émbolo de mane~
ra que el muelle 78 se comprime como se muestira en la figu-

re 6, proporcionando en realidad este muelle una conexiédn
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de movimiento muerto entre la base %3 del émbolo y el tubo
80. El avance continuado de la base 73 del émbolo hace que
el émbolo 74 empuje al terminal 25' hacia abajo en el tubo
80 y dentro de la cavidad 20, como se muestra en la figura
6, cesando la carrera de insercidn del émbolo 74 cuando el
resal+to 84 del mismo se.aplica a la superficie de tope 82
del tubo 80. Por lo tanto, resultard evidente que le dife-
rencia de longitudes entre la parte de émbolo 742, es decin
la longitud efectiva del émbolo, y la longitud del tubo 80,
determina la posicidn final del terminal 25' con respecto
e la parte de borde 34 de la cavidad 20. Esta parte de
borde constituye, por lo tanto, un dato o posicidn de re-
ferencia para determinar la profundidad de insercidn del
terminal dentro de la cavidad 20.

La insercidén del terminal en la cavidad 20 se
muestra con detalls en las figuras fA a 7C. Como se mues—
tra en la figura TA, un ceble 16 enlaéado a través de las
hendiduras 22g y 22b en las paredes 1afarales de la ocavi-
dad 20, como se ha indicado enteriormente, se situa en la
trayectoria del terminal 25, siendo este cable posicionado
frente a las hendiduras 30 de las paredes laterales 28 y
28' del terminal. Puesto que le hendidura 22b es de mayor
profundidad que la hendidura 22a, el cable 16 se prolonga
oblicuamente a través de la cavidad 20, La figura 7B mues-
tra el terminal 25' entrando en la cavidad 20, situdndose
el filo 77 de 1la hoja 76, que se mueve con el émbolo T4,
justo delante del terminal 25'. El borde 27 coopera con la
base de la hendidura 22a para cortar el cable 16 antes de
que el mismo sea recibido en laes hendiduras 30 del terminal

en virtud de lae posicidn oblicua del cable 16. Como resul-
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tard evidente de la figure fB, le superficie de leva 97!
del blogue 97 desvia la hoja 76 hacia el alojamiento 18
sdlo después de que el filo 77 haya rebasado la parte de
borde 34 del elojemiento, de manera que el filo 77 no tro-
pilece con el alojamiento. La figura 7C muestra el terminal
25' completamente insertado en la cavidad 20, existiendo
un espacio entre la pared 31 del terminal y la base de la
cavidad 20. Puesto que la profundidad de insercidn del
terminel en la cavidad no estéd determinada por el tope del
terminal en la cavidad, sino por las loﬁgitudes relativas
de la parte T4a del émbolo y el tubo 80, cualquier exceso
de carge es soportada por el alojamiento y no origina, por
lo tento, deformaeién del terminal, lo que podris perju-
dicar a sus propiedades eldsticas. La unided de pistén y
cilindra 72 es neumdtica y, asi, tiene suficiente elasti-
cidad para evitar dafios 8l alojamiento 18 por apoyo & to-
pe del tubo 80 contra la parte del borde 34. Como resulta-
ré evidente de la figura 7C, el extremo libre cortado del
cable 16 es impulsado dentro de la cavidad 20 como conse-
cuencia del movimiento del terminel 25' hacia la base de
la cavidad 20, de manera que no se situa fuera del aloja-
miento 18 ninguna parte expuesta del cable. El terminal
queda retenido en su cavidad por el acoplamiento de lasg

lanzas 32 del ‘terminel con la pared de la cavidad.

Después de la terminacidn de su carrera de inserd

cidén, el émbolo T4 es hecho regresar & la posicidn de la
figura 3, cooperando el espdrrago 124 situado en la parte
de émbolo 72b con el extremo trasero de la hendidura 122
del tubo 80 para hacer volver al tubo 80 a su posicidn

inicial. El cable 16 ha sido conectado a2 un conductor ex—
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terno conectando el conductor a la lenglieta 26 del terminal
25'.

Se puede iniciar otro ciclo de funcionamiento del
aparsto haciendo girar el volante 54 para acoplarse a la
punta del tope pistén 110 en un rebajo adicional 108 del

manguito o collar 116.
Cuando no se tiens gque insertar terminal en unsa

de las cavidades 20 6 20', se ajusta el tornillo prisionero

apropiado 118 de manera que se asegure que el tope 110 no

se aplique en el rebaje que recibe ese tornillo prisiomero.

REIVINDICACIONES

Los puntos de Invencidn propia y nueva, que se
rresentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten—
te de Invencidn, en Espafia, soﬁ los que 86 recogen en las
reivindicacliones siguientes:

18,~ Aparato perfeccionado para insertar un ter-
nminal eléctrico en una cavidad en un soporte de terminal,
comprendiendo el aparato un émbolo o empujador de insercion
de terminsles, medios para situar el soporte de terminal
con la cavidad en alineacién con el émbolo, medios para mo-
ver el émbolo en una carrera de trabajo hacia el soporte
de terminal desde une posicidn retfaida, medios para situar
el terminal entre el émbolo y la cavidad cuando el émbolo

estd en su posicidén retraida, de manera que el terminal es
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arrastrado por el émbolo durante su carrera de trabajo y ed
insertado por el mismo en la cavidad, y medios para contro-
lar la profundidad a la que se inserta el terminal en la
cavidad; caracterizado porque los medios de control de la
profundidad de insercidén estdn constituidos por un miembro
de control (80) movible por delante del émbolo (é4) de ma-
nera que se apliquen al soporte de terminal (18) durante
una parte inicial de la carrera de trabajo del émbolo (%4),
cooperando unos medios de tope (82 y 84) del miembro de conk
trol (80) y el émbolo (74) para terminer la carrera de tra-
bajo del émbolo (74) cuando éste se ha movido una distancia
predeterminada hacia el soporte de terminal (18) despuéds
que el miembro de control (80) se ha aplicado al soporte de
terminal (18).

28,- Aparato segun la reivindicacién 18, caracte-
rizado porque el miembro de control es de formz de una pls=-
ta de gufa (80), a través de la cual pasa la parte delante-
ra (74a) del émbolo (74), teniendo la pista de guia (80)
una primera superficie extrema (82) vueltae hacia un resalto
(84) en el émbole (74) y wna segunda superficie extrema (96
vuelta hacia el soporte de terminal (18), estando la pista
de gufa (80) unida al émbolo (74) a través de una conexidn
eldstica (78) de movimiento muerto.

38.~ Aparato segin la reivindicacidn 28, caracte-|
rizado porgue la pista de gufa (80) tiene una abertura (100)
a través de la cual se introduce el terminal (25') en la
pista de gufa (80) mediante un punzén (60), siendo retraida
la pista de guia (80) por el émbolo (74) durante su carrera
de retorno, pera alinsar la abertura (100) con el punzén
(60).
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48,- Aparato segin la reivindicacidn 38, carac-
terizado porque los medios (50) para posicionar el soporte
de terminal (18) son movibles entre una primera posicidn
(figura 10) para cargar un soporte de terminal (18) sobre
los medios de posicionamiento (50) y une segunda posicién
(figura 9) en la que la cavidad (20) estd alineada con el
émbolo (74), sirviendo el movimiento de los medios de posis
cionamiento (50) desde su primera posicidén (figura 10) has+
ta su segunde posicién (figura 9) para actuar unos medios
interruptores (104 y 114) para iniciar las carreras de tra-
bajo del punzén (60) y del émbolo (74).

58,.- Aparato segin una cualgquiera de las reivin-
dicaciones precedentes, caracterizado porque el émbolo (74)
lleve une hoja (76) para cortar un cable (16) que pasa a
través de la cavidad (20) y & través de la trayectoria de
insercidn del terminsl (25'), sirviendo una superficie de
leva (97') posieionada junto al sopor*e de terminal (18)
para elevar o impulsar la hoja (76) hacia el soporte de tex
minal (18) con el fin de cortar el cable (16) durante la
carrera de trabajo del émbolo (74).

6&,~ Aparato segin una cualquiera de las reivin-
dicaciones precedentes, caracterizado porque los medios
de posicionamiento estdn constituidos por un drbol (50) qud
e desplazable entre una posiciénr(figura 10) en la que es-
+4 dispuesto en éngulo recto con respecto a la trayectorias
de movimiento del émbolo (74) y una posicidn (figura 9) en
la gue el drbol (50) estd dispuesto axialmente con respectq
a dicha treyectoria de movimiento, en cuya posicién el &r-
bol (50) puede girar alrededor de su propio eje hasta uma

posiocidn angular en la que la cavidad (20) estéd en alinea-
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eién con el émbolo (%4), estando previstos medios fiadores
(108, 110) para fijar el drbol (50) en dicha posicién angu-
lar. 7
75.— Aparato segun una cuslquiera de las reivin-
dicaciones 184 a 48, caracterizado porque el terminal (25')
estd provisto de uma hendidura o ranura (30) de recepeidn
de cable que se abre en la direccidn de movimiento del ter-
minal por el émbolo (74), sirviendo la hendidura (30) para
aprisionar un cable (16) que pasa a través de hendiduras
opuestas (22a y 22b) de la pared (38) de la cavidad (20),
a medida que el terminal es insertedo en la cavidad (20)
por el émbo;o (%4), siendo tal la distancia predeterminada len
que el émbolo es movido hacia el soporte de terminal (18)
que el terminel (25') no toca fondo en la cavided (20).
88,.~ Aparato segin la reivindicacidn 73, carac-
terizado porque wna (222) de las hendiduras (22 y 22b) de
la pared (38) de la cavidad (20) es mds somera que la otra
(22b) hendidura de dicha pared (38), sirviendo une hoja
(76) de corte de cable, movible con el émbolo (74), para
cortar el cable (16) en cooperacidn con la base de una hen-
didura (22a), sirviendo el terminal (25'), durante su inser-
cién dentro de la cavidad (20), para desplazer el cable
(16) de manera que se extraiga el extremo cortado del ca=-
ble (16) dentro de la cavidad (20).
98,~- "APARATO PERFECCIONADO PARA INSERTAR UN TER
MINAL ELECTRICO EN UNA CAVIDAD EN UN SOPORTE DE TERMINAL",
Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante-

Vo

los fines que se¢ han especificado.

ede, representado en los dibujos que se scompafian y para
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Esta Memoria consta de diecisliete hojas escritas

a miquina por una sola cara.
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