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expulsién al aire por medioc de esta misma tubuladura.

. el-
La presaente 1nvenclon se reflera a unos perfec=

cionamisntos en aparatns antomdticos de prueba para botellas de
gas l1cnado.
De un modo general se sabe gue la lsgislacién

actal impons la prueba periédica, baJa control de un experta,

de los recipientes o de las botellas d“StlnadaS a. la utilzzac16n

- de gas, en pa;tlcular de butano o de propans. . ' 'i

Easta operacidn se realiza ds ordlna"lo por madxﬂ
de tina 1nstalac1on denominada banco de prueha, que puade compranL
der de cuatro a quince puestos (o mas) para la prueba. slmultanaa
da cnatro a quince botellas ( o mis ). Ademas na 1nstalac1on :
completa de prueba pnasde comprender de 1 a 4 ‘bancos (o incluse :
i

.mas), lo que pusde necesitar un obrador de dlmen51ones importanﬁ

i
tes. l
i

!

Cada banco esta ccnstztuxdo de ordlnarlo par uni

tubo de acaro dispnasto horlzontalmente y fl]adn al suslo por
.

un bastidor BSDGCIal. %obra este tubo (denominadc rampa de prueha)

s8 gueldan empalmes hembra en los que ss enrosca las botellas
(con las espitas qultadas) la cabeza hacia abajo para la opera-
cidn de prueba., Una tubuladura vert1ca1 dlspuesta axialmsnte so-
bre cada empalme a?lora 8l fonde de 1la botslla y permite la

purga del aire sn sl momentoc del llenado de agna y el vaciado por

La opbracidn de puesta a prusba consists por
tanto en:

12) enroscado de las botellas sobre la rampé

por un equlpo de obraros (3 6 4 para un doble banco de 10 por
ejempla), .
29) llenado ds agna y pnasta a presidn de pruebal

per nn o;arador°
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37) vaciado de las botsllas;

42) dessenroscado de las botellas.

Juegos de valvnlas aspaciales, una sala de-bombés,

instalacionss de llsgada ds agua y de sire comprimido comp leman-

tan el equiro de prueba.

para una explotacidn racianal es necesario disponer

de tna cadena de transfaerencia para la ll:gada de los recipiente?

l

a provar e igralmente una cadena de retorno.
" En explotacidn normal, el ritmo dé las botellas |

controladas se sitna entrs las 200 y 300 botellas,hora y necesi-
ta la presencia de un equi.o de 4 a 5 obreros para la operacién;

control de estanguidad a presidn de agna. Este equipo de obreros
|

]
3

g jecuuta un trabajo muscnlar importante y fatigoso en virtud de

su raepeticidn.

Esta forma de prusba corrientemsnte ntilizada

hasta ahora en todos los centros da acondicionamienta, comgrends|

sin embargo los inconvenientes mayores siguientes:

- volumen importante de la instalacidn;

- Doble cadena de transferencia;

- Despilfarro de snergia imporfante como-cbnsé-;
cuencia de la falta de control en el momento de la expulsidn al
aire;

- Pregencia de unpersonal importants gue ejecdta

un trabajo penoso y molestoy

- R{tmos elevados y'dificiles de mantener;
-yisita incomoda para el experto gncargado del

control;

- Desgaste rapido de los smpalmes hembra.

La invencidn tiene como finalidad suprimir estOﬁ

inconvenientaes. Prapone un aparato alltomatico de pruebas gue paﬁ-
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Tato que pusde:

181 aparato automatlco de prusba que_se campone exenclalmante-

-3-
mite obtensr rftmos muyy olevados, del nrden de 300 botellas con=;

troladas por hora, Para el conjunto de las cperac1ones a efectuar,
es snlamante necesario un operadur durante el funcionamiento da :

la maguina cuyos dnicos mandos manualss, por botdn pulsador,

sgns 7

- la pussta en rotacidn, la parada duranféala
rotacidn, €l llenado de agua y sl véciéqq. - 7 |

De un voliimen reducido, sste aparato perqite,una}
ganancia de espaéio apreciable con respecto al sistema :ant'.e_rinr«E
mente descrito. L
Otra finalidad de 1la invencidn es asagurar la :
|
alimentacidn y la svacuacidn antomatlca de las botellas por medi%
de una cadena clisica de transferencia de mado e no se pr901s@

de ninguna instalacidn particinlar. ) {
I
l

La invencidn tiene lgualmente por obgato un apa-

- utilizaf‘varios'tipos de Botélla, por éjemplo~
botallas da 26 6 litros y de 30 lxtros para alturas comprendldas

entra 475 y 510 mm §

- permitir una excelents. UlSlbllldad de la bote—.>
lla gn todas sus caras y un control sin desplazamlsnto del ex~-

perto, y en conseciencia, Hun tlepO de v1slta redncmdo y una me=
jor calidad del traba]D-,

- necesitar consumos de &ir@ reducidog y; final-
mente, gque puede: N
' - ser facilmente implantado eﬁ todas las inst;la-
ciones,

Lta invencidn llsga a sstos rssultados madiante

-~ de una armadura fija, preferentamente metalica
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gue prrmite la fijacién y el soparte de lgs principales érganos;:

l
= de nn gonjunto montade rotativo en 1lj armadura

que se compone de dos rampas simétricas ¢on respecto 2l eje de

rotacidn, que comprenden cada nna drganos de preensidn de las

botellas y ds las cabezas de alimentacidn de agita da las botella

que vianen a cubrir a ‘las hotollas sobre el collarin,

- de un conjunto motor seguido de un mecanlsmo da

accionamiento para imprimir nn movimiento de rotacidn a3l conJunto
rntatlvo, : i

= de un mecanismo de separacidn de las botellas

que llsgan de la cadsna de alimentacidn, dnplicado de un mecanisr
mo-qua permite izgrlas hacia los drganos de preenéién; y par nl-;
timo, f

- de dos mecanismos de conteo de las bntellas !
' I

gituades a la entrada y a la salida del mecanismo de separacion.-

segfin otras caracteristicas de la invencidn:

- los citados drgancs de presnsidn comp:randen
brazos articnlados en cada 1ina de las rémpas Y que estan provis-
tos, a@n sus porciones extremas, de tacos qde se cierran sobre. sl

pie de las botellas Q'le son entonces centradas por las cabezas de

alimentacidn de agua,

~ 8l citado conjiunto motor ests constltuldo por f

dos gatos que ac01onan cada uno a una cremallsra gte engrana g0~
bre un pifMdan dentado unldo al conjunto rotative por mediacidn de

dos garras, una solidaria del conjunto motor y la otra del ron-

Junto rotativo que pueden desolidarizarse, y por ltimo,

- la cabeza de llenado de agua comprenda un pis-

tén gue lleva en su parte lnfarlor un cono interior que completai

al cantrado de 1a botella apoyandose sobre el vertice da la parte

fileteada, y, an aste plstob, uUn segunro pistén quae comprende un,
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‘za y admisidn del agwua, . 7 - . ;

trds la semivuelta,-

de:manifiesto a continuacidn con el transcurso de la descripcidn

e , -5~
vaciado axial en el gue llaga sl agua, y una junta de astangii=-:

dad qne viene a aplicafse contra sl vertiecs de la botellas, com-;
prendiendo este segundo piston ademés un tubo que sirvé para la:
svacuacidn del aire durante el llenado y su admisidn bara la po%
sicidn de vaciaao, a fin de impulsar el agua. ;
7 £l ciclo del aparato que_ acaba de desﬁribi:s%

someraments pueds descomponerss segin las operaciones siguientasi

- admisién de las botellas,

- separacidn y elavacidn hacia los brazos,
- cierre de lgs brazos sebrs gl pie derlas bote=
llas, .

- centrado de las botsllas con aynda de la. cabe

- llenado y pﬁasta a presidn, 7
- control de la cara anterior de las bots%ias,
7 - rotacidn can parada Fétulfativd dal conjunto;»
rotative, - ' ‘
‘ . - cantrol de la cara poéﬁerior de las bétellas
’ - vaciado da las botsllas,
A'coptinuaciéﬁ de este ciclo, una nueva séfib de -
botellas es admitida, siendo evacuada ié anteriﬁr por la cadené_i
de transfsersncia, ' »

| Por fltimo se héré notar gue la iﬁuéncién.tiene
consectientemente como Fihalidadruﬁ aﬁiomatismo qué pé;mite“ob;
tener una sescusencia Vtotalmenfs autématica de todas estas opera-
ciones, 7

Otras caracter{sticas de la invencién se pondran|-

qus sigue de una forma de realizacidn de un aparato da prusba,
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‘dada a titulo de sjemplo no limitativo y con refarencia a los !

-6-

f

dibujos ahexug, en los que: ;
La figura 1 es una vxsta de conjunto (. parcial--
ﬁente en seccidn longitundinal) de un- aparato antomdtica de prue=
ba que comprendg dos rampas diametralmente opuestas de 4 bote-
llas,
La figura 2 es una secc1on longltudlnal hor;zon-

tal del mecanisma de separacidn del aparato rsprasentado en la

figura 1.
La figura 3 es nna seccidn longitudinal verti-

cal del mecanismo que permite izar las botellas hacia los dr-

ganos ds preensidn y las cabezas de llenado.

La figura 4 es una seccidn vertical transversal

‘del conjunto de separacidn-macanismo de izado de las botellas

representados sn las fiquras 2 y .3, ;

La Figufa 5 88 una seccidn longitudinal de uno
de los dispositivos de conteo asociados al macanismo da separa-g
cidn raprasentado en la figura 2. '

Las figuras G y 7 son respsctivamente uné'sec-
cidn horizontal lbngitudinal y una spccidn transversalydel me ca-
nismo de coﬁteo rapfeséhtado en la figura 5,

La figura 8 es.una vista‘parcialmenta an s ec="
cidn vertical transversal de una rampa de prueba con dos drga-
nos de preensién diametralmente opuestos. | |

La figura 9 es una seccidn longitudinal horizond

tal de una parte ds la rampa de prueba con su drgano da trans-

misidn y una cabaza de llenado.
Las figurss 10 y 1l son raapectivamente una ’9°f
cidn vertical y otra axial del conjunto motor, 7 ]
La figura 12 es una seccidn vertical dé;_dispo-;
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‘prueba 1, comprends ssis conjuntos distintos, a saber;

del conjunto.rotatiyo, pudiendo estas dos garfés desolidarizarse;

serd descrita en detalle con referancia a la fiqura 9;

. -F
sitivo de blogueo dal conjunto rotativo.

Las figuras 13 y 14 son dos ssquemas de -principip

del circuito de automatizacidn del aparate de pruebé representa~

do en la figura 1.

§s hara notar ante todo qué,-péra-éu funcionamien-

to, sl aparato de prieba necesita una sala de bombas ds aguarcié

, ) ) , , i
sica asi camo un dispositivo des alimentacidn de aire comprimidase:

. . , - ‘
Estos dos dispositivos pueden hacer intervenir aparatos clésico&

giue no es necesario de describir ni siquiera de enumerar. -

Con referencia a la figura 1, el aparato de ;

- una armadura metslica robusta 2 (o esfruétura
soporte), de perfilades del comercio, qgue permite la fijacidn
y el soporte de los principalss 6rgands§

- un cénjunto motor 3 const;tuido_por dosibaéosr
4 y 5 que accionan cada uno a Hna éremélleré 6-7 gque éngfana
sobre nn pifdn dentado 8 nnido al conjunto rotativq (figufas 1o,
y 11); .

- u1mGCanismu.de.accionamienfp,constituido por dajs -

parras 9 (figura 9) una solidaria del conjﬁﬁtq motor 3 y la otra

como se describird a continuacidng 7

- un coenjunto ro@ativo 1l gue comprenda uﬁ ﬁarpo
rotative 12 y dos rampas 13 y 14 simet:icas'con raépécto al ajs
del marco 12 (eje de rotacidn), sobra el:qus sa a;ticular'brazns
15 provistos en sus porciones extremas de -los tacas 16 que sa

cierran bajo sl pie 17 de las botellasrla'qué san entoncgévcubier-

tas y centradas por una cabsza ds alimentacidn de agua 19 quq-

- un mecanismo de separacidn de las botellas 21;
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critos a proposito de las figuras 5, 6 y 7.

llas 18 ponisndose por tanto ya de manifiesto una ventaja de )

. . . =B~
que permite una excelente visibilidad hasta su planoc medio, sien+
H

do asociado ests mecanismo gne sard descrito sn detalle con re=

ferencia a la figura 2, a un mecanismo 22 que perm’te izar las

botellas 18 contra.las cabezas de alimentacidn 19, posicidn en |
la qus serdn tomadas por los brazos 15, a fin de liberarlas de -

la cadena de transporte 23 durante la rotacidn, y por +iltimo,

g

- dos mecanismos de conteo 24 y 25 gue seran des

58 hard notar que en el ejemplo reprzsentado en

la figura 1 cada una de las rampas 13 y 14 comprends cuatro bota-

gste aparato, perc es qus ademds,estando el ¢unjunto en pqsicié1
vertical en reposo, tiene una rampa de llenado, seguida de una
puesta a presidn antomidtica, por ejemplo la rampa inferior 13, y

de otra en posicidn de vaciade, por ejemplo la rampa superior 14}

asf resulta una ganancia de tismpe apreciable punesto gue las dos

operacionss se rsalizan simultdneaments, y se pone de manifiesto

un equilibrio del conjunto. Por otra parte, 8l principio ﬂg rota

cidn permite por tanto inspeccionar las boteilas 18 en toda su
cara lateral y el fondo, dejando el sistema da blocaje ds las
botellas una entera visibilidad al controlador. Se hard notar que

asta rotacidn se efectua por semi-vuelta por medio del conjunto
motor y del mscanismo de acc1onamlento anteriormente mencionado.

Se precisard ademds que el conjunte rotative (o marco rctativa)

estd situado por encima de cadena de transporte 23 de las bote=-
llas 18 y en el eje de ssta., Dos brazos 15 son necesarios para

cada una de las botallas 18 y a cada nno de estos pares de brazos

15 se asocia un macanismo que les permite ajustar las bqtaliaa

sobre el pie (fignra‘B).

Con refarencia a las figuras 2, 3 y 4, ql'macé-
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an la cara latsral del tubo cnadrade- 26 y pdeden asf'apoyérsd

.sobrs el pie de la botella 1B.

-G
nismo de ssparacidn de las bote!las, situado a una y otra parte :

de la cadeha de transporte de las botellas, se compone en primsr
lugar de un tubo cuadrado 26 en 8l gue se disponen dos guias lon-

gltudinales 27 y 28 que asequran el desplazamlento de tras corre-

‘deras 29, 30 y .31 accionadas per un gato 32 situade en una pm;--l

. : ) I
cidn extrema dsl tubu cuadrado 26. Egtas correderas 29, 30 y 31 -

1levan cada una una palanca articulada 33, 34 y 35 proulsta de-

una polsa (respectivamente 35, 37, 38) que puedp apoyarse subre

_el pis 17 de las botellas 18. Las correderas 29, 30 y 31 ss unen

entre s{ per bielas 39 y 40. La corredera 29 se uns lqualmente_

al gato por un juego de biela 41 y 42, : .j

La unidn entre las bielaa 39 y 40 Y las carrede-i

ras 30y 31 ss asagurada por gorrones 43, 44 qus deslizan y que i
topan sn lumbreras longitudlnales 45, 46 practicadas en las co-

rrederas 30 y 31 ( o inversamente en las bislas 39 y 40). i

' I

Las poleas 36, 37 y 38 llevadas por las palancas

33, 34 y 35 pusden ajustarss en cavidades 47, 48 y . 49 aganciada

sobre los pies 17 de las botellas 18,

En posicidén de repaso, las pgléncas 33, 34 y 35
son solicitadas al interior del tubo per un ﬁuélla 51 y vienen
a apnyarse sobre un tope 52 gue limita su dé;rera;

En la puesta a prasidn dsil gaforsz, éste aqciﬁn?
por el juego ds bielas ﬁl, la primera corradera 29. La polea

que signe a la cavidad 49 del tubo 26. sale da'allf para apuyarga

A fin de que esta p031c1on sea raspetada y consetf
vada, la palanca 35 apoya sobre un tops regulable, por ejempln

constitnido por un tornillo solidario de- la cnrredara.'

La corredera continuando su carrera unicamente
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.en una brida 58, a una placa 59 que se desplaza verticalmente

accignari a la corredera 30 signiente, por la bisla 40, cuando-ﬁu-
la lumhrera 46 se ponga en contacto con el gorrdn 44, £l procesq
gs iddntico en lo que concierne a la corredera 31, por. medio de
la'biela 39, del gorrdn 43 y de la lumbmra 45.

5e hard notar que la #ltima botella 1B estd po-
-sficionada por médigcién de un gato 53 gitnado en la otra.por-
cidn extrema del mecanismo,del lado de la evacuacidn. - g

£n la posicidn final de la fase de separacidn,

las botellas 18 debsn ser libsradas de la:cadena y presantadas [
al drgano de preensidn de la estructura mdvil, con uistasra la {
rotacidn, :
Esta operacidn estd realizada por dos mecanismos

simetricos, sltnados a nna y otra parte de la cadena y da los
que uno solo esta representadp en las fiquras 3y 4o

Fstos mecanismos se componen Cadaruno de un gato
54.que acciona, por mediacidn de dos brazos 567y757, articulados
!
y es guiada en siis porciones gxtremas por rusdecillas 80 que ss!
desplazan en deslizaderas 61, -

sobre esta placa 53, ss fijan véstagos en hierrp

plano 62 gue poseen cada uno tna miesca qué permite al pie 17

—

de la botella venir a alojarss alli s f{n de ser obtenido duran

te la ascensidn haria las rampas.

nespnés de haber. side lavantadas y prasentadas

ean sus érgancs raespactivas de presnsidn, las botellas son tomadas
. 4 -

diametralmente, como se repressnta en la figura 8, por los bra-

zas 15 que gstdn articulados, sn una porcién axtrema, por el
conjunto rotativo y que estdn ;rovistos; en la otra percidn ex=
I
trema de tacos 16 que se cierran bajo las piss 17 de las bote-|
- M - £

llas 18 marced a un gabo 64,
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la pérte superior del collar{n de las botellas. La 1ll:gada ae

'pivatar el canunto rotativo 1802 a Fin de 1nspecc10nar la cara

£n esta 1filtima nosicidn les ﬁrazna 15 puaden sar,

blogieados par medin de un gate 65 que acciona a unarpqlancé G6-
artichlada en una porcidn extremsa sebre imne de 1as brazos y quel-
lleva en la ofra percjon extrem: una muesca 67 qno ‘se ajnsra ubﬂ'

brarun tatdn 68 solidario del otro brazo. - ) o

Edta fase de pr99n510n 8s cumpletada por una fasa
de centrado que realiza la cabsza de llsnado que sara ahora de;-
crita con referencia a la figura 9, %
‘ 7 Esta cabeza ds llenado fijadé-sobre el cunjunfo%

ratativo comprende un cuerpo tutmlar 70 de varios nlveles de caj

librado en el que desliza, con estanquidad, mn primer pistdn 71
tubnlar cuya porcidn extrema inferior cﬁmprande un trabajadﬁ cd-

nico 72 destinado a appyarse sobre la parts superior del colla~-

rin de las botellas bajo sl efecto de una pr331an de accionamien

to aplicada sabre el plston 71, y elles a Flv'da qgmpletar el cen-
trado del collarfn, - S o

Fn el interior dsl pistén 71, dééliza, con asé_f
tanquidad,'un segﬁndu pistdn tubular 73y quyé'carainfsrior; p;64‘

vista de 1ina junta de sstanguidad 74 se apoya, a su baz,{sobre

aire sé efectua en el interior de ests piston 73. ;n el interiorn
del pistdn 73 ss dlspone nn tubo 75 qna comunica con el sxta-
rior y por 81 cual se evacua el aire.
Desde este instante el oparador pnade admitir
agua; efectiuandose la subida de presion autnmatlcamente.
7 £n ésta posicidn, solo la cara anterinr ds las

botellas es visible. £l sperador debe consecuentements 'hacer

posterlor.

Esta rotacidn es assgirada Qu§ 9i cbnjﬁhto_mdtuf
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'dientes conducidos (hacia dispositive de frenado) de la garra 7§

-12-

y de transmisidn qus comprende, como anteriormente se ha manciona-
do (figuras 10 y 11), dos gatos nenmiticos 4 y & provistos cada -

uno de ina cremallera 6, 7 fijada a la porcién extrama de su ;
: !
vdstago y aplicada respectivamente a nna y otra parte de un pi- |

Fon dentado 8. £l desplazamiento de las cremalleras 6 y 7 provoc%
la rotacidn del pifidn B8 que es solidaric de una garra 9 que poseé
dos diantes.a 1809, y por mediacidn de otra garra dssembragable |
76. Esta garra permite el accionamiento dél conjunto mdvil por g
mediacidn de 'n dispositivo de blogueo gue. comprende una polea

77. La carrera de-las gatos 4 y 5 y 8l didmetro primitivo del pi-

fdn dentado son tales que la rotacidn engendrada es de 18092, Al

i
final de la rotacidn, un gato 78 (figura 12) inmoviliza el con-
jnnto con aynda de un ferrojillo 79 que ss ajusta en una mnesca

1

80 de la polea 77, y, al mismo tiempo, un gato 87 tsnsa dos co-

rraas 82 trapezoidales que pasan por las gargantas de la polea

77 y que cumplen la misién de freno a fin de obtener nna mejor

A partir de este momento y autométicaménte, loe

1
|
inmovilizacidn del conjunto durante el blogueo. i
|
gatos 4 y § accionan las cremalleras en sentido inverso, impri-§

miendo la garra 9 un movimiento de translacidn a la garra 76
que desliza sobre las rampas 83 de las gue estd provista com=-

primiendo a la vez el muelle 84,

AL final de la rotacidn de retorno, los di<ntes

de =ccionamiento o induectores (hacia drgano motor) buscan a los

gue recupera st pussta en posicidn de engarzado merced al muelle
de solicitacidn 84. De .nuesvo se aestd presto para #ina nueva rota-

cidn,

Ina vez gue el conjunto rotativo ha llegado a la

posicidn vertical, el comprobador pusde inspeccionar la cara i
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' los gatos 98 (parada de la llsgada de lag. botsllas). Un captador

: 13-

posterior de las botelias y dar la orden de vaciado. }
- M H
En el instante preczso del final de 1la rofac1on,.

el mecanlsmo elevador (fiqura 3) busca automat;camente la series
de las cnatro botellas anteriores llagadas a la posicidn inicialj

i
I
!
. o . 1
para sustitnirlas en la cadena. Los gatos de entrada 88 abran i

y se clerran cnando las cuatro botellas han pasado. Un nuave ci=,

clo, idéntico al que acaba de describirss, pugdq entonces dar

-comienzo,

' se podta compro bar, que,-durante nun ciclo compla
to, gl nparador no tlene mds que efactuar cuatrn 1ntervenc1onss’
mannales que no pueden ser automatlzadas en razén de los tiamposr
variables de llenado, de - vac1ado y de controles.

Estas oper301onas manuales gue pisden ser gobar-
nadas por botones~-pulsadores son las 31gulentes'

12) Rotacidn de las rampas,

22) parada eventual en posipién>intermedia,

-39) Llenada, -

49) vaciado,

Con referencia a las figuras.S' 6, 7 y 13, los
dos diSPOSlthDS de conten de las botgllas, sitnados respectlva-'
]
mente a la entrada y a la salida del aparato de prueba comprendap

cada uno un palpador accionado por elpaso da. las botellas{ Esta-

palpador 90 acciona a nn gata 91 que efectna, por mediacidn d=

un sngatillado 92 y de una rusda con tringnuete 93, sl acciona-

miento de mna micro-valunla 94, 4 ests sfecta, la rieda con trin

qttete 93 es sclidaria de nna leva 95 sobrs la gue viene a apoyar=-

88 el palpador 96 de la micro-vdlvula 94. Cuando es 301101tada,

la mlcro-vaIVHTa 94 da una 1mpulsion sobre nn relé 97 que cxerra

de caida de presidn (célula NO 99) invierte los relés -102 y 103
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pasar por la célnla 0 109 y por el impulsor 11l0.

-]l
que gobiernan respectivamente, tras la tamporizacidn, a las ga=-:
tos 32 (figura 2) del mecanismo ds separacidn de las botellas.,

Eh afecto, transcurre un cisrto tiempo durante e} cual las botef;
llas 18 se apoyan sobre el géto "3 dispueéto en la porcidn ex=- |
trema del mecanismo de separacidn. !

La sucesidn del funcionamiento neumAtico del '
aparato serd someraments descrita a continnacidn, con referancia;

t
mds particularments a la figura 13, Quede bien entendido qus la °

~automatizacidn del aparato segiin la invencidn podrd hacer inter-

venir una tecnoldgia diferants, par ejemplo electro-neumitica.
El-relé 102 da una sefal sobre un distribuidor
105, del lado diferencial puesto que,.en’posicién ds réposo, la
célula Y 106 da uné sefial permanents sobre el otro pilotajs. Este
distribuidor 105 efectua el accionamiento darlos gatos 32 del
mecanismo de separacion. h E
El final de carrera del gato 32 acciona la_délul%

NO 107 gque da una sefial fugitiva sobre un distribuizor 108 gl

£l distribuidor 108 efectua el accioﬁamiento dal
gatu.54 que sirve para izar las botellas 18 hacia los drganos ds
preensidn y la cabeza de llenado. Fl final de carrera del gato
54 gobierna, por mediacidn de la c¢élula 111:

- @l distribnidor 112 que accionarla apertnra del
mecaniswo de ssparacidn por mediacidn del éato 53 (figura 2).

- al distribﬁidor 113 ( del lado no diferencial)
gue provoca el clierre de lzs brazes 15 del drgano de presnsaidn,
por mediacidén da los gatos 64; 7

- la célnla Y ll4,

£l final de carr.ra del gato 64 acciona la cédlula

NG 115 gue da nna sefial sobre el distribnidor 108 por madiaciﬁn '
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~impulsor 118, ' ' o

~15-

de un impulsor 116 (lo que provoca la buesta an posicidn de ra-§

poso ds. los natos 54 (figura 3) y el reld 117 por mediscidn del

Al final de la carrera del gato 54, la éélnla
Y 106 pilota el distribuidor 105 querﬁrovoca la puesta'de.ﬁﬁévo'
en posicidn de rsposo dal gafc'32, y las células Y 120, e 9'1215

£1 relé 117 gobierna el gato 65 gus bloguea las.

pinzas constituidas por los des brazos 15,yqgue solicita los dis~

tribuidoresl22 y 123 por mediacidn del impulsor 124,

: |
£l distribuidor 125 gobierna el descenso dsl 'i

pistdn de centrado de la cabeza de alimentacidn 126.
£n ssta posicidn hay llenado, siubida ds presidn

y control.

Para provocar 1a rotacion, el operador actua

manualmente sobre la micro-valvila 127 vy da una seﬁal de entrada

sobre la célula Y 121 que da una sefial de sal;da si el Flnal de
carresra del gato 54 es accionado, es decir que sl conjunto sle-
vador (figira 3) ha dascendidp,>a fin de eviﬁar los riesgos de
enganche en el momento de la rotacidn. .

La célula Y 121 pllota-

- a8l dlstrlbuldor 128 paxmedio de ‘1a calula 0
129 qae acciona sl gato 81 (ss retlra sl freno),
- al dlstrlhuljor 131 qua acciona el gato 68
(se dest.loguea), _
| 7 - la Aélula Y 132 que pilota sl distfibuidur 133.

si la sefial final de carrera del gato 78 existe (no se puede

comenzar la rotacidn mds gue si el gato 78 estd en posicidn de

.

desbloguea);
- el distribuidor 133 que controla la célula NO|
134 y 8l gato 4 que, 2l final de carrera acciona 1n célula 0 13



) ~-16~
que pilota: . ' E '
~ el distribuidor 128 por mediacidn de la célula;
g 136 qtte gdobierna el gato 81 (posiclon freno), i
- 8l distri: uidor 108 por impulsidn, gue gabier+
5. na el'gatn 54 (para venir a buscar la serie anterior visitada), !
- 8l final de carrera dsl gato 81 por la célula |

NO 138 pilota el distrivunidor 139 que qnblerna el gato 78 (bloqueo
del conjinto rotativo),

- 8l relé 117 que provoca el dasblogien de las

10. pinzas 15 que mantienen a las botsllas (gatos 64),

- los distribuidores 123 y 125 que gobiernan

el remonte de la cabsza de admisidn de annua 126,
- y por 1ltimo la célnla Y 140 y el reléd 103,

El final de carrara del gato 54 {célula 111)
15,

acciona‘la célula y 1ll4 vy el distribuidor 113, pero la célula Y i
114 recibe ignalmente una sefMal de la célula NO 141 (gato 32). {
Cunsecnantamehte la accidn sobre el distribuidor 113 se realiza %
del lado aiferencial. i
£1 distribuidor 113 acciona o1 gato 64 (las pin-i
20. zas 15 se abren y liberan a las botellas). ;
£l final de carrera de los gatos 64 pilota, por
ﬁediaciﬁn de la célula ND 142 el distribuidor 108 que provoca
el descenso de las botellas sobre la cadena, donde~son-e§acnadas
(gatos 54),
25. 7 E1 final de Earreré del gato 54 acciona la célu-
‘la NO 106 gue gobierna la cdlula Y 120 que recibe igualmente-

una seffal de la temporizacidn 143, Desde ese momento, la célula

Y 120 pilota el distribuidor 97 rer un impﬁlso proporcionado por

madiacidn del impulsor 144 y dsl rele 145,

0. £l distribuidor 97 gobierna sl gato 98 ﬁﬁe se
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.dps rampas.
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| abre para, de nueva, admitir cuatro botellas. ' ;

l

Ests circuito neumitica pusde ssr complstado porl

un circuito anti-atiborrado que mantiena serrado los gatos de
entrada 91 cuando una serie de cuatro butellas ss apoya sobra
la. guia gue acciona a nn captador de paso. 146

El Flnal de carrsra del- gato 54 celula 80 106
goblerna el relé 145 si la celula Y 120 ha yec;bldo la efial de

la temporizacidn 143, £1 reld 154 pilota a s vez el distribuidar

27 a condicidn de que 1la temporizacidn 148 no proporcions ssfal '

sobre la célula NO 147. En caso contrario, la sefial de.la célula

NO 106 es registfada por el relé 145 y no dard su sefial, .sobre i
el distr1bu1dor 27, mas que cuando la sefial sabra la cplula NU i
i
147 88a anulada, por ends cuando sl dlstrlbUldDr 146 haya 31do
puesto en libertad. 7 ‘

- E1 relé 145 serd puasto a ascapa desde el mumsnt¢
mismo que ‘la primera botella haya pasado por delants del dlstrl
bu:dor 9g. -

Con referencia a la figura 14 ss dascrlblra ahor
el mecanlsmn de admlBan de z2gia agenciado a la cabeza de gdm;-
sidn. _

En primer 1ﬁgar 88 hafé notér“qué todas laslope-f
raciones de accionamisnto de este mecanismo san realmzadas por
botnn-pulsador, g'le abre o gue cierra espitas, con ayuda de ga~
tos. Cada rampa posee tun mecanismo de llenadoyde vaciade manual.
gn virtud: de que sl ascenso de presidn as automatico, dns boto=
nes- pulsadores 150 y 151 son necesarlus para cada rampa, Sa hara

notar qua 8l mecanismo de suhlda de presion es comnn para las

Una accion sobre el pulsador 150 que esta 880318'

do & una m;cro-valvula 152 da’ una sefal . fugitiva sobre gl im-

- —————

- — -m-——-—.-‘..._...—_. '._



S5e

10,

15.

20,

25,

, -18~
pitlsor 153, Este 1mpu;sor 153 pilota simultdneaments: f

- nn distribuidor 154 qgue acciona el cierre de
una espita de cuatro vias 155,

- un distribuidor 156; la presidn zue'viens'dai
distribuidor 154 alimenta el distribuider 156 que, pﬁr mediacidn
del gato 157, abre la espita de cuatro vieas 158 (serda un li-
gero sapacio de tiempe de retardo a fin de cerrar la espita 155
antes de abrir la espita 158, '

- un distribuidcr 160 que puna'an.posigidn de
prusha el circuito interesado. Se puede hacer notar Que'él dis~
tribuidor 152 estéd unido, par su escape, a la alimentacidn del
distritnidor 160,73 ff{n de mantener una presidn ﬁermanenté en el
impulsor 183 qus, ﬁor gste motivo, no podra dar nna sefal de sa=-
lida, y por tanto pilotar el distritnidor 156 y mantener la |
espita 158 cerrads durante todo el espacio de tiempo que dura la
operaéién, £1 impulsor 153 no podrd ser rearmado mas que ciando
sea puesto a escape sobre el distribuidor 160 por la accidn dal
pulsador 161 que gobierna la otra rampa.

Una vez llenas las Bdtellas, el retorne ée rea=
liza por el fubo'ﬁs y la espita lSB,'viniéndo a llenar al agua
un recipiente 162 mantenido esn equilibrio por un mueli1 163. Estp
recipiente 162, cuando sstd llsno, combrime el muelle 163 y ac~-
ciona un contacto sensible 164 que pilota a unrdistriruidor 165
gie gobierna el gato 157 de modo a provocer el cierrs de la es-
pita 158,

£l racipien£e 162 posee, en su parte inferior,
un orificio suficientemente pegnefio para que se llens rapida--
mente, y sin embargo suficientemante grande para gue una vez

transmitida la seMal, se lihere sensiblemente del detactor 165.

5e hard notar a ests respscto que el dispositivo
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dor 151, asociado a una m cro-vélvitla qde pilota:

~1G-
constltuye un detector de llenado partlcularments simple y eficaz.

£l -final de carrera del gato 157 pilota, por me-
dlaclén de 1la célula NO 166, el dlstribuldor 167 qne abre la es-
p1ta de tres vias 168 permitlendo a la hidrobomba 165 poner en
circulto de agna a pr981on. '

£l congunto rotatlvo llega a la p051clon verticai,
pudiando entonces dar sl controlador la orden de vaciado,. -

A este respecto, el oparador acciona el pulsa-

- el distribuidor 154, el cual abre la espita 155,
por mediacidn del gato 170, vy pilota el dlstrlbuidor 167 que cief
rra la espité 168 que aisla asi la hidrobumba 169, »

- al gatn 171 que abre 1la espita 172 (airé.dé la

rad),__

- al temporizador 173. En sfecto, rio es necesarigp

inyectar sl aire hasta el vaciado completo para no expulsar a.

la atmdsfera una gran cantidad ds ensrgfa. Para ello, el temporl
zador 173 accions, al cabo de nn tlampo.determ;nado,_el distri-
buidor 151 gue cierra la espita 172 por mediacign del gato 171,

La cantidad de aire aprisionada en la botella ds;

be ser tal que al final dal vaclado, asta cantidad de aire, en-

tonces descomprlmlda, admita todavia una preslon snflnlante para
expu]sar el agna, pero svitando sin embargo un gasto de anergia

inntil, .

Finalmente se hard notar que, por medida de ge~

guridad, um dispositive mecdnico impide toda intsrvencidn en un
circuito cuando el otro estd operando.

Igualmente es necesario prolonqar 1n accion ma-

nual sobrs el ;ulsador 150 hasta la apar101on de fina safal raja

emitida por nn seffalizador 175 6 176 seqiin la rampa en operacidn



5.

Un sefalizador luminose permite finalmente visuaF

|
lizar el comienzo de la prueba, i

Descrita suficientementa la naturaleza del invenk
to as{ como la manera de realizarlo en la prictica, debs hacerse
constar gne las disposiciones anteriorments indicadas, son sus-

ceptibles de modificaciones de detalle, en cilanto no altsren su

rrincipio fundamental,
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REIVINDICACIONES

l.- Perfsccionamientos &n aparatos antomaticos

de prusba para botellas de gas licuado,éaracterizados porque

estdn constituidos esencialmente paor una armadura fijz, preferen-
X c . o o

temente metilica que permite la fijacidn y el soporte de los f—

principales drganos; un conjunto montado rotativo sobre la ar- .

madira, que estd compuestc de dos rampas simdtricas con respecto’

al sjs de rotacidn, gue comprenden cada 1na drganos de preensidn

|
, i i
de las botellas y cabezas de alimentacidn de agua de las botellas

que vienen a cubrir a las mismas; un conjinto motor ssquido de i
un mecanismo de accignamiento para imprimir un movimientarde ro=-
tacidén al conjunte rotative; un mecanismo de separacidn de las
botellas gue llegan de la cadena ds alimenﬁacién, duplicadoc ds uh
mecanismo que permite izarlas hacia los 4rganos de prsenéién;
y por iiltimo dos mecanismos de conteo de las botsllas situados
a la entrada y a la salida del mecanismo de separacidn.

2,- Perfeccionamiantﬁs seqfin la reivindicacidn 1,
caracterizados porque los drganos ds preensidn comprenden cada

una al menos dos bhirazas articulados en una u otra de las rampas
i ]

estando :srovistos estos dos brazos, en sus porciones extremas,
: o . : i
de tacos gue se cierran sobre el pie de una botella, que es en-

tonces centrada por una cabeza de alimentacidn de agua corrsspon

diznte,.

3.- Perfeccionami:ntas segin nuna de las reivindi-

caciones anteriores, caracterizades porque el conjunto motor fun

ciona por semi-vielta y estad constituido por dos gatas gue accie
nan cada uno a una cremallera gus sngrana sobre yn pifidn dentado

nnido al conjunto rotativo por »adiacidn de dos garras, una de

gllas solidaria del conjunto motor y la otra del conjunto rota-

tive, gue pusden dssolidarizarss. '
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4,- Ferfaccionamisntos. seqiin una de las rei- ;

vindicaciones antsriores, caractarizados porque la cabeza de lle=-
nado de agua comprende un pisfén que lleva én su parte intariori
un cono inferior que viene a completar sl femplado.de la botslla -
5, apoydndose subre el vértice de la varte fileteada, y, en esta
pistdn un segrindo pistdn qne comprénde 1nna cavidad axial en la

qus llega sl agua, y una junta de eétanquidad qre .isne a aplicar-

se contra el vértice de la botella, comprendiendo sste segundo -
' pistdn ademas un tubo que sirve ~ara la evacnacidn del airse du- |
10. | rante el llenado y durante su admisién para la posicidn de vacia-
do, a fin da impulsar el agua.

5.- Ferfeccianamientss segtin una de las reivin-
dicacionss anteriores, caracterizados porgque sl mecanismo de sa-:
paracidn de las botellas se compone a Mna y otra parte de la

15. | cadena de transports de las botellas, de un tubo cnadrade en el

gie se disponen dos vias longitudinales jue aseguran el desplaza
miento de tres correderas accionadas par un gato situade dn la
porcidén extrema del tubo cunadrado, porque estas corrediras lla-

van cada una una palanca articulada provista de nna rnedecilla,

20, | gue pnade apayarss sobre sl pis de las botellas pasando a través
de cavidades agenciadas en sl tnbo cuadrado, porgque las correderas

sa unen por bielas, uniendose igualmente la primera corredera al

gato por bielas, y porgue la unidn entre las dos i#iltimas carreds
ras y las bielas correspondientes es asegurada por gorrones so=-

25,| lidarios de las correderas, gue deslizan y qué fopan en lumbre-

ras longitudinales practicadas en las bielas.

6.- Perfaccionaminntos seqiin la reivindicacidn 5,
caracterizados porgue las palancas articitladas son solicitadas E

hacia sl interior del tubo cradrado por un muells, y se apoyan
) . {
:

30. sobre 1n tope,
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20,

llevando la hlaca vastagos en hiarro. plano gue passen cgda.nno

. una muesca que permite al pie'de la botella venir a alojarse

-2 3 -
7.~ Perfeccionamienteos segiin una de las reivine

dicaciones antériores, caracterizados pchue el mecanismo que
permlta izar las botallas hacia los organas de praen31oncompran-

den a una y otra parte de la cadena de transporte, A gato qua'i

acciona, por mediacidn de das Grazos articulados, en
a una placa que se desplaza verticalmente es guiada, en sus por«

cionss extremas por ruedecillas que ss desplazan en drslizadaras,

allf a fin de ser mantenido durante la ascensidn hacia las Sr-
ganos de prssensidn. 7 -
Be= Pérfacciaﬁamienﬁos segiin la reivindicaciﬁn 2
caracﬁerizados pbrqua el 6rgann.de preensidn ‘comprende un gato
para el accionamiento de los dos brazcs! as{ como un sisteﬁa de -
bloguso gie cohprendé’un gato que accionarnha palanca, afticulad?,
. . 7 . {
en una porcidn extrema sobre wno de los brszes, y gue llsva, enrl
la otra porcifin extrema, una muesca que s8 ajusta; en posicién
blogueada, sobre ﬂn tetdn solidario dsl otro brazo.

IR 9.— Perfacclonamlentos segun la rsxv;ndlcaclon 3
cararterlzados pnrqne la garra snlldarla del congnnto rotativo
pnede desplaza?se axialmente sobre rampas y es solicitada por
un mualle, . )

10.~ Perfeccignamisntos segﬁn una de ‘Jas rei-
vindicaciones anteriores, caracterizados porgue el mecanismo
de abqionamiento comprende un sistema de frenado y dé bloqueo, .
porgue el siétema de frenado comprende nna polsa por la que pasa
al menos nna gcotrea que puede ser tensada por ﬁédio de un gata,
y porgie el sistema de blogieo comprende un gato quea acclona

un ferrojillo que se ajusta sn nna muaaca de la polaa.

ll,~ pevfeccionamiantos segdin una da las reiuinﬂ
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dicaciones anteriores, caracterizados pnfqne los dos dispositi=- |
vos de conteo situados respectxvamente a la entrada y a la salxda
del mecanisme de separac;én comprenden cada uno un palpadar que
acciona un gato que efactna, por mediacidn de un engatillado y
de una rueda de tringuete asociada, a uné leva, el accionamienfo

de una micro=-vdlvnla, y porque chando es selicitada.esta micro-

valvula proveca la detencidn de la llegada de las botellas por

medio de un gato, y después de la temporizacidn, el funcionamien
to del mzcanismo de separacidn ds las buté}las. :
12« Perféccionamieﬁtus'seqﬁn una ds las reivin{
dicaciones anteriorss, caracterizados porgue comprencen un dq-
tectnr de llanado de las botellas, asociado a las cabezés ae
llenado, ccmprandiéndo aste detector de llensddo un recipiente i

alimentado por un conducto acoplado sobre el tubo de evacnacidn

de airs de la cabeza de llenado, siendo mantenldo este chlpan-

!
5
 yeros R s
te en squilibrio por un muelle por sncima de un cnntacto sensi- |
t
ble gqne pilota un distribuidor gue gobierna la alimentacidn de

agna, sstando pricticado un orificlo calibrado en el %ando del §
. i

recipients,
13.~ pPerfeccionamisntos en aparatos automaticos

de prueba para botellas de gas licnade, tal y como gneda sustan-

gcialmente descriteo an la presente Memoria e ilnstrado en los ad-

!
¢

juntes dibujos.

£sta Memoria consta de veinticuatro hojas escri-

tas a magwina por una sola cara.

madrid, { 7 107, 1978
DE RAFFINAGE.

UEZ ACEBO Y MODEY

COMPAGNIE FRANCAI
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