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El invento se refiere a un.diSPOSitivo de soporte paré
bobinas de hilo, con al menos dos pbrtabobinas destinadoé a
Sostener sendas bovinas, los extremos de cuyos hilos estédn
anudados entre si a efectos de descbobinarlas sucesivamente
sﬁn interrupcidén, y asimismo con un ojo fijo, que estd asig-
;Bdo ae manéra fija a la bobinag gue precisamente va a ser
%ésbobinada.

'\ In médquines textiles, por ejemplo, telares o méquinas de

1
qa?er punto, es necesario que el hilo tratado sea alimentado

ieimanera 1o nés éontinua posible, es decir, sin interrupcio-
hes{, con el fin de evitar irregularidades en el género textill
gue va a ser elaborado. A tal efecto se emplean dispositivos
de soporfe para las bobinas de hilos, en los que por lo gone-
ral estdn sustentadas dos bobinas dé hilo, las egtremos de
cuyos hilos se anudan entre si. Una vez que se ha vaciado ung
pobina, se desenrolla hilo de lz bobina siguiente. Mientras
s5¢ retira hilo de esta bobina, se puede ya incorporar la bo-
bina siguiente, y el comienzo Qel hilo de esta bobina se pue-~
je unir con el extremo del hilo de la bobina que precisamente
estd siendo utilizada. ¥n tales dispositivos de soporte estd
brevisto también casi siempre un ojo fijo, por el que se con-
duce el hilo desenrollado para Facilitar el desembobinado y
mantener constante la fuerza de devanado del hilo, Asimismo
s5e puede prever también todavia un freno del hilo delante del
bjo, con objeto de que iz miquina textil reciba el hilo con
ima tensidn de traccidn ajustable, gque permanezca siempre la
nisma. Pera conservar lo tensibn de traccidn del hilo desenro
11ado con Jz micma magnitud antes y después del cambio de la

bobina dec hils, @s preciso que el hilo de la bobina sea con-

f
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Tn cuanio una bobina ha ovedado desenrollada del todo, y es

so desde la misma direccién.
Por la patente estadounidense n® 3,773.274 es conocido
ya uno de estos dispositivos de soporte, Eetd dotado de una

pieza en forma de bastidor, sobre la que estéin fijados va-
I

1.

rios pares de portabobinas., A cada par de portabobinas le esq

tén asignados dos ojos fijos con en cada casoc dos frenos parg

I
iy, v .
Mmilo situados entre ellos. Los portabobinas estdn fijados de

fal modo en el bastidor, aue las bobinas sostenidas por elles
eshén alinezdas bajo 4ngulos iguales con respecto a su co-

» .

rréspondiente ojo, de modo que una vez vaclada una bobina,
el|hilo de la otra bobina es alimentado al ojo bajo la misma
direccién, Los dos pdrtabobinas de vn par de portébobinas
son bascﬁlables hacia fuera, con el fin de poder en cada casg
sustituir una bobina vacia por una mveva, mientras es devana-
do el hilo de la bobina no terminada todavia de vaciar de un
par de bobinas. .
Por la paténte estadounidense n® 2.429.798 se conoce
otro dispositivo de soporte de este tipo, en €l que dos hobiq
nas de hilo se fijan yuxtapuestaé y por la punta sobre una
pileza & manera de bastidor. En la zona comprendida entre las
dbs bobinas estd sustentado un brazo basculable, en cuyo 2x-
tremo estd aplicado un ojo. En las dos posiciones extremes dg

este brazo se encuentra el ojo en cada caso alineado axial-

mente de memera exacta con respecto a las bobinas de hilac.

retirado hilo de la otra bobina, bascula el brazo desde una

de sus posicilones extremes hasta la otra, asegurando por coOn--

v

siguiente con ello que el ojo =e encuentre en cada Ca3s0 ali-

neado axialmentc con respecto a lo bobina de hilo correspon-

diente. Mientras se devana hilo de la nueva bobina de hilo,
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se puede recambiar la bobina de hilo vacia por uns llena. -

Los dos dispositivos de soporte ultimamente descritos
adolecen del inconveniente de que en cada caso unicamente
pueden ser soportadas a un mismo tiempo dos bobinas de hilo.
ﬂor consiguiente hay que montar en cada caso ﬁna nuevs bobi-

na de hilo inmediatamente después de haberse terminado de

dFvahar una bobina de hilo. Traténdose de bebinas de hilo pe

i

quefias y/o siendo grande el consumo de hilo de la miquina

textil, origina ésto un esfuerzo indeseablemente grande del

personal de gervieio. -

E1l presente invento se ha propuesto, presentar un dispo-

sitivo .de soporte del tipo citado al principio, en el que se
i

pueda maniener en reserva més de una bobina de hilo, y en el
gue el cembio de una bobina de hilo terminada de devanar, a
la bobine de hilo siguiente disponible, teng; 1ﬁgar de nane-
ra autondtica.

Este érobléma se resuelve conforme al presente invento,
por el hecho de estar previsto un dispositivo de transporte
impulsado por un motor elétricb, y sobre el que estén soper-
tados mds de dos portabobinas movibles conjuntamente de tal
modo, que la bebina a devanar en cada caso pueda sex puesta
en.la coordinacidn precisa con respecto al ojo fijo; porgue
en ia zona del hilo desenrollado estd previsto wn dispositi-
vo palpador del hilo, con el que se puede comprobar el salto
del hilo de la bobina que acaba de ser vaciada, a la bobina
siguiente; porque dicho dispositivo palpador del hilo esté
unido de tal modo con el motor eléctrico, vue al reaccionar
el dispositivo palpador del hilo, el motor hace avanzar el
dispositivn de transporte hasta tal punto, que la bobina si-

guiente queda coordinada dc¢ 1w monera preciss con respecto

R S e o s ppet e pre— o T TS Tew manges s s 6 mmasmmemeeirnsome s Seyeeomreaesess e
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1

al ojo fijo.

Fn el dispositivo de soporte citado pueden.ser soporta-—
das al mismo tiempo mis de dos bobinas, que automaticamente
son colocadas sucesivamente en su sivio correspondiente de-
%ante del ojo fijo. Un dispositivo palpador del hilo, que
ﬂsualmente estd dispuesto en las proximidades inmediatas del
%ﬁo f£ijo, reacciona ante el salto del hilo desde la bobina
recién vaciada a la bobina sigzuiente, y conecta un motor
eiéctrico que impulsa un dispositivo de transporte, en el
q&e estén fijadas'todas 1as bobinas, siendo movidas conjun-
tahente por dicho dispositivo de transporte., En cuanto la
nueva bobina adopta su puesto alineado exachamente delante
del ojo fijo, se desconecta el motor eléctrico y se detiene
el dispositivo de trap5porte. Con ayuda de tél dispositivo
de soporte es posible alimentar la mdquina texfil con la
reserva de hilo necesario durante un tiempo prolongado, por
ejemplo, a—lo lérgo de todo un dia, con lo que el operario
no necesita ysz estar a disposicidn después de cada cambio de

\
bobina.

En uvn perfeccionamiento ventajoso, la seceidn de hilo
conprendida entre dos bobinas sucesivas estfd conducida en
cadsa caso por al menos un brgano de apriete, que la retiene
haste la liberacidén al saltar la vetirada de hilo a la bobl-

na siguiente, y el drgano de apriete estd fijado en un SO-

‘porte, que estd sustentado en el dispositivo de transporte

a una distancia fija del portabobinas, aprovimadanente en

sentido paralcelic con regpecto al eje ds la bobina. Bl brgo~
no de apriete subdivide el largoe libre de la seccibn de i
10 en dos tramos considerablemente mds cortos; que son am—

pliamente insensibles frente a corrientes de aire. la svbddi-
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- y_originaria tensiones, Dada la baja accién de apriete pre-

visién de la zona a salvar por el oﬁerario facilita asimismo
la mejor tasacidn del large necesario de la seccidn para un
curso exento de tensidn, pero no deﬁasiado flojo. lLa separa-
cién entre el soporte con el 6rgano.de apriete y el portabo-
ﬁinas sobre el dispositivo de transporte tiene como consecuern
éFa que la variacidn de la separacién gue se produce en pun-~
tbs de curvatura o de desviacibébn quede asimismo subdividida,

olzea, que la separacién entre la bobina precedente y el br-

cano de apriete, y entré el érgano de apriete y la bobina si-

i}

\ . .
guiente, varian independientemente entre s y en una magnitud

ta? pequesia, que el aflojamiento pasajero guedas dentro de

vatura y respectivamente de desvio del dispositivo de trans-

porte, no es posible due el Srgamo de apriete esté sustente-

como, por €jemplo, el marco de la patente principal, susten-

tador del ojo, puesto que dicho marco oscila hacia fuera en
por la seccidn de hilo resultaria mayor en vez de reducirse,

vista del &rgano de apriete, la seccibn de hilo seria sacada
de éste, colgando de nuevo de manera totalmente libre dursn-
te el siguiente recorrido de transporte. EL brgano de aprie-

te tiene una.accién de apriete tan pequefia, que no no se vé

sién de retirada que al vaciarse la bobina precedente actia

o

sobre la seccidén de hilo hasta sghora cu reposo y exenta de

sin tirén del érganc de apriete. La pequeiia accién de aprie-

te es absolubamente sulficiente para sostener la seccidn en

brdenss de magnitud no peligrosos. Debido a los puntos de cur

do en cada caso en un marco dispuesto en el portabobinas, tai

los puntos de desvio, con lo que la zona que debe ser salvads

estorbado el svministro continuo del hilo, puesto que la teny

tensibn, es suficiente para gque la seccién de hilo sea sacadh
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reposo y exenta de tensién., 7
Resultd ventajoso disponer en el soporte un elemento dc
mando gue mantenga constante su orientacién con relacibn al
eje de la bobina, y que en los puntos de curvatura y decvia-
cién impida variacioznes de direccidén del hilo en la zona del
6rgaﬁo de apriete y, con ello, tensiones y/o fricciones in-
deseables.
¥En una forma preferente de realizacibén se halla dispues+
o en el soporte del Srgamo de apriete un brazo sustentador
nara el ojo. Con ello se puede prescindir de un soporte fijay
dor adicional para el ojo. La coordinacién fija entre el rory
tabobinas y el soporte del dérgano dg apriete garaﬁtiza una
coordinacidén igual entre el ojo y el eje de la bobina,
De manera ventajosa se asegura la orientacibn constante
del soporte, por.el hecho de que el soporte estd dispuesto
de manera giratoria en torno de su eje con relacidén a su
soporte fijador‘en el dispositivo de transporte, ¥y estd uni-
do fijamente con una biela de mando soportada en el portabo-
binas de manera giratoria y desplazable longitudinalmente.
Tn un movimiento rectilineo, la biela de mando sigue la did-
reccidn del dispositivo de transporte; en puntos de curvatu-
ra o de desvio bascula de manera for-zosa a una posicidén gue
se corresponde con la correspondiente cuerda de arco. De es-
te modo permanece siempre el mismo lado del soporte vuelto
haciz la bobina de hilo,-y con ello asimismo el brgano de

X
apriete y el brazo sustentador. La capacidad de desplazamienr
to longitudinal de la biela de maondo, canseguible venta josn-
mente de menera sencilla por medio de un agujero alargado €n

la biela de macdo, hace posible la adaptacién a la distancia

pee3

directa entre el soporte y el eje de la bobina, distancia ou

-
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se reduce en los puntos de curvatura y respectivamente de in-
versién. E1 ojo sostendio por el brazo sustentador estd con-
formado por el mismo motivo ventajosamente a manera de laza-
da alargada.

Bn una forma preferente de realizacidn estdn previstos
variés brganos de apriete eldsticos. Las zonas libres de la
seccibdn de hilo se reducen aiun mé&s de este modo, lo que re-
presenta una ventaja. Con ello es posible asimismo salvar la
diferencia de aitura entre el extremo inferior de la bobina
precédente y el ojo de la bobina siguiente, en lugar de por
un curso disgonal de la seccién de hilo o de al menos una de
sus zcnas parciales formadas por el brgano de apriete, con-
duciendo la secciébn de hilo acodada de tal modo, que discu~
rra ampliemente a lo largo de los elementos ﬂelfdispositivo,
v lo més brevemente posible por separaciones libres.-

De manera favorable estd un brgano de apriete dispuesto
en el soporte,dé modo que quede aproximadamente alinesdo con
el borde inferior de la bobing, nientras que otro dérganoc de

apriete se encuentra aproximedamente en el plano del ojo, de

la seccidn de hilc se extiende por lo pronto prdxima a la
biela de mando, y después aproximadamente perpendiculer a
ella a 1o largo del soporte, para finalmente seguir aproxi-
nadamente paralela al dispositivo de transporte y llegar 1i-
bremente a la zona superior del soporte del ojo de la. bobing
siguiente.

4 basse de la forma preferente de realizacién represen—
tada en el dibujo serd explicado el invento a continuacién
con mas detalle, mostrando: .

La fig. 1, una vista en perspectiva de un dispositive

modo que & partir de la zona inferior de la bobina delantera,
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de soporte de acuerdo con el invento;
la fig. 2, una seccién a través del dispositivo de so-
porte conforme a 1a fig. 1, a lo largo de la 1inea II-IT;
1a8 figs. %a a 3d, cuatro vistas parciales del disposi-
tivo de soporte conforme a la fig. 1, con posiciones diferen
tes ae dos hobinas de hilo sucesivas;
la Tig. 4, un ejemplo fundamental de conexiones para el
mando del motor;
1z fige. 5, un ejemflo.de conexiones modificado, corres-
pondiente al ejemplo de conexiones de acuerdo con la fig. 4,
para el maﬁdo del motor, ¥
la fig. 6, un ejemplo de conexiones modificédo, corres—
pondiente al ejemplo de conexiones de acuerdo con la fig. 5,

-

para el mando del motor; . .
la fig. 7, una vista esquemdtica de otra forma de Tea-
lizacidén de un dispositivo de soporte para bobinas de hiloi
la fig. 8,.un alzado lateral esquemitico de la zona de-
signada con II en la fig. 7;
la fig. 9, una zona parcial ampliada de la fig. 7, ¥
la fig., 10, el dispositivo de soporte, con la zona cO-~
rrespondiente a la fig. 9 en otra posicién-de servicio.

_ ¥l dispositivo de soporte representado presenta una me-
sa 1, sobre la que estd dispuesta en sentido vertical una
viga 2 de seccidn transversal en forma de U. En extremos
opuesios entre si de la viga 2 estdn soportadas sendas rue-
das dentadas 3 y respectivamente 4, en torno de las cuales
t4 conducida una cadena sin fin 5, Soﬁre la cadena sin fin
5, y en separaciones iguales, estdn dispuestos diversos pox-
tabobinas & gque, tal como puede apreciarse en la fig. 2; es+

t4n dotados de una espiga sustentadora expansible, sobre la
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que se puede enchufar una wvobina bajo cierre de friccidn.
Estas espigas sustentadoras 6a estdn unidas en,cada caso
con la cadena sin fin 5 a través de una placa de base 6b.
¥n cada portabcbinas 6 se halla fijado asimismo un estribo
7 de forma de U, que en su extremo libre presenta un ojo 8
de forma de U. La misién de este estribo 7 serd descrita to+
davia mis abajo. En la regibn de la rueda dentada inferior
4 estd sujeto en la viga 2, mediante bridas, un engranaje §
con un motor eléctrico 10 montado encima. En la viga 2 estd
fijado un-estribo de soporte 11 de forma de U, sobresalien-
te en sentido perpendicular de dicha viga, ¥ que en sSu eXx—
tremo libre presenta un ojo.cerrado 12. A este 0jo le pue-
de estar asignado también todavialan frene de hilo, que no
ha sido representado en detalle. ’

Sobre la espiga sustentesdora 6a de los diversos porta-
bobinas 6‘se puede enchufar en cada caso una bobina de hilo
13a & 13i. Los extremos de los hilos de la bobina de hilo
13a que va a ser la primera en ser devanads y de lasbobinas
siguientes, se anudan en cada!caso con el comienzo del hilo
de la bobina de hilo inmediata siguiente. Resulta asi un hit
1o continuo desde el comienzo de la primera bobina de hilo
1%a, hasta el final de. le dltima bobina de hilo 13i. La bo-
biﬁa 133 que se devana en primer lugar es la que estd alinebh-

da axialmente con respecto al ojo fijo 12. EL comienzo del

hilo de esta bobina de hilo 13a esti conducido a través del
ojo 12 y puede ser conducido desde zlli a la méquina textil}

Tal como se puede apieciar en las figs. %a a 3d, ests,
montado sobre el ectribo de soporte 11, en las proximidades

inmediavas del ojo 12, un interruptor eléctrico 14, que es-

t4 dotado de un brazo conector 15. Otro interruptor eléctri

. ey " = . - B i T R e R

W



10

15

20

25

30

-1 -

co 16, con un brazo conector 17, estd fijade de tal modo en
una caja 16a sobre la viga 2, ¢ue:su brazo conector penetra
en el campo'de movimients de los portabobinas 6., Estos dos
interruptores 14 y 16 forman parte de una disposicién de cir-
cuito eléctrico, tal como han sido représentados en las figs.
4 a 6. De acuerdo con el ejemplo de realizacibn conforme a 14
fig. 4, los dos interruptores 14 y 16 estan montados en para-
lelo entre si, encontrindose en este montaje en paralelo en
el circuito de accionamiento del motoi eléctrico 10, E1l ejem-
plo de conexiones conforme a la fig. 5 representa exclusiva-
mente una vériante de este esqueme de conexiones fundamental
de acuerdo-con la fig. 4, en tanto que alll estén'previstos
en el circuite de alimentqcién del motor interruptores-relés
20 y 21, en lugar de los interruptores 14 y ]6.1Los dos in-
terruptores 14' y 16' correspondientes a los interruptores 12
vy 16 se encuentran 211{ conectados cada uno de ellos en se-
rie con un relé 22 y respectivamente 23, en paralelo con los
bornes de la tensibn de servic%o. Al relé 22 le esti asigna-
do el interruptor relé 20, y al relé 23, el interruptor-relé
21. La funcién de estas dos disposiciones de circuito es la
siguiente, E1 motor 10 es alimentado con tensidn siempre que
y tan solo durante el tiempo en que uno de loe dos interrup-
tores 14 & 16 (14' 6 16'), o bien ambos Juntos,. se hallan cey
rrados. Si los dos interruptores 14 y 16 estén abiertos, el
motor 10 se encuentra separado de la tensidén de entrada, ¥y
estd parado. Ia otra variante de conexiones representada en
la fig. 6 se diferencia de la representada en la fig. 5, por
el hecho de gque los interruptores 14" y 16" y los relés 227
y 23' correspondientes a los interruptores 4' ¥y 16" v los

relds 22, 23, funcioran con une tensién V, nds baja que la
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?\ £l medo:de funcionamiento del dispositivo de soporte

It

efectuarse accionando a mano la cadena sin fin 5, 0 bien co-

tensibn V2 para el motor, lo que tiene la ventaja de que pue
den ser empleados me jor micro-interruptores adecuados, y de
que el circuito satisface prescripciones severés sobre pre-~
vencién de accidentes.

; esciito, es el siguiente. Sobre las espigas sustentadoras
%a de portabobinas 6 contiguos o de todos ellos se enchufa

[
en cada caso una bobina de hilo 13, E1l comienzo del hilo de

1\ primera bobina de hilo 13a, contigua al estribo de sopor- .

6 11, es conducido hagia fuera por el ojo fijo 12. El final
dJl hilo deiesta primera bocbina de hilo 13a se anuda al co-
mienzo'del hilo de lé bobina de hilo 13b contigué siguiente.
El finai del hilo de esta, bobina 13b contigua se anuda con
el comienzo del hilo de la bobina 13c inmediata. siguiente,
etcétera.'Resulta asi{ un hilo P ininterrumpido, que comienza
con el comienzo del hilo de la primera bobina de hilo 13a,
discurriendo haéta el final de la Yltima bobina de hilo 13i.
TLos trozos de hilo situados entre dos bobinas de hilo suce-
sivas, por ejemplo, la 13a y la 13b, se cuelgan en cada ca-
so en el ojo 8, abierto unilateralmente, del estribo 7. Si
ia primera bobina de hilo 13 no se encuentra ya de por si
alineada exactamente en sentido axial con resyecto al ojo

fijo 12, hay que ajustar esta posicidn bésica, lo que puede

nectando orevemente el motor.10., E1l trozo de kilo conducido
por el ojo fijo 12 puede ser llevado a la maguina textil. E%
circuito eidctrico del dispositivo de soporte puede sexr co-
nectado entonces a tensidn. En la posicidn base ajustada,

1los dos interruptores 14 y 16, resPectivamenté 140 ,167,14%,

16", se encucniran abiertos, tal como muestran las figs. 4
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a 6, de modo que el motor se encuentra exento de tensidn. -
Puede enﬁonceé devanarse hilo. En el ejemplo de realizacidn
representado es devanado el hilo de la primera bobina de hi-
10 13a por la punta de dicha bobina. Este posicibn bésica ha
s5ido revresentada en la fig. 3 con las partes sustanciales.,
En este posicidn bésica se encuentra el brazo contactor 15
del interruptor 14 en su posicidn de conexién., E1 brazo co-
hector 15 se encuentra aqui fuera del campo de movimiento del
trozo parcial de hilo 18 comprendido entre el ojo fijo 12 ¥y
1z periferia de la bobina de ﬂilo 13a. Bl brazo contacltor 17
del interruptor 16 se halla en esta posicibn bisica en su

primera posicién de conexién, apoydndose contra la placa ba-

se 6b del portabobinas 6.\Unarvez que la primera bobina 13a
La terminado de vaciarse totalmente, salta el trozo parcial
de hilo 18 hacia arriba, tal como ha sido representado en la
fig. 3b, y establece una unitn rectilinea entre el ojo fijo
12 y el ojo mévil 8, dispuesto contiguo a 81, Con ello pasa
el trozo parcial de hilo 18 al campo del brazo contactor 15
del interruptor 14, trasladandole a su segunda posicidn de
conexiébn, en la que estd cerrado el interruptor 14. Con ello
es alimentzdo el motor 10 con corriente a través del inte-~
rruptor 12, e impulsa la rueda dentada 4 y, con ello, a la
cadena sin fin 5 en la direccién de la flecha 24, Lz bobing
de hilo 13a vacia es retirada hacia sbajo, tal como ha sido
representado en detalle en 1a fig. 3¢, con lo que el brazo
contactor 17 del interruptor 16 salta a su segunda posicidn
ge conexidn, cerrando el interruptor 16..En el cursce ulte-
vior del wovimiento de déscénso de 1a'bobina 13b siguiente
todavia llena, el brazo contactor 15 del interruptor i4 vuel

ve a su primera posicidn, abriéndose el interruptor 1l4.




© 10

15

20

25

- 14 —

Esta commuituzeidn tiene lugar debido a que el trozo parcial
de hilo 18 adopta una inclinacidén cada vez maycr como conse-
cusncia de que el ojo 8 esth diSpuesté algo més cerca de la
bobina de hilo 13 que ei ojo fijo 12, El interruptor 14 se
abre pof consiguiente de nuevo, mientras que el interruptor
16 permanece todavia cerrado. El movimiento de la cadena sin
fin 5 es hecho proseguir entonces hasta que tambien el in-
terruptor 16 se abre de nuevo, lo que ocurre en el momento
en que la placa base 6b del portabobinas 6 sustentador de
la siguiente bobina 13 llena 1llega ai campo de movimiento
del brazo contactor 17 del interruptor 16, trasiadindole a
su primers posicidn de conexidn. E1 motor 10 queda entonces
desconectado, y la siguiente bobina'de hilo 13b llena se en-

cuentra en la posicibn bidsica deseada, en la que estd alinea

da en sentido axiazl con respecto al ojo 12, Este estado ha
sido reprefentado en la fig. 3d, y se corresponde con el es-—
tado conforme.a la fig. 3a. Bl ojo mévii 8 correspondiente
al portabobinas 6 se separa aubomaticamente del hilo en el
momento en que el portabobinaé 6 abandona hacia.abjo la vo-
sicidn basica. Una vez que esta bobina de hilo 13b situada
en la posicibn'bésica ha sido desenrcllada del todo, da co-
mienzo de nuevo del proceso de movimiento, hasta que la 4l-
tima bobina de hilo 13i ha pasado por la posicidén bédsica.
En lugar de los dos - interruptores 14 y 16 se pueden em-
plear también dispositivos exploradores bpticos. Consisten
éstos usuelmente en una fuente de luz y un fotosensor. En el
caso preseute podria, por ejemplo, sustituirse el interrup~
tor 14 por uno de estos dispositivos exploradores bpticos,
gque reacciona cuando el trozo parcial de hilo 18 penetra en

su campo de exploracidén. De manera correspondiente se podriz

. e e s m— e = Sy At N
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sustituir tembién el interruptof 16 por tal dispositivo ex-
plorador 6pfico, o bien por cualquier otro digpositivo ex-
plorador. En lugar de los ejemplos de conexiones confornme &
las figs. 4 a 6, puede emplearse naturalmente cualquier otra
dispdsicién de circuito, que asegure uwn CuUrso correspondient
te del movimiento. Asi, por ejemplo, podria hallar aplica-
cidén, con fines de microminiatiracién, una disposicidn de
circuito légiéo gue, en el presente caso, tendria que con-
sistir exclusivamente en una puerfa ®o", a cuya entrada es-
tarian conectados los dos dispositivos exploradores,. agul
los interrﬁpﬁbres 14 y 16. Naturalmenie se puede también

conformar de cualquier otro modo el dispositive de tramspory

te que contiene la cadena sin fin, por ejemplo, d4ndole for:
nma de placa redonda, en cuya periferia estarian dispuestos
los diversos ﬁortabobinas, y que seria hecha girar en torno
de su ejé;en una determinada magnitud angular. También se
puede prescindir fundamentalmente del interruptor 16, siem—
pre que para ello se cuide de que el motor, una vez que ha
sido conectado, haga avanzar el dispositivo de tramsporte

en cada caso tan solo un trayecto predeterminado, desconec-

]

téndose después asutomaticamente. El dispositivo de transpor
te no necesita.tampoco estar orientado verticalmente. ILas
diversas bobinas pueden ser dispuestas también én un plano
que discurrs horizontalmente. La orientacién vertical repre-
sentada del dispositivo de tramsporte es preferible a una
horizontal, puesto que ahorra mucho mas espacio,

®1 dispositivo de soporte represenfado en las figs. 7
a 10 estsd dotado de una mesa 107 que sustenta una construc—

cibn de apoyo 102 orientada verticalmente. En las partes su-

perior ¢ inferior de la construrcifm ~e apoyo cstén soporta-
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das sendas ruedas dentadas 103 y respectivamente 104. IEn tor

no de las ruedas dentadas est4 conducida una cadeng sin fin
105, que en las figs. 7, 9 ¥ 10 ha sido indicada tan solo po}
una linea de trazos y puntos. La rueda dentada 104, que re-

presenta el puato de reenvio inferior para la cadena sin £fin

105, estd acoplada con un motor de accionamienfo 106 soporta.
do sobre la mesa 101, que ha sido indicado tan sclo de mane-
ra esquemdtica. Las flechas A sefiglan la direccién de movi-
miento de la cadena sin fin y respectivamente el sentido de
giro de laé ruédas dentadas.

En la cadena sin fin 105 estén dispuestos, en separa—
ciones iguales, portabobinas 107 (fig. 8) con espigas sus-
tentadoras 108 para bobinas 109. A cada portabobinas 107 le
estd asignada una viga 110 que, a una distaqcia'fija tigh con
respecto al portabobinas y vista-en ia direccién de avance
de la cadena sin fin, estd soportada en ésia detrds de €1,
La viga 116 se extiende paralela con relacidn al eje de la
bobina y en la misma direccién gque su espiga sustentadora
108, Estd sustentada de maneré giratoria en tornc de su eje

en su soporte 111, fijado en la cadena sin fin 105. En su

T

parte préxima al soporte estd montade de manera fija una bie
la de mando 112, cuyo exiremo libre es$d ahorguillado, for-
mando con ello un agujero alargado 112a, con el gque la bielq
de mando 112 circunda a la espiga susientadora 108 de maners
giratoria y de3plazab1e-léngitudinalmente. En el extremo de

la viga 110 opuesto a la cadena sin fin, estd sustentado un
brazo portante 113, que lleva un ojo 114. E1 brazo portante

113 tiene dos ramas que discurren formando angulo recto en-
.t ,' V
bre sij una rama corta 113a estd sostenida por medio de un
muelle de tracci i i

accién 115 en la vige tubular 110, abierta por

arriba, mientras que la rama 113bh se extiende paralela a 1a

s N h - iy g ST e, ¢ e
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biela de mande 112 en direccién al eje de la bebina 109 co-
rrespondiente, hasta tal punto gue el ojo 114 llega a s0la-
parla. E1 ojo 114 (figs. 9 y 10) estd conformado a maners de
lazada hecha de una sola pieza, estando cerrada su,parte de-
éantera en la direccidn de transporte, situada encima de la
%obiha, miéntras gue su extremo libre, doblado hacia atras,

i
e apoya de manera eléstica contra la otra parte.

Qe

| En la viga 110 estén fijados tres Organos de apriete
116, a saber, uno a igual distancia de la cadena sin fin 105
qJ el exsremo in%erior de la bobina 109, otro aproximadameny
te|en el plano del ojo 114, y el tercero entre los otros dos)
Los 6rganos de apriete estéin conformados a manera de frenos
de plato} \
Bn 1la fig. 8 se ha sefialado esquematicamenfe un cjo de
devanado 117, a través del cual el hilo procedente .de la bo~
vina 109 es alimentado a un punto de consumo,
Bl funcionémiento del dispositivo de soporte descrivo
gs el siguiente: i

Sobre cada portabobinas 107 estd sustentada una bobina

109. ®1 final del hilo de cada bobina estd anudado con el
comienzo de la bobina siguiente en el sentido de transyporte
A de 1a cadena sin fin, de modo que cntre cada dos bobinas
sucesivas se extiende una seccibn de hilo F1, formande lodas
las pobinas situadas sobre el dispositive de transporte una
‘reserva continua de hilo, cuyo comienzo es el principio de
la bovina 109, que se encuentra junto al ojo de devanado 117

T

en 1o, poeicién mostrada en ias figs, 7 y 8. TLa fig, 8 mucstr

T

ia manera en que el haio P es devanado en la direccibn de la
flecha B con una cierta tensidn de retiruda de 1z bobina

109a, pesando por su ojo 114, La seccibn de hilo comprendids
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entre dos bobinas sucesivas, por ejemplo, las bobinas 109a y
109b (fig. 75: v designada como un todo con F1, se exfiende
por lo pronto a manera de seccién paréial F1' desde el extreq
mo inferior de la bobina 109a, hasta el &rgano de apriete
116 dispuesto en el mismo plano; desde alll sigue como sec-
cién parcial F1" aproximadamente paralela a la viga 110, pa-
sando por el 6rgano de apriete central y el dispuesto aproxif
madamente en el plano del ojo, para seguir desde alli como
seccidn parcial F,"' hasta el ojo 114 de la bobina siguiente
109b, por el que discurre la seccién F2 hasté el comienzo de
la bobina 109D. La seccidén de hilo F1 estd exenta de tensién
en las tres secciones parciales F1'{ F1" ¥y EqM, ;i bien al-
go estirada. No tiene por lo tanto una gran libertad de mo-
vimiento, o sea, que no puede ser desordenada p;r influjos
externos, tales como corrientes de aire. Estas relagiones de
largo permanecen invariables también durante el avance de
bobinas cbntigués en los ramales rectos de la cadena.sin fin}
cuando una bobina ha quedado vgcia y es movida la siguiente
al campo del ojo de devanado 1}7.

Las figs. 9 y 10 muestran las relaciones de separacio-
nes en la zona del punte de reenvio en la ruede dentada 103,
La cadena sin fin 105, sobre la que estid fijada la separa-
cibn entre dos portabobinas y la de entre -ceda viga 110 y la
bobina correspondiente, recorre un arco de circulo corres-
pondiente a la periferia de la rueda dehtadaa La biela de
mando rigida 112, fija con un exiremo z lg viga 110 y gira-
toria con ésta con relacidn a la cadena sin fin 10;, Y. que
con su agujero alargado del otro extremo circunda & la espi-
ga sustentadora .108 del portabobinas 107, se ajusta siempre

forzosamente en direccibn de 1z cuerda comprendida entre el
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eje de la bobina y el eje de la viga 110 Esta.distancia'es
m4s corta gue el arco, de modd que tiene lugar un desplaza-
miento longitudinal de la biela de maﬁdo nacia la espiga
sustentadora, y un desplazameinto paralelo correspondiente
del ojo hacia el eje de la bobina. la variacién de largo es
méxima cusnde tanto el portabobinas, como también la viga da
los Srganos de apriete , se encuentran sobre la via.circu~
lar, correspondiendose entonces la variacién de largo con
1a relacién entre una cuerda y el arco de circulo correspon-
diente. Las secciones de hilo F,' y B,"'" se aflojan con ellq
un poco, pero-se vuelven a estirar, sin tensién, en cuanto
las bobinas correspondientes alcanzan de nuevo la parte de
ramal rectilinea, Las figs. 9 ¥ 10‘ﬁuestran las bobinas
109d, e y T en dos posiciones distintas en la éona de reen-—
vio. |

1 hilo es devanado por el ojo fijo 117 por lo pronto
de la bobina 1d9a contigua a é1. En cuanto la bobina 109a
estd vacla, actia la temsidn ?e devanado por lo pronto sobrf
la seccidn: parcial F1' de la éeccién de hilo F,, que condu~-
ce a la bobina siguiente 109b. La accién de apriete de los
brganos de apriete 116 es tan insignificante, que si bien
sujetan el hilo exento de tensién, incluso al ser solicita-
do por una corriente de aire, lo dejan libre al reaccionar

1a tensidn del hilo. Con ello es retirada 1la seccidn de hi-

10 sucesivamente de los tres érganos de apriete 116. La sec:

¢idén de hilo F1 se acorta como concecuencia del devanado

continuo, y se alarga, durante cada caso muy brevementc, en

¥

tre el ojete de devanado 117 y el érgano de apriete mas pré

wimo a la cadena.sin fin, segzuidomente. entre el ojete de des-

vanado y el 4rgano de apriete central, entre ¢l ojete de de

1
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vanado y el drgano de gpriete prdéximo a2l brazo portente, 'y

finalmente en forma aproximadamente rectilines entre el oje
te 114 de la bobina 109a y el ojete 114 de la bobina 109%b.
En este posicidén es accionado el dispositivo de mando des-—
zfomprende el motor de accionamiento, la cadena sin fin y lajf

I:‘E'uedas dentadas, hasta que la bobina 1090 ha llegado al si-

ﬁEo jﬁntoral ojete de devanado 117. En el movimiento de avai
c de_la bobins 109a, la seccidn de hilo P1 se ha szlido poy
atris del correséondiente ojete 114, Mientras se consume el
hilo de la bobina 109% y de las bobinas siguientes, se pue-
de colocar una'bobina nueva en el puesto de la bobina vacia
109a. Ei conienzo de su hilo deve ser hecho pasar entonces
a través del ojete 114 correspondiente, ¥y unirse con el fi-
nal de la bobira 109k, debiendo la nueva seccidn de hilo F1
formada entre las dos bobinas ser sostenida en los bdrganos
de apriete de 1la viga asignada a la bobina 109k.

El invento no estd limitado al ejemplo de realizacidn.

;

La forma del dispositivo de.transporte puede variar dentro
de amplios limites. Asimismo puede temer lugar de distinta
menera el soporte del portsbobinas, asi como la disposicidn
giratoria de ia viga para los Srgaenos de apriete en el dis-
positivo de transporte. Lo mismo ocurre con ¢l acoplamiento
mediante un elemento de mando desplasable longitudinalmente
vy giratorio con relacién al portabobinas.

En lugar de. tres drganos ée apriete se pueden disponer
més 0 mencs ¢n la viga.
Ta configuracidn de los brgzanos de apriets a manera de

discos de plato permiie un ajuste muy exacto de la acecidn

de apriete, pero no obstante son.posibles también otras for
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mas G¢ realizacidén, por ejemplo, formas correspondientes al
ojo 1i4,

Dentio del marco del invento es‘posible también unir
el ojo con el portabobinas en fornma independiente de la vi-
ga de los 6rganocs de apriete, por ejemplo, con un bastidor
de forma de U. La viga con uno o varios 6rganos de apriete
ests dispuesta entonces en el dispositivo de traﬁsporte, in
dependientemente del ojo.

" kn gesﬁmen, la Pafente de Invencidn gque se solicita

debérd recaer sobre las siguientes:

~ REIVINDICACIONES -

1. TUn dispositivo de soportq.para bobinashde hilo,
con al menes dos' portabobinas destinados a sostener sendas-
bobinas, los extremos de cuyos hilos estédn. anudados entre
s{ a efectos de desbobinarlas sucesivamente sin interrpcién
y asimismo con un ojo fijo, que estd asignado de manera fi-
ja & la bobina que precisamente va a Ser desbobinada, ca-
racterizado porque esti previsto un dispositive de transpor
te impulsado por un motor eléctrico, y sobre el que estén
soportados més de dos portabobinas movibles conjuntamenté
de tal modo, que la bobina a Gevanar en cada caso puede sex
puesta en la coordinacién precisa con respecto al ojo fijos
porque en la zona del hilo desenrollado estéd previsto wn
dispositivo palpador del.hilo, con el que se puede compro-
bar el salto del hilo de la bovina que acabs de ser vacia-
da, a le bobina siguienve, y porque dicho dispositivo pal~
pader del hilo astéd unido de tal modo con el motor eléctri
co que, al reaccionar el dispositivo palpador del hilo, el
motor hace avanzar el dispositivo de transporte hasta tal

punto, gue la vobina siguiente. queda coordinada de la mane-
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vindicacién 4, caracterizado porque una de las dos ruedas

re precisa con respecto al ojo fijo.

2. Un dispositivo de soporte de acuerdo con la reivini
dicacidén 1, caracterizado porque el dispositivo de transpor
te esté conformado a manera de dispositivo de a001onamlento
sin fin, sobre el gque estin sustentados en cada caso un pory
tabobinas en separaciones fijas predeterminadas.

3, Un dispositivo de soporte de acuerdo con las rei-
vindicaciones 1 & 2, caracterizado por estar prevista una
viga vertical para el dispositivo de transporte.

' 4, Un dispositivo de soporte de acuerdo con tna cual-—
quiera de las reivindicacioues 1 a 3, caracterl ado porque
en la parte de arriba y la parte de abajo de la vige estén
fijadas sendas ruedas dentades; porgue en torno de dichas
dos rTuedas dentadas estid conducida una cadena sin finj por-
gue en la cadena sin fin estédn fijados portabobinas, y por-
que el ojo fijo estéd dispuesto un.poco antes del punto de
reenvio inferior de la cadena sin fin. |

5., Un dispositivo de soporte de acuerdo con la rei-

dentadas estéd unida a través de un engranaje con un motor
eléctrico.

6. Un dispositivo de soporte de acuerdo con una cual-
quiera de las reivindicaciones 1 a 5, caracterizado porque
en cada portabobinas est4 previsto un ojo abierto unilate~
ralmente y movible con é1, con objeto de que, una vez que
ha saltsdo el hilo, conferirle un curso definido entre el
-0jo fijo y la bobina gsiguiente ¢ cada casl.

"T. Un dispos itivo de soporte de.acuerdo con la rei-
vindicacibén 6, caracterizado porque €n cada portabobinas

estd dispuesto en cada caso un’ estribo que en forma de U

n
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circunda una bobina montada, y que por uno de sus extremos

esté fijadq en el dispositivo de transporte, mientras que su
eitremo libre estd conformado a manera de ojo de forma de U
para el hilo,

8. 'Un dispoéitivo de soporte de acuerdio con al mencs
una de las reivindicaciones 1 a 7;'caracterizado porgue el
dispositivo palpador del hilo estéd conformado a manera de in-
terruptor eléctrico con un brazo comecter dispuesto de tal
modo-ﬁunto,al ojo fijo, que el.brazo conector no ataca al hi;
1o desenrollado de la bobina que se encuentra en la coordina;
cidn precisé con el ojo fijo, pero se encuentra en la zona
del curso del hilo entre el ojo fijo y la bobina siguiente
o respectivamente el ojo asignado a dicha bobina siguiente
una vesz que ha saltado el hilo, y porgue dicho interruptor
estd unido de tal modo con el motor eléetrico, que éste que-
da conectado al ser accionado el interruptbr.

9, Un dispositivo de sdporte de acuerdo con al menos
una de las reivindicaciones 1 a 8, caracterizado porque, adi
cioﬁalmente al dispositivo palpador del hilo, estd. previsto
un dispositivo explorador del portahobinas, dispositivo que
estd unido con el dispositivo de soporte y coenformado de tal
modo, que reacciona cuando la bobina siguiente alcanza en su
movimiento la posicibn coordinada con el ojo fijo, y porgue
el dispositivo palpador del nilo y el dispositivo explorador
del portabobinas estdn unidos de tal modo con el motor eléc-
trico, que éste es conectado por el disydsitivo palpador del
hilo y permancce coneclado hasta que rcaccions el dispositi—
vo explorador del portabobinas,

10, Un dispositivo de soporte de acuerdc con la reivin-

dicacidn 9, caractcrﬁzado porque el dispositivo palpador |

T
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del hilo y el dispositivo explorador del portabobinas estin
conectados al motor eldctrico a través de un cireuito aue
éumple una funcidén "0", motor que se conecta cuando reaccio-
na uno de los dos dispositivos y no se desconecta hasta que
no reacciona ya ninguno de los dispositivos.

11, Un dispositivo de scporte de acuerdo.con las rei--
vindicaciones 9 6 10; caracterizado porque el dispositivo
palpador y el dispositivo explorador estén conforﬁados a ma-
nera de interruptores eléctricos conectados en paralelo en-
tre si, halléndose en el circuito de corriente del motor
eléctricq,:y encontréndose abiertos en el estado sin reac~

.

cionar.

12. Un dispositive de soporte de acuerdo.con al menos

’

una de las reivindicaciones 1 a 11, caracterizado porque la

seccién de hilo comprendida entre dos bobinas sucesivas estf
conducida en cada caso a través de al menos un 6rgano de
apriete, que la retiene hésta ser liberada al saltar la re-
tirada de hilo a la bobina siguiente, y porque el brgano de
apriete estd fijado en una viga, gque estéd soportada en el
dispositivo de tramsporte a una distancia fija del portabo-
binas y aproximadamente paralela con respecto al eje de la
bobina,

© 13, Un dispositivo de acueréo con la reivindicacidn 124
caracierizado porque en la viga estéd dispuesto un elemento
de mando que mantiene consténte su orientacién con relacibn
al eje de la hobina.

14, TUn dispositivo de soporte de acuerdo con las rei=-

vindicaciones 12 y 13, caracterizado porque en la viga es-
t4 aplicado un brazo sustentador para el ojo.

15. Un dispositivo de soporte de acuerdo con las rei-

B L e P
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Jvindicaciones 13 y 14, caracterizado pordue la viga estd disy

reivindicaciones 12 a 17, caracterizado porque estén previs-—

puesta de manera giratoria en torno de su propio eje con re-
lacién a su soporte en el dispositivo de traunsporte, y se ha+t
1la unida de manera fija con una biela de mandc soportada en
el portabobinas de manera giratoria y desplazable longitudi-
nalmente., -

16, Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacidén 15
caracterizado porque la viga abraza con el brazo sustentador
para el ojo ¥y la biela de mando fija a la bobina en forma
de U, encéjandé la biela de mando por debajo de la bobina,

y el brazorsustentador con el ojo por encima de la misma.

17. Un dispositivo de acuerdo con las reivindicaciones
15 y 16, caracterizado porque la biela de mando fija posee
en su zona extrema, encagjada por debajo de }a Bobina, un aguy
jero alargado, ahierto o cerrado, para una espiga de reten—
cidn que sustenta la bobina,

s

18, Un dispesitivo de acuerdo con al menos una de-las
tos varios Srganos de aprietezelésticos.

19, Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacidn 18},
caracterizado porque un 6rgano de apriete est4 dispuesto en
la viga alineado aproximadamente con el borde inferior de la
bobina, y otro brgano de apriete aproximadamente en el pla-
no del ojc. y

20, Un dispositivo de acuerdo con al menos una de las
reivindicaciones 12 a 19, caracterizado porque el ojo dis-
puecto en el extremo libre del brazo sustentador que encaja
por encima de la bobina, estd conTormado a manera de lazads
cerrada por delante en la direccibén de transporte, con par-

tes extremas apoyadas eldsticamente entre si en el extremo
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Iposterior.

.21, TUn dispositivo de acuerdo con al menos una de las
réivindicaéiones 12 a 20, caracterizado porque la vigé estd
dispuesta en una pieza de soporte sustentada en el disposi-
tivo de transporte, de manera giratoria por medio de un sa-
liente que sobresale de la biela de mando,

22, Un dispositivo de acuerdo con al menos una de les

reivindicaciones 12 a 21, caracterizado porque los dérganos

llde apriete estén conformados a manera de frenos de plato.

23, Se reivindica por ultimo como objeto sobre el que

ha de recaer la Patente de Invencidér gque se solicita: por

: {UN DISPOSITIVO DE SOPORTE PARA BOBINWAS DE HILO.

o Todo conforme queda descrito y reivindicado en la pre-
sente memoria descriptiva que consta de venti seis piginas

mecenografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 15 de Septiembre 1974
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Fig.7
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ESCALA VARTABLE
Madrid, 15 iembre 1.976
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