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La prBsanta invención sa refiere a una puerta automática - 

je ruido para un amplificador de señal de sincronización.

El ruido parásito de duración momentánea hace mucho tiempo 

que representa un problema en los receptoras de televisión, siendo 

jarticularmante molesto para los sistemas de sincronización de ruĵ  

do y ios sistemas de Control Automático de Ganancia (C.A.G). Los - 

Lmpuleoa de ruido generalmente son de amplitud mucho mayor que los 

componentes da sincronización de la señal video compuesta. Como r¿ 

3ultado, un sistema de CAG al que sa le permita maestrear estos im 

pulsos da ruido de gran amplitud desarrollará una tensión de con­

trol da aaiida que tiende a disminuir rápidamente la ganancia del ; 

amplificador IF*. El resultado de este cambio .de tensión del control 

^AG es una señal video compuesta indeseablemente atenuada.

Un afecto de esta rápida atenuación da la señal video com­

puesta ae una pérdida intermitente de sincronización. Cuando se a-¡

dica una señal video compuesta muy atenuada a uh separador de sin

cronización convencional, el separador de sincronización es incapa^:

je responder inmediatamente a la señal video atenuada. La pórdida j
:

resultante de impulsos da sincronización en la salida del separador
!

ja sincronización haca que queden desenclavados los sistemas da - ¡
!

desviación vertical y horizontal. '

Un procedimiento muy conocido para disminuir los efectos - 

jal ruido parásito de duración momentánea en los sistemas da CAG -

33 el de desconectar el sistema dé CAG mientras dure el ruido pará¡
!

3ito de duración momentánea. Esto impide que el sistema da CAG mueá

!ss impulsos de ruido de gran amplitud y^ por ccr^iiu'nnt,? euá 

desarrollan una tensión de salida de CAG que reduzca la ganancia -¡ 
daj. amplificador IF. }

Paocnnectando el sistema de CAG mientras dura el.impulso -- 

n j-e corrigen los problemas del sistema deCAG sa -
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permite la carga de los condensadores que acoplan la señal video 

compuesta al amplificador de sincronización y loa circuitos sepa­

radores de sincronización durante los impulsos de ruido, en la me 

dida en que varios impulsos de Sincronización se reducen despuós 

del impulso de ruido.

Una puerta automática de ruido para un amplificador de se 

ñal de sincronización comprende un condensador que tiene una prime 

ra boma adaptada para acoplarse a una fuente de señalas da sincr^ 

nización, con un nivel máximo inferior a un primar nivel, y seña­
les da ruido, con un nivel máximo superior al primar nivel. Unos - 

medios que proporcionan un primer recorrido de carga, incluido un 

dispositivo activo conductor da corriente, acoplado a la segunda 

b o m a  del condensador, cargan el condensador desde la fuente da se. 
ñalea prácticamente de acuerdo con las características del primer 

recorrido de carga cuando se pone en servicio el dispositivo acti­

vo conductor de corriente. Unos medios de detección que proporcio­

nan un segundo recorrido de carga acoplado a la segunda boma del 

condensador y a los medios que proporcionan un primer recorrido de! 

carga ponen en servicio el dispositivo activo conductor de corrían 

te cuando las señales producidas por la fuente da señales son infe 

rioras al primar nivel y pone fuera da servicio el dispositivo ac­

tivo conductor da corriente cuando las señales producidas por las I
¡

fuentes de señales son superiores al primer nivel. La carga del - 

condensador a partir de la fuente de señales prácticamente de a- 

cuerdo con las caraeteristicas del segundo recorrido de carga aa 

proporciona por lo tanto cuando la señal producida por la fuente 

-a<s<)üj¡.̂g gen superiores ai primar nivel. )

. En los dibujoa adjuntos:
i-a figura 1 ss un diagrama esquemático, parcialmente en 

us aloque da un receptor de televisión que incorpora la in-
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vención; y

La figura 2 ilustra una forma de onda an una oorna A del 

diagrama esquemático da la figura 1.

En la figura 1, una antena 12 interpreta las señales alee 

tromagnóticas de radiofrecuencia (RF) y produce señales eléctricas 

de RF que se acoplan a los circuitos 14 da señales. Las sartales - 

da RF acopladas a los circuitos 14 de señales se amplifican y de­

tectan para recuperar la modulación de la portaoora video que re-' 

presenta la señal video transmitida. La señal video recuperada se 

alimenta a una boma da salida 16 y se acopla al electrodo as con 

trol del cinescopio 18 para proporcionar la Modulación de intensi­

dad dal haz de electrones producido dentro del cinescopio 18. Ade­

más, la señal video que incluye la información de sincronización 
sa alimenta a una boma de salida 20 da los circuitos 14 de seña­

les .

La señal detectada producida por los circuitos 14 de señâ  

les contienan también la modulación de la portadora audio que re­

presenta la señal audio transmitida. La señal audio recuperada se * 

alimenta a una boma de salida 22, que se acoplan a un altavoz 24, 

que transforma las señalas audio en ondas acústicas.

Las señales video, incluidas las señales de sincronización

desarrolladas en la boma 20 de los circuitos de señales 14, sa a.
"*)

copian, a través de un condensador 26, a una boma A oa los circu¿ 

tos de sincronización 28. Con el fin da describir el funcionamien­

to de los circuitos de sincronización 28, se considerará el funciji 

namiento en las condiciones siguientes: (1) funcionamiento durante 

el. intervalo de sincronización (tp - tg de la figura 2); y (2) - 
funcionamiento durante un intervalo de impulso da ruido (t^ - tg I 

de 1.a figura 2) cuando el impulso de ruido tiene una amplitud eu- 

--npra? da ruido UR representado en la figura 2. Antes -
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del tp 8a supondrá que las señalas producidas en la oorna A tal - 

como se representa en la figura 2, no contenían ningún impulso de 

ruido. Durante una porción (t^ - tg) del intervalo de sincroniza­

ción, lae seriales en la dorna A producen una corriente a través de 

una combinación en serie da una resistencia 30, la unión entre ba­

se y emisor de un primer transistor 32 de una puerta de ruido 34 

y un resistor 36 acoplados entre la boma A y el potencial de refa 

rancia. La corriente que pasa a través da la unión baee-emisor pr& 

duce una corriente desde una fuente de potencial de corriente con­

tinua (B4) a la que va acopiado el electrodo colector del transijs

tor 32. Escogiendo adecuadamente los valores de los resistores 30:
i

y 36, magnitudes de potencial en la boma A inferiores al umoral - 

de ruido representado en la figura 2 producirán una tensión a tm; 

vás del resistor 36 inferior a la tensión necesaria para polarizar 

directamente la unión base-emisor de un segundo transistor 38 de : 

la puerta de ruido 34, cuya unión va acoplada en paralelo con al : 

resistor 36. Dado que la unión base-emisor del transistor 38 no 

está polarizada directamente durante el intervalo oe sincronización 

la tensión en el electrodo colector del transistor 38 será sufi­

ciente para proporcionar la polarización directa de la unión base- 

emisor de un tercer transistor 40 de la puerta ae ruido 34 por nne 

dio de un resistor 42 acoplado desde B4- al electrodo colector al 

transistor 38 y el electrodo base del transistor 40. Con la unión 

basa-emisor del transistor 40 polarizado directamente en la forma 
proporcionada para el resistor 42, se proporciona la máxima con­

ducción entra los electrodos colector y emisor del transistor 40.

Debido a la polarización directa da la unión basa-emisor  ̂

del transistor 40, la tensión producida en la boma /i durante el ¡ 

t-, - t2 producá un flujo de corriente a través de la - t 
; *. !¡!n an serie de un resistor 44, la unión basa-emisor del !
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transistor 46, la combinación paralela de un resistor 48 y la unión 

base-amisor de un transistor 50 y la unión colector-amisor del - 
transistor 40 al potencial da referencia. El paso de corriente a 

través de las uniones base-emisor de los transistores 46 y 50 pro. 

perdonan un flujo da corriente a través de la unión colBctor-ami. 

sor del transistor 46 desda la fuente de corriente 52 formada por 

los transistores 54, 56 y 58, el diodo 60 y el resistor 62. La pola, 

rización directa de la unión basa-emisor del transistor 50 propor. 

ciona un paso de.corriente a trdvas de los diodos 64 y 66 acopla-, 
dos en combinación en serie entre la fuente de corriente 52 y el 

electrodo colector del transistor 50. ¡
Con la corriente pasando a travás de los diódos 64 y 66, ¡ 

al potencial en la unión de los diodos 64 y 66 se encuentra por dg. 

bajo del nivel necesario para polarizar directamente un diodo 68 

en combinación en serie con un resistor 70, cuya combinación en -i 

serie ea acoplada entre la unión da diodos 64 y 66 y el potencial 

de referencia. En esta condición, la tensión desarrollada en la ¡ 

unión dai diodo 68 y el resistor 70 es da aproximadamente cero vol

tios; en consecuencia, no hay ninguna corriente que pase a travás!
. !

de la combinación en serie da un resistor 72, la unión base-emisot
i

de un transistor 74 y un resistor 76 acoplado en paralelo con al ! 

resistor 70 ó a travás da un resistor 78 y la unión basa-emisor 

de un transistor 80 igualmente acoplado en paralelo con al resis­

tor 70,

Sin ningún flujo de corriente a través de la unión basa- 

emisor del transistor 74, el transistor 74 está en oorte y un con 

densador 82 acopiado al electrodo colector del transistor f4 ampie 
za a cargar a partir de la fuente de corriente constante propor- 

cicneda por al transistor 84 en combinación con un resistor 86 - 

gu? setúa en unión con la fuente de corriente constante 52. A me-
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dida que aumenta la carga del condensador 82, ae polariza directa­

mente la unión base-emisor de un transistor 88 que tiene su elec­
trodo colector acoplado a 84- y su electrodo emisor acoplado a ia 

potencial de referencia por medio de un resistor 90, y se desarro 
lia una tensión a travós del resistor 90, que corresponde a is ten 

sión que pasa a través del condensador 82. El electrodo emisor del 

transistor 88 va también acoplado a una boma de salida que se en 
cuentra acoplada a un elaborador 84 de sincronización vertical qua 

proporciona un impulso de sincronización en una boma de salida 9á 
a un nivel predeterminado de tensión a una oorna de salida 92 de 

loe circuitos da sincronización 28, cuyo nivel se alcanza únicamen 

te una vez cada campo de la señal videa.
Los impulsos de sincronización en la boma 96 se acoplan 

a un circuito de desviación vertical 98 que desarrolla una señal
¡

da corriente, qua se encuentra puesta adecuadamente en fase con la

señal en la boma A, a travós de los arrollamientos ae desviación,
tvertical 100a y 100b que están acoplados entre una Oorna de salí-i
Ida 102 del circuito de desviación 98 y el potencial de referencia;

El flujo da corriente a travós ds los arrollamientos lOOaj

y 100b de desviación vertical proporciona el desarrollo de un flu¡
jo muy carca del cinescopio 18 que proporciona una desviación ver¡

1tical del haz da electrones en la cara del tubo 18 del cinescopio;

Al no pasar ninguna corriente a través de la unión base-e; 

misor del transistor 80, el transistor 80 se encuentra al corte yj 

la tensión en el electrodo colector, que está acoplado a una fuen 

te de corriente constante formada por un transistor 104 que actúa 

en unión con la fuente da corriente constante 52, proporciona un !
1

potencial de aproximadamente B4- en una boma de salida 106 que va 

acoplada a un circuito horizontal de desviación 108. La transicióp 

cr: potencial da aproximadamente el potencial da referencia -
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a 84 en la boma 106 en t^ tal como sa representa en la figura 2 

proporciona la sincronización apropiada de las señales producidas 

en una boma de salida 110 dal circuito de desviación horizontal 

108 con señales de sincronización en la boma A de los circuitos 

de sincronización 28. La corriente producida a través de los arro 

llamisntos de desviación horizontal 112a y 112b acoplados entre la 
bo m a  de salida 110 y el potencial da referencia y situados muy 

cerca dal cinescopio 18 proporciona la desviación horizontal del 

haz de electrones producido en el cinescopio 18.

El circuito de desviación horizontal 10b produce igualmen­
te impulsos dn una boma de salida 114 que va acoplada a un multij 

plicador y rectificador de alta tensión 116, desarrollando de ese- 

modo un potencial da corriente continua de alta tensión en una bor 

na da salida 118 que va acoplada al electrodo dal ánodo terminal 

del cinescopio 18. El potencial de alta tensión del electrodo án¿ 

do terminal del cinescopio 18 proporciona la aceleración deseada 
dal haz de electrones producido en el tubo de electrones del ci­

nescopio 18.

Con el fin de poner fuera de servicio la señal de sincro­

nización horizontal producida en el electrodo colector del transis^

tor 80 durante los periodos de sincronización vertical, una señalj
i

da salida desarrollada en una boma da salida 120 del elaoorador I 

de sincronización vertical 90 se acopla al electrodo de la basa j 

da un transistor 122. La señal en la boma de salida 120 proporcio 

na la saturación del transistor 122, estabilizando de esa modo la 

tensión en aL electrodo colector del transistor 80 a aproximadamen 

te el potencial de referencia durante el intervalo da sincroniza-i 

ción vertical. ;

Durante el intervalo tg - t^, tal como se representa en - 

lí' figura 2, la tensión en la boma A es inferior a la que se na-
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casita para polarizar directamente lae uniones base-emisor de los 

transistores 32 y 46 por medio de los resistores 30 y 44. Con el 

transistor 46 al corte, el transistor 50 ae encuentra también des 

conectado y el potencial en la unión ae los diodos 64 y 66 aumente 

4a un nivel que polariza directamente el diodo 68 y produce un po 
tencial en la unión del diodo 68 y aL resistor 70 que proporciona 

la polarización directa de las uniones base-emisor da los transid
)

toros 74 y 80. Con la unión base-emisor del transistor 74 polarizj^ 

da directamente, se descarga al condensador 82 acopiado al electro 

do colector del transistor 74 y el potencial en la oorna de salida 

92 da los circuitos de sincronización 28 disminuye a aproximaaamen 

te el potencial de referencia.

Con la unión base-emisor del transistor 80 polarizada di­

rectamente, el potencial en la boma de salida 106 de los circuitos 

de sincronización 28 se reduce a aproximadamente el potencial de 

referencia.

En condiciones normales da señal, es decir, con impulsos 

de ruido ausentes superando la amplitud de la señal ae sincroniza 

ción, solo la señal de sincronización proporciona el flujo de cor 

riente a través del condensador 26. Por lo tanto, entre las seña-; 

les de sincronización, el condensador 26 puede descargar a través; 

del resistor 27 con el fin de proporcionar el reconocimiento da - i
t

las señales de sincronización subsiguientes. !

Durante los periodos en los que se producen impulsos de -. 

ruido que superan el nivel del umbral de ruido, tales como los re_j 

presentados durante el intervalo t^ - tg de la figura 2, el con- } 

danaador 26 sin la puerta de ruido 34 se cargarla a través del r<o! 

sistor 44y las uniones base-emisor del transistor 46 y 50 a una -i 

tensión anormalmente alta. Con el condensador 26 cargado a la ten*
¡ c-.u": -^inrmalrnente alta, al condensador 26 normalmente no se daacag.30
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garla suficientemente al principio dal siguiente intervalo de sin­

cronización tal como en tp' para proporcionar lapolarización direc, 

ta da las uniones basa-emisor de los transistores 46 y 50 por la 

señal de sincronización que se presente en tp' y tg' . En conse­

cuencia, no se mantendría una sincronización apropiada de los cir­

cuitos de desviación vertical y horizontal.

Con la adición da la puerta de ruido 34, que en unión con 

el resistor 30, establece el umbral de ruido tal como se represen-; 

ta en la figura 2, los impulsos de ruido producidos en la boma 4 . 

de loa circuitos de sincronización 28 que superen el umbral de rui, 

do, desarrollan una tensión a través del resistor 36 que proporcio 
na la polarización directa de la unión base-emisor da transistor 

38, reduciendo de ase modo la tensión en el electrodo colector del 

transistor 38 a un nivel que acciona el corte del transistor 40.

Con el transistor 40 al corte, la impedancia ú observando la unión 

baaa-amiaor del transistor 46 es muy elevada y, por consiguiente, 

la impedancia de carga para el condensador 26 es la resistencia dal 

resistor 30 más la impedancia de entrada del transistor 32. Dado 

que la resistencia del resistor 30 se escoge de manera que sea muy* 

superior a la de la resistencia del resistor 44, la velocidad de ! 

carga del condensador 26 aumenta en aproximadamente la relación er 

tre la resistencia dal resistor 30 y la resistencia del resistor 
44. Esta técnica disminuye el cambio de carga en el condensador 26 

durante el intervalo de impulsos de ruido.

Como pueda verse por referencia a lo anteriormente expues 

to, con el uso de la puerta de ruido se aumenta notablemente le ce 

pacidad de los circuitos da sincronización para reconocer las seña 

las de sincronización que sa presentan después de los impulsos de 

ruido.
Caserita suficientemente la naturaleza del invento, asi cc,
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mo la manara da realizarlo en la práctica, debe hacerse constar - 

que las disposiciones anteriormente indicadas son susceptibles de 

modificaciones de detalle en cuanto no alteran su principio fundâ  

mental.
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REIVINDICACIONES

1. - Perfeccionamientos en puertas automáticas de ruido en 

amplificadoras de señal de sincronización, del tipo que comprenden 

un condensador que tiene una primera boma adaptada para ser aco­

plada a una fuente de SBñales de sincronización,teniendo dichas se­

ñales da sincronización un nivel máximo inferior a un primer nivel 

estando además dicha fuente contaminada por señales de ruido que 

tienen un nivel máximo superior al citado primer nivel, medios qu! 

proporcionan un primer recorrido de carga para el citado condensa^ 

dor, incluyendo un dispositivo activo conductor de corriente, aco­

plado a una Begunda boma de dicho condensador para cargar ai con-̂  

densador desde dicha fuente de señalas sustancialmente de acuerdo!

con las características de dicho primer recorrido de carga cuando!
!

el dispositivo activo conductor de corriente está en servicio} caj 
racterizados porque se disponen medios de detección que proporcio¡¡ 

nan un segundo recorrido de carga acoplado a la segunda boma de } 

dicho condensador y a los citados medios que proporcionan un pri­

mar recorrido de carga para poner en servicio dicho dispositivo - 

activo conductor de corriente cuando las señales producidas por
)

la fuente de señales es inferior al primer nivel para poner fueraj
¡de servicio el dispositivo activo conductor da corriente cuando -¡ 

las señales producidas por la fuente da señales as superior al - ]

primer nivel, proporcionando de ese modo la carga de dicho conden:
¡sador desde dicha fuente de señales sustanuialmente de acuerdo - 

con las características de dicho segundo recorrido de carga cuan­

do las señales producidas por dicha fuente de señalas son supario 

res al primar nivel mencionado.

2. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1, caractg 
rizados porque los medios de detección incluyen medios acoplados

* a ¡euunda boma del condensador para proporcionar al segundo -
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recorrido de carga y para desarrollar según las señales proporcio 

nales a las señales producidas por la fuente de señales; y medios 

da umbral acoplados a dichos medios para proporcionar al segundo 

recorrido de carga y desarrollar laa segundas señales y acoplados 

al dispositivo activo conductor de corriente para poner en servi­

cio el dispositivo activo conductor de corriente cuando las según 

das señalas son inferiores a un nivel predeterminado correspondían 

te a dicho primar nivel y para poner fuera de servicio el oisposi- 

tivo activo conductor de corriente cuando las segundas señales son 

superiores a dicho nivel predeterminado.

3. - Perfeccionamientos según la reivindicación 2, caracte­

rizados porque los medios de umbral consisten en un segundo dispt) 
sitivo activo conductor dá corriente y el nivel predeterminado es 

la tensión base-emisor.

4. - Perfeccionamientos según la reivindicación 3, caracte. 

rizados porque dichos medios que proporcionan un primer recorrido 

de carga incluyen medios acoplados a la segunda boma de dicho con 

donsador para proporcionar el primer recorrido de carga y desarro 
llar tareeras señales proporcionales a las señales producidas por 

las fuentes da señales cuando sstá en servicio del dispositivo ac/ 

tivo conductor de corriente.

5. - Perfeccionamientos en puertas automáticas de ruidos aft 

amplificadores de señal de sincronización; tal y como queda sus- ; 

tancialmente descrito en la presente Memoria, a ilustrado en los 

dibujos adjuntos.
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Esta Memoria, consta de 12 hojas, escritas a máquina por 

una sola cara.

Madrid,^., ^ fí 

RCA CORPORATION.
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